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รายละเอียดของหลักสูตร 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต   
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559 
 
ชื่อสถาบันอุดมศึกษา     มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 
วิทยาเขตหาดใหญ   คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
 

หมวดที่ 1 ขอมูลทั่วไป 
1. รหัสและชื่อหลักสูตร 

ภาษาไทย     :  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 
ภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Mechatronics Engineering 

 

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 
ภาษาไทย ชื่อเต็ม  :   วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคาทรอนิกส) 
 ชื่อยอ   :   วศ.บ. (วิศวกรรมเมคาทรอนิกส) 
ภาษาอังกฤษ ชื่อเต็ม  :   Bachelor of Engineering (Mechatronics Engineering) 
 ชื่อยอ   :   B.Eng. (Mechatronics Engineering)  

3. วิชาเอก 
 ไมมี 
 

4. จํานวนหนวยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 
 149 หนวยกิต 
 

5. รูปแบบของหลักสูตร 
5.1 รูปแบบ  

5.1.1  หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ    

� หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ   หลักสูตร 4  ป 

�� หลักสูตรปริญญาตรีแบบกาวหนาทางวิชาการ  หลักสูตร ……  ป 

5.1.2  หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพหรือปฏิบัติ 

� หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพ  

� หลักสูตรปริญญาตรีทางปฏิบัติการ  

� หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพ (ตอเนื่อง) 

� หลักสูตรปริญญาตรีทางปฏิบัติการ (ตอเนื่อง) 

� หลักสูตรปริญญาตรีแบบกาวหนาทางวิชาชีพ  

� หลักสูตรปริญญาตรีแบบกาวหนาทางปฏิบัติการ 

 

5.2 ภาษาที่ใช 
ใชภาษาไทยและภาษาอังกฤษ 
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5.3 การรับนักศึกษา 
รับนักศึกษาไทยและนักศึกษาตางชาติ 
 

5.4 ความรวมมือกับสถาบันอื่น  
เปนหลักสูตรเฉพาะของคณะที่จัดการเรียนการสอนโดยตรง 
 

5.5 การใหปริญญาแกผูสําเร็จการศึกษา 
ใหปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 

 

6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
      � หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559 ปรับปรุงมาจากหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม 
           เมคาทรอนิกส พ.ศ. 2553 
      � ไดรับความเห็นชอบจากสภาวิทยาเขตหาดใหญ  ในคราวประชุมครั้งที่ 13(3/2559)  เม่ือวันที่ 12 กรกฎาคม 2559 
      � ไดรับการอนุมัติ/เห็นชอบจากสภามหาวิทยาลัยสงขลานครินทร ในคราวประชุมครั้งที่ 378(8/2559)     
           เม่ือวันที่ 17 กันยายน 2559 
      � เปดสอนภาคการศึกษาท่ี 1 ปการศึกษา 2559 
 
7. ความพรอมในการเผยแพรหลักสูตรคุณภาพและมาตรฐาน 
 หลักสูตรมีความพรอมในการเผยแพรคุณภาพและมาตรฐานตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี 
สาขาวิชาวิศวกรรมศาสตร ในปการศึกษา 2561  
 

8. อาชีพที่สามารถประกอบไดหลังสําเร็จการศึกษา 
 บัณฑิตสามารถทํางานกับหนวยงานหรือบริษัทตาง ๆ โดยเฉพาะกับหนวยงานที่มีเครื่องจักรและ
เทคโนโลยีสมัยใหม และกระบวนการผลิตอัตโนมัติสมัยใหม เชน วิศวกรในระบบการผลิต โดยเฉพาะการผลิต
อัตโนมัติเนนการวิเคราะห ออกแบบ และควบคุมเครื่องจักรกลอัตโนมัติ วิศวกรออกแบบผลิตภัณฑตาง  ๆ ที่
เปนเทคโนโลยีทางดานเมคาทรอนิกสอีกท้ังบัณฑิตสามารถเขารวมทํางานกับองคกรที่มีการวิจัยและพัฒนาหรือ
ศึกษาตอในสาขาวิศวกรรมหุนยนต วิศวกรรมอากาศยาน วิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ   
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10. สถานที่จัดการเรียนการสอน 
 คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วิทยาเขตหาดใหญ 
 

11. สถานการณภายนอกหรือการพัฒนาที่จําเปนตองนํามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร 
     11.1 สถานการณหรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ 

การพัฒนาหลักสูตรจะสอดคลองกับแผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแหงชาติ ฉบับที่ 12 (พ.ศ.2560-2564) ที่
มุงเนนการสรางสังคมคุณภาพและขับเคล่ือนเศรษฐกิจบนพ้ืนฐานของการใชองคความรู คือ การสรางทรัพยากร
บุคคลใหมีความรูความสามารถทางดานวิทยาศาสตรและวิศวกรรมศาสตร เพ่ือมุงเนนการพัฒนาและสงเสริมการ
ใชประโยชนจากวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี การวิจัยและการพัฒนานวัตกรรม โดยสงเสริมระบบการเรียนการ
สอนที่เชื่อมโยงระหวางวิทยาศาสตรเทคโนโลยีและวิศวกรรมศาสตร ปรับปรุงระบบการผลิตกําลังคนในสาขาท่ี
ขาดแคลน การเชื่อมโยงระหวางการเรียนรูกับการทํางาน และใหอุตสาหกรรมขนาดกลางและขนาดยอมมีชองทาง
ไดเทคโนโลยี โดยความรวมมือจากหนวยงานและสถานศึกษาของภาครัฐ 

ปจจุบันความกาวหนาทางดานเทคโนโลยีทําใหระบบอุตสาหกรรมภายในประเทศมีการเติบโตอยาง
รวดเร็ว นับไดวาเปนสวนสําคัญในการพัฒนาและสรางรายไดหลักใหกับประเทศ และอุตสาหกรรมการผลิตและ
ประกอบชิ้นสวนรถยนต มีการขยายตัวและขยายฐานการผลิตใหครอบคลุมและทันตอความตองการของผูบริโภค
และจําเปนตองวิจัย เพ่ือพัฒนาผลิตภัณฑอยางตอเนื่อง  ดวยการแขงขันที่สูงขึ้น อุตสาหกรรมเหลานี้ลวนมีความ
ตองการวิศวกรที่มีความรูความสามารถ มีทักษะ ความชํานาญในการทํางาน รวมถึงการวิจัย และเทคโนโลยีขั้นสูง 
โดยเฉพาะอยางยิ่งดานวิศวกรรมคอมพิวเตอร และวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส สงผลตอการพัฒนาในวิศวกรรมสาขา
อ่ืน ๆ จึงจําเปนตองเตรียมพรอมหลักสูตรใหทันตอการเปล่ียนแปลงดังกลาว ดังนั้นการบริหารจัดการองคความรู
อยางเปนระบบของหลักสูตรเปนสิ่งจําเปน ดวยเหตุผลดังกลาวขางตนจึงนําไปสูการพัฒนาหลักสูตรใหสอดคลอง
กับสถานการณในปจจุบัน 

11.2 สถานการณหรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม 
 เนื่องจากปจจัยภายนอกทางสังคมและวัฒนธรรม เชน ปญหาสังคมตาง ๆ สิ่งแวดลอม ความปลอดภัย

อิทธิพลทางวัฒนธรรม การศึกษาเรียนรู ปจจัยดานขาวสารขอมูลสารสนเทศ คุณธรรม จริยธรรม มีความสําคัญใน
การพัฒนา/ปรับปรุงหลักสูตรนี้  เพ่ือสรางสังคมที่รูเทาทันและปรับตัวใหอยูรวมในสังคมไดอยางเหมาะสม
สอดคลองกับสถานการณที่เปนจริงมากท่ีสุด นอกจากนี้การพัฒนาหลักสูตรยังตองคํานึงถึงการเปล่ียนแปลงดาน
สังคมยุคสื่อสารไรพรมแดน การใชเทคโนโลยีอยางเหมาะสม อยางเปนธรรม ท้ังคอมพิวเตอร เครื อขาย
อินเทอรเน็ต เฉพาะอยางยิ่งเครือขายอินเทอรเน็ตที่ใชงานดานสังคม (ตัวอยางเชน เฟสบุค) ไดกลายเปนชองทาง
ในการสื่อสารที่ทุกคนเขาถึงไดอยางเสมอภาค แตการใชเทคโนโลยีเกินความพอดีอาจนําไปสูการนําไปใชในทางที่
ผิด ทําใหเกิดการเปลี่ยนแปลงทางสังคมและวัฒนธรรมไทยเปนอยางมาก ดังนั้นการปรับปรุงหลักสูตรนี้จะ
คํานึงถึงความจําเปนในการใชเทคโนโลยีตางๆ อยางมีความเปนมืออาชีพ ใหความสําคัญดานคุณธรรมจริยธรรม 
เพ่ือไดบณัฑิตชวยชี้นําและเปนพลังขับเคลื่อนใหสังคมมีพัฒนาการอยางยั่งยืนสอดคลองกับวิถีชีวิตของสังคมไทย 
 
 

12. ผลกระทบจาก ขอ 11.1 และขอ 11.2 ตอการพัฒนาหลักสูตรและความเก่ียวของกับพันธกิจของสถาบัน 
12.1 การพัฒนาหลักสูตร 

 ผลจากความกาวหนาทางดานเทคโนโลยีดานตาง ๆ  โดยเฉพาะอยางยิ่งดานวิศวกรรมคอมพิวเตอร 
และวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส สงผลตอการพัฒนาในวิศวกรรมสาขาอ่ืน ๆ  ดวยเหตุนี้ วิศวกรรมเมคาทรอนิกส ซึ่ง
เปนศาสตรใหมที่พัฒนาข้ึนโดยมีพ้ืนฐานจากวิศวกรรมเครื่องกล จึงมุงเนนการประยุกตใชเทคโนโลยีคอมพิวเตอร 
และอิเล็กทรอนิกส เพ่ือประดิษฐกรรมทางวิศวกรรมเครื่องกล ใหมีประสิทธิภาพสูง และสะดวกตอการใชงาน ดวย
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เหตุนี้หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ.2559  สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส เนนการปรับเพ่ิมความรูดานการใช
โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานวิศวกรรม ซึ่งรวมถึงโปรแกรมตารางคํานวณสําหรับงานวิศวกรรม  ซอฟแวร
สําหรับจําลองสถานการณและออกแบบ โปรแกรมเขียนแบบ 3 มิติ เปนตน มีการเพ่ิมรายวิ ชาโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรลเลอร ซึ่งเปนอุปกรณที่สําคัญและใชกันอยางกวางขวางในระบบควบคุมอัตโนมัติในโรงงาน
อุตสาหกรรมอีกทั้งใหเปนไปตามเกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี ของสํานักงานคณะกรรมการการ
อุดมศึกษา และระเบียบสภาวิศวกร วาดวยรายวิชาและเนื้อหาวิชา ท่ีสภาวิศวกรจะใหการรับรองปริญญาและการ
ขอใบอนุญาตประกอบวิชาชีพทางวิศวกรรม 

ดวยเหตุผลดังกลาวขางตน ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล จึงไดดําเนินการปรับปรุงหลักสูตรการศึกษาให
ทันสมัยและสอดคลองกับความกาวหนาทางเทคโนโลยี เปนไปตามความตองการของผูใชงานวิศวกร และประเทศ
ที่กําลังมีการขยายตัวทางอุตสาหกรรม รวมทั้งใหเปนไปตามเกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี ของ
สํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา และระเบียบสภาวิศวกร วาดวยรายวิชาและเน้ือหาวิชาที่สภาวิศวกร จะ
ใหการรับรองปริญญา และการขอใบอนุญาตประกอบวิชาชีพทางวิศวกรรม โดยในหลักสูตรปรับปรุง ไดบรรจุ
รายวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมและวิชาชีพที่ผูเรียนสามารถเลือกเรียนในสาขาที่ตนเองสนใจ ตลอดถึงไดปรับปรุง
วิชาที่มีปฏิบัติการเพ่ือใหนักศึกษามีทักษะปฏิบัติมากขึ้น และเสริมความเขาใจในเนื้อหาทางทฤษฎี อีกทั้งใน
หลักสูตรปรับปรุงนี้ยังไดสงเสริมการใชเทคโนโลยีสนับสนุนที่จําเปนสําหรับการประกอบวิชาชีพ สรางบัณฑิตให
คํานึงถึงการใชเทคโนโลยีที่อาจมีผลกระทบตอสังคมและวัฒนธรรม เนนความมีคุณธรรม จริยธรรม โดยบรรจุ
รายวิชาท่ีสงเสริมกิจกรรมดานจริยธรรม เพ่ือไดวิศวกรท่ีมีจรรยาบรรณวิชาชีพโดยสมบูรณและสอดคล องกับ
เปาประสงคและพันธกิจของมหาวิทยาลัย 

12.2 ความเก่ียวของกับพันธกิจของสถาบัน 
 เกี่ยวของกับพันธกิจของสถาบันในดานการผลิตวิศวกรเมคาทรอนิกสที่มีคุณภาพ มีความรอบรู มี

ความคิดริเริ่มสรางสรรค และสงเสริมคุณธรรม จริยธรรม การบริหารหลักสูตร การจัดการเรียนการสอนใน
หลักสูตรนี้ไดรับความรวมมือจากคณะตาง ๆ ในสถาบัน เชน คณะวิทยาศาสตร  คณะวิทยาการจัดการ และคณะ
ศิลปศาสตร  นอกจากน้ีผูเรียนในสาขาอ่ืนสามารถเลือกเรียนบางรายวิชาในหลักสูตรได  
 

13. ความสัมพันธกับหลักสูตรอ่ืนที่เปดสอนในคณะ/ภาควิชาอื่นของสถาบัน 
13.1 กลุมวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปดสอนโดยคณะ/ภาควิชา/หลักสูตรอ่ืน 

 จํานวน 47 รายวิชา ไดแก 
 1) คณะวิทยาศาสตร จํานวน 13 รายวิชา คือ 

322-171 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics I  

322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics II  

322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics III  

324-103 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
 General Chemistry  

325-103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 1(0-3-0) 
 General Chemistry Laboratory 
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332-103 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 3(3-0-6) 
 Physics for Engineers I  

332-113 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 1(0-2-1) 
 Physics Laboratory for Engineers I  

332-104 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 3(3-0-6) 
 Physics for Engineers II  

332-114 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 1(0-2-1) 
 Physics Laboratory for Engineers II  

315-103 ความรูทั่วไปทางดานทรัพยสินทางปญญา 3(3-0-6) 
 Introduction to Intellectual Property 

315-201 วิทยาศาสตร เทคโนโลยี และสังคม 3(3-0-6) 
 Science, Technology and Society 

345-101 คอมพิวเตอรและการประยุกต 3(2-2-5) 
 Computer and Applications 

345-102 คอมพิวเตอรและการโปรแกรม 3(2-2-5) 
 Computer and  Programming 

 

 2) คณะศิลปศาสตร จํานวน 10 รายวิชา คือ 
*890-100  ภาษาอังกฤษเตรียมความพรอม                                                  3(1-4-4) 

Preparatory Foundation English 
 890-101  การฟงและพูดภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน                3(2-2-5) 

Fundamental English Listening and Speaking   
       890-102    การอานและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน      3(3-0-6) 

Fundamental English Reading and Writing 
      895-135    สุนทรียศาสตรแหงชีวิต        3(2-2-5) 

Life Aesthetics 
       895-171   ภูมิปญญาในการดําเนินชีวิต       3(2-2-5) 
   Wisdom of Living 
       xxx-xxx พลศึกษา         1(x-y-z) 
   Physical Education Course 

xxx-xxx พลศึกษา         1(x-y-z) 
   Physical Education Course 

xxx-xxx     วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา 3(x-y-z) 
xxx-xxx     วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา  3(x-y-z) 
xxx-xxx     วิชาเลือกกลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร  3(x-y-z) 

*หมายเหตุ  การลงทะเบียนเรียนรายวิชาภาษาอังกฤษเตรียมความพรอมและรายวิชาศึกษาท่ัวไป กลุมวิชา
ภาษา ใหเปนไปตามประกาศมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร (ภาคผนวก ฉ) 
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3) ศูนยสงเสริมและพัฒนาการเรียนรู จํานวน 1 รายวิชา คอื 
001-101   อาเซียนศึกษา                                                                          3(2-2-5) 

 ASEAN Studies 
 

 

4) คณะพยาบาลศาสตร จํานวน 1 รายวิชา คือ 
001-131 สุขภาวะกายและจิต                                                                   3(2-2-5) 

 Healthy Body and Mind 
 

5) คณะนิติศาสตร จํานวน 1 รายวิชา คือ 
874-194  กฎหมายเพื่อการประกอบอาชีพและการดําเนินชีวิตประจําวัน                 3(3-0-6) 

 Law Relating to Occupations and Everyday Life 
 
 

 6) สวนกลาง คณะวิศวกรรมศาสตร จํานวน 1 รายวิชา คือ 
200-101     แนะนําวิศวกรรมศาสตร      1(1-0-2) 

            Introduction to Engineering 
 

 7) คณะวิศวกรรมศาสตร  ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา จํานวน 10 รายวิชา คือ 
210-202     ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาเบื้องตน     1(0-3-0) 

                              Basic Electrical Engineering Laboratory 
210-211     วงจรไฟฟา 1     3(3-0-6) 
                Electric Circuits I 
210-292     ระบบดิจิทัลและการออกแบบเชิงตรรกะ      3(3-0-6) 
                Digital Systems and Logic Design 
210-390     ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร     1(0-3-0) 
                Microprocessor Laboratory 
210-391     หลักการและการประยุกตใชงานไมโครโปรเซสเซอร     3(3-0-6) 
                Microprocessor Principles and Applications 
211-221     หลักการเบ้ืองตนของเคร่ืองจักรกลไฟฟา     3(3-0-6) 
                Fundamentals of Electric Machines   
211-231     วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน       3(3-0-6) 
                Basic Electronic Circuits 
211-331     อิเล็กทรอนิกสอุตสาหกรรม     3(3-0-6) 
                Industrial Electronics 
211-342     สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู     3(3-0-6) 
                Signals, Systems and Sensors 
211-433     อิเล็กทรอนิกสกําลังและระบบขับเคล่ือนไฟฟา      3(3-0-6) 

                               Power, Electronics and Electric Drives 
 

 8) คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมโยธา จํานวน 2 รายวิชา คือ 
221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1                                                               3(3-0-6) 

 Engineering Machanics I 
223-462     การประเมินผลกระทบส่ิงแวดลอม                                                 3(3-0-6) 

  Environmental Impact Assessment 
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9) คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมอุตสาหการ จํานวน 5 รายวิชา คือ 
              225-251 สถิติวิศวกรรม 1          3(3-0-6) 

   Engineering Statistics I   
             225-331    การควบคุมคุณภาพ         3(3-0-6) 

   Quality Control 
             225-346 การจัดการการผลิตและการดําเนินงาน       3(3-0-6) 

   Production and Operations Management  
             225-441 การจัดการธุรกิจสําหรับวิศวกรและการเปนผูประกอบการ     3(3-0-6)  
  Business Management for Engineer and Entrepreneurship 
              226-215       กระบวนการผลิตขั้นพื้นฐาน    2(1-3-2) 
  Basic Manufacturing Processes 
 

10) คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมเหมืองแรและวัสดุ จํานวน 1 รายวิชา คือ 
238-230 วัสดุวิศวกรรม                                                                      3(3-0-6) 

 Engineering Materials 
 

11) คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร จํานวน 2 รายวิชา คือ 
240-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร                                3(2-2-5) 

  Introduction to Computer Programming 
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสรางขอมูล      3(2-2-5) 

  Programming and Data Structures 
  
13.2 กลุมวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปดสอนใหภาควิชา/หลักสูตรอ่ืน 
       ไมมี 

 
13.3  การบริหารจัดการ 

1) แตงตั้งผูประสานงานรายวิชาทุกรายวิชา เพ่ือทําหนาที่ประสานงานกับภาควิชา อาจารยผูสอนและ
นักศึกษาในการพิจารณารายวิชา การจัดการเรียนการสอน และการประเมินผล 

2) มอบหมายคณะกรรมการหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 
ดําเนินการเกี่ยวกับกระบวนการจัดการเรียนการสอนเพ่ือใหบรรลุเปาหมายรายวิชา 

3) อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรประสานงานกับอาจารยผูสอน ดานเนื้อหาสาระใหสอดคลองกับมาตรฐาน
ผลการเรียนรู  
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หมวดที่ 2 ขอมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 

1. ปรัชญา ความสําคัญ และวัตถุประสงคของหลักสูตร  
1.1  ปรัชญา 

ผลิตวิศวกรท่ีมีความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรมเครื่องกลและวิศวกรรมไฟฟา รวมทั้งสามารถประยุกตใช
ศาสตรทางดานวิศวกรรมเครื่องกล  วิศวกรรมไฟฟา-อิเล็กทรอนิกส  และวิศวกรรมคอมพิวเตอร  ในลักษณะ
บูรณาการไดอยางมีประสิทธิภาพ ซึ่งสามารถตอบสนองความตองการของภาคอุตสาหกรรมและภาคสวนอื่น ๆ ได  
ตลอดถึงการสงเสริมคุณธรรม จริยธรรม 

1.2  ความสําคัญ 
หลักสูตรนี้สามารถตอบสนองการเปลี่ยนแปลงทางดานสังคมและเศรษฐกิจของประเทศไทย และ

ตางประเทศ รวมทั้งสามารถแกไขปญหาการขาดแคลนของบุคลากรในวิชาชีพวิศวกร  
1.3  วัตถุประสงค 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส ซึ่งเปนหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ.2559 
มีวัตถุประสงคเพ่ือผลิตบัณฑิตใหมีคุณสมบัติดังตอไปน้ี 

1) มีคุณธรรม จริยธรรม มีสัมมาคารวะ รูจักกาลเทศะ และทําหนาที่เปนพลเมืองดี รับผิดชอบตอตนเอง 
วิชาชีพ และตอสังคมและปฏิบัติตนภายใตจรรยาบรรณวิชาชีพดวยความซื่อสัตยสุจริต และเสียสละ 

2) มีความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตรและวิศวกรรมศาสตรโดยเฉพาะความรูในเชิงบูรณาการท่ีเกี่ยวกับ
วิศวกรรมเครื่องกล วิศวกรรมไฟฟา-อิเล็กทรอนิกส และวิศวกรรมคอมพิวเตอร ท่ีสามารถนําไปใชใน
การประกอบอาชีพและศึกษาขั้นสูงในสาขาวิศวกรรมเฉพาะทางท้ังสามได 

3) มีความใฝรูในองคความรูและเทคโนโลยีที่มีการเปลี่ยนแปลงพัฒนาอยางตอเนื่อง สามารถพัฒนาองค
ความรูที่ตนมีอยูใหสูงขึ้นไป เพ่ือพัฒนาตนเอง พัฒนางาน พัฒนาสังคมและประเทศชาติ 

4) คิดเปน ทําเปน มีความคิดริเริ่มสรางสรรค และสามารถเลือกวิธีแกไขปญหาไดอยางเหมาะสม  
5) มีมนุษยสัมพันธและมีความสามารถในการทํางานรวมกับผูอ่ืน มีทักษะในดานการทํางานเปนหมูคณะ 

สามารถบริหารจัดการการทํางานไดอยางเหมาะสม และเปนผูมีทัศนคติที่ดีในการทํางาน  
6) มีความสามารถในการติดตอสื่อสาร และใชภาษาไทย ภาษาตางประเทศ และศัพททางเทคนิค ในการ

ติดตอสื่อสาร รวมถึงการใชเทคโนโลยีสารสนเทศไดเปนอยางดี 
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2. แผนพัฒนาปรับปรุง 
คาดวาจะดําเนินการแลวเสร็จภายในรอบการศึกษา 5 ป  

 

แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ หลักฐาน/ตัวบงชี้ 
1)   ปรับปรุงหลักสูตรตามเกณฑ     
      มาตรฐานของ สกอ. และ 
      มาตรฐานวิชาชีพ 
 
 
 
 

1. ติดตามการปรับปรุงหลักสูตรอยางสมํ่าเสมอ 
2. ประ ชุม /สั มมน าผู รั บ ผิ ดชอบห ลั กสู ต ร  

อาจารยประจําหลักสูตร 
3. ติดตามความกาวหนาขององคความรู ใน

วิชาชีพ 
4.  ติดตามความคาดหวังของสังคมตอผู 
     ประกอบวิชาชีพ 

1. รายงานการประเมินหลักสูตร 
2. เอกสารการปรับปรุงหลักสูตร 
3.   ผลสรุปและผลการประเมินการ 
     ประชุมสัมมนา 
4.  รายวิชาในหลักสูตรที่สอดคลอง 
     กับการเปลี่ยนแปลงของวิชาชีพ 

2)  สงเสริมการจัดการเรยีนการสอน 
     ใหเปน active learning 

1. เพิ่มพูนทักษะอาจารยในการจัดการเรียนการ
สอนแบบ active learning 

2. แลกเปลี่ยนเรียนรูระหวางอาจารยผูสอนใน
รายวิชาตางๆ 

3. ประเมินประสิทธิภาพการเรียนการสอนแบบ 
active learning 

1. จํานวนโครงการเพ่ิมพูนทักษะ 
อาจารย 

2. จํานวนอาจารยที่รวมกิจกรรมการ
เพิ่มพูนทักษะการจัดการเรียนการ
สอนแบบ active learning 

3. ผลการประเมินประสิทธิภาพการ
เ รี ย น ก า ร ส อ น แ บ บ active 
learning 

4.  ความพึงพอใจของผูเรียนตอการ 
    เรียนการสอนแบบ active  
    learning 

3)  สงเสริมการเรียนรูที่เนนผูเรยีน 
     เปนศูนยกลาง 

1. เพิ่มพูนทักษะอาจารยในการจัดการเรียนการ
สอนท่ีเนนผูเรียนเปนศูนยกลาง 

2. แลกเปลี่ยนเรียนรูระหวางผูสอนจาก best 
practice การเรียนการสอนที่เนนผูเรียนเปน
ศูนยกลาง 

3.  กําหนดกิจกรรมการเรียนรูดวยตนเอง และ 
การประเมินผลท่ีเนนพัฒนาการของผูเรียนใน 
แผนการจัดทํารายละเอียดของรายวิชา 

4.  ประเมินประสิทธิภาพการเรียนการ  
 สอนที่เนนผูเรียนเปนสําคัญ 

5. พัฒนาสารสนเทศท่ีสนับสนุนการ 
    เรียนรูดวยตนเอง 

1. จํานวนโครงการเพิ่มพูนทักษะ 
อาจารย 

2. จํานวนอาจารยที่รวมกิจกรรมการ
เพิ่มพูนทักษะการจัดการเรียนการ
สอนที่เนนผูเรียนเปนศูนยกลาง 

3. ผลการประเมินประสิทธิภาพการ
เรียนการสอนที่ เนนผู เรียนเปน
ศูนยกลาง 

4. ความพึงพอใจของผูเรียนตอการ
เรียนการสอนที่ เนนผู เรียนเปน
ศูนยกลาง 

5. จํานวนรายวิชาที่กําหนดกิจกรรม
การเรียนรูดวยตนเอง 

6. จํานวนรายวิชาที่ใชการประเมินผล
ที่เนนพัฒนาการของผูเรียน 
 

7.  ความพึงพอใจของผูเรียนตอ   
    สารสนเทศท่ีสนับสนุนการ   
    เรียนรูดวยตนเอง 

4)  ปรับปรุงวิธีการวัดและการ 
     ประเมินผล 

1. เพิ่มพูนทักษะอาจารยเก่ียวกับวิธีการวัดและ
ประเมินผล 

2. กําหนดใหมีคณะกรรมการวิเคราะหขอสอบใน

1. จํานวนโครงการเพ่ิมพูนทักษะ 
อาจารย 

2. จํานวนอาจารยที่รวมกิจกรรมการ
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แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ หลักฐาน/ตัวบงชี้ 
ทุกรายวิชา 

3. กําหนดเกณฑในการวัดและประเมินแตละ 
    รายวิชา 

เพ่ิ ม พู น ทั กษ ะ ใน การวั ด แล ะ
ประเมินผล 

3. รายงานการวิเคราะหขอสอบ 
4. ผลการวิเคราะหขอสอบ 
5. เกณฑการวัดและประเมินผล 
6. จํานวนรายวิชาที่ใชวิธีการวัดและ

ประเมินผลตามเกณฑที่กําหนด 
7.  ความพึงพอใจของผูเรียนตอระบบ 
     การวัดและประเมินผล 

5)  สงเสริมการจัดการเรยีนรูเพื่อให 
     บรรลุมาตรฐานผลการเรียนรูทุก 
     ดาน 

1. พัฒนาทักษะอาจารยในการจัดการเรียนรูและ
การประเมินผลการเรียนรูด านคุณ ธรรม 
จริยธรรม ดานความรู ดานทักษะทางปญญา 
ดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ ทักษะในการวิเคราะหเชิง
ตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยี
สารสนเทศรวมทั้ งทั กษะการปฏิบัติทาง
วิชาชีพ  

2. ติดตามประเมินทักษะอาจารยในการจัดการ
เรียนรู และการประเมินผลการเรียนรูของ
นักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรูในแตละ
ดาน 

1. จํานวนโครงการเพ่ิมพูนทักษะ 
อาจารย 

2. จํานวนอาจารยที่รวมกิจกรรมการ
เพิ่มพูนทักษะการจัดการเรียนรู
ตามมาตรฐานผลการเรียนรู 

3. ผลการประเมินประสิทธิภาพการ
จัดการเรียนรู ตามมาตรฐานผล
การเรียนรูแตละดาน 

4. ความพึงพอใจของผูเรียนตอการ 
จัดการเรียนรูของอาจารย 

5.  ผลการประเมินนักศึกษาในแตละ 
     มาตรฐานผลการเรียนรู 

 
 

หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การดําเนินการ และโครงสรางของหลักสูตร 
 

1. ระบบการจัดการศึกษา  
1.1 ระบบ 

จัดการศึกษาระบบทวิภาค ขอกําหนดตาง ๆ เปนไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วาดวย
การศึกษาข้ันปริญญาตรี (ภาคผนวก ฉ)  

1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดรูอน 
มีการจัดการศึกษาภาคฤดูรอน ทั้งนี้เปนไปตามแนวปฏิบัติในการเปดรายวิชา และการจัดการศึกษาภาค

ฤดูรอนของมหาวิทยาลัย 

1.3 การเทียบเคียงหนวยกิตในระบบทวิภาค  
ไมมี 

 

2. การดําเนินการหลักสูตร 
2.1  วัน-เวลาในการดําเนินการเรียนการสอน 

ภาคการศึกษาท่ี 1  เดือนสิงหาคม - ธันวาคม 
ภาคการศึกษาท่ี 2  เดือนมกราคม - พฤษภาคม 
ภาคการศึกษาฤดูรอน  เดือนพฤษภาคม - กรกฎาคม   
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2.2  คุณสมบัติของผูเขาศึกษา 
1) สําเร็จการศึกษาไมต่ํากวาระดับมัธยมศึกษาตอนปลายในแผนการเรียนวิทยาศาสตร – คณิตศาสตร  

              ตามหลักสูตรของกระทรวงศึกษาธิการหรือเทียบเทา 
          2) ผานการคัดเลือกตามเกณฑหรือเปนไปตามระเบียบขอบังคับของการคัดเลือกของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วา 
                  ดวยการศึกษาข้ันปริญญาตรี 

2.3  ปญหาของนักศึกษาแรกเขา 
ปญหาการปรับตัวจากการเรียนในระดับมัธยมศึกษา มาเปนการเรียนที่มีรูปแบบแตกตางไปจากเดิมที่

คุนเคย มีสังคมกวางข้ึน ตองดูแลตนเองมากขึ้น มีกิจกรรมทั้งการเรียนในหองและกิจกรรมเสริมหลักสูตรที่
นักศึกษาตองสามารถจัดแบงเวลาใหเหมาะสม อีกทั้ง ความรูและทักษะพ้ืนฐานดานภาษาอังกฤษคอนขางต่ํา
ความรูพื้นฐานดานคณิตศาสตรและความรูพ้ืนฐานดานวิทยาศาสตรไมเพียงพอที่เรียนในสาขาวิชาชีพ 

2.4 กลยุทธในการดําเนินการเพื่อแกไขปญหา/ขอจํากัดของนักศึกษาในขอ 2.3 
1) จัดการปฐมนิเทศนักศึกษาใหม  แนะนําการวางเปาหมายชีวิต  เทคนิคการเรียนในสถาบันฯ และการแบงเวลา 
2) มอบหมายหนาที่อาจารยที่ปรึกษาใหแกอาจารยทุกคน  ทําหนาท่ีสอดสองดูแล  ตักเตือน ใหคําแนะนําแก 

                   นักศึกษา 
3) จัดกิจกรรมที่เกี่ยวของกับการสรางความสัมพันธของนักศึกษาและการดูแลนักศึกษา  เชน วันแรกพบ 

              ระหวางนักศึกษากับอาจารย วันพบผูปกครอง การติดตามการเรียนของนักศึกษาชั้นปที่ 1 จาก  
              อาจารย ผูสอน และจัดกิจกรรมสอนเสริมถาจําเปน เปนตน 

4)  สําหรับนักศึกษาท่ีมีผลการเรียนภาษาอังกฤษตํ่ากวาเกณฑที่กําหนด ใหลงทะเบียนเรียนรายวิชา 
               ภาษาอังกฤษเตรียมความพรอม 

5)  จัดกิจกรรมเตรียมความพรอมใหแกนักศึกษาที่มีความรูพ้ืนฐานดานคณิตศาสตร และวิทยาศาสตรต่ํา 
6)  จัดการสอนเสริมใหแกนักศึกษาท่ีมีปญหาในการเรียนภาษาอังกฤษ คณิตศาสตร และวิทยาศาสตร 

 

2.5  แผนการรับนักศึกษาและผูสําเร็จการศึกษาในระยะ 5 ป 

จํานวนนักศึกษา 
จํานวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2559 2560 2561 2562 2563 
ช้ันปท่ี 1 35 35 35 35 35 
ช้ันปท่ี 2 – 35 35 35 35 
ช้ันปท่ี 3 – – 35 35 35 
ช้ันปท่ี 4 – – – 35 35 

รวม 35 70 105 140 140 
คาดวาจะจบการศึกษา – – – 35 35 

 
2.6 งบประมาณตามแผน 

2.6.1 งบประมาณรายรับ (หนวยบาท) 

รายละเอียดรายรับ 
ปงบประมาณ 

2559 2560 2561 2562 2563 
คาบํารุงการศึกษา 417,900 835,800 1,253,700 1,671,600 1,713,390 
คาลงทะเบียน 842,100 1,684,200 2,526,300 3,368,400 3,452,610 
เงินอุดหนุนจากรัฐบาล – – – – – 

รวมรายรับ 1,260,000 2,520,000 3,780,000 5,040,000 5,166,000 
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2.6.2 งบประมาณรายจาย (หนวยบาท) 

หมวด เงิน 
ปงบประมาณ 

2559 2560 2561 2562 2563 
ก. งบดําเนินการ 
1. คาใชจายบุคลากร 502,110 1,004,220 1,506,330 2,008,440 2,058,651 
2. คาใชจายดําเนินงาน (ไมรวม 3) 569,265 1,138,530 1,707,795 2,277,060 2,333,987 
3. ทุนการศึกษา 35,000 70,000 105,000 140,000 143,500 
4. รายจายระดับมหาวิทยาลัย 417,900 835,800 1,253,700 1,671,600 1,713,390 
รวม (ก) 1,524,275 3,048,550 4,572,825 6,097,100 6,249,528 

ข. งบลงทุน 
คาครุภัณฑ 240,963 253,011 265,662 278,945 292,892 
รวม (ข) 240,963 253,011 265,662 278,945 292,892 
รวม (ก) + (ข) 1,765,238 3,301,561 4,838,487 6,376,045 6,542,420 
จํานวนนักศึกษา  35 70 105 140 140 
คาใชจายตอหัวนักศึกษา 50,435 47,165 46,081 45,543 46,732 

 

2.7 ระบบการศึกษา 

  � แบบชั้นเรียน 
   �� แบบทางไกลผานสื่อสิ่งพิมพเปนหลัก 
   � แบบทางไกลผานสื่อแพรภาพและเสียงเปนสื่อหลัก 
   � แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกสเปนสื่อหลัก (E-learning) 
   � แบบทางไกลทางอินเตอรเนต 
   � อ่ืนๆ (ระบุ) 

2.8 การเทียบโอนหนวยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา 
ใหเปนไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วาดวยการศึกษาขั้นปริญญาตรี 
 

 2.9 การจัดการเรียนการสอน  
  หลักสูตรนี้มีรายวิชาที่จัดการเรียนการสอนที่เนน active learning ไมนอยกวารอยละ 70 ของรายวิชาใน
หลักสูตร 
 

3. หลักสูตรและอาจารยผูสอน 
3.1 หลักสูตร 

3.1.1 จํานวนหนวยกิต  รวมตลอดหลักสูตร 149 หนวยกิต 
3.1.2 โครงสรางหลักสูตร 

ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 30  หนวยกิต 
1) กลุมวิชาภาษา 12  หนวยกิต 
2) กลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 12  หนวยกิต 
3) กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร   6  หนวยกิต 
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ข. หมวดวิชาเฉพาะ 113  หนวยกิต 
1) กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 21  หนวยกิต 
2) กลุมวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 49  หนวยกิต 
3) กลุมวิชาชีพ 43  หนวยกิต 

- บังคบั 37  หนวยกิต 
- เลือก  6  หนวยกิต 

ค. หมวดวิชาเลือกเสรี                                                                   6 หนวยกิต 
ง. หมวดวิชาฝกงาน 

- ทางเลือกปกติ                                  320  ช่ัวโมง 
- ทางเลือกสหกิจศึกษา                                                               640  ชั่วโมง 

3.1.3 รายวิชา 
ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป                                                              30  หนวยกิต 

1)  กลุมวิชาภาษา                                                                  12  หนวยกิต 
- วิชาบังคับ                                                                    6  หนวยกิต 
890-101 การฟงและพูดภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(2-2-5) 
 Fundamental English Listening and Speaking  
890-102 การอานและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(3-0-6) 
 Fundamental English Reading and Writing  

 - วิชาเลอืก  6 หนวยกิต 
นักศึกษาจะตองเลือกเรียนรายวิชาภาษาอังกฤษท่ีเปดสอนในมหาวิทยาลัยสงขลานครินทรไมนอยกวา    

3 หนวยกิต และใหเลือกภาษาใด ๆ ท่ีเปดสอนในมหาวิทยาลัยสงขลานครินทรอีกจํานวนไมนอยกวา 3 หนวยกิต   
 

 2)  กลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร                                 12  หนวยกิต  
    - วิชาบังคับ  2 หนวยกิต 

216-001 กิจกรรมเสริมหลักสูตร  1(0-0-3) 
 Co-Curricular Activities   
xxx-xxx พลศึกษา 1(x-y-z) 
 Physical Education Course  

 - วิชาบังคับเลือก จากรายวิชาดังตอไปนี้  6 หนวยกิต 
001-101 อาเซียนศึกษา 3(2-2-5) 
 ASEAN Studies  
001-131 สุขภาวะกายและจิต 3(2-2-5) 
 Healthy Body and Mind  
874-194  กฎหมายเพื่อการประกอบอาชีพและการดําเนินชีวิตประจําวัน 3(3-0-6) 

   Law Relating to Occupations and Everyday Life 
895-135 สุนทรียศาสตรแหงชีวิต 3(2-2-5) 
 Life Aesthetics 
895-171 ภูมิปญญาในการดําเนินชีวิต 3(2-2-5) 
 Wisdom of Living 
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 - วิชาเลือก 4 หนวยกิต 
ใหเลือกเรียนจากรายวิชาทางมนุษยศาสตรหรือสังคมศาสตรที่เปดสอนในมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร จํานวนไม

นอยกวา 3 หนวยกิต  และจะตองเลือกเรียนรายวิชาในกลุมวิชาพลศึกษาที่เปดสอนในหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 
อีกจํานวนไมนอยกวา 1 หนวยกิต 
 

 3)  กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร                                     6 หนวยกิต 
 - วิชาบังคับ 3 หนวยกิต 

240-101  แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร   3(2-2-5) 
 Introduction to Computer Programming  
วิชาบังคับเลือกจากรายวิชาดังตอไปนี้ 3 หนวยกิต 
315-103 ความรูทั่วไปทางดานทรัพยสินทางปญญา 3(3-0-6) 
 Introduction to Intellectual Property  
315-201  วิทยาศาสตร เทคโนโลยี และสังคม 3(3-0-6) 
 Science, Technology and Society  
345-101 คอมพิวเตอรและการประยุกต 3(2-2-5) 
 Computer and Applications  
345-102 คอมพิวเตอรและการโปรแกรม 3(2-2-5) 
 Computer and  Programming 

  

ข. หมวดวิชาเฉพาะ                                                               113  หนวยกิต 
 1)  กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร                                   21 หนวยกิต 

322-171  คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics I  
322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics II  
322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics III  
324-103  เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
 General Chemistry  
325-103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 1(0-3-0) 
 General Chemistry Laboratory  
332-103 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 3(3-0-6) 
 Physics for Engineers I 
332-104 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 3(3-0-6) 
 Physics for Engineers II  
332-113 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 1(0-2-1) 
 Physics Laboratory for Engineers I  
332-114 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 1(0-2-1) 
 Physics Laboratory for Engineers II 
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 2)  กลุมวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน                                                  49 หนวยกิต 
200-101 แนะนําวิศวกรรมศาสตร 1(1-0-2) 
 Introduction to Engineering  
210-202  ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาเบื้องตน 1(0-3-0) 
 Basic Electrical Engineering Laboratory 
210-211  วงจรไฟฟา 1 3(3-0-6) 
 Electric Circuits I 
210-292 ระบบเชิงเลขและการออกแบบเชิงตรรกะ 3(3-0-6) 
 Digital Systems and Logic Design 
211-221  หลักการเบ้ืองตนของเคร่ืองจักรกลไฟฟา 3(3-0-6) 
 Fundamentals of Electric Machines     
211-231  วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน   3(3-0-6) 
 Basic Electronic Circuits 
216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1 3(2-3-4) 
 Engineering Drawing I  
216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
 Engineering Mechanics II 
216-222 กลศาสตรวัสดุ  3(3-0-6) 
 Mechanics of Materials  
216-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Engineering Thermodynamics I 
216-241 กลศาสตรของไหล 1 3(3-0-6) 
 Mechanics of Fluids I 
216-274 ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับวิศวกรรมเครื่องกล 3(3-0-6) 
 Numerical Methods for Mechanical Engineering 
217-312 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานวิศวกรรม 3(2-3-4) 
 Engineering Software Tools 
221-101     กลศาสตรวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Engineering Mechanics I                     
225-251 สถิติวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Engineering Statistics I  
226-215 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน 2(1-3-2) 
 Basic Manufacturing Processes  
238-230 วัสดุวิศวกรรม            3(3-0-6) 
 Engineering Materials 
240-207    การเขียนโปรแกรมและโครงสรางขอมูล       3(2-2-5) 
 Programming and Data Structures 
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 3) กลุมวิชาชีพ 43 หนวยกิต 
                       - วิชาบังคับ  37 หนวยกิต 

วิชาทางวิศวกรรมไฟฟา                                                       13 หนวยกิต 
210-390 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร 1(0-3-0) 

 Microprocessor Laboratory 
210-391  หลักการและการประยุกตใชงานไมโครโปรเซสเซอร 3(3-0-6) 

 Microprocessor Principles and Applications  
211-331 อิเล็กทรอนิกสอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 

 Industrial Electronics 
211-342  สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู 3(3-0-6) 

 Signals, Systems and Sensors 
211-433 อิเล็กทรอนิกสกําลังและระบบขับเคลื่อนไฟฟา  3(3-0-6) 

 Power Electronics and Electric Drives 
วิชาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 12 หนวยกิต 

216-314  การออกแบบเคร่ืองกล 1 3(3-0-6) 
 Mechanical Design I  

216-324 กลศาสตรเครื่องจักรกล 3(3-0-6) 
 Mechanics of Machinery 

216-352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
 Automatic Control Systems 

216-425 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3(3-0-6) 
 Mechanical Vibrations  

วิชาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส  6 หนวยกิต 
217-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส 3(2-3-4) 

 Mechatronic System Design 
217-462  แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต 3(3-0-6) 

 Introduction to Robotics Technology 
วิชาปฏิบัติการ โครงงาน และอ่ืน ๆ 6 หนวยกิต 

217-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1 1(0-3-0) 
 Mechatronic Engineering Laboratory I   

217-302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2 1(0-3-0) 
 Mechatronic Engineering Laboratory II 

217-407 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1 2(0-6-0) 
 Mechatronic Engineering Project I 

217-408 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2 2(0-6-0) 
 Mechatronic Engineering Project II 
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- วิชาเลือก 6  หนวยกิต 
เปนวิชาเลือกอิสระ ใหเลือกเรียนไมนอยกวา 6 หนวยกิต จากรายวิชา ดังตอไปนี้ หรือจากรายวิชาอ่ืน ๆ 

ในสาขาวิศวกรรมศาสตรที่ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลเห็นวาเหมาะสม แตนับไดไมเกิน 3 หนวยกิต 
วิชาเลือกทางวิศวกรรมไฟฟา  

210-291 การสื่อสารขอมูลและเครือขายคอมพิวเตอร 3(3-0-6) 
 Data Communications and Computer Networking 

210-431 การประมวลสัญญาณดิจิทัล   3(3-0-6) 
 Digital Signal Processing 

210-476 การออกแบบและติดต้ังระบบไฟฟา    3(3-0-6) 
 Electrical Systems Installation and Design 

210-552 การประมวลภาพดิจิทัล   3(3-0-6) 
 Digital Image Processing   

วิชาเลือกทางวิศวกรรมเครื่องกล 
216-201 เทคโนโลยียานยนต 1   3(2-3-4) 

 Automotive Technology   
216-313 กระบวนการผลิต 3(3-0-6) 

 Manufacturing Processes 
216-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 

 Engineering Thermodynamics II 
216-333 การถายเทความรอน 3(3-0-6) 

 Heat Transfer 
216-342 กลศาสตรของไหล 2 3(3-0-6) 

 Mechanics of Fluids II 
216-343 กําลังของไหลและพีแอลซี 3(3-0-6)  

 Fluid Power and Programmable Logic Controller  
216-402 เทคโนโลยียานยนต 2 3(2-3-4) 

 Automotive Technology II 
216-434 วิศวกรรมโรงจักร 3(3-0-6) 

 Power Plant Engineering 
216-435 เครื่องยนตสันดาปภายใน 3(3-0-6) 

 Internal Combustion Engines 
216-437 การทําความเย็นและการปรับอากาศ 3(3-0-6) 

 Refrigeration and Air-Conditioning  
วิชาเลือกทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 
217-431 องคประกอบและระบบเชิงกลและไฟฟา 3(3-0-6) 

 Mechanical and Electrical Components and Systems 
217-451 โปรแกรมเวลาจริง 3(3-0-6) 

 Real Time Software 
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217-452 แนะนําการจําลองแบบและการจําลองสถานการณ   3(3-0-6) 
 Introduction to Modeling and Simulation 

217-453 ปญญาประดิษฐและระบบหุนยนต 3(3-0-6) 
 Artificial Intelligence and Robotics 

217-454 ระบบเรียนรูอัตโนมัติสําหรับงานระบบเมคาทรอนิกส 3(3-0-6) 
 Machine Learning for Mechatronics Applications 

217-462 แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต 3(3-0-6) 
 Introduction to Robotic Technology 

วิชาเลือกทางวิศวกรรมอุตสาหการ/การผลิต 
225-331    การควบคุมคุณภาพ 3(3-0-6) 

 Quality Control 
225-346 การจัดการการผลิตและการดําเนินงาน 3(3-0-6) 

 Production and Operations Management  
225-441 การจัดการธุรกิจสําหรับวิศวกรและการเปนผูประกอบการ 3(3-0-6)  

 Business Management for Engineer and Entrepreneurship  
วิชาเลือกทางวิศวกรรมคอมพิวเตอร 
240-211 วิศวกรรมซอฟตแวร 2(2-0-4) 

 Software Engineering 
240-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเชื่อมตอ 3(3-0-6) 

 Microcontroller and Interfacing 
240-341  การออกแบบระบบฝงตัว 3(3-0-6) 

 Embedded System Design 
240-481   จักรกลอัจฉริยะ 3(3-0-6) 

 Machine Intelligence                    
วิชาเลือกในสาขาวิศวกรรมส่ิงแวดลอม 
223-462  การประเมินผลกระทบส่ิงแวดลอม  3(3-0-6) 

 Environmental Impact Assessment 
วิชาเลือกสําหรับสหกิจศึกษา 
217-400 สหกิจศึกษา 8(0-40-0) 

 Cooperative Education  
หัวขอพิเศษ 
217-481 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส1  3(x-y-z) 

 Special Topics in Mechatronics Engineering I 
217-482 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส2  3(x-y-z) 

 Special Topics in Mechatronics Engineering II 
217-483 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส3  3(x-y-z) 

 Special Topics in Mechatronics Engineering III 
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ค. หมวดวิชาเลือกเสรี  6  หนวยกิต 
นักศึกษาเลือกเรียนไมนอยกวา 6 หนวยกิต ทั้งนี้รายวิชาใดท่ีไมใชรายวิชาบังคับตามหลักสูตรให

สามารถเลือกนับเปนรายวิชาในหมวดวิชาเลือกเสรีได 
ง.  ฝกงาน (สําหรับนักศึกษาทางเลือกปกติ)       

217-305          การฝกงาน                  ไมนอยกวา 320 ชั่วโมง 
Practical Training  

 
การลงทะเบียนเรียนรายวิชาที่เปดสอนโดยคณะ/สถาบันอุดมศึกษาอ่ืน 

ในกรณีที่มีเหตุจําเปน  และไดรับความเห็นชอบจากคณะวิศวกรรมศาสตรเปนการลวงหนาแลวนักศึกษา
สามารถลงทะเบียนเรียนรายวิชาในหลักสูตร  หรือรายวิชาท่ีเทียบเทากับรายวิชาในหลักสูตร ซึ่งเปดสอนโดย
คณะ/สถาบันอุดมศึกษาอ่ืน โดยใหสามารถนับหนวยกิตรายวิชาดังกลาวเปนหนวยกิตตามหลักสูตรได 
 
รูปแบบการศึกษา  
นักศึกษาจะตองเลือกรูปแบบการศึกษา ซึ่งแบงออกเปน 3 ทางเลือกคือ 

1. ทางเลือกปกติ 
นักศึกษาจะตองเรียนรายวิชาตอไปนี้ จํานวน 2 หนวยกิต 

217-408 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส2 
Mechatronic Engineering Project II 

2(0-6-0) 
 

และใหเลือกเรียนวิชาชีพไมนอยกวา 6 หนวยกิต จากรายวิชาในสาขาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส  หรือจาก
รายวิชาอ่ืนๆ ในสาขาวิศวกรรมศาสตรที่เกี่ยวของ ที่ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลเห็นวาเหมาะสมดังที่แสดงไว แตนับ
ไดไมเกิน 3 หนวยกิต 

2. ทางเลือกที่สภาวิศวกรใหการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร และวุฒิบัตร ในการประกอบวิชาชีพ
วิศวกรรมควบคุม (อางอิงภาคผนวก ช ระเบียบคณะกรรมการสภาวิศวกรวาดวยวิชาพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร วิชา
พ้ืนฐานทางวิศวกรรม และวิชาเฉพาะทางวิศวกรรมที่สภาวิศวกรจะใหการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร และ
วุฒิบัตรในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม พ.ศ. 2558) 

นักศึกษาจะตองเลือกเรียนวิชาเลือกวิชาชีพ (1) และ (2) ดังนี้ 
      216-313    กระบวนการผลิต  (วิชาเลือกวิชาชีพ 1)              3(3-0-6) 
      216-333   การถายเทความรอน  (วิชาเลือกวิชาชีพ 2)              3(3-0-6) 

3. ทางเลือกสหกิจศึกษา (การเรียนวิชาสหกิจศึกษาเปนการฝกงานในสถานประกอบการ หรือหนวยงานท่ี
ภาควิชาฯ เห็นวาเหมาะสม เปนระยะเวลา 1 ภาคการศึกษา โดยนักศึกษาจะตองเตรียมความพรอมกอนฝกงาน    
30 ชั่วโมง) 

นักศึกษาจะตองเรียนรายวิชาตอไปนี้ จํานวน 8 หนวยกิต (แทนการเรียนในรายวิชา 217-408 และ  
วิชาเลือกวิชาชีพอีก 6 หนวย ในแผนการเรียนแบบปกติ) 

217-400 สหกิจศึกษา 
Cooperative Education 

8(0-40-0) 
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ความหมายของเลขรหัสประจํารายวิชาที่ใชในหลักสูตรและหนวยกิต  
1.1 ความหมายของเลขรหัสประจํารายวิชา ประกอบดวยเลข 6 หลัก เชน 217-400 มีความหมายดังนี้ 

           เลขรหัสสามตัวแรก เปนรหัสประจําหลักสูตร ซึ่งรหัสประจําหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส คือ 217 สวนเลขอีกสามตัวถัดมา เปนรหัสประจํารายวิชา ซึ่งมีความหมายดังนี้ 

1.1.1 เลขตัวแรก (หลักรอย) หมายถึง ระดับชั้นปของวิชา (เทียบตามชั้นปนักศึกษาท่ีจะเรียนวิชานี้) 
1.1.2 เลขตัวที่สอง (หลักสิบ) หมายถึงกลุมวิชาตาง ๆ ของหลักสูตร  
1.1.3  เลขตัวที่สาม (หลักหนวย) หมายถึงลําดับที่ของรายวิชาในกลุมวิชา 
 

1.2 ความหมายของจํานวนหนวยกิต  เชน  3(3-0-6)  มีความหมายดังนี้ 
 เลขตัวที่ 1 หมายถึง จํานวนหนวยกิตรวม 
 เลขตัวที่ 2 หมายถึง จํานวนชั่วโมงทฤษฎีตอสัปดาห 
 เลขตัวที่ 3 หมายถึง จํานวนชั่วโมงปฏิบัติตอสัปดาห 
            เลขตัวที่ 4 หมายถึง จํานวนชั่วโมงศึกษาดวยตนเองตอสัปดาห 

 

ในคําอธิบายรายวิชาอาจมีคําตางๆ ปรากฏอยูใตชื่อของรายวิชา ซึ่งมีความหมายเฉพาะที่ควรทราบ ดังนี้ 
1. รายวิชาบังคับเรียนกอน (Prerequisite) 

1.1  รายวิชาบังคับเรียนกอน 
หมายถึง รายวิชาซึ่งผูลงทะเบียนเรียนรายวิชาหนึ่งๆ จะตองเคยลงทะเบียนและผานการประเมินผล

การเรียนมาแลว กอนหนาที่จะมาลงทะเบียนเรียนรายวิชานั้น และในการประเมินผลนั้น จะไดระดับข้ันใด ๆ ก็ได 
1.2 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน 
หมายถึง รายวิชาซึ่งผูลงทะเบียนเรียนรายวิชาหนึ่ง ๆ จะตองเคยลงทะเบียนและผานการประเมินผล

การเรียนมาแลว กอนหนาท่ีจะมาลงทะเบียนเรียนวิชานั้น และในการประเมินผลนั้น จะตองไดรับระดับขั้นไมต่ํา
กวา D หรือ ไดสัญลักษณ G หรือ P หรือ S 

2. รายวิชาบังคับเรียนรวม (Corequisite) 
หมายถึง รายวิชาที่ผูลงทะเบียนรายวิชาหนึ่ง ๆ จะตองลงทะเบียนเรียนพรอมกันไป หรือเคย

ลงทะเบียนเรียนและผานการประเมินผลมากอนแลวก็ได และในการประเมินผลนั้นจะไดระดับขั้นใดๆ ก็ได อนึ่ง
การที่รายวิชา B เปนรายวิชาบังคับเรียนรวมของรายวิชา A มิไดหมายความวารายวิชา A จะตองเปนรายวิชา
บังคับเรียนรวมของรายวิชา B ดวย 

3. รายวิชาบังคับเรียนควบกัน (Concurrent) 
หมายถึง รายวิชาซึ่งผูลงทะเบียนเรียนรายวิชาหนึ่ง ๆ จะตองลงทะเบียนเรียนพรอมกันไปในการ

ลงทะเบียนรายวิชาน้ันเปนครั้งแรก โดยตองไดรับการประเมินผลดวย การท่ีรายวิชา B เปนรายวิชาบังคับเรียน
ควบกันของรายวิชา A จะมีผลใหรายวิชา A เปนรายวิชาบังคับเรียนควบกันของรายวิชา B โดยอัตโนมัติ และใน
คําอธิบายรายวิชาปรากฏชื่อรายวิชาบังคับเรียนควบกันในท้ังสองแหงโดยสลับชื่อกัน 

การท่ีรายวิชา B เปนรายวิชาบังคับเรียนควบกันของรายวิชา A จะมีผลใหรายวิชา A เปนรายวิชา
บังคับเรียนควบกันของรายวิชา B ดวยโดยอัตโนมัติ และในคําอธิบายรายวิชาจะปรากฏชื่อรายวิชาบังคับเรียนควบ
กันในท้ังสองแหงโดยสลับชื่อกัน 
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3.1.4 แสดงแผนการศึกษา 
 

ปท่ี 1 นักศึกษากลุมที่ 1 
ทางเลือกปกติทางเลือกที่สภาวิศวกรใหการรับรองปริญญา (กว.) และสหกิจศึกษา 

 
ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา  หนวยกิต 
200-101 แนะนําวิศวกรรมศาสตร 1(1-0-2) 
240-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร 3(2-2-5) 
322-171 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 3(3-0-6) 
332-103 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 3(3-0-6) 
332-113 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 1(0-2-1) 
*890-101 การฟงและพูดภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(2-2-5) 
xxx-xxx วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 3(x-y-z) 
 รวม                                                                  17(x-y-z) 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1 3(2-3-4) 
221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2 3(3-0-6) 
324-103 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
325-103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 1(0-3-0) 
332-104 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 3(3-0-6) 
332-114 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 2     1(0-2-1) 
xxx-xxx วิชาเลือกวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 3(x-y-z) 
 รวม  20(x-y-z) 
 
หมายเหตุ  *การลงทะเบียนเรียนรายวิชาภาษาอังกฤษใหเปนไปตามประกาศของมหาวิทยาลัย 
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ปท่ี 1 นักศึกษากลุมที่ 2 
ทางเลือกปกติทางเลือกที่สภาวิศวกรใหการรับรองปริญญา (กว.) และสหกิจศึกษา 

 
ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1 3(2-3-4) 
322-171 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 3(3-0-6) 
324-103 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
332-103 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 3(3-0-6) 
332-113 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 1(0-2-1) 
*890-101 การฟงและพูดภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(2-2-5) 
xxx-xxx      วิชาเลือกวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 3(x-y-z) 
 รวม                                                                  19(x-y-z) 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
200-101 แนะนําวิศวกรรมศาสตร 1(1-0-2) 
221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
240-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร 3(2-2-5) 
322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2 3(3-0-6) 
325-103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 1(0-3-0) 
332-104 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 3(3-0-6) 
332-114 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 2   1(0-2-1) 
xxx-xxx วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 3(x-y-z) 
 รวม            18(x-y-z) 
 
หมายเหตุ  *การลงทะเบียนเรียนรายวิชาภาษาอังกฤษใหเปนไปตามประกาศของมหาวิทยาลัย 
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ปท่ี 2 
ทางเลือกปกติทางเลือกที่สภาวิศวกรใหการรับรองปริญญา (กว.) และสหกิจศึกษา 

 
 

ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
210-202 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาเบื้องตน     1(0-3-0) 
210-211 วงจรไฟฟา 1       3(3-0-6) 
211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน      3(3-0-6) 
216-001 กิจกรรมเสริมหลักสูตร      1(0-0-3) 
216-241     กลศาสตรของไหล 1      3(3-0-6) 
226-215 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน     2(1-3-2) 
238-230 วัสดุวิศวกรรม                 3(3-0-6) 
322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3    3(3-0-6) 
xxx-xxx           พลศึกษา (1)                                                   1(x-y-z) 

 รวม              20(x-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
210-292 ระบบเชิงเลขและการออกแบบเชิงตรรกะ    3(3-0-6) 
216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2      3(3-0-6) 
216-222 กลศาสตรวัสดุ        3(3-0-6) 
216-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1     3(3-0-6) 
216-274 ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับวิศวกรรมเครื่องกล  3(3-0-6) 
240-207     การเขียนโปรแกรมและโครงสรางขอมูล                             3(2-2-5) 
890-102  การอานและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน    3(3-0-6) 
 รวม            21(20-2-41)  
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ปท่ี 3 
ทางเลือกปกติทางเลือกที่สภาวิศวกรใหการรับรองปริญญา (กว.) 

 
ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
211-221 หลักการเบ้ืองตนของเคร่ืองจักรกลไฟฟา    3(3-0-6) 
211-331 อิเล็กทรอนิกสอุตสาหกรรม     3(3-0-6) 
211-342 สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู     3(3-0-6) 
216-324 กลศาสตรเครื่องจักรกล      3(3-0-6) 
225-251 สถิติวิศวกรรม 1       3(3-0-6) 
217-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1                              1(0-3-0) 
xxx-xxx           วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา (1)     3(x-y-z) 
xxx-xxx           พลศึกษา (2)                                                   1(x-y-z) 

  รวม             20(x-y-z) 
 
 

ภาคการศึกษาที่ 2  
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
210-390 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร     1(0-3-0) 
210-391 หลักการและการประยุกตใชงานไมโครโปรเซสเซอร   3(3-0-6) 
216-314 การออกแบบเครื่องกล 1      3(3-0-6) 
216-352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ      3(3-0-6)   
216-425 การส่ันสะเทือนเชิงกล      3(3-0-6) 
217-302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2    1(0-3-0) 
217-312 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานวิศวกรรม    3(2-3-4) 
xxx-xxx          วิชาเลือกเสรี (1)       3(x-y-z) 

 รวม              20(x-y-z) 
 

ภาคฤดูรอน 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
217-305 การฝกงาน                                               (ฝกงานไมนอยกวา 320 ชั่วโมง)                   
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ปท่ี 3 
ทางเลือกสหกิจศึกษา 

 
ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
211-221 หลักการเบ้ืองตนของเคร่ืองจักรกลไฟฟา    3(3-0-6) 
211-331 อิเล็กทรอนิกสอุตสาหกรรม     3(3-0-6) 
211-342 สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู     3(3-0-6) 
216-324 กลศาสตรเครื่องจักรกล      3(3-0-6) 
225-251 สถิติวิศวกรรม 1       3(3-0-6) 
217-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1                              1(0-3-0) 
xxx-xxx           วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา (1)     3(x-y-z) 
xxx-xxx           พลศึกษา (2)                                                   1(x-y-z) 

 รวม              20(x-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2  
รหัสวิชา ชื่อวิชา      หนวยกิต 
210-390 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร     1(0-3-0) 
210-391 หลักการและการประยุกตใชงานไมโครโปรเซสเซอร   3(3-0-6) 
216-314 การออกแบบเครื่องกล 1      3(3-0-6) 
216-352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ      3(3-0-6)   
216-425 การส่ันสะเทือนเชิงกล      3(3-0-6) 
217-302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2    1(0-3-0) 
217-312 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานวิศวกรรม    3(2-3-4) 
xxx-xxx          วิชาเลือกเสรี (1)       3(x-y-z) 

 รวม                       20(x-y-z) 
 

ภาคฤดูรอน 
รหัสวิชา ชื่อวิชา      หนวยกิต 
xxx-xxx           วิชาเลือกเสรี (2)       3(x-y-z) 

 รวม               3(x-y-z) 
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ปท่ี 4 
ทางเลอืกปกติ 

  
ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา      หนวยกิต 
211-433  อิเล็กทรอนิกสกําลังและระบบขับเคลื่อนไฟฟา    3(3-0-6) 
217-407          โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1                                2(0-6-0) 
217-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส     3(2-3-4) 
217-462  แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต      3(3-0-6) 
xxx-xxx  วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร (2)    3(x-x-x)  
xxx-xxx  วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร (3)    3(x-x-x)  
xxx-xxx           วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา (2)     3(x-y-z) 

 รวม             20(x-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา      หนวยกิต 
217-408          โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2     2(0-6-0) 
xxx-xxx          วิชาเลือกวิชาชีพ (1)                                                  3(3-0-6) 
xxx-xxx        วิชาเลือกวิชาชีพ (2)      3(x-y-z) 
xxx-xxx           วิชาเลือกเสรี (2)       3(x-y-z) 

 รวม             11(x-y-z) 
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ปท่ี 4 
ทางเลือกที่สภาวิศวกรใหการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร และวุฒิบัตร  

ในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม (ใบประกอบวิชาชีพวิศวกรรมเคร่ืองกล) 
  
ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
211-433  อิเล็กทรอนิกสกําลังและระบบขับเคลื่อนไฟฟา    3(3-0-6) 
217-407          โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1                                2(0-6-0) 
217-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส     3(2-3-4) 
217-462 แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต      3(3-0-6) 
xxx-xxx  วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร (2)    3(x-x-x)  
xxx-xxx  วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร (3)    3(x-x-x)  
xxx-xxx           วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา (2)     3(x-y-z) 

 รวม             20(x-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา      หนวยกิต 
216-313   กระบวนการผลิต  (วิชาเลือกวิชาชีพ 1)               3(3-0-6) 
216-333 การถายเทความรอน  (วิชาเลือกวิชาชีพ 2)               3(3-0-6) 
217-408          โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2     2(0-6-0) 
xxx-xxx           วิชาเลือกเสรี (2)       3(x-y-z) 

 รวม                      11(x-y-z) 
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ปท่ี 4 
ทางเลือกสหกิจศึกษา 

 
ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชือ่วิชา หนวยกิต 
211-433  อิเล็กทรอนิกสกําลังและระบบขับเคลื่อนไฟฟา    3(3-0-6) 
217-407          โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1                                2(0-6-0) 
217-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส     3(2-3-4) 
217-462  แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต      3 (3-0-6) 
xxx-xxx  วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร (2)    3(x-x-x)  
xxx-xxx  วิชาเลือกมนุษยศาสตรและสังคมศาสตร (3)    3(x-x-x)  
xxx-xxx           วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา (2)     3(x-y-z) 

 รวม              20(x-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
217-400 สหกิจศึกษา       8(0-40-0) 

 รวม               8(0-40-0) 
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3.1.5 คําอธิบายรายวิชา 

กลุมวิชาภาษา 
890-101 การฟงและพูดภาษาอังกฤษพื้นฐาน 3(2-2-5) 
 Fundamental English Listening and Speaking  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน : ไมมี 
 ทักษะการฟงและพูดในหัวขอที่ใชในชีวิตประจําวัน การฟงเพ่ือจับใจความสําคัญและรายละเอียด 
ไวยากรณและสํานวนภาษาท่ีจําเปนสําหรับการสื่อสาร 
 Developing listening and speaking skills based on topics in everyday life; listening for 
gist and details; grammar and language functions necessary for communicative purposes 
 
890-102 การอานและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(3-0-6) 
 Fundamental English Reading and Writing  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 ทักษะการอานเพ่ือเพ่ิมพูนวงศัพท เรียนรูภาษาและวัฒนธรรมจากบริบทท่ีหลากหลายพัฒนาทักษะ
การเขียนขอความส้ัน ๆ 
 Developing reading skills; building vocabulary; learning language and culture through 
a variety of text types; developing short paragraph writing skills 
 
กลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 
001-101 อาเซียนศึกษา 3(2-2-5) 
 ASEAN Studies 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 ประวัติและพัฒนาการของประชาคมอาเซียน ความหลากหลายและเอกลักษณของประเทศสมาชิก
อาเซียน กฎบัตรอาเซียน สามเสาหลักของประชาคมอาเซียน อาเซียนในบริบทโลก การปรับและเตรียมตัวเพ่ือเขา
สูประชาคมอาเซียน 
 History and development of ASEAN, diversity and identity of member countries, 
ASEAN charters, three pillars of ASEAN community, ASEAN in global context, adaptation and 
preparation towards the joining of ASEAN 
 
001-131     สุขภาวะกายและจิต 3(2-2-5) 
 Healthy Body and Mind  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 สุขภาวะแบบองครวม  การดูแลสุขภาพกายและจิต  การพัฒนาบุคลิกภาพ  การเสริมสรางวุฒิภาวะ
ทางอารมณ และสุนทรียารมณ 
 Holistic health; physical and mental health care; personality development, 
emotional quotient and aesthetics 
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216-001 กิจกรรมเสริมหลักสูตร 1(0-0-3) 
 Co-Curricular Activities   
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 การทํากิจกรรมเชิงบูรณาการองคความรู เนนประโยชนสังคมและประโยชนเพ่ือนมนุษยเปนกิจที่
หนึ่ง  ปลูกฝงคุณธรรม  จริยธรรม  จิตสํานึกสาธารณะ  การทํางานเปนทีม  ทั้งในสาขาวิชาและหรือระหวาง
สาขาวิชา  ภายใตคําแนะนําของอาจารยที่ปรึกษา 
 Activities integrating body of knowledge emphasizing those activities for the benefits 
of society and mankind as first priority; cultivating morals, ethics and public mind; team working 
within and/or across disciplines under the supervision of advisors 
  
874-194 กฎหมายเพ่ือการประกอบอาชีพและการดําเนินชีวิตประจําวัน 3(3-0-6) 
 Law Relating to Occupations and Everyday Life  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 หลักสําคัญของกฎหมาย การบังคับใชและการปฏิบัติตามกฎหมาย กฎหมายที่เกี่ยวของกับการ
ดําเนินชีวิตในฐานะพลเมืองของประเทศ เชน กฎหมายมหาชนกฎหมายสิทธิมนุษยชน กฎหมายอาญา กฎหมาย
แพงและพาณิชย รวมทั้งความรูเบื้องตนเกี่ยวกับกระบวนการยุติธรรม กฎหมายที่จําเปนตอการประกอบอาชีพ 
เชน กฎหมายแรงงาน กฎหมายเกี่ยวกับการประกอบธุรกิจ กฎหมายเก่ียวกับสาธารณสุขและความรับผิดทางการ
แพทย กฎหมายเกี่ยวกับเทคโนโลยีและสารสนเทศ กฎหมายทรัพยสินทางปญญา กฎหมายสิ่ งแวดลอม รวมทั้ง
กฎหมายที่เกี่ยวของกับประชาคมอาเซียน 
 Principles of law; enforcement and compliance with the law; Laws relating to 
citizen’s life such as, public law, human rights law, criminal law, civil and commercial law; 
Including an introduction to the judiciary process; Laws essential to pursue a career as labor law 
and business law; Law on public health and medical liability; Information and Technology law; 
Intellectual property law; environmental law; Including laws relating to ASEAN 
 
895-135    สุนทรียศาสตรแหงชีวิต 3(2-2-5) 
 Life Aesthetics  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 สุนทรียศาสตรของการดํารงชีวิตท่ีมีความสุข การจัดการความเครียด การสรางกําลังใจ เสริมสราง
วุฒิภาวะทางอารมณ สุนทรียศาสตรทางภาษา การพัฒนาบุคลิกภาพและการแสดงออก การดูแลสุขภาพกายและ
จิต คุณคาของทัศนศิลป ความซาบซึ้งในดนตรีและนาฏศิลป ความเขาใจวัฒนธรรมประเพณี และมารยาทสังคมทั้ง
ของไทยและสากล 
 Aesthetics of living happily; stress management; willpower creation; promoting 
emotional maturity; aesthetics of language; developing personality and self expression; 
nurturing physical and mental health; value of visual art; appreciation of music and performing 
art; understanding Thai and international cultures, traditions, and social etiquettes 
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895-171 ภูมิปญญาในการดําเนินชีวิต 3(2-2-5) 
 Wisdom of Living  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 การคิด การบริหาร และการจัดการชีวิตอยางรูเทาทัน การเปล่ียนแปลงของสังคมไทย และกระแส
สังคมโลก การผสมผสานวิถีไทยกับพหุวัฒนธรรมในการดําเนินชีวิต การมีจิตสาธารณะ และรักษสิ่งแวดลอม การ
อยูรวมกันในสังคมอยางมีความสุขบนพ้ืนฐานคุณธรรม จริยธรรม และหลักเศรษฐกิจพอเพียง 
 Thinking; life administration and management in accordance to changes in Thai and 
global  society; blending Thai way of life with multicultural way of life; public mind and 
environmental conservation; living in the society happily based on morality; ethics and 
sufficiency economy 
 
กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตรทั่วไป 
240-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร     3(2-2-5) 
 Introduction to Computer Programming  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 หลักการและองคประกอบของคอมพิวเตอร การทํางานรวมกันของฮารดแวรและซอฟตแวร หลักการ
กระบวนการของขอมูลอิเล็กทรอนิกส หลักการเบื้องตนของการโปรแกรมแบบเหตุการณขับ หลักการของภาษา
ชั้นสูง วิธีการออกและพัฒนาโปรแกรมชนิดขอมูลพื้นฐาน ตัวแปร คาคงที่ ตัวดําเนินการและนิพจน  ประโยคคําสั่ง
และประโยคคําสั่งเชิงประกอบ  การทํางานตามลําดับ การทํางานแบบทางเลือกและการทํางานแบบวนซํ้า  
โปรแกรมยอยและกระบวนการสงพารามิเตอร ขอบเขตการใชงานของตัวแปรและโปรแกรมยอย  ขอมูลแบบ
อารเรย ขอมูลแบบโครงสรางภาษาการเขียนโปรแกรมปจจุบัน การฝกเขียนโปรแกรม 
 Computer concepts, computer components; hardware and software interaction; 
electronic data processing concepts;  event-driven programming concepts; high-level language 
programming concepts; program design and development methodology; data types; constant; 
operations and expression; statement and compound statement, flow controls, sequence, 
alteration and iteration; subprograms and parameter passing process, scope of variable and 
subprogram, arrays and data structures; current programming language; programming practices 
 
315-103   ความรูทัว่ไปทางดานทรัพยสินทางปญญา 3(3-0-6) 
 Introduction to Intellectual Property  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน    : ไมมี 
 ความหมาย ความสําคัญ และประวัติความเปนมาของทรัพยสินทางปญญา ประเภทของทรัพยสิน
ทางปญญา หนวยงานที่รับผิดชอบเกี่ยวกับทรัพยสินทางปญญาในประเทศและตางประเทศ การสืบคน การราง
สิทธิบัตร ลิขสิทธิ์ เคร่ืองหมายทางการคา ความลับทางการคา สิ่งบงชี้ทางภูมิศาสตร พันธุพืช กระบวนการ
สรางสรรค คุมครอง และใชประโยชนทรัพยสินทางปญญา บทบาทของทรัพยสินทางปญญาตอการพัฒนา
เศรษฐกิจ สังคมและอุตสาหกรรม และการนําเสนอโครงการ 
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 Definition, importance and history of intellectual property; type of intellectual 
property; organizations responsible for intellectual property in the country and overseas; patent 
searching, drafting and filing; copyright; trademark; trade secret; geographical indication; plant 
varieties; creation, protection and utilization of intellectual property; role for intellectual 
property in economics, socio and industrial developments; mini project 
 
315-201   วิทยาศาสตร เทคโนโลยีและสังคม 3(3-0-6) 
 Science, Technology and Society  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ความกาวหนาดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี  การเปล่ียนแปลงทางสังคม  ระบบนิเวศและ
สิ่งแวดลอม  ผลกระทบของวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีตอสุขภาพ  สิ่งแวดลอมและสังคม  การใชวิทยาศาสตร
และเทคโนโลยีตอการพัฒนาสังคม  การปองกันแกไขปญหาสังคมที่เกิดจากผลกระทบของวิทยาศาสตรและ
เทคโนโลยี   
 Progress in science and technology; social dynamics; ecosystems and environment; 
impacts of science and technology on health, environment and society; science and technology 
in social development; preventing and solving social problems arisen from science and 
technology impact 
 
345-101     คอมพิวเตอรและการประยุกต 3(2-2-5) 
 Computer and Applications  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ความเปนมาของเทคโนโลยีคอมพิวเตอร  ประเภทของระบบคอมพิวเตอร องคประกอบของระบบ
คอมพิวเตอรและหลักการทํางานทั่วไป อุปกรณและส่ือบันทึกขอมูล การแทนขอมูล ระบบสารสนเทศ การ
ติดตอส่ือสารและระบบเครือขาย จริยธรรมและความปลอดภัยในการใชงานคอมพิวเตอร ไมโครคอมพิวเตอรกับ
การใชงานในปจจุบัน ศึกษาการใชโปรแกรมสําเร็จรูปสําหรับประยุกตใชงานที่เกี่ยวของกับสาขาวิชาของนักศึกษา     
 Historical development of computer technology; computer system types; computer 
organization and functions; secondary storage devices and media; data representation; 
information systems; communications and networks; computer security and ethics; current 
microcomputer usages; studies of application development programs that are relevant to 
students major 
  
345-102   คอมพิวเตอรและการโปรแกรม 3(2-2-5) 
 Computer and Programming   
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ความรูเบื้องตนเก่ียวกับคอมพิวเตอร อุปกรณและสื่อบันทึกขอมูล ซอฟตแวรคอมพิวเตอร 
ระบบปฏิบัติการ อินเทอรเน็ต โครงสรางและลักษณะของภาษาการโปรแกรม  การประกาศและการกําหนดคาตัว
แปร นิพจน โครงสรางการควบคุม ตัวอยางงานประยุกตดวยภาษาคอมพิวเตอรที่เลือกใช  
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 Introduction to computer; computer hardware; computer software; operating 
system; internet; structure and features of programming language;  declarations and 
assignments expressions; control structure; examples of application software with selected 
computer language 
 
กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตรเฉพาะ 
322-171 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 อุปนัยเชิงคณิตศาสตร ฟงกชันและกราฟ ลิมิตและความตอเนื่อง อนุพันธของฟงกชัน การประยุกต
ของอนุพันธ ปริพันธของฟงกชัน ปริพันธไมตรงแบบ การประยุกตของปริพันธ  
 Mathematical induction; functions and graphs; limit and continuity; derivatives of 
functions; applications of derivatives; integration of functions; improper integrals; application of 
integrals 
 
322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2  3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics II  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : 322-171 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 
 ลําดับและอนุกรมของจํานวนจริง อนุพันธของฟงกชันหลายตัวแปร สมการเชิงอนุพันธสามัญอันดับที่
หนึ่งและการประยุกต สมการเชิงอนุพันธสามัญเชิงเสนอันดับที่สองที่มีสัมประสิทธิ์เปนคาคงตัวและการประยุกต 
ผลการแปลงลาปลาซและการประยุกต ระบบพิกัดเชิงขั้ว 
 Sequences and series of real numbers; derivatives of functions of several variables; 
ordinary differential equations of first order and first degree; second order ordinary differential 
equations with constant coefficients; Laplace transforms and applications; polar coordinate 
system 
 
322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 3(3-0-6) 
 Physical Science Mathematics III  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : 322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2 
 ปริพันธหลายชั้น เวกเตอรแคลคูลัส ปริพันธตามเสนและปริพันธตามผิว สมการเชิง อนุพันธสามัญ
เชิงเสนที่มีสัมประสิทธิ์เปนตัวแปร อนุกรมฟูเรียร สมการเชิงอนุพันธยอย 
 Multiple integrals; vector calculus; line integrals and surface integrals; linear ordinary 
differential equations with variable coefficients; Fourier series; partial differential equations 
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324-103 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
 General Chemistry  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 ปริมาณสัมพันธ ทฤษฎีอะตอม โครงสราง อิเล็กตรอนของอะตอม สมบัติของธาตุตามตารางธาตุ ธาตุ
เรฟ พรีเซนเตทีพ อโลหะ และธาตุทรานซิชัน พันธะเคมี เทอรโมไดนามิกส ของเหลวและสารละลาย ของแข็ง 
แกส  จลนพลศาสตรเคมี สมดุล เคมี สมดุลไอออนในนํ้า 
 Stoichiometry, basis of atomic theory, electronic structures of atoms, periodic 
properties, representative elements, nonmetal and transition metals, chemical bonding, 
thermodynamics, liquid and solution, solid, gas, chemical kinetic, chemical equilibrium, ionic 
equilibrium 
 
325-103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป  1(0-3-0) 
 General Chemistry Laboratory  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 ความไมแนนอนในการชั่งและตวง การหาคาความเปนกรด-เบสของสารละลายและการหาปริมาณ
ดวยการไทเทรต เทอรโมเคมี สมบัติคอลลิเกทีฟของสารละลายอัตราการเกิดปฏิกิริยาเคมี การวิเคราะหแอน
ไอออนและแคตไอออนหมูหนึ่งแบบก่ึงจุลภาค 
 Uncertainty of measurement; pH measurements and quantitative analysis by 
titration; thermo chemistry; colligative properties of solutions; rate of reactions; semi micro-
qualitative analysis of anions and group I cations 

 
332-103 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 3(3-0-6) 
 General Physics I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 หนวยปริมาณทางฟสิกส และเวกเตอร แรงและการเคล่ือนท่ี งานพลังงานและโมเมนตัม ระบบ
อนุภาค การเคลื่อนที่ของวัตถุแข็ง เกร็ง การเคลื่อนที่แบบออสซิเลต การเคลื่อนที่แบบคลื่น  อันตรกิริยาโนมถวง 
กลศาสตรของไหล ความรอนและเทอรโมไดนามิกส 
 Units, physical quantities, and vectors; forces and motions; work; energy, and 
momentum; system of particles; motion of rigid bodies; oscillatory motion; wave motions; 
gravitational Interaction; fluid mechanics; heat and thermodynamics 

 
332-104 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 3(3-0-6) 
 General Physics II  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ไฟฟาสถิต แมเหล็ก สนามแมเหล็ก ไฟฟาที่เปลี่ยนตามเวลา กระแสไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส คลื่น
แมเหล็กไฟฟา ทัศนศาสตร ทฤษฏีสัมพันธภาพพิเศษ กลศาสตร ควอนตัมเบื้องตน โครงสรางอะตอมนิวเคลียส
และอนุภาคมูลฐาน 
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 Electrostatics; magnetism; time varying electromagnetic field; electric currents and 
electronics; electromagnetic waves; optics; special relativity; introduction to quantum 
mechanics; atomic structure; nucleus and particle physics 
 
332-113 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 1(0-2-1) 
 General Physics Laboratory I  
 รายวิชาบังคับเรียนควบกัน   : 332-103 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 
 การใชเวอรเนียคาลิเปอรและไมโครมิเตอร การวัดและความผิดพลาด กราฟและสมการ การ
เคลื่อนที่เปนวงกลม การเคลื่อนที่แบบโปรเจกไทล การชน สมดุลแรง สปริงและการสั่น โมเมนต ความเฉื่อย 
สมดุลสถิตของวัตถุแข็งเกร็ง 
 Vernier caliper & micrometer; measurement and uncertainty; graph and equation; 
circular motion; projectile motion; collision; force equilibrium; spring & oscillation; moment of 
inertia; static equilibrium of rigid bodies 

 
332-114 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 1(0-2-1) 
 General Physics Laboratory II  
 รายวิชาบังคับเรียนควบกัน   : 332-104 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 
 การใชอุปกรณและมาตรวัดไฟฟา วงจรไฟฟากระแสตรง สนามไฟฟา การเหนี่ยวนําแมเหล็กไฟฟา 
ตัวเก็บประจุไฟฟา การใชออสซิลโลสโคป วงจรไฟฟากระแสสลับ พฤติกรรม การกําทอนของวงจรอนุกรม RLC 
 Electronics devices and multimeter; dc circuit; electric field; electromagnetic 
induction; capacitor; oscilloscope; ac  circuits; resonance in RLC circuits 

 
กลุมวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 
200-101 แนะนําวิศวกรรมศาสตร 1(1-0-2) 
 Introduction to Engineering  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ประวัติความเปนมาของวิศวกรรมศาสตร และพัฒนาการของวิศวกรรมศาสตรสาขาตางๆ 
สิ่งประดิษฐที่สําคัญทางวิศวกรรมศาสตรในยุคสมัยตาง ๆ   องคกรวิชาชีพท่ีเกี่ยวของ จรรยาบรรณวิศวกร เทคนิค
การวิเคราะหและการแกปญหาอยางเปนระบบ เทคนิคการนําเสนอ 
 History of engineering and evolution of various fields of engineering; major 
engineering achievements in each historical ages;  some related engineering professional 
organizations; engineering ethics; systematic problem analysis and solving; presentation 
techniques 
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210-202 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาเบื้องตน 1(0-3-0) 
 Basic Electrical Engineering Laboratory  
 รายวิชาบังคับเรียนรวม:  210-211 วงจรไฟฟา 1 หรือ 211-211 หลักมูลวิศวกรรมไฟฟา 
 การทดลองประมาณ 10 หัวขอ เกี่ยวกับวงจรไฟฟาเบื้องตน เครื่องใชไฟฟา ตลอดจนอุปกรณและ
เครื่องมือวัดอยางงาย 
 Approximately 10 laboratory experiments in basic electrical circuits, instruments, 
appliances, and measuring instruments 
 
210-211 วงจรไฟฟา 1 3(3-0-6) 
 Electric Circuits I 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 332-104  ฟสิกสสําหรับวิศวกร 2 
 สัญญาณและตัวแบบวงจร องคประกอบวงจร กฎของโอหมและกฎของเคอรชอฟฟ วงจรความ
ตานทาน การวิเคราะหแบบโหนดและแบบเม็ชความเปนเชิงเสนและหลักการซอนทับ วงจรสมมูลและทฤษฎีวงจร
องคประกอบสะสมพลังงาน วงจรอันดับหนึ่งและอันดับสอง ผลตอบสนองธรรมชาติและผลตอบสนองตาม
แหลงจาย ภาวะชั่วครู และสถานะอยูตัว การวิเคราะหวงจรไฟฟากระแสสลับในสถานะอยูตัว  คาเฉล่ียและคา
ประสิทธิผล  เทคนิคเฟเซอร อิมพีแดนซและแอดมิตแตนซ  การวิเคราะหกําลังไฟฟาในวงจรไฟฟากระแสสลับ 
การปรับปรุงคาตัวประกอบกําลัง วงจรสามเฟส ตัวเหนี่ยวนําคูควบและหมอแปลง 
 Signals and models; circuit element; Ohm’s law and Kirchhoff’s laws; resistive 
circuits; nodal and mesh analyses; linearity and superposition; equivalent circuits and network 
theorems; energy storage element;  first- and second-order circuits; natural and forced 
responses; transient and steady state; AC steady-state analysis; average and effective values; 
phasors;  impedance and admittance; AC circuit power analysis;  power factor improvement;  
three-phase circuits; coupled inductors and transformers 
 
210-292 ระบบดจิิทัลและการออกแบบเชิงตรรกะ  3(3-0-6) 
 Digital Systems and Logic Design 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ระบบจํานวนและรหัส การดําเนินการเชิงตรรกะและเกตเชิงตรรกะ พีชคณิตของบูล การเปล่ียนรูป 
และการทํานิพจนเชิงตรรกะใหเปนรูปอยางงาย วิธีการทําใหมีพจนนอยที่สุด การใชแผนผัง การใชตาราง วงจร
ตรรกะเชิงจัดหมู ตัวเขารหัสและตัวถอดรหัส มัลติเพลกเซอรและดีมัลติเพลกเซอร วงจรตรรกะเชิงลําดับ ฟลิป
ฟลอป วงจรนับและรีจิสเตอรถายโอน ผังสถานะและตารางสถานะ การวิเคราะหและออกแบบวงจรตรรกะเชิง
ลําดับ อุปกรณสามสถานะ เกตเชิงตรรกะชนิดอิเล็กทรอนิกส 
 Number systems and  codes;  logical  operation  and  logic  gates;  Boolean  
algebra;  logic  simplifications  and  manipulations;  minimization  aids, mapping  method,  
tabular  method;  combinational  logic  circuits, encoder  and  decoder,  multiplexer and  
demultiplexer;  sequential logic circuits,  flip-flop circuits,  counters  and  transfer  registers; 
state diagram and state table; analysis and design of sequential logic circuits; tri-state devices; 
electronic logic gates 
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211-221 หลักการเบือ้งตนของเคร่ืองจักรกลไฟฟา 3(3-0-6) 
 Fundamentals of Electric Machines   
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   :  211-211 หลักมูลวิศวกรรมไฟฟา หรือ  
      210-211 วงจรไฟฟา 1 
 วงจรแมเหล็กและหมอแปลง ฟลักซและวงจรคูควบเชิงแมเหล็ก หมอแปลงอุดมคติและไม อุดมคติ 
วงจรสมมูลของหมอแปลง หลักการทํางานของเครื่องจักรกลหมุนกระแสตรงและกระแสสลับ การสรางแรงบิดและ
แรงเคล่ือนไฟฟา สนามแมเหล็กหมุน ฯลฯ  เคร่ืองจักรกลไฟฟากระแสตรง  ทฤษฎี โครงสราง การวิเคราะหใน
ภาวะอยูตัวและวงจรสมมูล อารเมเจอรรีแอกชัน คอมมิวเทชันและขั้ วแมเหล็กเสริม การสตารทมอเตอรและ
ควบคุมความเร็ว ความสูญเสีย ความรอนและพิกัด หลักการพ้ืนฐานของมอเตอรเหนี่ยวนําชนิดสามเฟสและเฟส
เดียว โครงสราง การวิเคราะหในภาวะอยูตัวและวงจรสมมูล ลักษณะเฉพาะของมอเตอร การสตารทมอเตอรและ
การควบคุมความเร็ว พิกัดและประสิทธิภาพ การประยุกตใชงาน 
 Magnetic circuits and transformers , flux and magnetic coupling circuits, ideal and 
practical transformers, and transformer equivalent circuits; principles of direct current and 
alternative current rotating machines , torque and electromotive force, rotating magnetic field, 
etc;   direct current machines, theory, structure, steady-state analysis and equivalent circuit, 
armature reaction, commutation and inter-poles, motor starting and speed control, losses, heat 
and rating; principles of three-phase and single-phase induction motors, structures, steady-state 
analysis and equivalent circuits, motor characteristics, motor starting and speed control, rating 
and efficiency, applications 
 
211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน   3(3-0-6) 
 Basic Electronic Circuits  
 รายวิชาบังคับเรียนรวม   :   210-211 วงจรไฟฟา 1 
 คุณลักษณะทางกระแสและแรงดันของอุปกรณอิเล็กทรอนิกส  วงจรอิเล็กทรอนิกสพ้ืนฐาน การ
ไบอัสทรานซิสเตอร  วงจรทรานซิสเตอรสัญญาณขนาดเล็ก การวิเคราะหวงจรขยายปอนกลับ วงจรขยายเชิง
ดําเนินการและการประยุกตในวงจรเชิงเสนและวงจรไมเชิงเสน วงจรแกวง วงจรขยายกําลัง แหลงจายกําลัง 
แนะนําอิเล็กทรอนิกสกําลัง 
 Current and voltage characteristics of electronic devices; basic electronic circuits; 
biasing of transistor; small-signal transistor circuits; analysis of feedback amplifiers; operational 
amplifier and applications in linear and nonlinear circuits; oscillators; power amplifiers; power 
supplies;  introduction to power electronics 
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216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1 3(2-3-4) 
 Engineering Drawing I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ความสําคัญของการเขียนแบบวิศวกรรม เคร่ืองมืออุปกรณและวิธีใช การเขียนตัวเลขและตัวอักษร
ชนิดของเสนและมาตรฐานสําหรับงานเขียนแบบเรขาคณิตประยุกต การเขียนภาพสามมิติ  ภาพฉายออโธกราฟก 
และการเขียนภาพฉายออโธกราฟฟก การเขียนภาพสเก็ต การเขียนภาพตัด การเขียนภาพแยกสวนและ
ภาพประกอบ การกําหนดขนาด และความคลาดเคลื่อน และรายละเอียดอ่ืนๆ พ้ืนฐานการเขียนแบบดวย
คอมพิวเตอร 

 The importance of engineering drawing; drawing instruments and their uses; 
lettering; line types and standards; applied geometry; pictorial drawings, orthographic 
projection, orthographic drawing; freehand sketches; section drawing, detail and assembly 
drawing, dimensioning and tolerancing and descriptions; basic computer aided drawings 
 
216-221   กลศาสตรวิศวกรรม 2                                         3(3-0-6) 
 Engineering Mechanics II                                  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน :  221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1 

ทบทวนกฎการเคล่ือนที่ของวัตถุเบื้องตน ศึกษาจลนพลศาสตรของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง เชน 
การขจัดความเร็ว ความเรง ทั้งการเคลื่อนที่แบบสมบูรณและสัมพัทธ  ศึกษาจลนศาสตรของอนุภาคและวัตถุ
แข็งเกร็ง เชน วิธีนิวตัน-ออยเลอร วิธีงานและพลังงานและวิธีอิมพัลสและโมเมนตัม 

Revision of basic principles governing the laws of motion:  Kinematics of particles 
and rigid bodies: displacement, velocity, and acceleration  (absolute vs. relative motion) ;  
Kinetics of particles and rigid bodies : Newton's-Euler Method, Work & Energy Method, and 
Impulse & Momentum Method 

 
216-222  กลศาสตรวัสดุ  3(3-0-6) 
 Mechanics of Materials   
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1 

แรงและความเคน ความเคนและความเครียดรูปแบบตาง ๆ ความสัมพันธระหวางความเคนและ
ความเครียด ความเคนในคาน ผังแรงเฉือน โมเมนตดัด การโกงตัวของคาน การโกงตัวของเสา วงกลมโมร 
ความเคนผสม เกณฑการวิบัติ 

Forces and stresses; stresses and strains relationship; stresses in beams, shear 
force and bending moment diagrams; deflection of beams, torsion; buckling of columns; 
Mohr’s circle and combined stresses; failure criterion 
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216-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Engineering Thermodynamics I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 กฏขอที่หน่ึงและสองของอุณหพลศาสตร  ฟงกชั่นตาง ๆ   เชิงอุณหพลศาสตรและการประยุกต  
งานและความรอน  สมบัติของสารบริสุทธิ์  การหาคาสมบัติทางอุณหพลศาสตรของสารตาง ๆ  จากกราฟ  ตาราง  
และสมการสถานะ   การวิเคราะหพลังงานของระบบปด  การวิเคราะหพลังงานของระบบเปด  วัฏจักรคารโนท   
เอนโทรป 
 The first and second laws of thermodynamic; thermodynamic functions and 
applications; work and heat; properties of pure substances; thermodynamic properties of 
substances from graphs and tables and equations of state; energy analysis of closed systems; 
energy analysis of open systems; Carnot cycle; entropy 
 
216-241 กลศาสตรของไหล 1 3(3-0-6) 
 Mechanics of Fluids I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :  332-103 ฟสิกสสําหรับวิศวกร 1 หรือ  
          221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1 

มโนทัศนเบื้องตน มิติและหนวย สมบัติของของไหล สถิตยศาสตรของไหล ความดันและการวัด  
แรงกระทําตอวัตถุในของไหล การทรงตัวของวัตถุลอย และสมดุลสัมพัทธ มโนทัศนของของไหลสมมุติและของ
ไหลจริง การไหลแบบราบเรียบและปนปวน การไหลแบบความหนาแนนคงที่และไมคงที่ สมการตอเนื่อง 
สมการโมเมนตัม สมการพลังงาน และสมการเบอรนูลลีกับการประยุกตกับเครื่องจักรกลของไหล  การวิเคราะห
เชิงมิติและการจําลองแบบ การไหลในทอ  แรงเสียดทานและความดันลดในทอ การวิเคราะหวงจรทออยางงาย 
การวัดอัตราการไหล 

Fundamental concepts, dimension and unit; fluid properties; fluid statics, pressure 
and measurements, forces on rigid body in fluid; stability of float body and relative 
equilibrium; ideal fluid and real fluid; laminar flow and turbulent flow; flow of compressible 
and incompressible fluid; continuity equation, momentum equations, energy equation and 
Bernoullli’s equation applied to fluid machinery; dimensional analysis and dynamic similarity; 
flow inside pipe, frictions and pressure losses along pipe; basic piping network calculation; 
flow measurement 

 
216-274   ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับวิศวกรรมเคร่ืองกล 3(3-0-6) 
 Numerical Methods for Mechanical Engineering  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 
 วิธีเชิงตัวเลขในการแกปญหาทางวิศวกรรม การหารากของสมการพหุนามดวยวิธีนิวตัน ผลเฉลยของ
ระบบสมการเชิงเสน  การประมาณคาในชวงของขอมูล วิธีการหาปริพันธและการหาอนุพันธเชิงตัวเลข  ผลเฉลย
เชิงตัวเลขของสมการเชิงอนุพันธสามัญ ผลเฉลยเชิงตัวเลขของสมการเชิงอนุพันธยอย 
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 Numerical methods in engineering problems solving; root of polynomial equation 
determination using Newton’s method; solution of linear equation system; data interpolation; 
numerical integration and differentiation; numerical solution of ordinary differential equation; 
numerical solution of partial differential equation 
 
217-312 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานวิศวกรรม 3(2-3-4) 
 Engineering Software Tools 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน : 216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1 
 การใชคอมพิวเตอรสําหรับงานออกแบบและวิเคราะหปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล โปรแกรมตาราง
คํานวณสําหรับงานวิศวกรรม  โปรแกรมการจําลองสถานการณและออกแบบ ดานวิศวกรรมเครื่องกลและการ
ประยุกตงานที่เกี่ยวของ เชน แมทแลป หรือ ซายแลป  โปรแกรมภาษาสคริป   เชน  ไพทอน โปรแกรมเขียนแบบ 
3 มิติ  การสรางชิ้นงานดวยปรินเตอร 3 มิติ 
 Use of computer for design and analysis of mechanical engineering problems; 
spread sheet software for engineering; computer simulation and design of mechanical 
engineering problems and related applications software, e.g. Matlab or Scilab; script program 
language, e.g. Python; 3D drawing software; solid modeling by 3D printer  
 
221-101 กลศาสตรวศิวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Engineering Mechanics I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : 322-171 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 

แนวคิดและหลักการพ้ืนฐานของสถิตยศาสตร ระบบแรงสองมิติและสามมิติ การรวมและการแยก
แรง โมเมนต แรงคูควบ และระบบแรงสมมูล สมดุลของอนุภาคและวัตถุเกร็ง แผนภาพวัตถุอิสระ การวิเคราะห
โครงขอหมุน เฟรมและเครื่องจักรกล แรงเสียดทาน ศูนยถวง เซนทรอยด โมเมนตความเฉื่อยของพื้นที่ วงกลม
โมเมนตความเฉื่อยของโมห หลักการงานเสมือน เสถียรภาพของวัตถุ แนะนําพลศาสตรเบื้องตน 

Fundamental concepts and principles of statics; two and three dimensional force 
systems;  composition and resolution of forces; moments, couples and equivalent force 
system; equilibrium of particles and rigid bodies; free body diagrams; analysis of trusses, frames 
and machines;  friction; centres of gravity, centroids; moments of inertia of plane areas; Mohr's 
circle of moment of inertia; method of virtual work; stability; introduction to dynamics 
 
225-251  สถิติวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Engineering Statistics I 
 รายวิชาบังคับเรียนกอน:  ไมมี 
           วิธีการทางสถิติ ลักษณะสมบัติของขอมูลและการวิเคราะหความนาจะเปน  ตัวแปรสุมการแจกแจง
ความนาจะเปน  แบบชวงการแจกแจงความนาจะเปน  แบบตอเนื่องการแจกแจงของสิ่งตั วอยางทฤษฎี  การ
ประมาณคาการทดสอบสมมติฐาน การวิเคราะหความแปรปรวน  การวิเคราะห  การถดถอยเชิงเสนตรง
สหสัมพันธ 
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            Statistical  method; properties  of  data and analysis;  probability;  random  variable;  
discrete probability distribution function; continuous probability  distribution  function; sampling  
distribution;  estimation  theory; test  of  hypothesis;  analysis of variance; linear  regression  
analysis, correlation 
 
226-215   กระบวนการผลิตขั้นพื้นฐาน 2(1-3-2) 
 Basic Manufacturing Processes 
 รายวิชาบังคับเรียนกอน   :  ไมมี 
             ระบบการผลิต การเลือกกระบวนการผลิต เครื่องจักรกลโรงงานแบบตาง ๆ เครื่องกลึงใบมีดและการ
จับยึดชิ้นงาน การกลึงโลหะ การคํานวณเวลาท่ีใชในการกลึงปฏิบัติ การกลึงโลหะดวยเครื่องกลึงธรรมดา และ
สาธิตการใชงานเครื่องกลึงซีเอ็นซี ชนิดและสมบัติของโลหะแผน กระบวนการผลิตชิ้นงานโลหะแผนดวย
เครื่องจักรกลในโรงงานอุตสาหกรรม เครื่องจักรกลซีเอ็นซีสําหรับงานโลหะแผน การเขียนแผนคลี่ การยึดโลหะ
แผน ปฏิบัติการโลหะแผน หลักการเชื่อมโลหะ เครื่องมือและอุปกรณการเช่ือม ความปลอดภัยในงานเชื่ อม 
กระบวนการเชื่อมโลหะแบบตาง ๆ ทาเชื่อมแนวเชื่อมและการตรวจสอบ ปฏิบัติการเชื่อมดวยกาซออกซีอะเซทิลีน
และการเชื่อมอารค 
                 Manufacturing systems; manufacturing processes selection; machines, tools, and 
fixtures; metal turning, turning time calculation, typical metal turning practices, and CNC turning 
center demonstration; types and characteristics of sheet metals, sheet metal forming processes, 
CNC machines for sheet metal forming, sheet metal pattern development, sheet metal 
fastening, sheet metal operation practices; principles of metal welding, machines and 
equipment for welding, welding safety, welding processes, welding posture, weld, and 
inspection, oxy acetylene welding, and arc welding practices 
 
238-230   วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6)
 Engineering Materials   
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :             ไมมี 
            ศึกษาความสัมพันธระหวางโครงสราง สมบัติ กระบวนการผลิต และการประยุกตใชวัสดุวิศวกรรม 
ไดแก โลหะ พอลิเมอร เซรามิก  วัสดุผสม วัสดุอิเล็กทรอนิกส คอนกรีตและไม แผนภาพสมดุลเฟสและการ
นําไปใชประโยชน สมบัติเชิงกลของวัสดุ การเสื่อมสภาพของวัสดุ 
 Study of relationship between structures, properties, production processes and 
applications of engineering materials i.e. metals, polymers, ceramics, composites, electronic 
materials, concrete and wood; phase equilibrium diagrams and their interpretation; mechanical 
properties and materials degradation. 
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240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสรางขอมูล 3(2-2-5)
 Programming and Data Structures 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   :   ไมมี 
 กระบวนทัศนของการเขียนโปรแกรมตัวแปรชนิดขอมูลนิพจนโครงสรางควบคุมกลยุทธในการแก
โจทยปญหาอารเรยขอความการจัดการหนวยความจําแบบเฉพาะใชงานโครงสรางขอมูลแบบเชื่อมตอแถวคอยกอง
เรียงทับซอนตารางแฮชกราฟตนไมการยอนรอย 
 Programming paradigms; programming constructs, variables, types, expressions, 
control structures; problem-solving strategies; array; string; runtime storage management; linked 
structures, queues, stack, hash tables, graphs, trees; recursion 
 
กลุมวิชาชีพ (บังคับ)  
210-390 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร   1(0-3-0) 
 Microprocessor Laboratory 
 รายวิชาบังคับเรียนควบกัน  :  210-391 หลักการและการประยุกตใชงานไมโครโปรเซสเซอร 
 อินพุทดิจิทัล  เอาทพุทดิจิทัล หนวยแสดงผล 7 สวน การสแกนคียบอรด การสื่อสารแบบยูอารทการ
แปลงสัญญาณแอนาล็อกเปนดิจิทัล การแปลงสัญญาณดิจิทัลเปนแอนาล็อก การสรางสัญญาณมอดูเลตความกวาง
พัลส ตัวนับและจับเวลา การขัดจังหวะ หนวยเวลาจริง การใชงานตัวจับเวลาจองจับผิด การใชงานโมดูลสื่อสารไร
สายผานการเชื่อมตอแบบเอสพีไอ 
 Digital Input; digital output; 7-segment display; keyboard scan; universal 
asynchronous receiver transmitter (UART); analog-to-digital conversion (ADC); digital-to-analog 
conversion (DAC); pulse width modulator (PWM); timer and counter; interrupt; real-time clock 
(RTC); watchdog timer (WDT); wireless module interface via serial peripheral interface (SPI) 
 
210-391 หลักการและการประยุกตใชงานไมโครโปรเซสเซอร  3(3-0-6) 
 Microprocessor Principles and Applications 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน : 210-292  ระบบดิจิทัลและการออกแบบเชิงตรรกะ 
 รายวิชาบังคับเรียนควบกัน  : 210-390  ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร   
 แนวคิดเบื้องตนของไมโครโปรเซสเซอร ไมโครคอนโทรลเลอร ไมโครคอมพิวเตอร สถาปตยกรรม
ของไมโครโปรเซสเซอร 8 บิต 16 บิต และ 32 บิต การจัดองคกรทางฮารดแวร ชุดคําสั่ง เทคนิคการโปรแกรม 
และการเชื่อมประสานอุปกรณอินพุทและเอาทพุท การเชื่อมประสานหนวยความจํา ตัวนับและตัวชี้เวลาที่สามารถ
โปรแกรมได ตัวแปลงสัญญาณแอนะล็อกเปนดิจิทัล ตัวแปลงสัญญาณดิจิทัลเปนแอนะล็อก ตัวสรางสัญญาณมอดู
เลตความกวางพัลส การขัดจังหวะ การเชื่อมประสานแบบขนาน การเชื่อมประสานแบบอนุกรมแบบตาง  ๆ   
แนะนําการเลือกใชไมโครโปรเซสเซอร  
 Basic concepts of microprocessor/microcontroller and microcomputer;  architectures  of  8-bit, 16-bit  
and  32-bit  microprocessors;  hardware  organizations;  instruction  set;  programming  techniques  and I/O  
interfacing;  memory interfacing; programmable counter/timer; analog to digital converter; digital to analog 
converter; pulse width modulator; interrupt; parallel interface; serial interfaces; introduction to 
selection of microprocessors 
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211-331  อิเล็กทรอนิกสอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
 Industrial Electronics  
 รายวิชาบังคับเรียนกอน   :  211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน 
 ตัวแปลง วงจรออปแอมปในงานอุตสาหกรรม วงจรรวมเชิงเสนสําหรับในงานอุตสาหกรรม อุปกรณ
ควบคุมในทางอุตสาหกรรม วงจรควบคุมกําลัง การควบคุมในกระบวนการ โทรมาตรทางอุตสาหกรรมและการ
สื่อสารขอมูล การควบคุมเปนลําดับ วงจรควบคุมแบบโปรแกรมได 
 Transducer; op-amp and linear IC for industrial applications; industrial control 
devices; power control circuits; process control; industrial telemetry and data communication; 
sequential control; programmable logic controller 
 
211-342 สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู 3(3-0-6) 
 Signals, Systems and Sensors 
 รายวิชาบังคับเรียนกอน   :           211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน 
 สัญญาณและระบบเวลาตอเน่ือง  สัญญาณและระบบเวลาเต็มหนวย การวิเคราะหความถี่ของ 
สัญญาณและระบบเวลาตอเนื่อง การวิเคราะหความถ่ีของสัญญาณและระบบเวลาเต็มหนวย การแปลงลาปลาส  
การแปลง Z  แนะนําระบบการวัด ตัวรับรูแบบความตานทาน ตัวรับรูแบบคลื่นแมเหล็ก ตัวรับรูแบบอาศัยการ
เปลี่ยนแปลงคารีแอกแตนท  ตัวรับรูแบบกําเนิดสัญญาณทางไฟฟา  ตัวรับรูแบบดิจิทัล การไดมาของขอมูลและ
โทรมาตร 
 Continuous-time signals and systems; discrete-time signals and systems; frequency 
analysis of continuous-time signals and systems; frequency analysis of discrete-time signals and 
systems; the Laplace transform; the z-transform; introduction to measurement systems; 
resistive sensors; magnetic sensors; reactive sensors; generating sensors; digital sensors; data 
acquisition and telemetry 
 
211-433 อิเล็กทรอนิกสกําลังและระบบขับเคลื่อนไฟฟา  3(3-0-6)  
 Power Electronics and Electric Drives 
 รายวิชาบังคับเรียนกอน  :  211-221 หลักการเบื้องตนของเครื่องจักรกลไฟฟา ,  
     211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน และ  
     216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2 
 ไดโอดกําลัง ไทริสเตอร ทรานซิสเตอรกําลัง มอสเฟทกําลัง ไอจีบีที วงจรแปลงผันไฟฟากระแสสลับ-
ไฟฟากระแสตรง วงจรแปลงผันไฟฟากระแสสลับ-ไฟฟากระแสสลับ วงจรแปลงผันไฟฟากระแสตรง-ไฟฟา
กระแสตรง  วงจรแปลงผันไฟฟากระแสตรง-ไฟฟากระแสสลับ  แหลงจายกําลังไฟฟาแบบวิธีสวิตช ระบบ
ขับเคลื่อนกระแสตรง ระบบขับเคลื่อนกระแสสลับและลักษณะเฉพาะความเร็ว-แรงบิดสําหรับโหลดเชิงกลบาง
ชนิด การควบคุมความเร็วของมอเตอรกระแสตรงและกระแสสลับแบบใชวงจรอิเล็กทรอนิกสกําลัง การควบคุม
แบบวงรอบเปดและวงรอบปด 
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 Power diode; thyristor; power transistor; power MOSFETs; IGBT; AC-DC converter; AC-
AC converter;  DC-DC converter; DC-AC converter; switching power supply; DC drives; AC drives; 
speed-torque characteristics of mechanical loads; variable speed control of DC motor and ac 
motor by using power electronics circuits; open-loop and closed-loop control 
 
216-314 การออกแบบเครื่องกล 1 3(3-0-6)
 Mechanical Design I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-222 กลศาสตรวัสดุ  
 รายวิชาบังคับเรียนกอน       : 216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1 
 พ้ืนฐานการออกแบบเคร่ืองกล  คุณสมบัติของวัสดุ  ทฤษฎีการวิบัติการวิบัติแบบสถิตและแบบลา 
ผลของจุดรวมความเคนในงานออกแบบเครื่องกล การออกแบบชิ้นสวนเครื่องกลอยางงาย เชน สปริงขอตอสลัก
เกลียว ขอตอเชื่อม การออกแบบชิ้นสวนสงกําลัง เชน เบรกและคลัทช สายพานโซและสลิงตลับลูกปน เพลาและ
อุปกรณจับยึด การหลอล่ืน การออกแบบรองล่ืนซีลและประเก็น โครงงานออกแบบ 
 Fundamental of mechanical design, properties of materials; theories of failure, static 
and fatigue failures,effects of stress concentration in mechanical design; design of simple 
machine elements such as springs, bolted joints, welded joints; design of power transmission 
elements such as brakes and clutches, belts, chains and wire ropes; rolling contact bearing; 
shafts and devices; lubrication and journal bearings; gaskets and seal; design project  
 
216-324 กลศาสตรเคร่ืองจักรกล 3(3-0-6)
 Mechanics of Machinery 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2 
 มโนทัศนและคําจํากัดความของกลไกพ้ืนฐาน  การวิเคราะหจลนศาสตรของกลไกดวยวิธีคํานวณและ
วิธีกราฟก เชน กลไกแขนตอ เฟองชุด ลูกเบี้ยว และกลไกสงกําลัง การวิเคราะหแรงของกลไก  หลักการของดา
ลอมแบร การปรับสมดุลของเคร่ืองจักรกล   
 Concept of basic mechanisms and terminology;  mathematical and graphical 
analyses of kinematics of linkages, gear trains, cams and some power transmission  mechanisms;  
kinetics of rigid bodies;  D'Alembert's principle;  analysis of forces in mechanisms;  balancing of 
machinery 
 
216-352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6)
 Automatic Control Systems  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 และ 
      216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2 
 หลักการของระบบควบคุมอัตโนมัติ การวิเคราะหและจําลองระบบเชิงเสน  เสถียรภาพของระบบ
ปอนกลับเชิงเสน  การวิเคราะหการตอบสนองตอเวลาและการออกแบบ  การวิเคราะหการตอบสนองเชิงความถี่  
การออกแบบและการชดเชยของระบบควบคุม 
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 Automatic control principles, analysis and modeling of linear systems, stability of 
linear feedback systems, time domain analysis and design, frequency response analysis, design 
and compensation of control systems 
 
216-425 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3(3-0-6)
 Mechanical Vibrations  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 และ 
      216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2 

พฤติกรรมของระบบที่มีหน่ึงองศาของความอิสระ ความถี่ธรรมชาติและผลจากความหนวง การควง
ของเพลา  หลักการของเครื่องมือวัดการสั่นสะเทือน  หลักการกันสะเทือน ระบบท่ีมีสององศาของความอิสระ 
ไดแก โหมดและรูปทรงของโหมด หลักการของไดนามิคแอ็บซอบเบอร แนะนําระบบท่ีมีหลายองศาของความ
อิสระ  

The behavior of systems with single degree of freedom; free updamped vibration, 
natural frequency and damping effects; coss of energy in damped system; whirling of shafts; 
principles of vibration isolation and vibration measuring instruments;  lumped systems with two 
degrees of freedom as natural frequencies, modes and mode  shapes;  principle of dynamic 
vibration absorbers;  lumped systems with several degrees of freedom 
 
217-301  ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1 1(0-3-0) 
 Mechatronic Engineering Laboratory I 
 รายวิชาบังคับเรียนกอน  :   216-222 กลศาสตรวัสดุ 1 และ 
      216-241 กลศาสตรของไหล 1                                          
           ปฏิบัติการพ้ืนฐานเก่ียวกับ ความแข็งแรงของวัสดุ  กลศาสตรของไหล  อุณหพลศาสตร 
อิเล็กทรอนิกส และวงจรตรรกะ  ประกอบภาคทฤษฎีที่เคยเรียนมา โดยมีเวลาปฏิบัติการรวมกันไมนอยกวา 30 
ชั่วโมง 
           At least 30 hours experiments in the fields of strength of materials; fluid mechanics; 
thermodynamics; electronics; and logic circuits in order for students to be familiar with basic 
instruments; data analysis; and discussion of the results compared with the relating theory 
 
217-302  ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2 1(0-3-0) 
 Mechatronic Engineering Laboratory II 
 รายวิชาบังคับเรียนกอน  :  217-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1 
          ปฏิบัติการเพิ่มเติมเก่ียวกับอิเล็กทรอนิกส ระบบคอมพิวเตอร ระบบเครือขาย ระบบเก็บขอมูลโดยใช
คอมพิวเตอร ระบบกลไกเชิงกล  กําลังของไหล และการควบคุมเชิงตรรกะ  โดยมีเวลาปฏิบัติการรวมกันไมนอย
กวา 30 ชั่วโมง 
           At least 30 hours experiments in the fields of electronics; computer systems; 
computer networks; database; mechanical mechanisms; fluid power; and logic control 
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217-407  โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1 2(0-6-0) 
 Mechatronic Engineering Project I 
 เงื่อนไข: ตองเปนนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปที่ 4 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :  ไมมี 

เปนโครงงานที่สัมพันธกับหัวขอปญหาที่นาสนใจเกี่ยวกับวิศวกรรมเมคาทรอนิกส  เพ่ือฝกฝนการ
คนควา  ทดลองวิจัยหรือศึกษาเร่ืองหน่ึงเรื่องใดดวยตัวนักศึกษาเอง  โดยมีอาจารยเปนที่ปรึกษาแนะนํา 

Choosing projects related to mechatronic engineering problems approved by the 
department in which their responsibilities are to review literature, develop the proposal guided 
by the advisor and present the progressive works to committees and audiences 
 

217-408  โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2 2(0-6-0) 
 Mechatronic Engineering Project II 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :  217-407 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1  
          เปนวิชาที่ตอเน่ืองจากวิชาโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส  1 
          Continued from the Mechatronic Engineering Project I in which the students must 
study, do experiments and testings under the supervision of advisors and staff members; 
evaluation based on project reports and oral examinations 
 
217-461  การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส 3(2-3-4) 
 Mechatronic System Design 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน : ไมมี 
 แนะนําการออกแบบระบบเมคาทรอนิกส แบบจําลองและการจําลองสถานการณระบบกายภาพ         
วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน ตัวขับเคลื่อน เซนเซอรและอุปกรณแปลงพลังงาน ก ารวิเคราะหสัญญาณ             
ไมโครโพรเซสเซอรและไมโครคอนโทรเลอร การเชื่อมตอระหวางคอมพิวเตอรกับระบบกลไฟฟา ระบบไฮดรอลิกส 
ระบบนิวเมติก พีแอลซี การพัฒนาโปรแกรมจริง ออกแบบและวิเคราะหระบบกายภาพ และแบงกลุมยอยทํา
โครงงาน 
 Introduction to mechatronic system design; modeling and simulation of physical 
systems; basic electronics; actuators; sensors and transducers; signal analysis; microprocessors 
and microcontrollers; connectivity between computer and electromechanical systems; 
hydraulic systems; pneumatic systems; Programmable Logic Controller (PLC); program 
development; analysis and design of physical systems; class projects 
 

217-462  แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต 3(3-0-6) 
 Introduction to Robotic Technology  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน :  ไมมี 

ความรูหุนยนตเบื้องตน  ชนิดและประเภทสมการจลนศาสตรและการแกสมการจลนศาสตร  ตัว
ตรวจวัด แนะนําการจําลองตัวทํางานและการใชตัวขับเคลื่อน เซ็นเซอรและไมโครคอนโทรเลอรในการออกแบบ
ระบบเมคาทรอนิกส มอเตอรกระแสตรง มอเตอรกระแสสลับ มอเตอรสเตปเปอร โซลินอยด ตัวขับเคลื่อนขนาด
เล็ก เซ็นเซอรวัดตําแหนง เอ็นโคดเดอร โซนาร อินฟราเรด เซ็นเซอรพรอกซิมิตี้  
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Introduction to robotics; classification of robots; forward and inverse kinematic 
equations; introduction to modeling and use of actuators; sensors and microcontrollers in 
mechatronics system design; topics include electric motors (AC, DC, Stepper), solenoids, 
microactuators, position sensors (Encoders, sonar, Infrared), proximity sensor  
 

กลุมวิชาชีพ (เลือก)  
210-291  การสื่อสารขอมูลและเครือขายคอมพิวเตอร 3(3-0-6) 
 Data Communications and Computer Networking 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 แนะนําระบบเครือขายส่ือสารขอมูล สถาปตยกรรมเครือขายแบบเปนชั้น โพรโทคอลแบบจุดถึงจุด
และระบบเชื่อมโยง ตัวแบบเวลาหนวงสําหรับเครือขายขอมูล การควบคุมการเขาถึงตัวกลาง การควบคุมการไหล
ของกลุมขอมูล การควบคุมความผิดพลาด เครือขายเฉพาะท่ี เครือขายสวิตชิง การจัดเสนทางในเครือขายขอมูล 
ความมั่นคงของเครือขาย สถาปตยกรรมและระบบเครือขายแบบกลุมเมฆ มาตรฐานการสื่อสาร 
 Introduction to data communications and networks; layered network architecture; 
point-to-point protocols and links; delay models in data networks; medium access control; flow 
control; error control; local area network; switching network; routing in data networks; network 
security; cloud network, architecture and system; standards 
 
210-431 การประมวลสัญญาณดิจิทัล   3(3-0-6) 
 Digital Signal Processing  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :  210-241 สัญญาณและระบบ หรือ  
      211-342 สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู 
 ทบทวนสัญญาณและระบบเวลาเต็มหนวยและการแปลงแบบแซด (z) การแปลงฟูริเยรเต็มหนวย 
การแปลงฟูริเยรแบบเร็ว ตัวกรองชนิด FIR และ IIR และเทคนิคการออกแบบ ผลเน่ืองจากคําที่มีความยาวจํากัด 
แนะนําสัญญาณสุมและกระบวนการสโตคาสติก 
 Review of the signals and discrete-time system and the z-transform; the discrete 
fourier transform; the fast fourier transform; finite impulse response (FIR) filters and infinite 
impulse response (IIR) filter; design of FIR and IIR filters; effects of finite word length; 
introduction to sampled signals and stochastic processes 
 
210-476 การออกแบบและติดตั้งระบบไฟฟา    3(3-0-6) 
 Electrical Systems Installation and Design  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :  210-211 วงจรไฟฟา 1 
 การเขียนสัญลักษณทางไฟฟากําลังและแผนภาพเสนเด่ียว ขอกําหนดมาตรฐานเก่ียวกับความ
ปลอดภัย ในการติดตั้งอุปกรณไฟฟา แหลงจายและระบบจําหนายไฟฟากําลัง การตอลงดินสําหรับระบบและ
อุปกรณไฟฟา  การเลือกขนาดสายไฟฟาและทอรอยสาย การคํานวณกระแสลัดวงจร อุปกรณปองกันและการ
ออกแบบใหอุปกรณปองกันทํางานเปนลําดับขั้น ระบบไฟฟาฉุกเฉิน การออกแบบวงจรแสงสวางและอุปกรณไฟฟา 
การออกแบบวงจรมอเตอร การปรับปรุงคาตัวประกอบกําลังและการออกแบบวงจรตัวเก็บประจุ ฮารมอนิกสใน
ระบบไฟฟา  การติดตั้งอุปกรณไฟฟาในอาคารพาณิชย โรงงานอุตสาหกรรมและอาคารที่อยูอาศัย 
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 Graphical electrical symbols and one-line diagrams; study of safety codes; electrical 
power supply and distribution systems; system grounding and equipment grounding; sizing 
wires, cables, and conduits; short circuit calculation; protective devices and their coordination; 
emergency power systems; lighting and appliances circuit design; motor circuit design; power 
factor improvement and capacitor bank circuit design; harmonics in electrical systems; power 
installation in commercial, industrial, and residential buildings 
 
210-552 การประมวลภาพดิจิทัล    3(3-0-6) 
 Digital Image Processing  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   :  210-241 สัญญาณและระบบ หรือ  
      211-342 สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู 
 แนะนําการประมวลภาพดิจิทัล ระบบสองมิติและคณิตศาสตรเบื้องตน การรับรูภาพ การชักตัวอยาง
และการควอนไทซสัญญาณภาพ การแปลงภาพ การแทนภาพดวยตัวแบบเฟนสุม การปรับปรุงภาพ การกรองภาพ 
การทําใหภาพดีดังเดิม การวิเคราะหภาพ การสรางภาพจากภาพฉาย การบีบอัดขอมูลภาพ 
 Introduction to digital image processing; two dimensional systems and  
mathematical  preliminaries;  image  perception; image  sampling  and  quantization; image  
transform; image  representation  by  stochastic  models; image  enhancement;  image filtering; 
image restoration; image  analysis; image  reconstruction  from  projections; image  data  
compression 
 

216-201  เทคโนโลยียานยนต 1 3(2-3-4) 
 Automotive Technology I  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 ประวัติความเปนมาของเคร่ืองยนต ประเภทของเคร่ืองยนต หลักการทํางานและสวนประกอบของ
เครื่องยนตแกสโซลีนและดีเซล  ระบบการจุดระเบิด ระบบน้ํามันเชื้อเพลิง ระบบหลอลื่น ระบบระบายความรอน 
แนวทางการพัฒนาเครื่องยนต การดูแลและบํารุงรักษาเคร่ืองยนต เชื้อเพลิงทางเลือกและแนวทางการนํามาใชใน
เครื่องยนต ปญหาและการแกไขปญหาที่เกิดขึ้นกับเคร่ืองยนต เครื่องมือชางยนตและการใชงาน การถอด -
ประกอบและตรวจสภาพชิ้นสวนเครื่องยนต  ตรวจสอบการทํางานของระบบตาง ๆ การใชเครื่องมือวิเคราะห
ปญหาและการปรับแตงเครื่องยนต 
 History of automobile; engine type; principal and components of gasoline and 
diesel; systems of ignition, fuel supply, lubrication, cooling; future trend of engine; maintenance; 
alternative fuel engine; troubleshooting and repairs; automotive tools and their uses; practicing 
in disassemble and assemble of engine; performance checking and tuning of engine  
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216-313  กระบวนการผลิต                                             3(3-0-6) 
 Manufacturing Processes                                                                    
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :  ตองเปนนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปท่ี 3 ข้ึนไป 

วิวัฒนาการของระบบการผลิต เศรษฐศาสตรกับการผลิต แหลงที่มาและสมบัติของวัสดุที่ใช ใน
กระบวนการผลิตกระบวนการผลิตตาง ๆ เชน การหลอโลหะ การขึ้นรูปโลหะแบบรอนและแบบเย็น  การกลึง 
การไส การกัด การตัดและการเชื่อม เปนตน พลาสติกและการขึ้นรูปพลาสติก ยางและการข้ึนรูปยาง    
เครื่องจักรและวิธีการผลิตสมัยใหมที่ใชในอุตสาหกรรม ระบบอัตโนมัติสําหรับอุตสาหกรรมการผลิต   

Evolution of the manufacturing system; economic system and manufacturing;  
sources and properties of materials used in manufacturing processes; manufacturing processes 
such as casting, hot and cold working, turning, shaping, planning, cutting, milling and welding 
etc; plastic materials and processes; modern machines and manufacturing methods used in 
industry today;  industrial automation and equipments 
 
216-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
 Engineering Thermodynamics II  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1 
 ทบทวนเอนโทรป กระบวนการยอนกลับ ศักยภาพของระบบหรือเอ็กเซอย่ี และประสิทธิภาพตาม
กฎขอที่สอง การวิเคราะหกฎขอที่ 1 และกฎขอที่ 2 ของเทอรโมไดนามิกสสําหรับกระบวนการพ้ืนฐาน  วัฏจักร
ตาง ๆ ทางวิศวกรรม วัฏจักรอุดมคติและจริงของเคร่ืองตนกําลังและวัฏจักรเครื่องทําความเย็น  สัมพันธภาพของ
คุณสมบัติของสาร  ทฤษฎีของของผสมที่ไมทําปฏิกิริยากัน  วิเคราะหกระบวนการสันดาปเชิงอุณหพลศาสตร 
 Entropy review, irreversibility, availability or energy and second law efficiency; 
analyses of 1 st and 2 nd laws of thermodynamics for the basic processes; engineering cycles; 
ideal, actual, power and refrigeration; thermodynamic relations, mixtures and solutions;  
combustion processes and analysis of combustion products 
 
216-333 การถายเทความรอน 3(3-0-6) 
 Heat Transfer  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-241 กลศาสตรของไหล 1 
 รายวิชาเรียนกอนหรือเรียนรวม  : 216-274 ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับ 
         วิศวกรรมเคร่ืองกล 
 การนําความรอน การนําความรอนในสภาวะคงตัวแบบ 1 และ 2 มิติ  การนําความรอนในสภาวะไม
คงตัวแบบมิติเดียว  การวิเคราะหการนําความรอนโดยวิธีเชิงตัวเลข  การพาความรอน  การวิเคราะหเชิงมิติในการ
ถายเทความรอนแบบการพา  การพาความรอนแบบธรรมชาติ  การพาความรอนแบบบังคับบนผนังทอกลม  แผน
เรียบ และภายในทอรูปตาง ๆ  การวิเคราะหการพาความรอนในกรณีงาย ๆ ความสัมพันธระหวางการถายเท
ความรอนและความเสียดทาน  การควบแนนและการเดือด  การแผรังสีความรอน  สมบัติการดูดกลืนและการ
เปลงความรอน  ตัวประกอบเชิงมุม  การแผรังสีของวัตถุดําและวัตถุเทา  อุปกรณแลกเปล่ียนความรอน การเพ่ิม
การถายเทความรอน 
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 Conduction; one and two-dimensional steady state heat conduction, one 
dimensional unsteady state conduction; numerical analysis of heat conduction; convection ; 
dimensional analysis in convection heat transfer, natural convection, forced convection on 
circular pipe, plane surface and in conduits, simplified  analysis in convection heat transfer; 
relationship between heat transfer and fluid friction; condensation and boiling; radiation; 
absorption and emission characteristics, view factor, radiation of black and grey bodies; heat 
exchangers; heat transfer enhancement 
 
216-342 กลศาสตรของไหล 2 3(3-0-6) 
 Mechanics of Fluids II  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน    : 216-241 กลศาสตรของไหล 1 
 รายวิชาเรียนกอนหรือเรียนรวม : 322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 
 จลนศาสตรของการไหล  การศึกษาการไหลดวยวิธีเชิงทัศน  สมการความตอเนื่อง  สมการนาเวียร
สโตกส  การวิเคราะหการไหลแบบไมหมุนวน  การวิเคราะหการไหลในชั้นขอบเขตการไหลแบบราบเรียบและ
ปนปวน  การไหลรอบวัตถุ  การวิเคราะหแรงยกและแรงฉุดบนวัตถุ  การไหลแบบอัดตัวไดแบบหนึ่งมิ ติ  แนะนํา
วิธีการคํานวณทางพลศาสตรของไหล 
 Kinematics of fluid flow, flow study with visualizations techniques; continuity 
equation; Navier-Stokes equation; analysis for irrotational flow; analysis for boundary layer flow; 
laminar and turbulent flow; flow around object; analysis for lift force and drag force; one-
dimensional compressible flow; introduction to computational fluid dynamics 
 
216-343 กําลังของไหลและพีแอลซี 3(3-0-6) 
 Fluid Power and Programmable Logic Controller 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี  
 หลักการเบ้ืองตนของกําลังของไหล  กฎปาสคาล  การไหลในทอ  ระบบทอจาย  ระบบไฮดรอลิก 
ระบบนิวแมติก โครงสรางทางสถาปตยกรรมและฮารดแวรของตัวควบคุมตรรกะชนิดท่ีโปรแกรมได การเชื่อมตอพี
แอลซีกับอุปกรณ อินพุต/เอาทพุต ภาษาของพีแอลซี หลักการเขียนโปรแกรม การวิเคราะหความผิดปกติที่เกิดขึ้น 
ฟงกชั่นบล็อกมาตรฐาน การประยุกตใชงานพีแอลซี 
 Principle of fluid power; Pascal’s law, flow in pipe, distribution system,  principle of 
hydraulic and pneumatic systems;  structure in architecture and hardware of programmable 
logic controller (PLC); interfacing PLC with various field input/output devices; PLC language; 
basic principles of PLC programming; error diagnostics; standard function blocks; applications of 
PLC 
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216-402 เทคโนโลยียานยนต 2 3(2-3-4) 
 Automotive Technology II  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-201 เทคโนโลยียานยนต 1  
 หลักการทํางานและสวนประกอบของระบบสงกําลัง ระบบรองรับน้ําหนัก  ระบบบังคับเลี้ยว  ระบบ
เบรก ระบบไฟแสงสวางและไฟสัญญาณรถยนต  ระบบความปลอดภัยในรถยนต การดูแลและบํารุงรักษาระบบ
ตาง ๆ  ปญหาและการแกไขปญหาที่เกิดขึ้นกับระบบตาง ๆ  เคร่ืองมือชางยนตและการใชงาน  การถอด-ประกอบ
และตรวจสอบสภาพชิ้นสวน  ตรวจสอบการทํางาน  การวิเคราะหและแกไขปญหา 
 Principle and components of transmission, suspension, steering, brake, lighting and 
signals, safety systems; maintenance; troubleshooting and repairs; automotive tools and their 
uses; practicing in disassemble and assemble; system checking; diagnosis and repair 
 
216-434 วิศวกรรมโรงจักร 3(3-0-6) 
 Power Plant  Engineering  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2 

ภาระไฟฟาของโรงจักร การวางแผนการจายกระแสไฟฟา การวิเคราะหทางเศรษฐศาสตรและ 
ผลกระทบตอสิ่งของแวดลอมของการผลิตไฟฟาของโรงจักรแบบตาง ๆ หลักการแปลงพลังงานจากโรงจักรแบบ
ตาง ๆ ไดแก  โรงไฟฟาพลังน้ํา  โรงจักรเครื่องยนตสันดาปภายใน  โรงจักรไอนํ้า โรงจักรกังหันกาซ  โรงจักรวัฎ
จักรผสม และโรงจักรผลิตพลังรวมความรอนไฟฟา อุปกรณประกอบ ไดแก กังหันไอน้ํา เครื่องกําเนิดไอน้ํา เครื่อง
ควบแนน หมออุนนํ้า แนะนําโรงไฟฟานิวเคลียร อุปกรณควบคุมและเครื่องมือวัด 

Variable  load  problems;  load  distributions  planning;  economics analysis and 
environmental impacts  of  electric generation power plants. Energy conversion principles from 
hydro power plant, internal combustion engine power plant, steam power plant, gas turbine 
power plant; cogeneration and combined-cycle power plant. Performance parameters, 
turbines, boilers, condensers, feed water heater. Introduction to nuclear power plants, control 
and instrumentation 
 

216-435 เครื่องยนตสันดาปภายใน 3(3-0-6) 
 Internal Combustion Engines  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1 

พ้ืนฐานเครื่องยนตสันดาปภายใน เครื่องยนตจุดระเบิดดวยประกายไฟและเครื่องยนตจุดระเบิดดวย
การอัด  อุณหพลศาสตรเครื่องยนตสันดาปภายใน (วัฎจักรมาตรฐานอากาศอุดมคติ วัฎจักรเชื้อเพลิง-อากาศ 
และวัฎจักรเคร่ืองยนตจริง)  เชื้อเพลิงและการสันดาป ระบบจายเชื้อเพลิงและอากาศ  ระบบจุดระเบิด  ซุปเปอร
ชารจ  เทอรโบชารจ และการไลไอเสีย  การวิเคราะหไอเสียและการควบคุมมลภาวะ  สมรรถนะและการทดสอบ  
การหลอลื่น 

Internal combustion engine fundamentals; spark-ignition and compression-ignition 
engines; thermodynamics of internal combustion engines (ideal air standard, fuel-air, and actual 
cycles); fuels and combustion; air and fuel supply systems; ignition systems; supercharging, 
turbocharging, and scavenging; exhaust gas analysis and pollution control; performance and 
testing; lubrication 
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216-437 การทําความเย็นและการปรับอากาศ   3(3-0-6) 
 Refrigeration and Air Conditioning   
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : 216-332  อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2  และ  
      216-333  การถายเทความรอน 
 หลักการทําความเย็นและระบบทําความเย็น และสัมประสิทธิ์สมรรถนะ  การทําความเย็นแบบอัดไอ
โดยวิธีกลสําหรับการอัดชั้นเดียวและสองชั้น อุปกรณของระบบทําความเย็น  เครื่องอัดไอ  เคร่ืองควบแนน   
อีแวปโปเรเตอร  อุปกรณควบคุมการไหลของสารทําความเย็น  อุปกรณประกอบอ่ืน ๆ  ชนิดของสารทําความเย็น 
ไซโครเมตริก การทําความเย็นแบบระเหย และหอทําความเย็น  การทําความเย็นแบบดูดซึม  การแชแข็งอาหาร 
การควบคุมเบื้องตนในระบบปรับอากาศ  การคํานวณปริมาณความเย็นที่ตองการ  ระบบทอลมและทอน้ํายา 
 Methods of refrigeration and refrigeration system and coefficient of performance; 
mechanical vapor compression  refrigeration  cycle; single stage and two-stages;  main 
components, compressor, condenser, evaporator, refrigerant flow control; auxiliary equipment, 
refrigerant, psychometrics; evaporative cooling and cooling towers, absorption refrigeration, 
freezing of foods, basic air-conditioning system control; cooling load estimation, design of air 
distribution system, refrigerant piping 
 
2217-400    สหกิจศึกษา                                                                                8(0-40-0) 
                 Cooperative Education  

                  เง่ือนไข :  ตองเปนนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปที่ 4 
การฝกงานและศึกษาระบบการทํางานจริงในสถานประกอบการท่ีเกี่ยวกับวิศวกรรมเครื่องกล 

นักศึกษาจะตองปฏิบัติงานในฐานะเสมือนพนักงานของสถานประกอบการ  เพื่อเสริมสรางใหเกิดการพัฒนา
ทักษะดานอาชีพจากการบูรณาการความรูในหองเรียนกับประสบการณการทํางาน นักศึกษาจะตองมีชั่วโมงการ
ทํางานเต็มเวลาในสถานประกอบการธุรกิจรวมไมนอยกวา 16 สัปดาห หรือ 1 ภาคการศึกษา และการ
ประเมินผลการทํางานจะปฏิบัติโดยอาจารยที่ปรึกษารวมกับสถานประกอบการ เม่ือสิ้นสุดการฝกงาน นักศึกษา
ตองรายงานและจัดทํารายงานสรุปผล การทํางานฉบับสมบูรณใหกับสถานประกอบการ 

On the job training related to mechanical engineering as a full time staff of an 
approved workplace; establishment of a professional skill based on the integration of 
classroom theory and practical work experience, at least 16 weeks or a semester in the 
workplace; evaluation carried out by both the project advisor and the entrepreneur; oral 
presentation and final report submission to the entrepreneur 

 

217-431  องคประกอบและระบบเชิงกลและไฟฟา 3(3-0-6) 
 Mechanical and Electrical Components and Systems 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน : ไมมี 
 ชนิดของพลังงานแหลงพลังงานและอุปกรณปลดปลอยพลังงานแหลงพลังงานชนิดตางๆเชนสปริง
ความโนมถวงตัวเก็บประจุเชิงกลแดมเปอรหมอแปลงเชิงกลตัวกระทําทางไฟฟาตัวเก็บประจุไฟฟาและทางกล
อุปกรณถายเทความรอนอุปกรณสะสมความรอนตัวเก็บประจุแบบของไหลตัวตานทานของไหลตัวกระทําของไหล 
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          Different types of energy; energy sources; electrical actuatosr; electro-pneumatic 
and electro-hydraulic systems; mechanical capacitor, electrical capacitor, pneumatic capacitor; 
resistor; spring; damper; heat storage; heat transfer devices 
 

217-451  โปรแกรมเวลาจริง 3(3-0-6) 
 Real Time Software 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 ความรูเบื้องตนเก่ียวกับระบบเชิงเวลาจริง การวิเคราะหความตองการและคุณลักษณะเฉพาะ  
พ้ืนฐานการออกแบบโปรแกรม วิธีการแผนภาพ วิธีการกําหนดคุณลักษณะเฉพาะแบบมีรูปแบบ  ภาษาสําหรับ
ระบบเชิงเวลาจริง    ระบบปฏิบัติการสําหรับการประยุกตใชงานเชิงเวลาจริง   การวิเคราะหและออกแบบ
ซอฟทแวร เครื่องมือในการพัฒนาซอฟทแวร  
           Introduction to real time systems; requirement analysis and specification; 
fundamental of program design; block diagramming; formal specification; computer languages 
for real time systems; real time operating systems; software analysis and design; tools for 
software development 
 

217-452   แนะนําการจําลองแบบและการจําลองสถานการณ 3(3-0-6) 
 Introduction to Modeling and Simulation 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 พ้ืนฐานการจําลองแบบและสถานการณดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร เทคนิคและการใชงานโปรแกรม
เพ่ือจําลองแบบและสถานการณสําหรับระบบทางกล ไฟฟา เมคาทรอนิกส หุนยนต 

Basic of modeling and simulation using computer program; mechanical, electrical, 
mechatronics, robotic system modeling and simulation 
 
217-453   ปญญาประดิษฐและระบบหุนยนต 3(3-0-6) 
 Artificial Intelligence and Robotics  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 

การออกแบบหุนยนตโดยรองรับการตอบสนองตอสิ่งแวดลอมภายนอก การหลบหลีกสิ่งกีดขวางการ
สรางแผนที่การเรียนรูดวยตนเองของระบบหุนยนตการประยุกตใชปญญาประดิษฐในงานออกแบบระบบหุนยนต 

Introducing artificial intelligence into robotic design; robot senses; obstacle 
avoidance; mapping; learning; applications of artificial intelligence-based robot control 
 
217-454  ระบบเรียนรูอัตโนมัติสําหรับงานระบบเมคาทรอนิกส 3(3-0-6) 
 Machine Learning for Mechatronics Applications 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 

ขั้นตอนวิธีพ้ืนฐานท่ีใชในกระบวนการเรียนรูอัตโนมัติไดแก การเรียนรูแบบแผนภูมิตนไม  การเรียนรูแบบ
เบเซี่ยนและโครงขายประสาทเทียม   การประยุกตใชขั้นตอนวิธีการเรียนรูอัตโนมัติกับงานระบบเมคาทรอนิกส 

Machine learning introduction; decision tree learning; bayesian learning; neural 
networks; applications of learning algorithms onto mechatronics system. 
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217-481~3  หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1~3 (1~3) 3(x-y-z) 
 Special Topics in Mechanical Engineering 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :  ข้ึนอยูกับลักษณะเนื้อหาของวิชา 

เปนวิชาเกี่ยวกับวิทยาการที่นาสนใจเปนพิเศษ และเปนประโยชนตอนักศึกษา และตองผานการ
เห็นชอบจากคณะกรรมการประจําคณะวิศวกรรมศาสตร 

The subjects which concern with valuable special topics and interest in 
mechatronics engineering, and must be approved by the faculty of engineering 
 
225-331    การควบคุมคุณภาพ 3(3-0-6) 
 Quality  Control  
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  :   225-251 สถิติวิศวกรรม 1 
 สถิติที่ใชในงานควบคุมคุณภาพ แผนภูมิควบคุมสําหรับขอมูลผันแปร แผนภูมิควบคุมเชิงลักษณะ 
แผนภูมิควบคุมกระบวนการผลิตชนิดอ่ืน ๆ แผนการชักสิ่งตัวอยาง เสนโคงโอซี แผนการชักสิ่งตัวอยางเชิงเดี่ยว 
แผนการชักสิ่งตัวอยางเชิงเดี่ยวแบบมีการกรอง แผนการชักสิ่งตัวอยางเชิงคู แผนการชักสิ่งตัวอยางเชิงคูแบบมีการ
กรอง แผนการชักสิ่งตัวอยางแบบตอเนื่อง แผนการชักสิ่งตัวอยางเชิงซอน แผนการชักสิ่งตัวอยาง  MIL-STD-105E 
แผนการชักสิ่งตัวอยางสําหรับขอมูลผันแปร ตนทุนคุณภาพ ทฤษฎีความนาเชื่อถือ การบริหารคุณภาพทั่วท้ัง
องคกร ระบบบริหารคุณภาพ  ISO 9000:2008 รางวัลคุณภาพแหงชาติ 
 Statistics for quality control, control charts for variables, control charts for attributes, 
other types of control charts; acceptance sampling, OC  curve, single sampling plan, rectified 
single sampling plan, double sampling plan, rectified double sampling plan, continuous 
sampling plan, multiple sampling plan; military standard  MIL-STD-105 E (ANSI / ASQC Z 1.4); 
sampling plan for variables; quality cost analysis, reliability theory; total quality management 
(TQM); quality management system, ISO 9000:2008, national quality award 
 
225-346 การจัดการการผลิตและการดําเนินงาน  3(3-0-6) 
 Production and Operations Management  
 รายวิชาบังคับเรียนกอน    :    ไมมี 
 ระบบการดําเนินงาน ประกอบดวย การจัดการการดําเนินงาน กลยุทธการดําเนินงาน การพยากรณ  
การเลือกทําเลที่ตั้ง  การวางผังโรงงาน การศึกษาการทํางาน การบริหารโครงการ การวางแผนกําลังผลิต การ
วางแผนรวม การวางแผนความตองการวัสดุ การจัดการพัสดุคงคลัง การจัดการหวงโซอุปทาน  การบริหารระบบ
คุณภาพ และการควบคุมคุณภาพ  
 Operations system; operations management; operations strategy; forecasting; 
location planning; facility layout; work study; project management; capacity planning; aggregate 
planning; material requirements planning; inventory management; supply chain management; 
quality management and quality control 
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225-441 การจัดการธุรกิจสําหรับวิศวกรและการเปนผูประกอบการ 3(3-0-6)  
 Business Management for Engineer and Entrepreneurship  
 รายวิชาบังคับเรียนกอน   :    ไมมี 
 ประเภทขององคการธุรกิจ กระบวนการจัดการ การวางแผน  การจัดองคกร  การบริหารบุคคล  
การส่ังการ และการควบคุม  หลักการของการตลาด การเปนผูประกอบการใหม  การประเมินศักยภาพในการเปน
ผูประกอบการ การประเมินโอกาสทางธุรกิจ การวิเคราะหความเปนไปไดของโครงการ แผนธุรกิจและการจัดทํา
แผนธุรกิจ การวิเคราะหสถานการณเปาหมาย การสํารวจและการวิจัยตลาด กลยุทธการตลาดสําหรับธุรกิจใหม 
การพยากรณความตองการทางการตลาด เทคนิคการขาย การวางแผนการตลาด การบริหารการผลิต การวางแผน
การผลิต/บริการ การวางแผนการบริหารองคกรและทรัพยากรมนุษย ระบบบัญชีผูประกอบการ วิเคราะหงบ
การเงิน การจัดทําแผนการเงิน การวิเคราะหความเสี่ยงและความไวในการประกอบการธุรกิจ  การจัดการ
ทรัพยสินทางปญญาในการประกอบการธุรกิจ  แหลงเงินทุน ระบบภาษีอากรและกฎหมายที่เกี่ยวของ เครือขาย
ธุรกิจ  การบริการของภาครัฐเพ่ือผูประกอบการจริยธรรมในการประกอบธุรกิจ  
 Type of business; management process, planning, organizing, staffing, directing, 
controlling; marketing concept, introduction to new entrepreneur creation; entrepreneurship 
appraisal; business  opportunity  analysis; project feasibility study; business plan; SWOT analysis; 
market survey and research; marketing strategy for new business; business marketing; marketing 
planning;  production management; production and service planning; organization and human 
resource management;  accounting; financial analysis; financial planning; business’s risk analysis; 
intellectual property management; investment funding sources; tax and business laws and 
regulations; business networking; public sector’s services and facilities; business ethics 
 
240-211 วิศวกรรมซอฟตแวร 2(2-0-4) 
 Software Engineering 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 แนะนํากระบวนการพัฒนาซอฟตแวรวงจรชีวิตของซอฟตแวร ความตองการและขอกําหนดของ
ซอฟตแวร วิศวกรรมการคนหาความตองการระบบซอฟตแวรของลูกคา หลักการออกแบบซอฟตแวร การทดสอบ
และประเมินผลสัมฤทธ์ิของซอฟตแวร มโนทัศนของการแปลภาษา มโนทัศนของการบริหารจัดการโครงการพัฒนา
ซอฟตแวร การประกันคุณภาพของซอฟตแวร การคงทนตอความผิดพลาดของซอฟตแวร วิวัฒนาการของ
ซอฟตแวร การบํารุงรักษาซอฟตแวรหลังการพัฒนา แนะนําเครื่องมือและสิ่งแวดลอมในการพัฒนาซอฟตแวร 
 Introduction to software development process; software life cycle; software 
requirement and specifications; requirement engineering; software design; software testing and 
validation; concept of language translation; the concept of project management; software 
quality assurance; fault tolerance; software evolution; software support and maintenance; 
software tools and environments 
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240-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเชื่อมตอ 3(3-0-6) 
 Microcontroller and Interfacing 
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน   : ไมมี 
 แนะนําสถาปตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร แนะนําชุดคําสั่งและภาษาแอสเซมบล้ี การเชื่อมตอ
อุปกรณรอบขาง การสื่อสารแบบอนุกรม ไอสแควซี ยูอารท และเอสพีไอ เทคนิคการเขียนโปรแกรมภาษา C ใน
ระดับลาง การเรียกใชอินพุตและเอาทพุตแบบหนวยความจํา พูลลิ่งและอินเทอรรัพท การเขาถึงหนวยความจํา
โดยตรง วงจรต้ังเวลา การติดตออุปกรณภายนอก ไดแก ตัวแปลงสัญญาณระหวางแอนะล็อก และดิจิทัล 
หนวยความจําแบบแฟลชและการแสดงผล ตระกูลตรรกะเพ่ือการเชื่อมตอและมาตรฐานบัส และงานประยุกต
ไมโครคอนโทรลเลอร 
 Introduction to microcontroller architecture, introduction to instruction set and 
assembly language, peripheral interfacing, serial communication I2C UART SPI, low-level C 
programming technique, memory mapped I/O, Polling, Interrupt, DMA, timer, external 
interfacing ADC, DAC, flash memory and display, Interfacing logic families and standard bus, and 
Microcontroller applications. 
 
240-341  การออกแบบระบบฝงตัว 3(3-0-6) 
 Embedded System Design   
 รายวิชาบังคับเรียนรวม   :  240-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเชื่อมตอ 
 ประวัติศาสตรและภาพรวมของระบบฝงตัว ไมโครคอนโทรลเลอรที่ใชงานในระบบฝงตัว โปรแกรม
ฝงตัว การประมวลผลแบบพลังงานต่ํา การออกแบบระบบเชื่อถือได กระบวนการและการออกแบบ เครือขาย
ระบบฝงตัว การเชื่อมตอและระบบสัญญาณแบบผสม 
 History and overview of embedded systems; embedded microcontrollers; 
embedded programs; low-power computing; reliable system design; design and methodologies; 
network embedded systems; interfacing and mixed-signal systems  
 
240-481    จักรกลอัจฉริยะ 3(3-0-6) 
 Machine Intelligence   
 รายวิชาบังคับเรียนผานกอน  : ไมมี 
 แนะนําวิธีการและเทคโนโลยีที่ทําใหเครื่องจักรมีความสามารถในการเรียนรู การปรับตัว การ
ตัดสินใจ การแสดงออกทางพฤติกรรม ระบบสนับสนุนการตัดสินใจ การควบคุมชาญฉลาด ปญญาประดิษฐ การ
ประมวลผลชาญฉลาด การตัดสินใจแบบหลายเง่ือนไข การรวมขอมูล ระบบฟซซ่ี เครือขายประสาทเทียม เหมือง
ขอมูล ทฤษฎีของเบย ขั้นตอนวิธีพันธุกรรม ระบบผูเชี่ยวชาญและระบบฐานความรู 
 Introduction to methods and technologies that make machines have ability to learn, 
adaptation, make decisions, display behaviors; decision support systems; intelligent control; 
artificial intelligence; computational intelligence; multi-criteria decision making; information 
fusion; fuzzy systems; neural networks; data mining; Bayes' theorem; genetic algorithms; expert 
and knowledge based systems 
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217-305 การฝกงาน                          ไมนอยกวา  320 ช่ัวโมง 
 Practical Training 
 เง่ือนไข :  สําหรับนักศึกษาชั้นปที่ 3 ขึ้นไป และไดเรียนวิชาในหลักสูตรของสาขาวิชาวิศวกรรม
เมคาทรอนิกสมาแลวไม นอยกวา 77 หนวยกิต ในภาคการศึกษาที่ 1 
 นักศึกษาจะตองฝกงานในโรงงานอุตสาหกรรม หรือหนวยงานที่คลายคลึงกัน  เปนเวลาไมนอยกวา  
8  สัปดาห หรือไมนอยกวา 320 ชั่วโมง ตองเขียนรายงานเสนอภาควิชาฯ และมีรายงานผลการปฏิบัติงานจากผู
ควบคุมเปนที่นาพอใจ 
 A minimum of 8 weeks (320 hours) summer training in an industry or departmental 
approved institutions in which students must submit their training reports to the department 
after completing the training 
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4. องคประกอบเกี่ยวกับประสบการณภาคสนาม (การฝกงาน หรือสหกิจศึกษา) 
วิชาการฝกงานประกอบดวย การเตรียมตัวกอนฝกงาน  การรายงานความกาวหนาระหวางฝกงาน  การ

รายงานผลและนําเสนอการฝกงาน  การประเมินผล และการรวบรวมความรูที่ไดจากการฝกงาน 
4.1  มาตรฐานผลการเรียนรูของประสบการณภาคสนาม  

1) มีวินัย ตรงตอเวลา มีจิตสาธารณะท่ีถูกตองดีงาม  และถือประโยชนของเพ่ือนมนุษยเปนกิจที่หนึ่ง 
 2) มีความรูความเขาใจทางคณิตศาสตรพื้นฐานวิทยาศาสตรพ้ืนฐาน วิศวกรรมพ้ืนฐาน และเศรษฐศาสตร 
              เพ่ือการประยุกตใชกับงานทางดานวิศวกรรมศาสตรที่เกี่ยวของ และการสรางนวัตกรรมทางเทคโนโลยี  
              และความรูพ้ืนฐานของศาสตรที่เก่ียวของกับการดํารงชีวิต 
 3) สามารถวิเคราะหและแกไขปญหา ดวยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึงการประยุกตใชเครื่องมือท่ีเหมาะสม  
              สามารถใชความรูและทักษะในสาขาวิชาในการประยุกตแกไขปญหาในงานจริงได 
 4) มีความรูที่เกิดจากการบูรณาการความรูในศาสตรตาง ๆ ที่เกี่ยวของ 
 5) สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห  และสรุปประเด็นปญหาและความตองการ พรอมเสนอแนวทางการ 
              แกไขไดอยางสรางสรรค โดยคํานึงถึงความรูทางทฤษฎีที่เกี่ยวของ ประสบการณในภาคปฏิบัติ และ 
              ผลกระทบท่ีตามมาจากการตัดสินใจนั้น 
 6) สามารถคิด  วิเคราะห   และแกไขปญหาด านวิศวกรรมไดอยางมีระบบ  รวมถึงการใชขอมูล 
              ประกอบการตัดสินใจในการทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ  สามารถแกไขปญหาไดอยางเหมาะสมท้ัง  
              เชิงกวางและเชิงลึก 
 7) สามารถส่ือสารกับกลุมคนที่หลากหลาย สามารถใชความรูในสาขาวิชาชีพมาส่ือสารตอสังคมไดใน 
              ประเด็นที่เหมาะสม ทั้งภาษาไทยและ ภาษาตางประเทศ 
 8) มีมนุษยสัมพันธที่ดีกับผูรวมงานและบุคคลท่ัวไป 
 9) มีทักษะในการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรหรือการแสดงสถิติประยุกตตอการแกปญหา 
              ที่เก่ียวของไดอยางสรางสรรค 
 10) สามารถประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่ทันสมัยไดอยางเหมาะสมและมี  
                ประสิทธิภาพ รวมท้ังสามารถส่ือสารทั้งการพูด การเขียน และการสื่อความหมายโดยใชสัญลักษณ ได 
                อยางมีประสิทธิภาพ 

4.2  ชวงเวลา 
แผนการศกึษา 1 ภาคฤดูรอน ของปการศึกษาท่ี 3  
แผนการศึกษา 2 (สหกิจศึกษา) ภาคการศึกษาท่ี 2 ของปการศึกษาท่ี 4 

4.3  การจัดเวลาและตารางสอน 
เปนไปตามที่หนวยงานที่นักศึกษาเขาฝกงานจะกําหนด โดยแผนการศึกษา 1 การฝกงานจะตอง

ปฏิบัติงานไมนอยกวา 320 ชั่วโมง สวนแผนการศึกษา 2 (สหกิจศึกษา) การฝกงานจะตองปฏิบัติงานไมนอยกวา 
640 ชั่วโมง 

 

5. ขอกําหนดเกี่ยวกับการทําโครงงาน 
5.1  คําอธิบายโดยยอ 

นักศึกษาจะไดรับมอบหมายใหศึกษาและปฏิบัติงานจริง ในหัวขอโครงงานที่มีความนาสนใจทางดาน
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส  โดยตองเรียนรูทั้ง การทบทวนเอกสาร  การเขียนขอเสนอโครงการ และ การดําเนิน
โครงการใหแลวเสร็จ ภายใตการใหคําปรึกษาของอาจารยที่ปรึกษาโครงงานและการใหขอเสนอแนะจากกรรมการ
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ประเมินโครงงาน รวมไปถึง ตองมีการพัฒนาศักยภาพดานการเขียนรายงานฉบับสมบูรณ การเขียนโปสเตอรสรุป
ผลงาน และการนําเสนอสรุปผลงาน 

5.2  มาตรฐานผลการเรียนรู 
1) มีวินัย ตรงตอเวลา มีจิตสาธารณะท่ีถูกตองดีงาม  และถือประโยชนของเพ่ือนมนุษยเปนกิจที่หนึ่ง 

 2) มีความรูความเขาใจทางคณิตศาสตรพื้นฐานวิทยาศาสตรพ้ืนฐาน วิศวกรรมพ้ืนฐาน และเศรษฐศาสตร  
              เพ่ือการประยุกตใชกับงานทางดานวิศวกรรมศาสตรที่เกี่ยวของ และการสรางนวัตกรรมทางเทคโนโลยี  
              และความรูพ้ืนฐานของศาสตรที่เก่ียวของกับการดํารงชีวิต 

3) มีทักษะในการประมวลความคิดอยางเปนระบบ และมีความคิดอยางมีวิจารณญาณท่ีดี 
 4) รูจักบทบาท หนาที่ และมีความรับผิดชอบในการทํางานตามท่ีมอบหมาย ท้ังงานบุคคลและงานกลุม 

5) มีจิตสํานึกความรับผิดชอบดานความปลอดภัยในการทํางาน และการรักษาสภาพแวดลอมตอสังคม 
6) สามารถเปนผูริเริ่มแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณเชิงสรางสรรคทั้งสวนตัว และสวนรวม พรอม

ทั้งแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุม รวมท้ังใหความชวยเหลือและอํานวยความ
สะดวกในการแกไขปญหาสถานการณตางๆ  

 7) มีทักษะในการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรหรือการแสดงสถิติประยุกตตอการแกปญหา 
              ที่เก่ียวของไดอยางสรางสรรค 

5.3  ชวงเวลา 
ภาคการศึกษาท่ี 1-2 ของปการศึกษาท่ี 4 

5.4  จํานวนหนวยกิต  
4 หนวยกิต 

5.5 การเตรียมการ 
1) หัวขอโครงงาน อาจกําหนดโดยอาจารย หรือ นักศึกษากับอาจารยรวมกันกําหนด ซ่ึงผานความ 

              เห็นชอบของคณะกรรมการรายวิชา  โดยสงเสริมใหมีหัวขอโครงงานท่ีเกี่ยวของกับผูประกอบการ ไม 
              นอยกวารอยละ 20 

2) ภาควิชาสนับสนุนงบประมาณ สถานท่ี และอุปกรณเครื่องมือสําหรับใหนักศึกษาทําโครงงาน 
3) ภาควิชาจัดอบรมความรูความสามารถเพิ่มเติมใหนักศึกษาระหวางการทําโครงงานในหัวขอท่ีสําคัญ  

              เชน กระบวนการออกแบบ การสืบคนและการวิเคราะหสิทธิบัตรและบทความวิจัย การเขียนขอเสนอ 
              โครงการและรายงาน เทคนิคการนําเสนอ และการใชเครื่องมือชาง 

4) อาจารยที่ปรึกษาโครงงาน ใหคําปรึกษาในรายละเอียด และติดตามการดําเนินงานของนักศึกษา ตลอด 
              การดําเนินโครงการของนักศึกษา 

5) กรรมการประเมินโครงงาน จะใหคําแนะนําเพิ่มเติมในแตละคร้ังของการสอบประเมินความกาวหนา 
6) ภาควิชาจัดกิจกรรมวันประกวดโครงงาน ใหนักศึกษาไดนําเสนอผลงาน เพื่อเปนการแลกเปลี่ยนเรียนรู  

              และเปนแนวทางใหกับนักศึกษารุนตอไป 
5.6 กระบวนการประเมินผล 

1) ประเมินผูเรียนจาก ผลการดําเนินงานโครงงาน การนําเสนอ รายงาน และการเขารวมกิจกรรมสงเสริม
การเรียนรู 

2) อาจารยที่ปรึกษาโครงงานและกรรมการประเมินผลการเรียนรูของผูเรียนตามแบบฟอรม 
3) ผูประสานงานรายวิชาประเมินผลการเรียนของผูเรียนตามเกณฑที่กําหนด โดยความเห็นชอบของ

อาจารยประจํารายวิชา 
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หมวดที่ 4 ผลการเรียนรู กลยุทธการสอนและการประเมินผล 
 

1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธหรือกิจกรรมของนักศึกษา 

1. มีความสามารถดานการใชภาษาอังกฤษ 
 
 
 
 
 
 
 
 

1. พัฒนาสื่อการเรียนการสอนที่หลากหลาย และสงเสริมให มี
การเรียนการสอนโดยใชภาษาอังกฤษไมนอยกวารอยละ 20 
เชน การใชตํารา  ส่ือการสอน โจทยการบานและขอสอบ เปน
ภาษาอังกฤษ เปนตน 

2. จัดกิจกรรมทั้งในชั้นเรียน และนอกชั้นเรียนท่ีสงเสริมการใช
ภาษาอังกฤษ 

3. ร วม กิ จ กรรม พั ฒ น าทั กษ ะภ าษ า อั งกฤษ ของคณ ะ/
มหาวิทยาลัย 

4. สนับสนุนใหนักศึกษามีประสบการณดูงานหรือฝกงานใน
ตางประเทศ 

2. มีความสามารถดานเทคโนโลยีสารสนเทศ 1. จัดอบรมเพ่ือพัฒนาทักษะดานเทคโนโลยีสารสนเทศ 
2. เขารับการทดสอบทักษะดานเทคโนโลยีสารสนเทศของศูนย

คอมพิวเตอร 
3. จัดการเรียนการสอนท่ีสงเสริมการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

เชน การสืบคนจากหองสมุด จากฐานขอมูลตางๆ การจัดการ
เรียนแบบ e-learning 

3. มีจิตวิญญาณของการดําเนินการเพ่ือ 
   ประโยชนของเพ่ือนมนุษยเปนกิจที่หน่ึง 

1. จัดกิจกรรมในรายวิชากิจกรรมเสริมหลักสูตรท่ีเนนประโยชน
ของเพ่ือนมนุษยเปนกิจที่หนึ่ง 

2. สนับสนุนงบประมาณในการทําโครงการที่ เนนประโยชนของ
เพ่ือนมนุษยเปนกิจที่หนึ่ง 

3. จัดกิจกรรมในการนําเสนอโครงการท่ีเนนประโยชนของเพ่ือน
มนุษยเปนกิจที่หนึ่ง 

4. สนับสนุนการรวมโครงการในวันประโยชนของเพ่ือนมนุษย
เปนกิจที่หนึ่งของคณะ/มหาวิทยาลัย 

5. สอดแทรกจิตสํานึกของการดําเนินการเพ่ือประโยชนของ
เพ่ือนมนุษยเปนกิจท่ีหนึ่งในการเรียนการสอน และการทํา
กิจกรรมของนักศึกษา 

6. สนับสนุนการเขารวมกิจกรรมเพ่ือชวยเหลือสังคม 
4. ดานจริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ 1. มีการใหความรูถึงผลกระทบตอสังคม สอดแทรกคุณธรรม

จริยธรรมในการเรียนการสอน และขอกฎหมายท่ีเกี่ยวของ 
รวมทั้งจรรยาบรรณวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 

5. ดานบุคลิกภาพ 1. มีการสอดแทรกเร่ืองการแตงกาย เทคนิคการเจรจาสื่อสาร 
การมีมนุษยสัมพันธที่ดี และการวางตัวในการทํางานในบาง
รายวิชาที่เก่ียวของ 
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1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธหรือกิจกรรมของนักศึกษา 

6. ดานภาวะผูนํา และความรับผิดชอบ 
    ตลอดจนมีวินัยในตนเอง 

1. กําหนดใหในรายวิชามีการทํางานเปนกลุม และทุกคนมีสวน
รวมในการนําเสนอรายงาน เพ่ือเปนการฝกใหนักศึกษาได
สรางภาวะผูนําและการเปนสมาชิกกลุมที่ดี 

2. กําหนดกติกาในการสรางวินัยของนักศึกษาดวยการเขาเรียน
ตรงเวลา และสมํ่าเสมอ การมีสวนรวมแสดงความคิดเห็นและ
อภิปรายในชั้นเรียน 

 
2. การพัฒนาผลการเรียนรูในแตละดาน  

2.1 คุณธรรม จริยธรรม 
2.1.1 ผลการเรียนรูดานคุณธรรม จริยธรรม 

1) ตระหนักถึงความสําคัญในการใชชีวิตภายใตกรอบคุณธรรม จริยธรรม วัฒนธรรมในสังคมไทย 
                      ดําเนินชีวิตบนพื้นฐานปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง มีความเสียสละและซื่อสัตยสุจริต 

2) มีวินัย ตรงตอเวลา มีจิตสาธารณะท่ีถูกตองดีงาม  และถือประโยชนของเพ่ือนมนุษยเปนกิจที่หนึ่ง 
3) มีภาวะความเปนผูนําและผูตาม สามารถทํางานเปนหมูคณะ สามารถแกไขขอขัดแยงตามลําดับ 

                      ความสําคัญ เคารพสิทธิและรับฟงความคิดเห็นของผูอ่ืน รวมทั้งเคารพในคุณคาและศักดิ์ศรีของ  
                      ความเปนมนุษย และคํานึงถึงผลกระทบจากการใชความรูทางวิศวกรรมตอผูอื่น 

4) มีความรับผิดชอบตอหนาที่ รับผิดชอบตอตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและขอบังคับ 
                      ตางๆ  ขององคกรและสังคม   

5) มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผูประกอบวิชาชีพรวมถึง  
                      เขาใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพวิศวกรรมในแตละสาขาตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบัน  

2.1.2 กลยุทธการสอนที่ใชพัฒนาการเรียนรูดานคุณธรรม จริยธรรม 
1) เนนการเขาช้ันเรียนตรงเวลาและการแตงกายใหเปนไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัย 
2) มอบหมายใหนักศึกษาทํางานเปนกลุม ฝกการเปนผูนํา สมาชิกกลุม ฝกความรับผิดชอบ 
3) อาจารยผูสอนสอดแทรกคุณธรรม จริยธรรมในการสอน 
4) การเปนแบบอยางที่ดีของอาจารย 
5) จัดกิจกรรมยกยองนักศึกษาท่ีมีคุณธรรม จริยธรรม ทําประโยชนตอสังคม 

 

2.1.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานคุณธรรม จริยธรรม 
1) ประเมินจากการตรงตอเวลาของนักศึกษาในการเขาเรียน การสงงานที่ไดรับมอบหมาย การเขา 

                      รวมกิจกรรม 
2) ความมีวินัยและความพรอมเพรียงของนักศึกษาในการเขารวมกิจกรรมเสริมหลักสูตร 
3) การรับผิดชอบในหนาที่ที่ไดรับมอบหมาย 
4) พฤติกรรมการเรียนและการสอบ 
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2.2 ความรู 
2.2.1 ผลการเรียนรูดานความรู 

1) มีความรูความเขาใจทางคณิตศาสตรพ้ืนฐานวิทยาศาสตรพ้ืนฐาน วิศวกรรมพ้ืนฐาน และ 
                      เศรษฐศาสตรเพ่ือการประยุกตใชกับงานทางดานวิศวกรรมศาสตรที่เกี่ยวของ และการสราง  
                      นวัตกรรมทางเทคโนโลยี และความรูพื้นฐานของศาสตรที่เก่ียวของกับการดํารงชีวิต 

2) ตระหนักในธรรมเนียมปฏิบัติ กฎ ระเบียบขอกําหนดทางวิชาการ รวมถึงการปรับเปลี่ยนตาม 
                      กาลเวลาเพ่ือตอบสนองตอสถานการณท่ีเปลี่ยนแปลงไป 

3) สามารถวิเคราะหและแกไขปญหา ดวยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึงการประยุกตใชเครื่องมือที่  
                      เหมาะสม สามารถใชความรูและทักษะในสาขาวิชาในการประยุกตแกไขปญหาในงานจริงได 

4) มีความรูที่เกิดจากการบูรณาการความรูในศาสตรตาง ๆ ที่เกี่ยวของ 
5) เขาใจความรูพื้นฐานของศาสตรที่เก่ียวของกับการดํารงชีวิต 
6) แสวงหาความรูจากงานวิจัยและแหลงเรียนรูอ่ืนอยางตอเนื่อง 

2.2.2 กลยุทธการสอนที่ใชพัฒนาการเรียนรูดานความรู 
1) เนนการเรียนการสอนเรียนรูจากการปฏิบัติจริง 
2) มีรายวิชาโครงงานและการฝกงาน/ในสถานประกอบการ 

 

2.2.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานดานความรู 
1) การประเมินผลการเรียนรูจากการเรียนรายวิชา 
2) การประเมินผลการเรียนรูจากการศึกษาคนควาดวยตัวเอง 
3) ประเมินจากผูใชบัณฑิต 

2.3 ทักษะทางปญญา 
2.3.1 ผลการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 

1) มีทักษะในการประมวลความคิดอยางเปนระบบ และมีความคิดอยางมีวิจารณญาณท่ีดี 
2) สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห  และสรุปประเด็นปญหาและความตองการ พรอมเสนอแนว 

                      ทางการแกไขไดอยางสรางสรรค โดยคํานึงถึงความรูทางทฤษฎีที่เกี่ยวของ ประสบการณใน 
                      ภาคปฏิบัติ และผลกระทบท่ีตามมาจากการตัดสินใจนั้น 

3) สามารถคิด  วิเคราะห  และแกไขปญหาดานวิศวกรรมไดอยางมีระบบ  รวมถึงการใชขอมูล 
                      ประกอบการตัดสินใจในการทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ  สามารถแกไขปญหาไดอยาง 
                      เหมาะสมท้ังเชิงกวางและเชิงลึก 

4) สามารถประยุกตใชองคความรูที่เกี่ยวของอยางเหมาะสม ในการพัฒนานวัตกรรมหรือตอยอด 
                      องคความรูจากเดิมไดอยางสรางสรรค  

5) สามารถสืบคนขอมูลและแสวงหาความรูเพ่ิมเติมไดดวยตนเอง เพ่ือการเรียนรูตลอดชีวิตและทัน 
                      ตอการเปล่ียนแปลงทางองคความรูและเทคโนโลยีใหม ๆ 

6) สามารถสืบคนและประเมินขอมูลจากแหลงเรียนรูที่หลากหลาย 
7) สามารถนําความรูไปเชื่อมโยงกับภูมิปญญาทองถิ่นเพ่ือทําความเขาใจและสรางสรรคสังคม 

2.3.2 กลยุทธการสอนที่ใชพัฒนาการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 
1) การสอนโดยเนนผูเรียนเปนสําคัญ 
2) การใหศึกษาคนควาดวยตนเอง การสัมมนา การทําโครงงาน 
3) มอบหมายงานท่ีสงเสริมการคิดวิเคราะห และสังเคราะห 
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4) มอบหมายงานโครงงานโดยใชหลักการวิจัย 
2.3.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 

1) การประเมินผลการเรียนรูจากการเรียนรายวิชา 
2) การประเมินผลการเรียนรูจากการศึกษาคนควาดวยตนเอง 
3) ประเมินจากผูใชบัณฑิต 
4) ประเมินจากการรายงานผลการดําเนินงานและการแกปญหา 

2.4 ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
2.4.1 ผลการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 

1) รูจักบทบาท หนาที่ และมีความรับผิดชอบในการทํางานตามที่มอบหมาย ทั้งงานบุคคลและงานกลุม 
2) สามารถปรับตัวและทํางานรวมกับผูอ่ืนทั้งในฐานะผูนําและผูตามไดอยางมีประสิทธิภาพสามารถ 

                      วางตัวไดอยางเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 
3) มีจิตสํานึกความรับผิดชอบดานความปลอดภัยในการทํางาน และการรักษาสภาพแวดลอมตอสังคม 
4) สามารถสื่อสารกับกลุมคนท่ีหลากหลาย สามารถใชความรูในสาขาวิชาชีพมาส่ือสารตอสังคมได 

                      ในประเด็นที่เหมาะสม ท้ังภาษาไทยและ ภาษาตางประเทศ 
5) สามารถวางแผนและรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรูทั้งของตนเอง และสอดคลองกับทาง 

                      วิชาชีพอยางตอเนื่อง 
6) สามารถเปนผูริเร่ิมแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณเชิงสรางสรรคทั้งสวนตัว และสวนรวม  

                      พรอมทั้งแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุม รวมท้ังใหความชวยเหลือและ  
                      อํานวยความสะดวกในการแกไขปญหาสถานการณตางๆ  

7) มีมนุษยสัมพันธที่ดีกับผูรวมงานและบุคคลท่ัวไป 
2.4.2 กลยุทธการสอนที่ใชในการพัฒนาการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 

1) การจัดใหมีรายวิชาฝกงาน และการทําโครงงาน 
2) การสอนในรายวิชาตาง ๆ ตามหลักสูตรโดยเนนการทํางานเปนกลุม 

2.4.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
1) ประเมินจากผลการเรียนรูในรายวิชาฝกงาน และโครงงาน 
2) ประเมินจากการนําเสนอผลงานเปนกลุม และความสมํ่าเสมอในการเขารวมกิจกรรมกลุม 

 

2.5 ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 
2.5.1 ผลการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

1) มีทักษะในการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรหรือการแสดงสถิติประยุกตตอการ 
                      แกปญหาที่เกี่ยวของไดอยางสรางสรรค  

2) สามารถประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสารท่ีทันสมัยไดอยางเหมาะสมและมี 
                      ประสิทธิภาพ รวมท้ังสามารถส่ือสารท้ังการพูด การเขียน และการส่ือความหมายโดยใช 
                      สัญลักษณ ไดอยางมีประสิทธิภาพ 

3) มีทักษะในการใชคอมพิวเตอร สําหรับการทํางานที่เกี่ยวของกับวิชาชีพไดเปนอยางดี  สามารถ 
                       เขาถึง และคัดเลือกความรูจากแหลงขอมูลสารสนเทศท้ังในระดับชาติและนานาชาติ 

4) มีวิจารณญาณในการใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่เหมาะสม 
5) สามารถใชเครื่องมือการคํานวณและเคร่ืองมือทางวิศวกรรม เพ่ือประกอบวิชาชีพในสาขา 

                       วิศวกรรมที่เก่ียวของได 
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2.5.2 กลยุทธการสอนที่ใชในการพัฒนาการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร และ
การใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

1) จัดการเรียนการสอนที่เนนการฝกทักษะการส่ือสารทั้งการพูด การฟง การเขียน ในระหวาง 
                       ผูเรียน ผูสอน และผูเกี่ยวของอ่ืนๆ 

2) จัดประสบการณการเรียนรูที่สงเสริมใหผูเรียนเลือกใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสาร ที่  
                      หลากหลายและเหมาะสม 

3) จัดประสบการณใหผูเรียนนําเสนอผลงานโดยใชเทคโนโลยีสารสนเทศ ใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 
                      ทางคณิตศาสตรและสถิติ 

2.5.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร และการใช
เทคโนโลยีสารสนเทศ 

1) ทักษะการพูดในการนําเสนอผลงาน 
2) ทักษะการเขียนรายงาน 
3) ทักษะการนําเสนอโดยใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 
4) ความสามารถในการใชทักษะทางคณิตศาสตรและสถิติเพ่ืออธิบาย อภิปรายผลงานไดอยางเหมาะสม 
5) เทคนิคการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรในการแกปญหาเชิงตัวเลข 

 

3. แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา  (Curriculum  Mapping)   
ผลการเรียนรูในตารางมีความหมายดังนี้ 
คุณธรรม จริยธรรม 

1) ตระหนักถึงความสําคัญในการใชชีวิตภายใตกรอบคุณธรรม จริยธรรม วัฒนธรรมในสังคมไทย 
                      ดําเนินชีวิตบนพื้นฐานปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง มีความเสียสละและซื่อสัตยสุจริต 

2) มีวินัย ตรงตอเวลา มีจิตสาธารณะท่ีถูกตองดีงาม  และถือประโยชนของเพ่ือนมนุษยเปนกิจที่หนึ่ง 
3) มีภาวะความเปนผูนําและผูตาม สามารถทํางานเปนหมูคณะ สามารถแกไขขอขัดแยงตามลําดับ 

                      ความสําคัญ เคารพสิทธิและรับฟงความคิดเห็นของผูอื่น รวมท้ังเคารพในคุณคาและศักดิ์ศรีของ  
                      ความเปนมนุษย และคํานึงถึงผลกระทบจากการใชความรูทางวิศวกรรมตอผูอื่น 

4) มีความรับผิดชอบตอหนาที่ รับผิดชอบตอตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและขอบังคับ 
                      ตางๆ  ขององคกรและสังคม   

5) มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผูประกอบวิชาชีพรวมถึง  
                      เขาใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพวิศวกรรมในแตละสาขาตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบัน  

ความรู 
1) มีความรูความเขาใจทางคณิตศาสตรพ้ืนฐานวิทยาศาสตรพ้ืนฐาน วิศวกรรมพ้ืนฐาน และ 

                      เศรษฐศาสตรเพ่ือการประยุกตใชกับงานทางดานวิศวกรรมศาสตรที่เกี่ยวของ และการสราง  
                      นวัตกรรมทางเทคโนโลยี และความรูพื้นฐานของศาสตรที่เก่ียวของกับการดํารงชีวิต 

2) ตระหนักในธรรมเนียมปฏิบัติ กฎ ระเบียบขอกําหนดทางวิชาการ รวมถึงการปรับเปลี่ยนตาม 
                      กาลเวลาเพ่ือตอบสนองตอสถานการณท่ีเปลี่ยนแปลงไป 

3) สามารถวิเคราะหและแกไขปญหา ดวยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึงการประยุกตใชเครื่องมือที่  
                      เหมาะสม สามารถใชความรูและทักษะในสาขาวิชาในการประยุกตแกไขปญหาในงานจริงได 

4) มีความรูที่เกิดจากการบูรณาการความรูในศาสตรตาง ๆ ที่เกี่ยวของ 
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5) เขาใจความรูพื้นฐานของศาสตรที่เก่ียวของกับการดํารงชีวิต 
6) แสวงหาความรูจากงานวิจัยและแหลงเรียนรูอ่ืนอยางตอเนื่อง 

ทักษะทางปญญา 
1) มีทักษะในการประมวลความคิดอยางเปนระบบ และมีความคิดอยางมีวิจารณญาณท่ีดี 
2) สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห  และสรุปประเด็นปญหาและความตองการ พรอมเสนอแนว 

                      ทางการแกไขไดอยางสรางสรรค โดยคํานึงถึงความรูทางทฤษฎีที่เกี่ยวของ ประสบการณใน 
                      ภาคปฏิบัติ และผลกระทบท่ีตามมาจากการตัดสินใจนั้น 

3) สามารถคิด  วิเคราะห  และแกไขปญหาดานวิศวกรรมไดอยางมีระบบ  รวมถึงการใชขอมูล 
                      ประกอบการตัดสินใจในการทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ  สามารถแกไขปญหาไดอยาง 
                      เหมาะสมท้ังเชิงกวางและเชิงลึก 

4) สามารถประยุกตใชองคความรูที่เกี่ยวของอยางเหมาะสม ในการพัฒนานวัตกรรมหรือตอยอด 
                      องคความรูจากเดิมไดอยางสรางสรรค  

5) สามารถสืบคนขอมูลและแสวงหาความรูเพ่ิมเติมไดดวยตนเอง เพ่ือการเรียนรูตลอดชีวิตและทัน 
                      ตอการเปล่ียนแปลงทางองคความรูและเทคโนโลยีใหม ๆ 

6) สามารถสืบคนและประเมินขอมูลจากแหลงเรียนรูที่หลากหลาย 
7) สามารถนําความรูไปเชื่อมโยงกับภูมิปญญาทองถิ่นเพ่ือทําความเขาใจและสรางสรรคสังคม 

ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
1) รูจักบทบาท หนาที่ และมีความรับผิดชอบในการทํางานตามที่มอบหมาย ทั้งงานบุคคลและงานกลุม 
2) สามารถปรับตัวและทํางานรวมกับผูอ่ืนทั้งในฐานะผูนําและผูตามไดอยางมีประสิทธิภาพสามารถ 

                      วางตัวไดอยางเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 
3) มีจิตสํานึกความรับผิดชอบดานความปลอดภัยในการทํางาน และการรักษาสภาพแวดลอมตอสังคม 
4) สามารถสื่อสารกับกลุมคนท่ีหลากหลาย สามารถใชความรูในสาขาวิชาชีพมาส่ือสารตอสังคมได  

                      ในประเด็นที่เหมาะสม ท้ังภาษาไทยและ ภาษาตางประเทศ 
5) สามารถวางแผนและรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรูทั้งของตนเอง และสอดคลองกับทาง 

                      วิชาชีพอยางตอเนื่อง 
6) สามารถเปนผูริเร่ิมแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณเชิงสรางสรรคทั้งสวนตัว และสวนรวม  

                      พรอมท้ังแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุม รวมท้ังใหความชวยเหลือและ  
                      อํานวยความสะดวกในการแกไขปญหาสถานการณตางๆ  

7) มีมนุษยสัมพันธที่ดีกับผูรวมงานและบุคคลท่ัวไป 
ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

1) มีทักษะในการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรหรือการแสดงสถิติประยุกตตอการ 
                      แกปญหาที่เกี่ยวของไดอยางสรางสรรค  

2) สามารถประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสารท่ีทันสมัยไดอยางเหมาะสมและมี 
                      ประสิทธิภาพ รวมท้ังสามารถส่ือสารท้ังการพูด การเขียน และการสื่อความหมายโดยใช 
                      สัญลักษณ ไดอยางมีประสิทธิภาพ 

3) มีทักษะในการใชคอมพิวเตอร สําหรับการทํางานที่เกี่ยวของกับวิชาชีพไดเปนอยางดี   สามารถ 
                       เขาถึง และคัดเลือกความรูจากแหลงขอมูลสารสนเทศท้ังในระดับชาติและนานาชาติ 

 



    
มคอ.2 

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 71

4) มีวิจารณญาณในการใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่เหมาะสม 
5) สามารถใชเครื่องมือการคํานวณและเคร่ืองมือทางวิศวกรรม เพ่ือประกอบวิชาชีพในสาขา 

                       วิศวกรรมที่เก่ียวของได 
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หมวดที่ 5 หลักเกณฑในการประเมินผลนักศึกษา 
 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑในการใหระดับคะแนน (เกรด)  
เปนไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยสงขลานครินทรวาดวยการศึกษาข้ันปริญญาตรี  
 

2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิของนักศึกษา 
กําหนดระบบการทวนสอบดังนี้ 
2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาขณะที่กําลังศึกษา 

2.1.1 การทวนสอบในระดับรายวิชา มีการประเมินท้ังในภาคทฤษฎีและปฎิบัติ และมีคณะกรรมการ  
ผูทรงคุณวุฒิ พิจารณาขอสอบในการวัดผลการเรียนรูตามท่ีกําหนดไวใหเปนไปตามแผนการสอน 

2.1.2 การทวนสอบในระดับหลักสูตร มีระบบประกันคุณภาพภายใน เพ่ือใชในการทวนสอบมาตรฐานผล
การเรียนรูของนักศึกษา  

2.1.3 มีการประเมินการสอนของผูสอนโดยนักศึกษา เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการเรียนรูของนักศึกษา 
 

2.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูหลังจากนักศึกษาสําเร็จการศึกษา  
การกําหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูของนักศึกษาหลังสําเร็จการศึกษา เพ่ือนํามาใช

ปรับปรุงกระบวนการการเรียนการสอนและหลักสูตร รวมทั้งการประเมินคุณภาพของหลักสูตรใชการประเมินจาก  
2.2.1 ภาวะการไดงานทําของบัณฑิต โดยประเมินจากบัณฑิตแตละรุนท่ีสําเร็จการศึกษา ในดานของ

ระยะเวลาในการหางานทํา ความเห็นตอความรู ความสามารถ ความม่ันใจของบัณฑิตในการประกอบการงาน
อาชีพ  

2.2.2 การทวนสอบจากผูประกอบการ เพื่อประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตท่ีจบการศึกษาและเขาทํางาน
ในสถานประกอบการนั้น ๆ 

2.2.3 การประเมินจากสถานศึกษาอ่ืน ถึงระดับความพึงพอใจในดานความรู  ความพรอม และคุณสมบัติ
ดานอื่น ๆ ของบัณฑิตที่เขาศึกษาตอในระดับบัณฑิตศึกษาในสถานศึกษาน้ัน ๆ  

2.2.4 การประเมินจากบัณฑิตที่ไปประกอบอาชีพ ในสวนของความพรอมและความรูจากสาขาวิชาที่เรียน
ตามหลักสูตร เพื่อนํามาใชในการปรับหลักสูตรใหดียิ่งขึ้น  

2.2.5 มีการเชิญผูทรงคุณวุฒิภายนอก และผูประกอบการ มาประเมินหลักสูตร หรือ เปนอาจารยพิเศษ 
เพ่ือเพ่ิมประสบการณ เรียนรู และการพัฒนาองคความรูของ นักศึกษา 

 

3. เกณฑการสําเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
เปนไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยสงขลานครินทรและระเบียบของคณะวิศวกรรมศาสตร วาดวยการศึกษา

ขั้นปริญญาตรี ตองเรียนครบตามจํานวนหนวยกิตที่กําหนดของหลักสูตร โดยตองไดแตมเฉลี่ยสะสมตลอดหลักสูตร
และแตมเฉลี่ยสะสมของรายวิชาวิศวกรรมศาสตร ไมต่ํากวา 2.00 จากระบบ 4 ระดับคะแนนและเขารวมกิจกรรม
ตามขอกําหนดของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 
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หมวดที่ 6 การพัฒนาคณาจารย 
 

1. การเตรียมการสําหรับอาจารยใหม 
มีการปฐมนิเทศแนะแนวอาจารยใหม ใหมีความรูและเขาใจนโยบายของสถาบันอุดมศึกษา รวมถึงคณะ 

และหลักสูตรที่สอน อาจารยใหมทุกคนตองไดรับการฝกอบรมตามโครงการสมรรถนะการสอนของอาจารย 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทรรวมทั้งอบรมวิธีการสอนแบบตาง ๆ ตลอดจนการใชและผลิตสื่อการสอน เพ่ือเปน
การพัฒนาการสอนของอาจารย 

 

2. การพัฒนาความรูและทักษะใหแกคณาจารย 
2.1  การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล 

2.1.1 จัดแลกเปลี่ยนเรียนรูในหัวขอตาง ๆ ที่เกี่ยวของ เชน การจัดการเรียนการสอนรายวิชาพ้ืนฐาน การ 
                  สรางครูมืออาชีพ การสอนแบบ active learning  

2.1.2 มีโครงการพัฒนาสมรรถนะการสอนอาจารยมหาวิทยาลัยสงขลานครินทรซึ่งครอบคลุมทักษะการ 
                  จัดการเรียนการสอนข้ันพื้นฐาน และข้ันสูง การผลิตสื่อการสอน รวมทั้งการวัดและการประเมินผล 

2.1.3 สงเสริมอาจารยใหมีการเพ่ิมพูนความรู สรางเสริมประสบการณในสาขาท่ีเกี่ยวของ เพ่ือสงเสริมการ 
                  สอนและการวิจัยอยางตอเนื่อง และใหการสนับสนุนการศึกษาตอ ฝกอบรม ดูงานทางวิชาการและ 
                  วิชาชีพในองคกรตาง ๆ  การประชุมทางวิชาการท้ังในประเทศ หรือตางประเทศ หรือการลาเพ่ือ 
                  เพ่ิมพูนประสบการณ 

2.1.4  มีการเพ่ิมพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลใหทันสมัย  
2.1.5 การมีสวนรวมในกิจกรรมบริการวิชาการแกชุมชนที่เกี่ยวของกับการพัฒนาความรูและคุณธรรม 

2.2  การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพดานอ่ืนๆ 
2.2.1 มหาวิทยาลัยมีโครงการพัฒนาผูสําเร็จการศึกษาระดับปริญญาเอก โดยการใหทุนสนับสนุนเงิน 

                  คาใชจายรายเดือนสําหรับผูเขารวมโครงการท่ีนําเสนอผลงานพัฒนาการเรียนการสอน และทําวิจัย 
2.2.2 สนับสนุนใหอาจารยจัดทําผลงานทางวิชาการและเขารวมประชุมเสนอผลงานทางวิชาการใน 

                  ตางประเทศ เพ่ือสงเสริมการมีตําแหนงทางวิชาการสูงขึ้น 
2.2.3 มีการเพ่ิมพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลใหทันสมัย 
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หมวดที่ 7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 

ในการควบคุมมาตรฐานหลักสูตร ใชเกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2558 และแนวทาง
การบริหารเกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2558 ซึ่งประกาศในราชกิจจานุเบกษา เมื่ อวันท่ี 13 
พฤศจิกายน พ.ศ. 2558 โดยกําหนดระบบประกันคุณภาพของหลักสูตร ตามองคประกอบในการประกันคุณภาพ  
6 ดาน คือ (1) การกํากับมาตรฐาน (2) บัณฑิต (3) นักศึกษา (4) คณาจารย (5) หลักสูตร การเรียนการสอน การ
ประเมินผูเรียน (6) ส่ิงสนับสนุนการเรียนรู 

 

1. การกํากับมาตรฐาน 
1.1 มีคณะกรรมการประจําคณะฯ คณะกรรมการวิชาการ และคณะกรรมการบริหารหลักสูตรฯ กํากับ

มาตรฐานหลักสูตรใหเปนไปตามเกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี 
1.2 มีอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ จํานวน 5 คน ทําหนาที่ประธานหลักสูตร 1 คน และกรรมการ

หลักสูตร 4 คน ซึ่งตองไดรับการแตงตั้งจากคณะกรรมการประจําคณะฯ และนําเสนอรับรองจากมหาวิทยาลัย 
และมีคุณวุฒิตามเกณฑของสํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษาและสภาวิศวกร 

1.3 อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ ทําหนาที่ในการบริหารและพัฒนาหลักสูตรและการเรียนการสอน 
ตั้งแตการวางแผน การควบคุมคุณภาพ การติดตามประเมินผล และนําผลมาพัฒนาและปรับปรุงหลักสูตรให
ทันสมัยอยางตอเนื่อง อยางนอยทุกๆ 5 ป ทัง้นี้หลักสูตรจะตองมีกรรมการบริหารหลักสูตรที่มีคุณสมบัติตามเกณฑ 
อยูประจําหลักสูตรตลอดระยะเวลาที่จัดการศึกษา 

1.4 อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ เสนอแผนการดําเนินงาน การควบคุมและการติดตามผลดําเนินงาน
ตอที่ประชุมคณะกรรมการวิชาการ และคณะกรรมการประจําคณะฯ ทุกภาคการศึกษาเพ่ือชวยกํากับใหการ
ดําเนินงานของหลักสูตรเปนไปตามมาตรฐาน 

1.5 อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ พิจารณาเสนอแตงตั้งอาจารยพ่ีเลี้ยง อาจารยพิเศษ ซึ่งตองกํากับให
เปนไปตามเกณฑมาตรฐานของ สํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา และสภาวิศวกร 
 

2. บัณฑิต 
2.1 ผูสําเร็จการศึกษา รอยละ 70 สามารถจบการศึกษาภายในกําหนดเวลาที่หลักสูตรกําหนด 
2.2 ผูสําเร็จการศึกษา รอยละ 50 สามารถสอบผานใบประกอบวิชาชีพภายใน 2 ป 
2.3 มีการสํารวจความพึงพอใจของผูใชบัณฑิตทุกปเพ่ือนําขอมูลไปปรับปรุงหลักสูตร 
 

3. นักศึกษา 
3.1 การรับนักศึกษา 

3.1.1 กําหนดคณุสมบัติผูเรียนตามเกณฑของหลักสูตร โดยมีการรับหลายชองทาง ท้ังโดยคณะดําเนินการ
เอง และโดยมหาวิทยาลัย 

3.1.2 มีกรรมการคัดเลือกนักศึกษาซึ่งแตงตั้งจากคณะกรรมการประชาสัมพันธรับนักศึกษาและ
กรรมการบริหารหลักสูตร 
 

3.2 การสงเสริมและพัฒนานักศึกษา 
3.2.1 คณะฯ จัดโครงการเตรียมความพรอมผูเรียนกอนเร่ิมเขาเรียนป 1 โดยแนะนําหลักสูตร วิชาท่ีเรียน 

กฎระเบียบตาง และ วิธีการเรียนการสอนในมหาวิทยาลัย และ ปฐมนิเทศผูเรียนและผูปกครอง เพ่ือใหเขาใจ
วิธีการจัดการเรียนการสอน และ สิ่งอํานวยความสะดวกท่ีคณะฯ จัดให และอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ เตรียม
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ความพรอมของผูเรียนเมื่อไดรับการจัดสรรเขาแตละสาขาในชั้นปที่ 2 โดยการปฐมนิเทศ แนะแนววิชาที่เรียน และ
การเตรียมความพรอมในการสอบใบประกอบวิชาชีพ 

3.2.2 สนับสนุนใหนักศึกษารวมกิจกรรมท่ีกําหนดไวในระบบการทํากิจกรรมของมหาวิทยาลัยเปนจํานวน 100 ชั่วโมง 
3.2.3 สนับสนุนกิจกรรมพัฒนานักศึกษาดานคุณธรรม จริยธรรม ดานภาษาอังกฤษ และดานคอมพิวเตอร 
3.2.4 กําหนดใหอาจารยที่ปรึกษาพบนักศึกษาทุกชั้นป อยางนอยภาคการศึกษาละ 1 คร้ัง 
 

3.3 ผลท่ีเกิดกับนักศึกษา 
3.3.1 หนวยทะเบียนคณะฯ และคณะกรรมการบริหารหลักสูตรฯ มีการติดตามและรายงานผลการคงอยู

ของนักศึกษา ผลการสําเร็จการศึกษา ใหแกประธานหลักสูตรฯ กรรมการวิชาการฯ และ คณะกรรมการประจํา
คณะฯ ทุกภาคการศึกษา 

3.3.2 หนวยพัฒนานักศึกษาคณะฯ และคณะกรรมการบริหารหลักสูตรฯ มีการสํารวจความพึงพอใจของ
นักศึกษาตอการบริหารหลักสูตร หลังสําเร็จการศึกษา 

3.3.3 คณะกรรมการบริหารหลักสูตรฯ มีการประเมินสํารวจความพึงพอใจตอการจัดการเรียนการสอน 
กอนจบการศึกษา 

 

4. คณาจารย 
 4.1 การบริหารและพัฒนาคณาจารย 

4.1.1 ระบบการรับและแตงตั้งอาจารยประจําหลักสูตร 
ประธานหลักสูตรฯ และอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ เสนอแตงต้ังอาจารยประจําหลักสูตร ตอ

คณะกรรมการวิชาการฯ คณะกรรมการประจําคณะฯ และ สภามหาวิทยาลัย  
4.1.2 ระบบการบริหารอาจารย 
คณะมีแผนอัตรากําลังระยะเวลา 4 ป ของจํานวนอาจารยที่คงอยู  จํานวนอาจารยที่เกษียณ จํานวน

อาจารย ที่ศึกษาตอในแตละป เพ่ือใชวางแผนในดําเนินการสรรหาอัตรากาลังของอาจารยในแตละป และกําหนด
จํานวนอาจารยที่ลาเพิ่มพูนความรู 

4.1.3 ระบบการสงเสริมและพัฒนาอาจารย 
(1) คณะกําหนดใหอาจารยแตละทานทําแผนการพัฒนาตนเองเกี่ยวกับการศึกษาตอ การทําตําแหนงทาง

วิชาการ การศึกษาดูงานทั้งในและตางประเทศ และการลาเพิ่มพูนความรู เพ่ือชวยตรวจสอบและกระตุนใหเปนไป
ตามระเบียบของมหาวิทยาลัย 

(2) คณะสนับสนุนเงินในการพัฒนาตนเองในการประชุมวิชาการ และการนําเสนอผลงานวิจัยท้ังในและ
ตําแหนงประเทศ 

(3) คณะกรรมการวิชาการฯ รวมกับคณะกรรมการบริหารงานบุคคล วางแผนและดําเนินการพัฒนา
อาจารยประจําหลักสูตร อาจารยผูสอน 

 

 4.2 คุณภาพอาจารย 
4.2.1 อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ ติดตามการเผยแพรผลงานของอาจารยประจําหลักสูตร เพ่ือใหมี

ผลงานที่มีคุณภาพและเปนไปตามเกณฑของคุณสมบัติอาจารยประจําหลักสูตรตามเกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับ
ปริญญาตรี พ.ศ.2558 

4.2.2 อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ ติดตามและรายงานรอยละของอาจารยประจาหลักสูตร ที่ดํารง
ตําแหนงทางวิชาการทุกป 
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 4.3 ผลท่ีเกิดกับอาจารย 
อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ มีการรายงานการคงอยูของอาจารยประจําหลักสูตร และสํารวจความพึง

พอใจของอาจารยประจาหลักสูตรตอการบริหารงานของหลักสูตรทุกป 
 

5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผูเรียน 
 5.1 สาระของรายวิชาในหลักสูตร 

ระบบ กลไก หรือแนวทางการออกแบบหลักสูตร และสาระรายวิชาในหลักสูตร 
(1) คณบดีแตงตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 
(2) คณะกรรมการวิชาการ และคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตรทบทวน มคอ. 2 โครงสรางรายวิชา และ 

curriculum mapping ของแตละรายวิชา คําอธิบายรายวิชา เพ่ือปรับปรุงแกไข 
(3) อาจารยผูสอน ผูเรียน ผูใชบัณฑิต แสดงความคิดเห็นตอหลักสูตรท่ีปรับปรุง 
(4) คณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตรฯ พิจารณาปรับปรุงแกไขหลังตามความคิดเห็น 
(5) สงรางหลักสูตรที่ปรับแกตามความคิดเห็น ใหผูทรงคุณวุฒิใหขอเสนอแนะ 
(6) สงรางหลักสูตรที่ปรับแกหลังจากผูทรงคุณวุฒิแนะนําใหคณะกรรมการวิชาการ และคณะกรรมการ

ประจําคณะฯ พิจารณา 
(7) สงรางหลักสูตรจากที่ปรับแกจากท่ีคณะกรรมการวิชาการ และคณะกรรมการประจําคณะฯ แนะนํา

ตอคณะกรรมการวิชาการ วิทยาเขตหาดใหญ 
(8) เสนอหลักสูตรที่ปรับปรุงแกไขเพ่ือขอความเห็นชอบตอสภาวิชาการ สภามหาวิทยาลัย สภาวิศวกร 

และสํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา 
(9) อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ รายงานผลการดําเนินงานของหลักสูตรโดยจัดทํา รายงานประกัน

คุณภาพภายในตามเกณฑ AUN-QA ภายใน 60 วันหลังสิ้นสุดปการศึกษา 
 

 5.2 การวางระบบผูสอนและกระบวนการจัดการเรียนการสอน 
5.2.1 การกําหนดผูสอน 
(1) หัวหนาสาขาวิชากําหนดผูสอน โดยพิจารณาถึงความชํานาญในเนื้อหาที่สอน ผลงานวิจัย หรือ

ประสบการณที่เก่ียวของกับวิชานั้นๆ และภาระงานของอาจารย 
(2) อาจารยผูสอนตองเปนอาจารยประจําหลักสูตร และอาจารยพิเศษ ที่มีคุณสมบัติตามเกณฑที่

สํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษากําหนดไว 
5.2.2 กระบวนการจัดการเรียนการสอน 
การจัดทํา มคอ 3, 4, 5, 6 
(1) อาจารยผูสอน หรือผูประสานงานรายวิชาซึ่งเปนอาจารยประจําหลักสูตรจัดทํา มคอ. 3,4,5,6 

ดําเนินการจัดการเรียนการสอน และติดตามประเมินผลรายวิชาที่รับผิดชอบเปนไปอยางมีคุณภาพ 
(2) อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรฯ กํากับ ติดตาม และตรวจสอบการทํา มคอ 3,4,5,6 จากนั้นนําเสนอใน

ที่ประชุมคณะกรรมการวิชาการฯ และคณะกรรมการประจําคณะฯ เพ่ือพิจารณาและรับรอง 
(3) อาจารยผูสอน และผูประสานงานรายวิชา สง มคอ. 3,4 กอนวันเปดภาคการศึกษา มคอ 5,6 ภายใน 

30 วันหลังสิ้นสุดการเรียนการสอน 
(4) กําหนดใหมีการชี้แจง แนะนําผูเรียนเกี่ยวกับการเรียนการสอนของแตละรายวิชาในชวงตนของการเรยีน 
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5.2.3 การสนับสนุนและการใหคําแนะนํานักศึกษา 
(1) มีระบบอาจารยที่ปรึกษาท่ีตอเนื่องต้ังแตเขาสาขาจนจบหลักสูตร เพ่ือดูแลดานการเรียน การทํา

กิจกรรมตาง ๆ 
5.2.4 การอุทธรณของนักศึกษา 
(1) นักศึกษาสามารถยื่นคํารองเพ่ือขออุทธรณในกรณีที่มีขอสงสัยเกี่ยวกับการสอบผลคะแนนและวิธีการ

ประเมินผล ไดที่หนวยทะเบียนคณะฯ เพ่ือใหอาจารยผูสอนตรวจสอบ และแจงผลใหคณะกรรมการวิชาการฯ และ
คณะกรรมการประจําคณะฯ รับทราบ 

5.3 การประเมินผูเรียน 
5.3.1 การประเมินผลการเรียนรูตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแหงชาติ 
(1) ผูประสานงานรายวิชาและผูสอนจัดการประเมินผลการเรียนรูตามวิธีการประเมินที่ระบุไวใน มคอ 3 

และ 4 และพิจารณาใหเกรด และผานการพิจารณารับรองโดยคณะกรรมการประจําคณะ จากนั้นจัดสงเกรด
ภายในเวลาที่ทะเบียนกลางของมหาวิทยาลัยกําหนด 

(2) มีการประเมินผลผูสอน และรายวิชาโดยผูเรียน ในชวงปลายภาคเรียน 
(3) อาจารยผูสอนและผูประสานงานรายวิชาจัดทํา มคอ. 5 และ 6 ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดการเรียน

การสอน 
(4) กําหนดใหมีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของผูเรียนตามมาตรฐานผลการเรียนรูที่กําหนดใน มคอ 3 และ 4 

ภายใน 30 วัน หลังส้ินสุดภาคการศึกษา โดยคณะกรรมการวิชาการฯ จัดหากรรมการเพ่ือทวนสอบอยางนอยรอย
ละ 25 ของจํานวนรายวิชาที่เปดสอนในแตละภาคการศึกษา และรายงานผลตอท่ีประชุมคณะกรรมการวิชาการฯ 
 

6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู 
 6.1 การบริหารงบประมาณ 

คณะ/หลักสูตรจัดสรรงบประมาณแผนดินและงบประมาณเงินรายไดเพ่ือจัดซ้ือตํารา สื่อการเรียนการสอน 
โสตทัศนูปกรณ และวัสดุครุภัณฑคอมพิวเตอรอยางเพียงพอเพ่ือสนับสนุนการเรียนการสอน ในชั้นเรียนและสราง
สภาพแวดลอมใหเหมาะสมกับการเรียนรูดวยตนเองของนักศึกษา 

 

 6.2 ทรัพยากรการเรียนการสอนท่ีมีอยูเดิม 
1) หนังสือ/ตํารา 
2) วารสาร 
3) สื่อการเรียนรู 
4) ครุภัณฑ 
5) ฐานขอมูลอิเลคทรอนิกส 

 

 6.3 การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม 
1) มีคณะกรรมการวางแผน จัดหา และติดตามการใชทรัพยากรการเรียนการสอน 
2) อาจารยผูสอนและผูเรียนเสนอรายชื่อหนังสือ สื่อ และตารา ไปยังคณะกรรมการ 
3) จัดสรรงบประมาณ 
 

 6.4 การประเมินความเพียงพอของทรัพยากรการเรียนรู 
1) ประเมินความเพียงพอจากผูสอน ผูเรียน และบุคลากรท่ีเกี่ยวของ 
2) จัดระบบติดตามการใชทรัพยากร เพ่ือเปนขอมูลประกอบการประเมิน 
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7. ตัวบงช้ีผลการดําเนินงาน (Key Performance Indicators) 
 

ดัชนีบงช้ีผลการดําเนินงาน ปท่ี 1 ปท่ี 2 ปท่ี 3 ปท่ี 4 ปท่ี 5 
(1)  อาจารยประจําหลักสูตรอยางนอยรอยละ 80 มีสวนรวมในการ

ประชุมเพ่ือวางแผน ติดตาม และทบทวนการดําเนินงานหลักสูตร 
x x x x x 

(2)  มีรายละเอียดของหลักสูตรตามแบบ มคอ.2 ท่ีสอดคลองกับกรอบ
มาตรฐานคุณวุฒิแหงชาติ หรือมาตรฐานคุณวุฒิสาขา/สาขาวิชา  

x x x x x 

(3)  มีรายละเอียดของรายวิชาและรายละเอียดของประสบการณ
ภาคสนามตามแบบ มคอ.3 และ มคอ.4 อยางนอยกอนการเปด
สอนในแตละภาคการศึกษาใหครบทุกวิชา 

x x x x x 

(4)  จัดทํารายงานผลการดําเนินการของรายวิชาและรายงานผลการ
ดําเนินการของประสบการณภาคสนามตามแบบ มคอ.5 และ 
มคอ.6 ภายใน 30 วัน หลังส้ินสุดภาคการศึกษาท่ีเปดสอนใหครบ
ทุกรายวิชา 

x x x x x 

(5)  จัดทํารายงานผลการดําเนินการของหลักสูตรตามแบบ มคอ.7 
ภายใน 60 วันหลังสิ้นสุดปการศึกษา 

x x x x x 

(6)  มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู 
ที่กําหนดใน มคอ.3 และ มคอ.4 อยางนอยรอยละ 25 ของรายวิชาที
เปดสอนในแตละปการศึกษา 

x x x x x 

(7)  มีการพัฒนา/ปรับปรุง การจัดการเรียนการสอน กลยุทธการสอน
หรือการประเมินผลการเรียนรูจากผลการดําเนินงานที่รายงานใน 
มคอ.7  ปที่แลว 

 x x x x 

(8)  อาจารยใหมทุกคนไดรับการปฐมนิเทศหรือคําแนะนําดานการ
จัดการเรียนการสอน 

x x x x x 

(9)  อาจารยประจําทุกคนไดรับการพัฒนาทางวิชาการและ/หรือ
วิชาชีพอยางนอยปละ 1 ครั้ง 

x x x x x 

(10)  จํานวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอนไดรับการพัฒนาทาง
วิชาการและ/หรือวิชาชีพไมนอยกวารอยละ 50 ตอป 

x x x x x 

(11)  ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปสุดทาย/บัณฑิตใหมที่มีตอ
คุณภาพหลักสูตรเฉลี่ยไมนอยกวา 3.51 จากคะแนนเต็ม 5.0 

    x 

(12)   ระดับความพึงพอใจของผูใชบัณฑิตที่มีตอบัณฑิตใหมเฉลี่ย  ไม
นอยกวา 3.51 จากคะแนนเต็ม 5.0 

    x 

(13)  นักศึกษาปสุดทายจํานวนอยางนอยรอยละ 20 ที่นําโจทยมาจาก  
ภาคอุตสาหกรรมมาเปนโครงงานนักศึกษา     

   x x 

(14) ผูสําเร็จการศึกษา รอยละ 70 สามารถจบการศึกษาภายใน
กําหนดเวลาที่หลักสูตรกําหนด 
 

    x 
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ดัชนีบงช้ีผลการดําเนินงาน ปท่ี 1 ปท่ี 2 ปท่ี 3 ปท่ี 4 ปท่ี 5 
(15) ผูสําเร็จการศึกษา รอยละ 50 สามารถสอบผานใบประกอบวิชาชีพ

ภายใน 2 ป 
    x 

ผลการดําเนินการบรรลุตามเปาหมายตัวบงชี้ทั้งหมดอยูในเกณฑดีตอเนื่อง 2 ปการศึกษาเพ่ื อติดตาม
การดําเนินการตาม TQF ตอไป ทั้งนี้เกณฑการประเมินผาน คือ มีการดําเนินงานตามขอ 1–5 และอยางนอยรอย
ละ 80 ของตัวบงชี้ผลการดําเนินงานท่ีระบุไวในแตละป 
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หมวดที่ 8 การประเมิน และปรับปรุงการดําเนินการของหลักสูตร 
 

1.  การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
1.1  การประเมินกลยุทธการสอน 

1) ประเมินรายวิชา โดยนักศึกษา 
2) ประเมินกลยุทธการสอนโดยทีมผูสอนหรือระดับภาควิชา 
3) ประเมินจากผลการเรียนของนักศึกษา  
4) ประเมินจากพฤติกรรมของนักศึกษาในการอภิปราย การซักถามและการตอบคําถามในชั้นเรียน 
5) ดําเนินการวิจัยเพ่ือการพัฒนากลยุทธการสอน 

1.2  การประเมินทักษะของอาจารยในการใชแผนกลยุทธการสอน 
1) การประเมินผลการสอนของอาจารยโดยนักศึกษาในแตละรายวิชา 
2) สังเกตการณ โดยผูรับผิดชอบหลักสูตร/ประธานหลักสูตร/ทีมผูสอน 
3) รายงานผลการประเมินทักษะอาจารยใหแกอาจารยผูสอนและผูรับผิดชอบหลักสูตรเพ่ือใชในการ 

              ปรับปรุงกลยุทธการสอนของอาจารยตอไป 
4) คณะรวบรวมผลการประเมินทักษะของอาจารยในการจัดกิจกรรมเพ่ือพัฒนา/ปรับปรุงทักษะกลยุทธการสอน 

 

2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 
1) ผูรับผิดชอบหลักสูตรประเมินหลักสูตรหลังสิ้นสุดการสอนแตละปโดยนักศึกษาในชั้นปนั้นๆ 
2) คณะประเมินหลักสูตรโดยนักศึกษาชั้นปสุดทาย 
3) มหาวิทยาลัยประเมินหลักสูตรบัณฑิตใหม 
4) มหาวิทยาลัยประเมินหลักสูตรโดยผูใชบัณฑิต 
5) คณะประเมินหลักสูตรโดยผูทรงคุณวุฒิจากภายนอก 

 

3. การประเมินผลการดําเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
คณะกรรมการประกันคุณภาพภายใน ดําเนินการประเมินผลการดําเนินงานตามตัวบงชี้   (Key Performance 

Indicators) ในหมวดที่ 7 ขอ 7 

 

4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุงหลักสูตรและแผนกลยุทธการสอน 
1) ผูรับผิดชอบหลักสูตรจัดทํารายงานการประเมินผลหลักสูตร 
2) ผูรับผิดชอบหลักสูตร และผูสอน จัดประชุม สัมมนา เพ่ือนําผลการประเมินมาวางแผนปรับปรุง 

              หลักสูตร และกลยุทธการสอน 
3) เชิญผูทรงคุณวุฒิพิจารณาและใหขอเสนอแนะในการปรับปรุงหลักสูตรและกลยุทธการสอน 
4) จัดใหมีการประเมินและพัฒนาหลักสูตรอยางตอเนื่องทุก 5 ป 
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ภาคผนวก ก ภาระงานสอนและผลงานทางวิชาการของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจํา
หลักสูตร 
 

ชื่อ – นามสกุล  นายปรมินทร  เณรานนท 
 

ตําแหนงปจจุบัน  อาจารย 
 

หนวยงานท่ีอยูท่ีสามารถติดตอไดสะดวกพรอมหมายเลขโทรศัพทโทรสารและ e-mail 
ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วิทยาเขตหาดใหญ 
ตูปณ.2 คอหงส  อ.หาดใหญ  จ.สงขลา 90112 
โทรศัพท : 074-287225 โทรสาร: 074-558830 
E-mail :  nparamin@me.psu.ac.th   
 
ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้ 

216-001  Co-Curricular Activities 
 216-111  Engineering Drawing I 
 216-324  Mechanics of Machinery 
 217-461  Mechatronic System Design  

 217-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 217-302  Mechatronic Engineering Laboratory II 
 217-407  Mechatronic Engineering Project I 
 217-408  Mechatronic Engineering Project II 

 
ประสบการณงานสอน 

215-111  Engineering Drawing I   
215-324  Mechanics of Machinery 

 219-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 219-302  Mechatronic Engineering Laboratory II 

219-406  Mechatronics Engineering Project I  
219-407  Mechatronics Engineering Project II  
219-461  Mechatronic System Design 

 
ผลงานท่ีพิมพออกเผยแพร 

1. Neranon P., and Bicker R. 2013. ‘Human-human interaction using a behavioural  
                 control strategy’, Technologies for Practical Robot Applications (TePRA), 2013 IEEE  
                 International Conference, 22-23 April 2013. pp. 1-6. 

2. Neranon P., and Bicker, R. 2014. ‘A behavioural control strategy of human-human  
                interaction in an object transfer task’, Technologies for Practical Robot Applications  
                (TePRA), 2014 IEEE International Conference, 14-15 April 2014. pp. 1-6. 
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3. Neranon P., and Bicker R. 2015. “Investigation of Dynamic Behavioural Characteristics  
                of Human-Human Interaction in an Object Handover Task”, The 29th Conference of  
                The Mechanical Engineering Network of Thailand, 1st-3rd July2015, pp. 896-902. 

4. Neranon P., and Bicker R. 2015.“Design of Real-Time External Force/Position  
                 Controller for Human-Robot Interaction”, The 7th PSU-UNS International  
                 Conference on Engineering and Technology, June 19-20 2015, pp 163-166. 

5. Neranon P., and Bicker R. 2015.“Comparison of PI and Fuzzy Logic Controllers in  
                 Human-Robot Handover Task”, The 7th PSU-UNS International Conference on  
                 Engineering and Technology, June 19-20 2015, pp 171-174. 

6. Neranon P. and Bicker, R. (2016) 'Force/position control of a robot manipulator for  
                human-robot interaction', Themal science international science journal, DOI  
                REFERENCE: 10.2298/TSCI151005036N. [Impact Factor: 1.22 / Q1] 

7. Neranon P., Romyen A., Bicker R., Hiransoog Ch., and Sookgaew J. 2016. “Prediction  
                of Interactive force in Human-Human Object Handover using Box-Behnken Design of  
                Experiments”, The 30th Conference of The Mechanical Engineering Network of  
                Thailand, 5th-8thJuly 2016. 
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ชื่อ - นามสกุล  นายไพโรจน  คีรีรัตน 
 

ตําแหนงปจจุบัน  รองศาสตราจารย 
 

หนวยงานท่ีอยูท่ีสามารถติดตอไดสะดวก พรอมหมายเลขโทรศัพท โทรสาร และ e-mail 
ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล  คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วิทยาเขตหาดใหญ 
ตูปณ.2 คอหงส  อ.หาดใหญ  จ.สงขลา 90112 
โทรศัพท : 074-287218  โทรสาร  : 074-558830 
E-mail :  pairoj.k@psu.ac.th  
 
ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้ 
 216-001  Co-Curricular Activities 
 217-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 217-302  Mechatronic Engineering Laboratory II 
 217-407  Mechatronic Engineering Project I 
 217-408  Mechatronic Engineering Project II 
 
ประสบการณงานสอน 
 215-001  Co-Curricular Activities 
 215-002  General Economics   
 215-221  Engineering Mechanics II 
 215-392  Basic Mechanical Engineering Laboratory 
 215-304  Mechanical Engineering Laboratory I 
 215-406  Mechanical Engineering Laboratory II 
 219-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 219-302  Mechatronic Engineering Laboratory II 
 219-407  Mechatronic Engineering Project I 
 219-408  Mechatronic Engineering Project II 
 
2.  ผลงานวิชาการยอนหลัง 5 ป 

2.1  การประชุมวิชาการระดับชาติ 
1. อรรถ อาคาสุวรรณ พีระพงศ ทีฆสกุล และ ไพโรจน คีรีรัตน “การศึกษาสารกักเก็บความรอนในรูปของความ
รอนสัมผัส และความรอนแฝง” การประชุมวิชาการเครือขายวิศวกรรมเครื่องกลแหงประเทศไทย ครั้งท่ี 25 วันที่ 
19-25 ตุลาคม 2554 จังหวัดกระบี่ หนา STF-56 
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ชื่อ - นามสกุล  นางสาวชลิตา  หิรัญสุข 
 

ตําแหนงปจจุบัน  อาจารย 
 

หนวยงานท่ีอยูท่ีสามารถติดตอไดสะดวกพรอมหมายเลขโทรศัพทโทรสารและ e-mail 
ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วิทยาเขตหาดใหญ 
ตูปณ.2 คอหงส  อ.หาดใหญ  จ.สงขลา 90112 
โทรศัพท : 074-287029 โทรสาร : 074-558830 
E-mail :  chalita@me.psu.ac.th 
 
ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้ 

216-111  Engineering Drawing I  
 216-221  Engineering Mechanics II 
 216-352  Automatic Control Systems 
 217-453  Artificial Intelligence and Robotics 
 217-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 217-302  Mechatronic Engineering Laboratory II 
 217-407  Mechatronic Engineering Project I 
 217-408  Mechatronic Engineering Project II 
 
ประสบการณงานสอน 

 215-221  Engineering Mechanics II 
 215-352  Automatic Control Systems 
 219-453  Artificial Intelligence and Robotics 
 219-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 219-302  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 219-407  Mechatronic Engineering Project I 
 219-408  Mechatronic Engineering Project II 

 
ผลงานที่พิมพออกเผยแพร 

1. Neranon P., Romyen A., Bicker R., Hiransoog Ch., and Sookgaew J. 2016. “Prediction  
                of Interactive force in Human-Human Object Handover using Box-Behnken Design of  
                Experiments”, The 30th Conference of The Mechanical Engineering Network of  
                Thailand, 5th-8thJuly 2016. 
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ชื่อ – นามสกุล นายพฤทธิกร สมิตไมตรี 
 

ตําแหนงปจจุบัน รองศาสตราจารย 
 

หนวยงานท่ีอยูท่ีสามารถติดตอไดสะดวกพรอมหมายเลขโทรศัพทโทรสารและ e-mail 
ภาควิชาวิศวกรรมแคร่ืองกล คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร วิทยาเขตหาดใหญ 
ตูปณ.2 คอหงส  อ.หาดใหญ  จ.สงขลา 90112 
โทรศัพท : 074-287214   โทรสาร  : 074-558830 
e-mail:  spruitti@me.psu.ac.th 
 
ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้ 

216-352  Automatic Control Systems   
217-451  Introduction of Robotics   
217-461  Mechatronic System Design   

 217-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 217-302  Mechatronic Engineering Laboratory II 
 217-407  Mechatronic Engineering Project I 
 217-408  Mechatronic Engineering Project II 
 
ประสบการณงานสอน 

215-672  Principles of Robotics   
215-627  Vibration of Continuous Systems   
215-684  Advanced Topic on Robot Operating System   
215-625  System Modeling and Simulation   
215-673  Design of Electromechanical Systems   
215-612  Finite Element Method   
215-352  Automatic Control Systems   
219-461  Mechatronic System Design   
219-451  Introduction of Robotics   

 219-301  Mechatronic Engineering Laboratory I 
 219-302  Mechatronic Engineering Laboratory II 
 219-407  Mechatronic Engineering Project I 
 219-408  Mechatronic Engineering Project II 

 

ผลงานท่ีพิมพออกเผยแพร 

1. Suybangdum, P., Smithmaitrie, P. and Laoratanakul, P., (2010), “Dual Piezoelectric 
Actuators for the Traveling Wave Ultrasonic Linear Motor,” Proceedings of SPIE - The 
International Society for Optical Engineering , Vol. 7522, Article number 75223I 
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2. Vittayaphadung, N. and Smithmaitrie, P., (2010), “Validation of the Finite Element Model 
and Vibration Characteristic of the Piezoelectric Head Gimbal Assembly,” Proceeding of 
the 12th International Conference on Computer Modelling and Simulation 
(UKSim2010), March 24-26, 2010, Cambridge, England, pp.375-379. (ID-1569273205) 

3. Wae-Sayee, M., Jring-jit, B., Smithmaitrie, P. and Nuntadusit, C., (2010), “A Study of Heat 
Transfer Characteristic on a Surface of a Piezoelectric Fan,” Proceeding of the 8th PSU-
Engineering Conference (PEC8), April 22-23, 2010, Hatyai, Thailand, pp.726-731. 
(PEC8OR070) [in Thai] 

4. Kanjanaporn, W., Maliwan, K. and Smithmaitrie, P., (2010), “The Effect of Mechanical 
Vibration on Minimum Fluidization Velocity,” Proceeding of the 8th PSU-Engineering 
Conference (PEC8), April 22-23, 2010, Hatyai, Thailand, pp.769-733. (PEC8OR166) [in Thai] 

5. Chammari, U., Vittayaphadung, N. and Smithmaitrie, P., (2010), “Prediction of Human 
Gait Using the Linear Acceleration and Angular Velocity of the Foot,” Proceeding of the 
8th PSU-Engineering Conference (PEC8), April 22-23, 2010, Hatyai, Thailand, pp.786-790. 
(PEC8OR191) [in Thai] 

6. Auysakul, J. and Smithmaitrie, P., (2010), “System Identification and PID Controller of 
the Dual-Stage Actuator for Hard Disk Drive Positioning,” Proceeding of the 
3rd International Data Storage Technology Conference, July 30-Aug 1, 2010, Bangkok, 
Thailand, pp.238-241. (DST-CON2010-0025) 

7. Smithmaitrie, P., 2011, “Vibration Theory and Design of Piezoelectric Energy Harvesting 
Structures,” Energy Harvesting with Piezoelectric and Pyroelectric Materials, N. Muensit 
(Ed.), Trans Tech Publications Ltd, Switzerland, ISBN-13: 978-0-87849-159-9, Vol. 72, 
Materials Science Foundations, ISSN 1422-3597, pp. 58-81. 

8. Somnuk, K., Smithmaitrie, P., and Prateepchaikul, G., (2012), “Feasibility Study of Using 
the Ultrasound Asisted reduction of Acid Value in Mixed Crude Palm Oil by Acid-
catalyzed Esterification,” Proceeding of the 10th International PSU Engineering 
Conference (IPEC-10), May 14-15, 2012, Hat Yai, Songkhla, Thailand, pp.74 (ID50) 
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               of Interactive force in Human-Human Object Handover using Box-Behnken Design of  
               Experiments”, The 30th Conference of The Mechanical Engineering Network of  
               Thailand, 5th-8thJuly 2016. 
 
 
 
 
 
 



    
มคอ.2 

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 94

ภาคผนวก ข ขอเสนอแนะของกรรมการผูทรงคุณวุฒิและการดําเนินการของหลักสูตร 
 

ความเห็นของกรรมการผูทรงคุณวุฒิ การดําเนินการ 
ผูทรงคุณวุฒิคนที่ 1 
ดร.บรรพต  หอบรรลือกิจ 
1. ความคิดเห็น :  ควรพัฒนาหลักสูตร โดยตั้งเปาหมาย
ในการกําหนดสมรรถนะ (competency)  เพ่ือเปน
จุดเริ่มตนในการกําหนดหัวขอความรู และทักษะที่
นักศึกษาตองมีเพ่ือจะมีสมรรถนะตามท่ีตั้งเปาหมายไว 
ซึ่งจะทําใหนักศึกษาสามารถมองเห็นเสนทางอาชีพของ
การเปนวิศวกร ในสาขาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส ซึ่งจาก
เอกสารหนาที่ 2 ยังมีขอมูลคอนขางนอยเก่ียวกับอาชีพ
ที่สามารถประกอบไดหลังจบการศึกษา 
 
 
 
 
 
2. สวนโครงสรางหลักสูตร มีลักษณะเปนการใชเคา
โค ร งข อ งห ลั ก สู ต ร วิ ศ ว ก ร รม เค รื่ อ งก ล  แ ล ะ
วิศวกรรมไฟฟา  มาตอยอดใหเปนหลักสูตรวิศวกรรมเม
คาทรอนิกส  ซึ่ งยังขาดในสวนของความรู เกี่ยวกับ
กระบวนการผลิต (manufacturing process) และ
กระบวน การของโรงจักรขนาดใหญ (power plant)  
เพ่ือใหความรูที่นักศึกษาสามารถเห็นการประยุกตวิชา
วิศวกรรมเมคาทรอนิกสในอุตสาหกรรมได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
1. เห็นดวย : ไดรับปรับแก เพ่ิมเติมขอมูลดังนี้ : 
บัณฑิตสามารถทํางานกับหนวยงานหรือบริษัทตางๆ 
โดยเฉพาะกับหนวยงานท่ีมีเครื่องจักรและเทคโนโลยี
สมัยใหม และกระบวนการผลิตอัตโนมัติสมัยใหม 
เชน วิศวกรในระบบการผลิต โดยเฉพาะการผลิต
อัตโนมัติเนนการวิเคราะห ออกแบบ และควบคุม
เครื่องจักรกลอัตโนมัติ วิศวกรออกแบบผลิตภัณฑ
ตางๆ ที่เปนเทคโนโลยีทางดานเมคาทรอนิกสอีกทั้ง
บัณฑิตสามารถเขารวมทํางานกับองคกรท่ีมีการวิจัย
และพัฒนาหรือศึกษาตอในสาขาวิศวกรรมหุนยนต 
วิศวกรรมอากาศยาน วิศวกรรมระบบควบคุม
อัตโนมัติ   
 
2. ไมเห็นดวย : เนื่องจากในหลักสูตรนี้มีรายวิชา 
226-215 กระบวนการผลิตขั้น พ้ืนฐาน (Basic 
Manufacturing Processes) โดยนักศึกษาจะตอง
เรียนใน ป 2 ภาคการศึกษาที่ 1 และนักศึกษายัง
สามารถเลือกวิชาชีพที่เกี่ยวของอีกหลายวิชาเพ่ือให
นักศึกษาไดพัฒนาการเรียนรูทางดานกระบวนการ
ผ ลิ ต ได เช น 2 1 6-3 1 3  ก ร ะ บ ว น ก า ร ผ ลิ ต
(Manufacturing Processes) 2 2 5 -3 3 1  ก า ร
ควบคุมคุณภาพ (Quality Control) 225-346 การ
จัดการการผลิตและการดําเนินงาน (Production 
and Operations Management) 225-441 การ
จั ด ก า ร ธุ ร กิ จ สํ า ห รั บ วิ ศ ว ก ร แ ล ะ ก า ร เป น
ผู ป ร ะ ก อ บ ก า ร  (Business Management for 
Engineer and Entrepreneurship) เปนตน  สวน
ประเด็นของรายวิชา  กระบวนการของโรงจักร 
ขนาดใหญ  (Power Plant) ไดถูกจัดใหอยู ในวิชา
เลือกชีพ โดยนักศึกษาสามารถ เลือกเรียนไดที่
รายวิชา 216-434 วิศวกรรมโรงจักร(Power Plant 
Engineering) 
 
 



    
มคอ.2 

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 95

ความเห็นของกรรมการผูทรงคุณวุฒิ การดําเนินการ 
3. ขอเสนอแนะ  ควรมีการจัดกลุมเน้ือหาเปนกลุม
ห ลั ก ก า ร พ้ื น ฐ า น ท า ง วิ ศ ว ก ร ร ม เค รื่ อ ง ก ล , 
วิศวกรรมไฟฟา, อุปกรณตาง ๆ ในวิศวกรรมเมคาทรอ
นิกส ) เพ่ื ออธิบายหลักการทางวิศวกรรมในการ
ออกแบบ, ติดตั้ง และสรางอุปกรณเมคาทรอนิกส  เพ่ือ
เชื่อมโยงกับองคความรูในกลุมของการประยุกตใช เชน 
กลุมอุตสาหกรรมการผลิต (manufacturing process) 
วาวิศวกรรมเมคาทรอนิกสจะชวยใหกระบวนการผลิต
สามารถสรางผลิตภัณฑไดตามคุณภาพในเวลาและราคา
ที่กําหนดไดอยางไร และกลุมวิชาโรงจักรกลขนาดใหญ 
เชน อุตสาหกรรมพลังงาน หรือปโตรเคมี  วาวิศวกรรม
เมคาทรอนิกส สามารถนําไปประยุกตใชไดในโรงจักรกล
ขนาดใหญ มีผลิตภาพที่ดี มีความปลอดภัยในการใชงาน
ไดอยางไร 

 
4. และควรมีการใหความรูเกี่ยวกับแนวคิดการบริหาร
จัดการของอุตสาหกรรมหลักที่กลาวมาขางตน เพ่ือ
นักศึกษาจะมีสมรรถนะในการประยุกตวิชาการที่เรียน
ตามหลักสูตรไปใชไดอยางมีประสิทธิผล 

 
 
 
 
5. สวนสุดทายคือ วิชาโครงงานควรมีการกําหนด
รูปแบบและองคประกอบตามขอเสนอแนะ โดยมีการ
กํ าห น ด ก รอ บ ก าร ทํ า โค ร งงาน ที่ เห ม าะส ม กั บ
อุตสาหกรรมที่ตางชนิดกัน 

3. เห็นดวย :  สําหรับการการเรียนการสอนเพ่ือเนน
ความเชื่อมโยงของกลุมความรู พ้ืนฐานกับการ
ประยุกตใชในการออกแบบระบบในอุสาหกรรมจริง 
เชนในกระบวนการการผลิต การใชหุนยนตเพ่ือชวย
ในการผลิต การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติใน
งานตางๆ ไดถูกอธิบายในรายวิชา 217-461 การ
ออกแบบระบบเมคาทรอนิกส   (Mechatronic 
System Design) 
 
 
 
 
 
 
 
4. เห็นดวย: ท้ังนี้สําหรับความรูเพ่ิมเติมเกี่ยวกับ
แนวคิดการบริหารจัดการของอุตสาหกรรมหลักที่
กลาวมาขางตนนักศึกษาสามารถเลือกเรียนวิชาชีพ 
225-346 การจัดการการผลิตและการดําเนินงาน 
( Production and Operations Management) 
เพ่ือเพ่ิมสมรรถนะในการประยุกตวิชาการท่ีเรียน
ตามหลักสูตรไปใชไดอยางมีประสิทธิผลอีกดวย 

 
5. เห็นดวย : ในปจจุบันการทําโครงงานนักศึกษาได
มี การกํ าหนดรูป แบบและองค ป ระกอบตาม
ขอเสนอแนะของผูทรงคุณวุฒิคนที่ 1 อยูแลว อีกทั้ง
ยังไดมีการนําโจทยปญหาจากอุตสาหกรรมจริง ให
นักศึกษาไดเรียนรูและแกปญหา เพ่ือไดกาวตามทัน
เทคโนโลยีสมัยใหมที่เปนประโยชนตอการประกอบ
วิชาชีพในอนาคต 
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ความเห็นของกรรมการผูทรงคุณวุฒิ การดําเนินการ 
ผูทรงคุณวุฒิคนที่ 2   
ผศ.ดร.ถวิดา  มณีวรรณ 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส หลักสูตรปรับปรุง 2559 โดย
ภาพรวมมีความชัดเจนในวัตถุประสงคที่จะผลิตบัณฑิต
ที่มีคุณลักษณะที่เหมาะสมในการทํางานเปนวิศวกร
ระบบการผลิต  ในปจจุบันซึ่งตองใชการบูรณาการ
ความรูหลาย ๆ ดาน เขาดวย กันทั้ งดานเครื่องกล 
ไฟฟา และคอมพิวเตอร 

รายละเอียดในวิชาตาง ๆ ท่ีหลักสูตรไดจัดสอนมี
ความเหมาะสมโดยทั่วไป อยางไรก็ตามอาจมีจุดท่ี
สามารถนําไปปรับปรุงไดบางดังนี้ 
 
1. วิชาโปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานวิศวกรรม
นาจะมาอยูในป 2 สลับกับวิชาการเขียนโปรแกรมและ
โครงสร างข อมู ล   เน่ื องจาก เป นการสอนภาษา  
scripting  และการใช  CAD ซึ่งเมื่อนักศึกษาไดเรียน
วิชาเขียนแบบในป 1 สามารถทดลองสรางชิ้นงานไดใน
ป 2  แลวจึงคอยเนนการเขียนโปรแกรมเชิงลึกในป 3 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
2. วิชาการออกแบบระบบเมคาทรอนิกส   นาจะอยูใน
ป 3  เพ่ือเตรียมความพรอมในการทําโครงงานตอไปใน
ป 4  วิชาลักษณะนี้มีความสําคัญมากสําหรับหลักสูตร
เมคาทรอนิกส เนื่องจากเปนการบูรณาการความรูใน
ดานตางๆ อยางเปนรูปธรรม ทําใหนักศึกษาไดเห็นถึง
ความเชื่อมโยงของวิทยากรดานตาง ๆ  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1. ไมเห็นดวย : เน่ืองจากรายวิชา 240-101 แนะนํา
ก า ร เ ขี ย น โ ป ร แ ก ร ม ค อ ม พิ ว เ ต อ ร  
(Introduction to Computer  Programming) 
โดยจะเรียนในป 1 จะเปนพ้ืนฐานสําคัญในรายวิชา 
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสรางขอมูล  
(Programming and Data Structures)  ซึ่ ง จ ะ
เรียนในป 2 อีกทั้งรายวิชา 240-207 ยังเปนพ้ืนฐาน
สํ าคัญ ในรายวิช า  210-391 หลั กการและการ
ป ร ะ ยุ ก ต ใ ช ง า น  ไ ม โ ค ร โ ป ร เ ซ ส เ ซ อ ร 
(Microprocessor Principles and Applications) 
และ 210-390 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร 
(Microprocessor Laboratory) ที่จะ ตองเรียนในป 
3 อีกดวย ดังนั้นหากมีการปรับเปลี่ยนรายวิชา
ดังกลาวจะสงผลตอวิชาอ่ืนอีกดวย 
 
2.  เห็นดวย : แตไมปรับเปล่ียน เนื่องจากรายวิชา
217-461 การออกแบบระบบ เมคาทรอนิกส  
(Mechatronic System Design) เป น ราย วิ ช าที่
กลาวถึงภาพรวมการเชื่อมโยงกับองคความรูตาง ๆ 
ในการออกแบบระบบเมคาทรอนิกส ซึ่งหมายรวมถึง 
Sensors/transducers, Signal processing, 
Power electronic, Actuators, Robots,  
Microcontroller, Control system ดังนั้น
นักศึกษาจําเปนตองผานรายวิชาดังกลาวในป 3 กอน
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ความเห็นของกรรมการผูทรงคุณวุฒิ การดําเนินการ 
 
 
3.  วิชา microcontroller and interfacing  มีความ 
สําคัญมากในงานทางวิชาเมคาทรอนิกส นักศึกษาควร
จะไดเรียนเปนวิชาบังคับตอจากวิชาMicroprocessor 
(210-391) 
 
 
 
 
4. วิชาเลือกหลาย ๆ วิชา เปนวิชาท่ีสําคัญในการ
ทํางานดานเมคาทรอนิกสแตนักศึกษาสามารถเลือก
เรียนได 4 วิชา  เทาน้ัน   (เลือกวิชาชีพ 2 เลือกเสรี 2)  
ซึ่งการเลือกวิชาเลือกเหลานี้คอนขางจะมีผลตอความ
ถนัดเฉพาะทางของนักศึกษา  ในการประกอบอาชีพใน
อนาคต (เชนเนนทางดานเคร่ืองกล ไฟฟา คอมพิวเตอร 
หรือการผลิต)  ทางหลักสูตรควรจะมีการแนะแนวการ
วางแผนการศึกษาในการเลือกวิชาเรียนใหกับนักศึกษา
ดวย 
 
5. ควรมีกิจกรรมเสริมหรือกิจกรรมในวิชาปฏิบัติการที่
ทําใหนักศึกษาไดบูรณาการความรูดานตาง ๆ เขา
ดวยกันตั้งแตระดับชั้นป 1-3 
 
 

ถึงจะเรียนไดอยางมีประสิทธิภาพสูงสุด  
 
3.  เห็นดวย : แตไมปรับเปลี่ยน เน่ืองจากมีรายวิชา
พ้ืนฐานในหลายสาขาซึ่งลวนแลวแตเปนประโยชน
ทั้ งสิ้น อีกทั้ งหนวยกิตรวมเปน 149 ดังนั้นทาง
คณะกรรมการเห็นควรใหยังคงจัดรายวิชา 240-309 
ไม โค ร ค อ น โท ร ล เล อ ร แ ล ะ ก า ร เชื่ อ ม ต อ
(Microcontrollerand Interfacing) เปนวิชาเลือก
วิชาชีพใหนักศึกษา (คงเดิม) 
 
4.  เห็นดวย : ท้ังนี้ทางภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล
ไดมีการจัดปฐมนิเทศสําหรับนักศึกษาป 2 ในทุก ๆ 
ป เพ่ืออธิบายถึงโครงสรางหลักสูตร การเรียนผาน
กอน การเรียนรวม การเลือกเรียนรายวิชาตาง ๆ ใน
กลุมวิชาเลือกวิชาชีพ หรือกลุมเลือกเสรี เปนตน 
 

 
 
 
 

5.  เห็นดวย : ท้ังนี้ทางภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล
ไดเล็งเห็นถึงความสําคัญของกิจกรรมเสริมและได
ดําเนินการโครงการอยูแลว เชน การเปดโครงการ In 
House training ในหัวขอที่อยูในความสนใจของ 
นักศึกษาและอุตสาหกรรม 
 

ผูทรงคุณวุฒิคนที่ 3   
คุณวิกรานต  ลิ่มสวัสดิ์ 
1. ขอ 11.1 สถานการณหรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ  
นาจะเพ่ิมอุตสาหกรรมอ่ืนที่ใชเมคาทรอนิกสดวย เชน 
“และอุตสาหกรรมการผลิตและประกอบชิ้นสวนรถยนต 
และสินคาอีเลกทรอนิกสคอมพิวเตอร”   
 
2. โดยรวมรางหลักสูตรมีหัวขอวิชาที่เหมาะ สมกับ
ความตองการทักษะวิศวกรรมของภาค อุตสาหกรรม 
ทั้งนี้นอกจากทฤษฎีควรมีการฝกปฏิบัติควบคูกันไปเพ่ือ
ความเขาใจและนําไปใชงานไดจริงซึ่งควรเร่ิมในชั้นป

 
 
1. เห็นดวย : ไดดําเนินการเพิ่มเติมขอความแลว 
 
 
 
 
2. เห็นดวย : ทั้งนี้ทางภาควิชาฯ ไดมีการเพ่ิมเติม
รายวิช า  Mechatronic System Design เพ่ื อ ให
นักศึกษาไดมีการเรียนในทฤษฎี และปฏิบัติควบคูกัน
ไป อีกทั้งยังมี Project ยอยเพ่ือใหนักศึกษาเรียนรู
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ความเห็นของกรรมการผูทรงคุณวุฒิ การดําเนินการ 
แรก ๆ  ตามความเหมาะสมของแตละหัวขอวิชา 
(นอกเหนือจากวิชาปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส
ในชั้นปที่สาม) 
 
3. วิชาแนะนําวิศวกรรมศาสตรสวนที่เกี่ยว ของกับแมค
คาทรอนิกสอาจจะใชสื่อผสม เชน วิดิทัศนในการ
แนะนํ าอุตสาหกรรม หรือกระบวนการผลิต ท่ี ใช
เครื่องจักรหรือระบบอัตโนมัติที่ เกี่ยวของ เพ่ือความ
เขาใจงานและลักษณะการใชงาน ท้ังนี้อาจ จะจัดใหมี
การดูงานหรือเย่ียมชมสถานประกอบการในโอกาสที่
เหมาะสมในสวนเทคนิคการวิเคราะหและการแก 
ปญหาอยางเปนระบบ/เทคนิคการนําเสนอ หากเปนไป
ไดควรเนนการทดลองปฏิบัติ เปนกลุมแบบเวิรคช็อบ
เพ่ือใหมีทักษะใชทําไดจริง และสงเสริม การรวมมือ
ทํางานเปนกลุม 
 
4. เทคนิควิศวกรรมใหมๆท่ีนิยมใชในสถานประกอบการ
เช น  AI,MachineLearning, BigData, Data Mining, 
Robotic, Digital Image Processing, อ่ืนๆ นอกจาก
จัดไวเปนวิชาเลือกในปสี่แลวควรนํามาแนะนําขั้นตนใน
ชั้นปแรกๆดวย อาจจะพิจารณาลงในวิชาที่เก่ียวของ  
 
 
 
5. สวนของคอมพิวเตอรฮารดแวรซอฟแวรโปรแกรมม่ิง 
อาจพิจารณาใหมีสวนที่นิยมเชน Open Source 
OS/Software, AndroidOS/software, Mobile 
device, wireless communication, เปนตน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

และแกปญหาจริง ซ่ึงจะเปนประโยชนในอนาคต 
 

 
 
3. เห็นดวย : ทางภาควิชาฯ ไดมีโครงการทัศนศึกษา
เยี่ยมชมโรงงานแกนักศึกษาทุกชั้นปอยูแลวเพ่ือให
นักศึกษาไดเรียน รูระบบอุตสาหกรรมตางๆ และ
กระบวน การผลิตใหม ๆ จากงานจริง  ในสวนการ
วิเคราะหและแกปญหา ทางหลักสูตรไดสอดแทรก
เขาไปในรายวิชา Mechatronic System Design 
เปน Project ยอย อยูแลว ซึ่งนักศึกษาไดใชทักษะ 
โดยการทํางานเปนกลุมอยูแลว 
 
 
 
 
4. เห็นดวย : ทางภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล ไดมี
การจัดปฐมนิเทศสําหรับนักศึกษาป 2 ในทุก ๆ ป 
เพ่ืออธิบายถึงโครงสรางหลักสูตร การเรียนผานกอน 
การเรียนรวม การเลือกเรียนรายวิชาตาง ๆ ในกลุม
วิชาเลือกวิชาชีพ หรือกลุมเลือกเสรี เปนตน ในการ
เบื้องตนอยูแลว เพ่ือใหนักศึกษาทราบรายละเอียด
เกี่ยวกับหลักสูตรท่ีศึกษาอยู 

 
5. เห็นดวย :  จากขอมูลขางตนจะมีสวนของเน้ือหา
ที่เกี่ยวของกับรายวิชาที่เปดสอนในหลักสูตร และ
สามารถเพ่ิมเติมตัวอยาง สอดแทรกขอมูลดังกลาวใน
การเรียนการสอนตอไปอีกดวย  

5.1 345-101 คอมพิวเตอรและการประยุกต 
(Computer and Applications)  

5.2 345-102 คอมพิวเตอรและการโปรแกรม 
(Computer and Programming) 

5.3 210-291 การส่ือสารขอมูลและเครือขาย
ค อ ม พิ ว เต อ ร  (Data Communications and 
Computer Networking) 
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ความเห็นของกรรมการผูทรงคุณวุฒิ การดําเนินการ 
 6. สถิติวิศวกรรม อยากให เนนตัวอยางการนําไป
ประยุกตใชทั้งในงานออกแบบและการควบ คุมการใช
งานเครื่องจักรและการผลิตรวมทั้งแนะนําการใชงาน
ซอฟแวรทางสถิต ิ
 
7. Engineering Software Tools ถาเปนไปไดอาจจะ
เพ่ิม Finite Element Analysis Software, อ่ืนๆ 
 
 
 
 
8. การจัดการการผลิตและการดําเนินงาน :  อาจจะ
เพ่ิมเรื่องที่นิยมในสถานประกอบการเชน Lean, Six 
Sigma เปนตน 
 
9. ภาษาอังกฤษ นอกจากพูดฟงอานเขียน อาจจะเพ่ิม
ทักษะการนําเสนอเปนภาษาอังกฤษดวย  
 

6. เห็นดวย :  จะดําเนินสอดแทรกเพ่ิมเติมตัวอยาง
ในรายวิชาดังกลาว 
 
 
 
7. เห็นดวย :  และจะเพิ่มเติมรายวิชาดังกลาว และ
รายวิชานี้ ไดบรรจุ ในวิชาเลือกสาขาวิศวกรรม 
เครื่องกล และนักศึกษาสาขาเมคาทรอนิกส สามารถ
เลือกเรียนได หลังจากไดรับความเห็นชอบจาก
ภาควิชาฯ 
 
8. เห็นดวย : จะนําไปเพ่ิมเติมการการจัดการเรียน
การสอนในหลักสูตร 
 
 
9. เห็นดวย :  ภาควิชาฯ ไดเล็งเห็นความสําคัญเร่ือง
ดังกลาว และได ใหนักศึกษาไดมีการฝกทักษะ
ทางดานภาษาอังกฤษ เชน  วิชา  Mechatronic 
System Design เปน Project จะมีการนํ าเสนอ
ผลงานโครงการยอยเปนภาษาอังกฤษ   

ผูทรงคุณวุฒิคนที่ 4   
คุณจตุพล  วุฒิวงศ 
ขอเสนอแนะแผนการศึกษา (หัวขอ 3.1.4)  เพ่ิมเติม
ดังนี้ 
1.  ใหรายวิชา 211-221  หลักการเบื้องตนของจักรกล
ไฟฟา มาเรียนป 2 เทอม 1 เพ่ือใหนักศึกษาเข าใจ
เกี่ยวกับเบื้องตนระบบจักรกล  กอนผสานองคความรู
รายวิชาที่เกี่ยวของกับไฟฟาในรายวิชาอ่ืน ๆ เนื่องจาก
นั กศึ กษาจะได เข าใจปรับทั ศนคติ และเชื่ อมโยง
ความสัมพันธกับรายวิชา 211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกส 
ไดงายขึ้น และนํามา 
2.  รายวิชา 211-231  วงจรอิเล็กทรอนิกส เบื้องตน 
อยากใหเรียนหลังรายวิชา 211-221  ตามรายละเอียด
ในขอ 1 
 
 
 

 
 
 
 
ขอ 1. และขอ 2.  เห็นดวย  : แต ไมมีการปรับ 
เปลี่ยน เนื่องจากไดจากสอบถามผูที่เกี่ยวของพบวา
การเรียนรายวิชา 211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกส
เบื้องตน (Basic Electronic Circuits) เปนรายวิชา
ที่วาดวยการอธิบายคุณลักษณะทางกระแสและ
แ ร งดั น ข อ ง อุ ป ก รณ อิ เล็ ก ท รอ นิ ก ส   ว งจ ร
อิเล็กทรอนิกส พ้ืนฐาน การไบอัสทรานซิสเตอร  
วงจรทรานซิสเตอรสัญญาณขนาดเล็ก วงจรขยาย
กําลัง แหลงจายกําลัง แนะนําอิเล็กทรอนิกสกําลัง 
ซึ่งจะเปนพ้ืนฐานในการเรียนรูรายวิชา 211-221 
ห ลั ก ก า ร เ บ้ื อ งต น ข อ ง เค รื่ อ ง จั ก ร ก ล ไฟ ฟ า 
(Fundamentals of Electric Machines) ตอไป จึง
เห็นควรไมปรับเปล่ียน 
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ความเห็นของกรรมการผูทรงคุณวุฒิ การดําเนินการ 
3.  รายวิชา 216-343  กําลังของไหลและพีแอลซี 
ตองการใหเพ่ิมภาคปฏิบัติ 1 ชั่วโมง/สัปดาห หรือให
นักศึกษาไดปฏิบัติงานจริงสัก 1 -2 ครั้ง เนื่องจาก
ปจจุบันวงจร PLC เปนที่ตองการของทองตลาด  หาก
สามารถเขียนวงจร PLC ได สามารถทํางานปรับปรุง
คุณภาพงานไดมากขึ้น และหากสามารถแกโปรแกรม 
PLC ที่ เขี ย น โดยผู อ่ื น ได ด ว ย  ยิ่ ง เป น ที่ ต อ งก าร 
(supplier มาชาไมทันการณ) 

3. เห็นดวย : แตไมมีการปรับเปล่ียน เนื่องจากทาง
ภาควิชาไดมีการจัดสรรแลบ PLC   ใหกับนักศึกษา
เม ค าท รอ นิ ก ส ทุ ก ค น  ใน ร าย วิ ช า  217-302 
ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส2 อีกทั้งนักศึกษา
จะไดรับการ พัฒนาความรูความสามารถทางดาน
การใช PLC จากสถาบันพัฒนาฝมือแรงงานภาคใต
อยูเสมอเพ่ือเตรียมตัวคัดเลือกในการแขงขันหุนยนต
ที่ควบคุมดวย PLC ชิงแชมปประเทศไทยทุก ๆ ปอยู
แลว 
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ภาคผนวก ค เอกสารเปรียบเทียบรายละเอียดหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุงใหม 
 
ภาคผนวก ค-1 เอกสารเปรียบเทียบโครงสรางหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุงใหมกับเกณฑมาตรฐาน  
หลักสูตรระดับปรญิญาตรี พ.ศ. 2558 ของสํานักงานคณะกรรมการอุดมศึกษา 

 

หมวดวิชา 
เกณฑขั้นตํ่า
ของ สกอ. 
(หนวยกิต) 

หลักสูตรเดิม 2553 
(หนวยกิต) 

หลักสูตร 
ปรับปรุงใหม 2559 

(หนวยกิต) 
1. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 

1.1 กลุมวิชาภาษา 
1.2 กลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร  
1.3 กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 

2. หมวดวิชาเฉพาะ 
   2.1 กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 
   2.2 กลุมวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 
   2.3 กลุมวิชาชีพ 

- วิชาบังคับ 
- วิชาเลือก 

3. หมวดวิชาเลือกเสรี 
4. หมวดวิชาการฝกงานและทัศนศึกษา 

≥ 30 
 
 
 

≥ 72 
 
 
 
 
 

 
≥ 6 

30 
12 
12 
6 

112 
21 
7 
84 
78 
 6 
6 
 0 

30 
12 
12 
6 

113 
21 
49 
43 
37 
 6 
6 
0 

รวม  148 149 
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ภาคผนวก ค–2  เอกสารเปรียบเทียบรายละเอียดหลักสูตรเดิม พ.ศ. 2553 กับหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559 
 

หลักสูตร พ.ศ. 2553  หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559  
ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

กลุมวชิาภาษา  
วิชาบังคับ  
890-101 การฟงและพูดภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน   
890-102 การอานและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน  
วิชาเลือก  
xxx-xxx วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา   
xxx-xxx วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา  

กลุมวชิามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร  
215-002 เศรษฐศาสตรทั่วไป   
215-001 กิจกรรมเสริมหลักสตูร  
640-101 สุขภาวะกายและจิต   
895-171 ภูมิปญญาในการดําเนินชีวิต  
xxx-xxx  พลศึกษา  
xxx-xxx  พลศึกษา  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
กลุมวชิาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตรทั่วไป  

242-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร  
340-326 วิทยาศาสตร เทคโนโลย ีและสังคม  

 

 
(12) 
(6) 
(3) 
(3) 
(6) 
(3) 
(3) 
(12) 
(3) 
(1) 
(3) 
(3) 
(1) 
(1)  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(6) 
(3) 
(3) 

ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
กลุมวชิาภาษา  

วิชาบังคับ  
890-101 การฟงและพูดภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน   
890-102 การอานและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน  
วิชาเลือก  
xxx-xxx วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา   
xxx-xxx วิชาเลือกกลุมวิชาภาษา  

กลุมวชิามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร  
วิชาบังคับ  
216-001 กิจกรรมเสริมหลักสูตร  

  xxx-xxx วิชาเลือกกลุมพลศึกษา  
วิชาบังคับเลือก  
และใหนักศึกษาเลือกเรยีนจากรายวิชาดังตอไปนี ้
001-101 อาเซียนศึกษา  
001-131 สุขภาวะกายและจิต  

  874-194 กฎหมายเพ่ือการประกอบอาชีพและการ   
   ดําเนนิชีวิตประจําวัน  

895-135 สุนทรียศาสตรแหงชีวิต  
895-171 ภูมิปญญาในการดําเนินชีวิต  

วิชาเลือก 
นั กศึ กษ าจะต อ งเลื อก เรี ยน ราย วิชา ที่ เป ดสอน ใน
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร ซึ่งอยูในกลุมวิชาพลศึกษา 
หรือ กลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร หรือ รายวิชา
ศึกษาท่ัวไปอ่ืนท่ีไดรับความเห็นชอบจากหลักสูตร จํานวนไม
นอยกวา 4 หนวยกิต    

xxx-xxx วิชาเลือกกลุมพลศึกษา  
xxx-xxx วิชาเลือกกลุมวิชามนุษยศาสตรและ 
           สังคมศาสตร  

กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตรทั่วไป  
    วิชาบังคับ 

240-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร           
วิชาบังคับเลือกจากรายวิชาตอไปนี้ 
315-103 ความรูทั่วไปทางดานทรพัยสินทางปญญา  
315-201 วิทยาศาสตร เทคโนโลย ีและสังคม  
345-101 คอมพิวเตอรและการประยุกต  

     345-102 คอมพิวเตอรและการโปรแกรม  

 
(12) 
(6) 
(3) 
(3) 
(6) 
(3) 
(3) 
(12) 
(2) 
(1) 
(1) 
(6) 
 

(3) 
(3) 
(3)

 
(3) 
(3) 
 
 
 
 
 
 

(1) 
(3)  
 

(6)  
 

(3)  
 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

ข. หมวดวิชาเฉพาะ  
กลุมวชิาพ้ืนฐานวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร  

322-101 คณิตศาสตรพื้นฐาน 1  
322-102 คณิตศาสตรพื้นฐาน 2 

 
 

(3) 
(3) 

ข. หมวดวิชาเฉพาะ  
กลุมวชิาพ้ืนฐานวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร  

322-171 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1 
322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2 

 
 

(3) 
(3) 
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หลักสูตร พ.ศ. 2553  หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559  
322-201 คณิตศาสตรพื้นฐาน 3 
324-103 เคมีทั่วไป    
325-103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป    
332-103 ฟสิกสทั่วไป 1  
332-104 ฟสิกสทั่วไป 2  
332-113 ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 1   
332-114 ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 2   

กลุมวชิาแกน   
200-101 แนะนําวิศวกรรมศาสตร  
215-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1  
221-102 กลศาสตรวิศวกรรม 1  

กลุมวชิาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 
211-221 หลักการเบื้องตนของเครื่องจักรกลไฟฟา  
211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องต  
211-202 ปฎิบัติการวิศวกรรมไฟฟาเบื้องตน  
212-211 วงจรไฟฟา  
212-292 ระบบเชิงเลขและการออกแบบเชิงตรรกะ  
- 
- 
- 
215-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2  
215-222 กลศาสตรวสัดุ 1  
215-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1  
215-241 กลศาสตรของไหล  
215-274 ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับ 
วิศวกรรมเคร่ืองกล  
219-212 การเขียนแบบดวยคอมพิวเตอร  
- 
- 
220-212 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน  
227-251 สถิติวิศวกรรม 1  
235-230 วัสดุวิศวกรรม  
242-207 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรม 1  

กลุมวชิาชีพ 
วิชาบังคับ  
211-232 เซนเซอรและการปรับแตงสัญญาณ  
211-331 อิเล็กทรอนิกสอตุสาหกรรม 
211-341 สัญญาณและระบบ  
211-433 อิเล็กทรอนิกสกาํลังและระบบขับเคลื่อน 
            ไฟฟา 
212-305 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร  
212-391 หลักการและการประยกุตใชงาน 
            ไมโครโปรเซสเซอร  

(3) 
(3) 
(1) 
(3) 
(3) 
(1) 
(1) 
 

(1) 
(3) 
(3)  
 

(3) 
(3) 
(1) 
(3) 
(3)  
 
 
 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
 

(1) 
 
 

(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
 
 

(3)  
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(1)  
(3) 
 

322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3 
324-103 เคมีทั่วไป  
325-103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป  
332-103 ฟสิกสสําหรับวศิวกร 1  
332-104 ฟสิกสสําหรับวศิวกร 2  
332-113 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 1  
332-114 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกร 2  
 
 
 
 
กลุมวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน  
200-101 แนะนําวิศวกรรมศาสตร  
- 
210-202 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาเบื้องตน  
210-211 วงจรไฟฟา 1  
210-292 ระบบเชิงเลขและการออกแบบเชิงตรรกะ  
211-221 หลักการเบื้องตนของเครื่องจักรกลไฟฟา 
211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกสเบื้องตน  
216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1  
216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2  
216-222 กลศาสตรวสัด ุ
216-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1  
216-241 กลศาสตรของไหล 1  
216-274 ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับ 
วิศวกรรมเคร่ืองกล  
- 
217-312 โปรแกรมคอมพิวเตอรสาํหรับงานวิศวกรรม  
221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1  
226-215 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน  
225-251 สถิติวิศวกรรม 1   
238-230 วัสดุวิศวกรรม  
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสรางขอมูล  

กลุมวชิาชีพ 
วิชาบังคับ  
211-342 สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู  
211-331 อิเล็กทรอนิกสอุตสาหกรรม 
- 
211-433 อิเล็กทรอนิกสกําลังและระบบขับเคลื่อน 
            ไฟฟา  
210-390 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร  
210-391 หลักการและการประยกุตใชงาน 

ไมโครโปรเซสเซอร  

(3) 
(3) 
(1) 
(3) 
(3) 
(1) 
(1)  
 
 
 
 
 

(1)  
 

(1) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3)  
(3) 
(3)  
 
 

(3) 
(3)  
(2)  
 

(3) 
(3) 
(3)  
 
  

(3) 
(3) 
 

(3) 
 

(1) 
(3)  
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หลักสูตร พ.ศ. 2553  หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559  
215-314 การออกแบบเครื่องกล 1  
215-324 กลศาสตรเครื่องจักรกล  
215-325 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
215-343 กําลังของไหล  
215-352 ระบบควบคมุอัตโนมัติ  
- 
- 
219-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1  
219-302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2  
219-303 เตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 
219-407 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1  
219-408 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2  
 
 
 
 
 
 
 

วิชาเลือก  
212-392 การสื่อสารขอมลูและเครือขายคอมพิวเตอร  
212-431 การประมวลสัญญาณเชงิเลข  
212-476 การออกแบบและติดตั้งระบบไฟฟา  
212-552 การประมวลภาพเชิงเลข  
242-211 วิศวกรรมซอฟตแวร  
242-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเช่ือมตอ  
242-341 การออกแบบระบบฝงตวั  
242-481 จักรกลอัจฉริยะ  
215-201 เทคโนโลยียานยนต 1  
215-202 เทคโนโลยียานยนต 2  
215-313 กระบวนการผลิต  
215-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2  
215-333 การถายเทความรอน  
215-342 กลศาสตรของไหล 2  
215-411 การประยุกตซอฟตแวรสําหรับวิศวกร  
215-427 การจําลองแบบและสถานการณเชิงตัวเลข  
215-433 การทําความเย็นและการปรับอากาศ1  
215-434 วิศวกรรมโรงจักร  
215-435 เคร่ืองยนตสันดาปภายใน  
215-482 ความปลอดภัยในงานวศิวกรรม  
219-431 องคประกอบและระบบเชิงกลและไฟฟา  
219-451 โปรแกรมเวลาจริง  
219-452 แนะนําการจําลองแบบและการจําลอง 

(3)  
(3) 
(3) 
(3) 
(3)  
 
 

(1) 
(1) 
(1) 
(2) 
(2)  
 

 
 
 
 
 
 
 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(2) 
(3) 
(3) 
(3)  
(2) 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3)  

216-314 การออกแบบเครื่องกล 1   
216-324 กลศาสตรเครื่องจักรกล 
216-425 การสั่นสะเทือนเชิงกล  
216-343 กําลังของไหลและพีแอลซี   
216-352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ  
217-400 สหกิจศึกษา  
217-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส  
217-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1  
217-302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2  
- 
217-407 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1  
217-408 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2  
 

หมายเหตุ นักศึกษาทางเลือกสหกจิ จะตองเลือกเรียน
รายวิชา 217-400 สหกิจศึกษา (8) แทน
การเรียนในรายวิชา 217-408 โครงงาน
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2 และ วชิาเลือก
วิชาชีพอีก 6 หนวย ในแผนการเรยีนแบบ
ปกติ 

วิชาเลือก  
210-291 การสื่อสารขอมลูและเครือขายคอมพิวเตอร  
210-431 การประมวลสัญญาณดิจิทัล  
210-476 การออกแบบและติดต้ังระบบไฟฟา  
210-552 การประมวลภาพดิจิทลั  
240-211 วิศวกรรมซอฟตแวร  
240-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเช่ือมตอ  
240-341 การออกแบบระบบฝงตัว  
240-481 จักรกลอัจฉริยะ  
216-201 เทคโนโลยียานยนต 1  
216-402 เทคโนโลยียานยนต 2  
216-313 กระบวนการผลิต  
216-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2  
216-333 การถายเทความรอน  
216-342 กลศาสตรของไหล 2  
210-291 การสื่อสารขอมลูและเครือขายคอมพิวเตอร  
210-431 การประมวลสัญญาณดจิิทัล  
210-476 การออกแบบและติดต้ังระบบไฟฟา  
210-552 การประมวลภาพดิจิทลั  
240-211 วิศวกรรมซอฟตแวร  
240-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเช่ือมตอ  
240-341 การออกแบบระบบฝงตัว  
240-481 จักรกลอัจฉริยะ  
216-201 เทคโนโลยียานยนต 1  

 
(3)  
(3) 
(3)  
(3) 
(3)   
(8)  
(3) 
(1) 
(1) 
 

(2) 
(2)  
 
 
 
 
 
 
 
 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
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หลักสูตร พ.ศ. 2553  หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559  
              สถานการณ  
219-453 ปญญาประดิษฐและระบบหุนยนต  
219-454 ระบบเรียนรูอัตโนมัติสําหรับงานระบบ 

เมคาทรอนิกส  
219-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส 
219-462 แนะนําเทคโนโลยหีุนยนต  
227-331 การควบคุมคุณภาพ  
227-354 การจัดการการผลติและการดําเนินงาน  
227-467 การเปนผูประกอบการ  
  
229-315 เทคโนโลยีสมัยใหมเพื่อการผลิต  
229-363 คอมพิวเตอรชวยในการออกแบบและการผลติ  
 

 
 
 
 
 
 
หัวขอพิเศษ 

219-481 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1  
219-482 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2  
219-483 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 3  

 
(3) 
(3)  
 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3)  
 

(3) 
(3)  
 
 

(3) 
(3) 
(3) 

216-402 เทคโนโลยียานยนต 2  
216-313 กระบวนการผลิต  
216-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2  
216-333 การถายเทความรอน  
216-342 กลศาสตรของไหล 2  
217-451 โปรแกรมเวลาจริง  
217-452 แนะนําการจาํลองแบบและการจําลอง 

  สถานการณ  
217-453 ปญญาประดิษฐและระบบหุนยนต  
217-454 ระบบเรียนรูอัตโนมตัิสําหรับงานระบบ 
            เมคาทรอนิกส  
- 
217-462 แนะนําเทคโนโลยหีุนยนต  
225-331 การควบคุมคณุภาพ  
225-346 การจัดการการผลติและการดําเนินงาน  

  225-441 การจัดการธรุกิจสาํหรบัวิศวกรและการเปน 
  ผูประกอบการ  

  - 
  - 

หัวขอพิเศษ 
217-481 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1  
217-482 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2  
217-483 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 3  

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3)  
 

(3) 
(3)  
 
 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
 
 
 

(3) 
(3) 
(3) 

 

ค. หมวดวิชาเลือกเสรี (6) 
ใหนักศึกษาเลือกเรยีนไดไมนอยกวา 6 หนวยกิตท้ังนี้รายวิชาใด
ที่ไมใชรายวิชาบังคับตามหลักสูตรสามารถเลือกนับเปนรายวิชา
ในหมวดน้ีได 

ค. หมวดวิชาเลือกเสรี (6) 
ใหนักศึกษาเลือกเรยีนไดไมนอยกวา 6 หนวยกิตทั้งนี้รายวิชาใด
ที่ไมใชรายวิชาบังคับตามหลักสูตรสามารถเลือกนับเปนรายวิชา
ในหมวดน้ีได 

ง. ฝกงาน  (0) 
    215-305 การฝกงาน  
                   (ไมนอยกวา 8 สัปดาห หรือ 320 ช่ัวโมง) 

ง. ฝกงาน  (0) 
    216-305 การฝกงาน  
                   (ไมนอยกวา 8 สัปดาห หรือ 320 ช่ัวโมง) 
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ภาคผนวก ค-3 ตารางสรุปรายวิชาที่มีการเปลี่ยนแปลงในหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ.2559 
 

หลักสูตรเดิม 2553 หลักสูตรปรับปรุง 2559 ลักษณะ/เหตุผล 
กลุมวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 

215-001 กิจกรรมเสริมหลักสูตร                       1(0-0-3) 216-001 กิจกรรมเสริมหลักสูตร                       1(0-0-3) - ปรับรหัสรายวิชา 
- 001-101 อาเซียนศึกษา                                 3(2-2-5) - เพิ่มรายวิชาใหม 

640-101 สุขภาวะกายและจิต                          3(2-2-5) 001-131 สุขภาวะกายและจิต                          3(2-2-5) - ปรับรหัสรายวิชา 

- 
874-194 กฎหมายเพื่อการประกอบอาชีพและการดําเนิน

ชีวิตประจําวัน                                 3(2-2-5)   
- เพิ่มรายวิชาใหม 

- 895-135 สุนทรียศาสตรแหงชีวิต                      3(2-2-5)   - เพิ่มรายวิชาใหม 
กลุมวิชาวทิยาศาสตรและคณิตศาสตรทั่วไป 

242-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร   3(2-2-5) 242-101 แนะนําการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร   3(2-2-5) - ปรับรหัสรายวิชา 
340-326 วิทยาศาสตร เทคโนโลย ีและสังคม        3(3-0-6) - - ตัดออก 

- 315-103 ความรูทั่วไปทางดานทรัพยสนิทางปญญา 3(3-0-6) - เพิ่มรายวิชาใหม 
- 315-201 วิทยาศาสตร เทคโนโลย ีและสังคม        3(3-0-6) - เพิ่มรายวิชาใหม 
- 345-101 คอมพิวเตอรและการประยุกต              3(2-2-5) - เพิ่มรายวิชาใหม 
- 345-102 คอมพิวเตอรและการโปรแกรม       3(2-2-5) - เพิ่มรายวิชาใหม 

กลุมวิชาวทิยาศาสตรและคณิตศาสตรเฉพาะ 
322-101 คณิตศาสตรพื้นฐาน 1                       3(3-0-6) 322-101 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 1      3(3-0-6) - ปรับชื่อรายวิชา 
322-102 คณิตศาสตรพื้นฐาน 2                       3(3-0-6) 322-172 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 2       3(3-0-6)  - ปรับชื่อรายวิชา 
322-201 คณิตศาสตรพื้นฐาน 3                       3(3-0-6) 322-271 คณิตศาสตรวิทยาศาสตรกายภาพ 3       3(3-0-6) - ปรับรหัสรายวิชาและชื่อ 

   รายวิชา 
กลุมวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 

212-202 ปฏิบัตกิารวิศวกรรมไฟฟาเบือ้งตน         1(0-3-0) 210-202 ปฏิบัตกิารวิศวกรรมไฟฟาเบือ้งตน        1(0-3-0)   - ปรับรหัสวิชา 
212-211 วงจรไฟฟา 1                                  3(3-0-6) 210-211 วงจรไฟฟา 1                                 3(3-0-6)  - ปรับรหัสวิชา 
212-292 ระบบเชิงเลขและการออกแบบเชิงตรรกะ 3(3-0-6) 210-292 ระบบเชิงเลขและการออกแบบเชิงตรรกะ 3(3-0-6)  - ปรับรหัสวิชา 
215-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1                       3(2-3-4) 216-111 เขียนแบบวิศวกรรม 1                      3(2-3-4)  - ปรับคําอธิบายรายวิชา 

- ปรับรหัสรายวิชา 
215-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2                        3(3-0-6) 216-221 กลศาสตรวิศวกรรม 2                       3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
215-222 กลศาสตรวัสดุ 1                              3(3-0-6) 216-222 กลศาสตรวัสดุ                                3(3-0-6) 

  
- ปรับชื่อรายวิชา  
- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 

215-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1                 3(3-0-6) 216-231 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 1                3(3-0-6)  - ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 

215-241 กลศาสตรของไหล 1                         3(3-0-6) 216-241 กลศาสตรของไหล 1                        3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
215-274 ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับ 
            วิศวกรรมเคร่ืองกล                           3(3-0-6) 

216-274 ระเบียบวิธีคํานวณเชิงตัวเลขสําหรับ 
            วิศวกรรมเคร่ืองกล                           3(3-0-6) 

- ปรับรายวิชาเรียนกอน 
- ปรับรหัสรายวิชา 

- 
217-312 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานวิศวกรรม     
                                                             3(2-3-4)  

- เพิ่มรายวิชาใหม 

220-102 กลศาสตรวิศวกรรม 1                       3(3-0-6) 221-101 กลศาสตรวิศวกรรม 1                       3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
229-215 กระบวนการผลิตขั้นพื้นฐาน                2(1-3-2) 226-215 กระบวนการผลิตขั้นพื้นฐาน                2(1-3-2)  - ปรับรหัสรายวิชา 
227-251 สถิติวิศวกรรม 1                              3(3-0-6) 225-251 สถิติวิศวกรรม 1                              3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
235-230 วัสดุวิศวกรรม                                 3(3-0-6) 238-230 วัสดุวิศวกรรม                                 3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
242-207 พื้นฐานการเขียนโปรแกรม 1               3(2-2-5) 240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสรางขอมูล   3(2-2-5)  - ปรับรหัสรายวิชา 

- ปรับชื่อรายวิชา 
215-411 การประยุกตซอฟตแวรสําหรับวิศวกร     3(2-3-4) - - ตัดออก 

กลุมวิชาชีพ 
212-305 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร              1(0-3-0) 210-390 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร              1(0-3-0)  - ปรับรหัสรายวิชา 
212-391 หลักการและการประยุกตใชงาไมโครโปรเซสเซอร    
                                                             3(3-0-6) 

210-391 หลักการและการประยุกตใชงานไมโครโปรเซสเซอร 
                                                  3(3-0-6)  

- ปรับรหัสรายวิชา 
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211-341 สัญญาณและระบบ                           3(3-0-6) 211-342 สัญญาณ ระบบ และตัวรับรู                3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 

- ปรับชื่อรายวิชา 
220-102 กลศาสตรวิศวกรรม 1                       3(3-0-6) 216-314 การออกแบบเครื่องกล 1                   3(3-0-6) - ปรับคําอธิบายรายวิชา 

- ปรับรหัสรายวิชา 
215-324 กลศาสตรเคร่ืองจักรกล                      3(3-0-6) 216-324 กลศาสตรเครื่องจักรกล                     3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
215-343 กําลังของไหล                                 3(3-0-6)   216-343 กําลังของไหลและพีแอลซี                  3(3-0-6)   - ปรับชื่อรายวิชา 

- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 

215-352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ                       3(3-0-6) 216-352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ                       3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
215-325 การส่ันสะเทือนเชิงกล                       3(3-0-6) 216-425 การส่ันสะเทือนเชิงกล                       3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
219-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส          3(2-3-4) 217-461 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส         3(2-3-4)  - ปรับรหัสรายวิชา 

- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
219-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1      1(0-3-0) 217-301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1     1(0-3-0)  - ปรับรหัสรายวิชา 
219-302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2      1(0-3-0) 217-302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2     1(0-3-0)  - ปรับรหัสรายวิชา 

- 217-400 สหกิจศึกษา                                 8(0-40-0) -เพิ่มรายวิชาใหม 
219-407 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1        2(0-6-0) 217-407 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1       2(0-6-0)  - ปรับรหัสรายวิชา 

- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรายวิชาบังคับเรียน 
   ผานกอน 

219-408 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2        2(0-6-0) 217-408 โครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2       2(0-6-0) - ปรับรหัสรายวิชา 
212-392 การสื่อสารขอมูลและเครือขายคอมพิวเตอร           
                                                             3(3-0-6)
  

210-291 การสื่อสารขอมูลและเครือขายคอมพิวเตอร     
                                                  3(3-0-6)
  

- ปรับรหัสรายวิชา 
- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรายวิชาบังคับเรียน 
   ผานกอน 

212-431 การประมวลสัญญาณเชิงเลข               3(3-0-6) 210-431 การประมวลสัญญาณดิจิทัล                3(3-0-6) - ปรับรหัสรายวิชา 
- ปรับชื่อรายวิชา 
- ปรับรายวิชาบังคับเรียน 
   ผานกอน 

212-476 การออกแบบและติดต้ังระบบไฟฟา        3(3-0-6) 210-476 การออกแบบและติดต้ังระบบไฟฟา       3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
212-552 การประมวลภาพเชิงเลข                    3(3-0-6)   210-552 การประมวลภาพดิจิทัล                     3(3-0-6)   - ปรับรหัสรายวิชา 

- ปรับชื่อรายวิชา 
- ปรับรายวิชาบังคับเรียน 
  ผานกอน 
 

215-201 เทคโนโลยียานยนต1                         2(1-3-2) 216-201 เทคโนโลยียานยนต 1                       3(2-3-4)  - ปรับจาํนวนช่ัวโมง 
- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 
 

215-313 กระบวนการผลิต                             3(3-0-6) 216-313 กระบวนการผลิต                            3(3-0-6) - ปรับรหัสรายวิชา 
 

215-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2                 3(3-0-6) 216-332 อุณหพลศาสตรวิศวกรรม 2                3(3-0-6) - ปรับรหัสรายวิชา 
 

215-333 การถายเทความรอน                         3(3-0-6) 216-333 การถายเทความรอน                        3(3-0-6)   - ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรายวิชาบังคับเรียน 
   ผานกอน 
- ปรับรหัสรายวิชา 
 

215-342 กลศาสตรของไหล 2                         3(3-0-6) 216-342 กลศาสตรของไหล 2                        3(3-0-6)  - ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 
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215-202 เทคโนโลยียานยนต 2                        2(1-3-2) 216-402 เทคโนโลยียานยนต 2                       3(2-3-4) - ปรับจาํนวนช่ัวโมง และ 

  หมวดวิชา 
- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรายวิชาบังคับเรียน 
  ผานกอน 
- ปรับรหัสรายวิชา 
 

215-434 วิศวกรรมโรงจักร                             3(3-0-6) 216-434 วิศวกรรมโรงจักร                            3(3-0-6) - ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 
 

215-435 เคร่ืองยนตสันดาปภายใน                   3(3-0-6) 216-435 เคร่ืองยนตสันดาปภายใน                   3(3-0-6)  - ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรายวิชาบังคับเรียน 
  ผานกอน 
- ปรับรหัสรายวิชา 
 

215-433 การทําความเย็นและการปรับอากาศ 1    3(3-0-6)   216-437 การทําความเย็นและการปรับอากาศ      3(3-0-6) - ปรับชื่อวิชา 
- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 
 

219-431 องคประกอบและระบบเชิงกลและไฟฟา  3(3-0-6) 217-431 องคประกอบและระบบเชิงกลและไฟฟา 3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
- ปรับรหัสรายวิชา 
 

219-451 โปรแกรมเวลาจริง                            3(3-0-6) 217-451 โปรแกรมเวลาจริง                           3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
 

219-452 แนะนําการจําลองแบบและการจําลองสถานการณ   
                                                             3(3-0-6) 

217-452 แนะนําการจําลองแบบและการจําลองสถานการณ   
                                                  3(3-0-6)  

- ปรับรหัสรายวิชา 

219-453 ปญญาประดิษฐและระบบหุนยนต         3(3-0-6) 217-453 ปญญาประดิษฐและระบบหุนยนต        3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
- ปรับคําอธิบายรายวิชา   
  ภาษาอังกฤษ 
 

219-454 ระบบเรียนรูอัตโนมัติสําหรับงานระบบ 
            เมคาทรอนิกส                                 3(3-0-6) 

217-454 ระบบเรียนรูอัตโนมัติสาํหรับงานระบบ 
            เมคาทรอนิกส                                 3(3-0-6) 

- ปรับรหัสรายวิชา 

219-462 แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต                   3(3-0-6)   217-462 แนะนําเทคโนโลยีหุนยนต                  3(3-0-6)   - ปรับรหัสรายวิชา 
227-331 การควบคุมคุณภาพ                          3(3-0-6) 225-331 การควบคุมคุณภาพ                         3(3-0-6)  - ปรับคําอธิบายรายวิชา 

- ปรับรหัสรายวิชา 
 

227-346 การจัดการการผลิตและการดําเนินงาน    3(3-0-6)   225-346 การจัดการการผลิตและการดําเนินงาน   3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
 

227-467 การเปนผูประกอบการ                       3(3-0-6)   225-441 การจัดการธุรกิจสําหรับวิศวกรและการเปน
ผูประกอบการ                                 3(3-0-6)   

- ปรับรหัสรายวิชา 
- ปรับชื่อรายวิชา 
- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
 

219-481 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1 3(x-y-z) 217-481 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 1 3(x-y-z)  - ปรับรหัสรายวิชา 
 

219-482 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2 3(x-y-z) 217-482 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 2 3(x-y-z) - ปรับรหัสรายวิชา 
 

219-483 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 3 3(x-y-z)  217-483 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส 3 3(x-y-z)  - ปรับรหัสรายวิชา 
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242-211 วิศวกรรมซอฟตแวร                     2(2-0-4) 240-211 วิศวกรรมซอฟตแวร                     2(2-0-4)  - ปรับรหัสรายวิชา 

 
242-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเช่ือมตอ    3(3-0-6)   240-309 ไมโครคอนโทรลเลอรและการเช่ือมตอ    3(3-0-6)   - ปรับรหัสรายวิชา 

- ปรับคําอธิบายรายวิชา 
 

242-341 การออกแบบระบบฝงตัว                    3(3-0-6) 240-341 การออกแบบระบบฝงตัว                    3(3-0-6)  - ปรับรหัสรายวิชา 
 

242-481 จักรกลอัจฉริยะ                               3(3-0-6) 240-481 จักรกลอัจฉรยิะ                               3(3-0-6) - ปรับรหัสรายวิชา 
 

ฝกงาน 
219-305 การฝกงาน                                   0(0-40-0) 217-305 การฝกงาน                                   0(0-40-0) - ปรับรหัสรายวิชา 
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