
 
 

 
 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2569 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

คณะวิศวกรรมศาสตร ์
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ วิทยาเขตหาดใหญ ่

 
 
 

ได้รับความเห็นชอบและอนุมัติจากสภา
มหาวิทยาลัย ในคราวประชุมครั้งที่ 449 
(7/2568) เมื่อวันที่ 16 พฤศจิกายน 2568 
แล้ว 



 

 

 

สารบัญ  
 

เรื่อง                                                                                                     หน้า 

หมวดที่ 1  ข้อมูลทั่วไป .............................................................................................................................1 

1. รหัสและชื่อหลักสูตร ............................................................................................................................... 1 
2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา ......................................................................................................................... 1 
3. วิชาเอก ................................................................................................................................................... 1 
4. จำนวนหน่วยกิตท่ีเรียนตลอดหลักสูตร .................................................................................................... 1 
5. รูปแบบของหลักสูตร ............................................................................................................................... 1 
6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร ......................................................... 2 
7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน ................................................................. 2 
8. อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังสำเร็จการศึกษา ..................................................................................... 2 
9. ชื่อ นามสกุล เลขประจำตัวประชาชน ตำแหน่ง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร.. 3 
10. สถานที่จัดการเรียนการสอน ................................................................................................................. 4 
11. การจัดการหลักสูตรตอบสนองต่อความต้องการของภาคส่วนต่าง ๆ ...................................................... 4 

หมวดที่ 2 ปรัชญา วัตถุประสงค์ และ ผลลัพธ์การเรียนรู้ ........................................................................ 12 

1. ปรัชญา วัตถุประสงค์ และ ผลลัพธ์การเรียนรู้ ........................................................................................ 12 
2. ระบบการจัดการศึกษา .......................................................................................................................... 14 

หมวดที่ 3 โครงสร้างหลักสูตร รายวิชา และหน่วยกิต ............................................................................. 15 

1. โครงสร้างหลักสูตร ................................................................................................................................ 15 
2. ความหมายของเลขรหัสประจำรายวิชาที่ใช้ในหลักสูตร ......................................................................... 21 
3. แผนการศึกษา ....................................................................................................................................... 22 

หมวดที่ 4 การจัดกระบวนการเรียนรู้ ...................................................................................................... 27 

1. นโยบายการจัดการเรียนการสอนของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ....................................................... 27 
2. การพัฒนาคุณลักษณะของนักศึกษาในหลักสูตร .................................................................................... 27 
3. ตารางแสดงความสัมพันธ์ระหว่างผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOS) กับมาตรฐานคุณวุฒิ
ระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2565 ...................................................................................................................... 28 
4. ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOS) กลยุทธ์/วิธีการสอน และ กลยุทธ์/วิธีการวัดและการประเมินผล
 .................................................................................................................................................................. 30 

 

 



 

 

 

สารบัญ (ต่อ)  
    

เรื่อง                                                                                               หน้า 
 

5. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOS) สู่รายวิชา 

(CURRICULUM MAPPING) ............................................................................................................................ 33 
6. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม ....................................................................................... 38 
7. ข้อกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงาน ........................................................................................................ 39 
8. ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้นปีการศึกษา ........................................................................ 40 

หมวดที่ 5 ความพร้อมและศักยภาพในการบริหารหลักสูตร .................................................................... 42 

1. การบริหารทรัพยากร ............................................................................................................................. 42 
2. ชื่อ สกุล เลขบัตรประจำตัวประชาชน ตำแหน่งและคุณวุฒิของอาจารย์ ................................................. 45 

หมวดที่ 6 คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา ....................................................................................................... 50 

1. คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา ....................................................................................................................... 50 
2. ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า ................................................................................................................... 50 
3. กลยุทธ์ในการดำเนินการเพ่ือแก้ไขปัญหา/ข้อจำกัดของนักศึกษาในข้อ 2. ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า.. 50 
4. แผนการรับนักศึกษาและจำนวนนักศึกษาที่คาดว่าจะสำเร็จการศึกษา ในระยะ 5 ปี .............................. 50 

หมวดที่ 7 การประเมินผลการเรียน และ เกณฑ์การสำเร็จการศึกษา ...................................................... 51 

1. กฎระเบียบ หรือ หลักเกณฑ์ ในการให้ระดับคะแนน (เกรด) .................................................................. 51 
2. เกณฑ์การสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตร ................................................................................................ 51 
3. การอุทธรณ์ผลการศึกษาของนักศึกษา .................................................................................................. 51 

หมวดที ่8 การประกันคุณภาพหลักสูตร .................................................................................................. 52 

1. การจัดการคุณภาพหลักสูตร .................................................................................................................. 52 
2. ตัวชี้วัดคุณภาพหลักสูตรฯ ด้านเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร ประจำปี ........................................................ 53 
3. การบริหารความเสี่ยง ............................................................................................................................ 53 

หมวดที ่9 ระบบและกลไกของการพัฒนาหลักสูตร ................................................................................. 56 

1. การพัฒนาหลักสูตรในภาพรวม ............................................................................................................. 56 
2. การเตรียมการสำหรับอาจารย์ใหม่ ........................................................................................................ 56 
3. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์ ......................................................................................... 57 

 

 



 

 

 

สารบัญ (ต่อ)  
    

เรื่อง                                                                                               หน้า 
 

4. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่บุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน ................................................. 58 
5. การจัดการข้อร้องเรียน .......................................................................................................................... 58 

ภาคผนวก ............................................................................................................................................... 60 

ก. ตารางวิเคราะห์ความสอดคล้องของ PLOS กับวิสัยทัศน์ พันธกิจ คุณลักษณะของบัณฑิต และความ
ต้องการของผู้มีส่วนได้ส่วนเสีย .................................................................................................................. 61 
ข. ตารางแสดงผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOS) กับ KNOWLEDGE / ATTITUDE / SKILL (K A S) ...... 65 
ค. ตารางแสดงรายวิชา กับ KNOWLEDGE/ATTITUDE/SKILL ......................................................................... 77 
ง. แบบฟอร์มแสดงร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนรู้ของแต่ละรายวิชาในหลักสตูรที่สะท้อนการจัดการเรียนรู้
แบบเชิงรุก (ACTIVE LEARNING) ...................................................................................................................... 82 
จ. ข้อมูลรายวิชาที่จัดการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน (WORK INTEGRATED LEARNING : WIL) ............ 87 
ฉ. ข้อมูลกลุ่มชุดวิชา (MODULE) ในหลักสูตร .............................................................................................. 90 
ช. คำอธิบายรายวิชาตามแนวทาง OBE ..................................................................................................... 93 
ซ. ข้อเสนอแนะของกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิและการดำเนินการของหลักสูตร ............................................ 152 
ฌ. ผลการวิเคราะห์การดำเนินงานของหลักสูตร และการเปรียบเทียบความแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมกับ
หลักสูตรปรับปรุง .................................................................................................................................... 161 
ญ. ภาระงานสอนและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตรทุก
คน ........................................................................................................................................................... 174 
ฎ. สำเนาสัญญาจ้าง (กรณีอาจารย์ชาวต่างชาติต้องมีระยะเวลาไม่น้อยกว่า 9 เดือน) ............................... 179 
ฏ. สำเนาสัญญาจ้าง (กรณีอาจารย์ใหม่) ................................................................................................... 182 
ฐ. ข้อบังคับมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ว่าด้วยการศึกษาชั้นปริญญาตรี พ.ศ. 2568 .............................. 185 
ฑ. คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร ...................................................................................... 202 
ฒ. คำสั่งแต่งตั้งที่ปรึกษาจากภาคอุตสาหกรรม ........................................................................................ 204 

 

  

 
 



1 
 

รายละเอียดของหลักสูตร 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2569 
 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ วิทยาเขตหาดใหญ่ 

หมวดที่ 1  ข้อมูลทั่วไป 
 
1. รหัสและชื่อหลักสูตร 

รหัสหลักสูตร : 25490101106294 
ภาษาไทย  :  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
ภาษาอังกฤษ  :  Bachelor of Engineering Program in Mechatronics Engineering 
 

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 
ภาษาไทย ชื่อเต็ม  : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์) 
 ชื่อย่อ  : วศ.บ. (วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์) 
ภาษาอังกฤษ ชื่อเต็ม  : Bachelor of Engineering (Mechatronics Engineering) 
 ชื่อย่อ  : B.Eng. (Mechatronics Engineering) 
 

3. วิชาเอก 

ไม่มี 
 

4. จำนวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 

  ไม่น้อยกว่า  147  หน่วยกิต    
 

5. รูปแบบของหลักสูตร 

 5.1 รูปแบบ  
 หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ หลักสูตร 4 ปี 

 

 5.2 ภาษาที่ใช้ 
 หลักสูตรจัดการศึกษาเป็นภาษาไทยและและภาษาอังกฤษ 

 

 5.3 การรับนักศึกษา  
 รับทั้งนักศึกษาไทยและนักศึกษาต่างชาติ 
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 5.4 ความร่วมมือกับหน่วยงาน/สถาบันอื่น  
 เป็นหลักสูตรของสถาบันโดยเฉพาะ 
 

 5.5 การให้ปริญญาแก่ผู้สำเร็จการศึกษา  
 ให้ปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 

6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร  

  หลักสูตรปรับปรุง  พ.ศ. 2569 
   กำหนดเปิดสอนในภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา 2569 
   เริ่มใช้มาตั้งแต่ปี  พ.ศ. 2549   
   การปรับปรุงหลักสูตรครั้งนี้ ปรับปรุงมาจากหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  
   สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2564 
  ได้รับความเห็นชอบจากคณะกรรมการนโยบายการพัฒนาทรัพยากรมนุษย์และการจัดการศึกษา 
   ในคราวประชุมครั้งที่ 3(3/2568) เมื่อวันที่ 6 ตุลาคม 2568 
   ได้รับความเห็นชอบและอนุมัติจากสภามหาวิทยาลัย ในคราวประชุมครั้งที่ 449(7/2568)        
       เมื่อวันที่ 16 พฤศจิกายน 2568  

7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน  

หลักสูตรต้องได้รับการรับรองมาตรฐานการอุดมศึกษาภายใน 2 ปี  

8. อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังสำเร็จการศึกษา  

1) วิศวกรในระบบการผลิต โดยเฉพาะการผลิตอัตโนมัต ิเน ้นการวิเคราะห์ ออกแบบ และควบคุม
เครื่องจักรกลอัตโนมัติ 

2) วิศวกรและผู้ประกอบการสำหรับธุรกิจออกแบบผลิตภัณฑ์ต่าง ๆ ที่เป็นเทคโนโลยีทางด้านเมคาทรอนิกส์ 
3) นักวิจัยในองค์กรที่มีการวิจัยและพัฒนาหรือศึกษาต่อในสาขาวิศวกรรมหุ่นยนต์ วิศวกรรมอากาศยาน 

วิศวกรรมระบบควบคุมอัตโนมัติ
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9. ชื่อ นามสกุล เลขประจำตัวประชาชน ตำแหน่ง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร  
 

ลำดับ 
ที ่

เลขประจำตัว 
ประชาชน 

ตำแหน่งทาง 
วิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
ระดับ

การศึกษา 

วุฒิการศึกษาท่ีสำเร็จการศึกษาในแต่ละระดับ 
ปีที่สำเร็จ 
การศึกษา 

ชื่อหลักสูตร สาขาวิชา ชื่อสถาบัน 

1  อาจารย ์ นายนิติพันธ์ุ วิทยผดุง ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2553 
2551 

วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล   
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

2  อาจารย ์ นายกิตตินันท์  มลิวรรณ   ปริญญาเอก 
ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2547 
2544 
2539 

Docteur 
D.E.A. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Energy 
วิศวกรรมเครื่องกล 

Universite Paul Sabatier Toulouse III, France 
Universite Paul Sabatier Toulouse III, France 
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

3  รอง
ศาสตราจารย ์

นายพฤทธิกร สมิตไมตร ี ปริญญาเอก 
ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2547 
2543 
2539 

Ph.D.  
M.Sc. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 

University of Kentucky, U.S.A. 
Vanderbilt University, U.S.A. 
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

4  อาจารย ์ นางสาวชลิตา หริัญสุข ปริญญาโท 
 
 
 

 
 

ปริญญาตร ี

2549 
 

2541 
 

2540 
 

2539 

M.Phil  
 

M.Sc.  
 

M.Sc. 
 

B.Eng.  

Artificial Intelligence 
(Robotics ) 
Artificial Intelligence 
(Machine Learning) 
Mechatronics and Optical 
Engineering 
Mechanical Engineering 

University of Edinburgh, UK  
 
University of Edinburgh, UK 
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10. สถานที่จัดการเรียนการสอน  
 มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ วิทยาเขตหาดใหญ่ 
 

11. การจัดการหลักสูตรตอบสนองต่อความต้องการของภาคส่วนต่าง ๆ 

11.1 การตอบสนองต่อนโยบายและยุทธศาสตร์ชาติ 
 

นโยบายและยุทธศาสตร์ชาติ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
ยุทธศาสตร์ชาติด้านการสร้างความสามารถในการ
แข่งขัน 

หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์เป็นกลไกสำคัญในการ
ขับเคลื่อนยุทธศาสตร์ชาติด้านการสร้างความสามารถในการ
แข่งขัน โดยการผลิตบุคลากรที่มีความรู้ความสามารถและ
ทักษะบูรณาการทางวิศวกรรมหลายแขนง ได้แก่ เครื่องกล 
ไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ และคอมพิวเตอร์ ซึ ่งเป็นรากฐาน
สำคัญของเทคโนโลยีข ั ้นส ูง ระบบอัตโนมัต ิ ห ุ ่นยนต์ 
ปัญญาประดิษฐ์ (AI) และ IoT (Internet of Things)   เพ่ือ
ตอบสนองความต้องการของภาคอุตสาหกรรมเป้าหมาย (S-
curve) เช่น ยานยนต์สมัยใหม่ (รวมถึงยานยนต์ไฟฟ้า) 
อิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะ การเกษตรและเทคโนโลยีชีวภาพ 
หุ่นยนต์เพื่ออุตสาหกรรม และระบบอัตโนมัติ สามารถเพ่ิม
ขีดความสามารถในการแข่งขันของประเทศ ด้วยการ
ยกระดับผลิตภาพและมูลค่าเพิ ่มในภาคการผลิต บัณฑิต
สามารถนำความรู้ไปประยุกต์ใช้ในการพัฒนากระบวนการ
ผลิตให้เป็นอัตโนมัติมากขึ ้น ลดข้อผิดพลาด เพิ ่มความ
แม่นยำ และลดระยะเวลาการผลิต ส่งผลให้ผลิตภาพของ
ภาคอุตสาหกรรมโดยรวมเพิ่มสูงขึ้น และส่งเสริมการเรียนรู้
เช ิงล ึกด ้านเทคโนโลยีและนว ัตกรรม ทำให้บ ัณฑิตมี
ความสามารถในการสร้างนวัตกรรมและผลิตภัณฑ์ใหม่ๆ ที่มี
ความซับซ้อนและมีมูลค่าสูง เช่น อุปกรณ์ทางการแพทย์
อัจฉริยะ ระบบควบคุมอัจฉริยะ หรือเครื ่องจักรกลทาง
การเกษตรที่ทันสมัย จะช่วยเพิ่มมูลค่าทางเศรษฐกิจให้กับ
ประเทศ เพ่ือการพัฒนาที่ยั่งยืน 

ยุทธศาสตร์ชาติด้านการพัฒนาและเสริมสร้าง
ศักยภาพทรัพยากรมนุษย์ 

หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์เป็นกลไกสำคัญในการ
พัฒนากำลังคนของประเทศให้มีศักยภาพสูง มีทักษะที่
จำเป ็นในโลกย ุคใหม่ และม ีค ุณธรรมจร ิยธรรม เพ่ือ
ขับเคลื่อนประเทศไปสู่เป้าหมายของยุทธศาสตร์ชาติด้าน
การพัฒนาและเสริมสร้างศักยภาพทรัพยากรมนุษย์ได้อย่าง
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นโยบายและยุทธศาสตร์ชาติ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
มีประสิทธิภาพ เน้นการพัฒนาทักษะที่จำเป็นในยุคดิจิทัล
และอุตสาหกรรม 4.0 เช่น ทักษะการคิดเชิงวิเคราะห์และ
การแก้ปัญหาที ่ซ ับซ้อน (Complex problem solving) 
ทักษะการคิดเชิงนวัตกรรม (Creativity and Innovation) 
ท ักษะการค ิดเช ิงคำนวณ (Computational thinking) 
ทักษะการทำงานร่วมกันเป็นทีม (Teamwork) ทักษะการ
ส ื ่ อ ส า ร แ ล ะ น ำ เ ส น อ  ( Communication and 
presentation) และทักษะการเรียนรู้ตลอดชีวิต (Lifelong 
learning)  หลักสูตรนี้จะทำให้บัณฑิตมีความรู้และทักษะใน
การใช้เทคโนโลยีขั้นสูง ทั้งด้านฮาร์ดแวร์ ซอฟต์แวร์ และ
การเชื ่อมโยงระบบ ซึ ่งเป็นรากฐานสำคัญของ Digital 
literacy และการพัฒนา Digital workforce ของประเทศ 
การ เร ี ยนการสอนท ี ่ เน ้ น โครงการ  ( Project-based 
learning) ทำให ้บ ัณฑิตม ีศ ักยภาพในการเป ็นนักว ิจัย
สร้างสรรค์ผลงานที่เป็นนวัตกรรมในสาขาที่เกี ่ยวข้องกับ
หุ ่นยนต์ ระบบอัตโนมัติ AI และ IoT ซึ ่งเป็นเทคโนโลยี
สำคัญในการขับเคลื่อนเศรษฐกิจฐานนวัตกรรม  นอกจากนี้
หลักสูตรยังให้ความสำคัญในเรื่องคุณธรรม จริยธรรม และ
จรรยาบรรณวิชาชีพ ส่งเสริมการทำงานอย่างรับผิดชอบ 
ความปลอดภัย และผลกระทบต่อสิ ่งแวดล้อม หลักสูตร
ส ่ ง เสร ิม ให ้น ั กศ ึกษาลงม ือปฏ ิบ ัต ิ จร ิ ง  ( Hands-on 
experience) คิดค้นนวัตกรรม และไม่กลัวความล้มเหลวใน
การทดลองและเร ียนร ู ้ เพื ่อให ้บ ัณฑิตสามารถพัฒนา
เทคโนโลยีให้เป็นประโยชน์ต่อมนุษย์และสังคมอย่างแท้จริง 

 
11.2 ตอบสนองต่อนโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ 

นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
อุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ การเปลี ่ยนผ่านของอุตสาหกรรมยานยนต์สู ่ยุคยานยนต์

ไฟฟ้าและระบบขับข่ีอัจฉริยะ ทำให้ความต้องการวิศวกรที่มี
ความรู้บูรณาการด้านระบบขับเคลื่อนเชิงกล ระบบไฟฟ้า
กำลัง ระบบควบคุมอิเล็กทรอนิกส์ เซนเซอร์ และการเขียน
โปรแกรมควบคุมเพิ ่มสูงขึ ้นอย่างมีนัยสำคัญ หลักสูตร
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงมีความจำเป็นในการเตรียม
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นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
กำลังคนที่มีความเชี่ยวชาญในการออกแบบ พัฒนา ทดสอบ 
และบำรุงรักษาระบบทางกล ระบบส่งกำลังไฟฟ้า ระบบ
จัดการแบตเตอรี ่ ตลอดจนระบบช่วยเหลือผู ้ขับขี ่ขั ้นสูง 
(ADAS) และระบบขับขี่อัตโนมัติ ซึ่งเป็นองค์ประกอบสำคัญ
ในการขับเคลื่อนอุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ให้ก้าวสู่
ความเป็นผู้นำระดับภูมิภาค 

อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะ การเติบโตของเทคโนโลยีอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ( IoT) 
และอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่มีความสามารถในการเชื่อมต่อ
และประมวลผลข้อมูล จำเป็นต้องอาศัยวิศวกรที่มีความรู้
ลึกซึ้งในการออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์ การพัฒนาเฟิร์ม
แวร์สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ การบูรณาการเซนเซอร์
และตัวทำงาน รวมถึงการสื่อสารข้อมูลแบบไร้สาย หลักสูตร
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงตอบสนองต่อความต้องการนี้โดย
การผลิตบัณฑิตที ่มีทักษะในการพัฒนาอุปกรณ์อัจฉริยะ 
ระบบสมาร์ทโฮม ระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม และระบบ
ฝังตัว (Embedded systems) ซึ่งเป็นรากฐานสำคัญของ
การพัฒนาอุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ให้มีมูลค่าเพ่ิมสูงขึ้น 

อุตสาหกรรมการท ่องเท ี ่ยวกล ุ ่มรายได ้ด ีและ 
การท่องเที่ยวเชิงสุขภาพ 

การยกระดับคุณภาพและการสร้างประสบการณ์ใหม่ๆ 
ให้กับนักท่องเที่ยวและผู้รับบริการ จำเป็นต้องนำเทคโนโลยี
อัตโนมัติและหุ่นยนต์เข้ามาประยุกต์ใช้ อาทิ หุ่นยนต์บริการ 
ร ะ บ บ จ ั ด ก า ร อ า ค า ร อ ั จ ฉ ร ิ ย ะ  ( Smart building 
management systems) หร ืออ ุปกรณ์ต ิดตามส ุขภาพ
อัจฉริยะ หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงมีความสำคัญ
ในการผลิตบุคลากรที่สามารถออกแบบ ติดตั้ง และบริหาร
จัดการระบบเหล่านี้ เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการดำเนินงาน 
ลดต้นทุน และยกระดับมาตรฐานการบริการให้ทันสมัยและ
น่าประทับใจ 

อุตสาหกรรมการเกษตรและเทคโนโลยีชีวภาพ การพัฒนาภาคการเกษตรไปสู่ยุคเกษตรอัจฉริยะ (Smart 
farming) และเกษตรแม ่นยำ (Precision agriculture) 
ต ้องการว ิศวกรท ี ่ม ีความสามารถในการประย ุกต ์ใช้
เทคโนโลยีด้านเซนเซอร์ ระบบควบคุมอัตโนมัติ หุ่นยนต์เพื่อ
การเกษตร โดรนและอากาศยานไร้คนขับ ซึ ่งหลักสูตร
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์เป็นกุญแจสำคัญในการสร้าง
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นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
กำลังคนที่มีทักษะในการออกแบบและพัฒนาระบบอัตโนมัติ
ทางการเกษตร เช่น ระบบให้น้ำอัตโนมัติ ระบบควบคุม
สภาพแวดล้อมในโรงเร ือน หุ ่นยนต์สำหรับเพาะปลูก 
หุ่นยนต์สำหรับการเก็บเกี่ยว และการประยุกต์ใช้เทคโนโลยี
ภาพถ่ายทางอากาศและข้อมูล Big data เพื่อการจัดการ
ผลผลิต ซึ่งจะช่วยเพิ่มผลิตภาพ ลดต้นทุน และยกระดับ
คุณภาพสินค้าเกษตรของประเทศ 

อุตสาหกรรมการแปรรูปอาหาร การยกระดับอุตสาหกรรมอาหารไทยให้เป็น "ครัวของโลก" 
ที ่ม ีค ุณภาพและประสิทธิภาพสูง จำเป็นต้องนำระบบ
อัตโนมัติ หุ่นยนต์ และระบบควบคุมคุณภาพเข้ามาใช้ใน
กระบวนการผลิต การบรรจุ และการขนส่ง หลักสูตร
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงมีความจำเป็นอย่างยิ่งในการผลิต
บุคลากรที่มีความรู้ความเข้าใจในการออกแบบ ติดตั้ง และ
บำรุงรักษาระบบหุ่นยนต์และสายการผลิตอัตโนมัติ รวมถึง
ระบบประมวลผลภาพอัตโนมัติเพื ่อตรวจสอบคุณภาพ
ผลิตภัณฑ์ เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพ ลดการปนเปื้อน และสร้าง
ความเชื่อมั่นในมาตรฐานความปลอดภัยของอาหาร 

อุตสาหกรรมหุ่นยนต์ อ ุตสาหกรรมห ุ ่นยนต ์ เป ็นแกนหล ักของการปฏ ิ ว ัติ
อุตสาหกรรม 4.0 ซึ่งครอบคลุมตั้งแต่หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
หุ ่นยนต์บริการ ไปจนถึงหุ ่นยนต์พิเศษเฉพาะทาง การ
จัดการเรียนการสอนในหลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกสจ์ึง
ม ีความสำค ัญอย ่างย ิ ่ งในการผลิตบ ุคลากรท ี ่ม ีความ
เช ี ่ยวชาญในการออกแบบโครงสร ้างห ุ ่นยนต ์ ระบบ
ขับเคลื่อน ระบบควบคุม และการพัฒนาโปรแกรมสำหรับ
หุ่นยนต์ประเภทต่างๆ เพ่ือตอบสนองความต้องการของภาค
การผลิตและบริการที่กำลังเปลี่ยนผ่านสู่ระบบอัตโนมัติอย่าง
เต็มรูปแบบ 

อุตสาหกรรมการบินและโลจิสติกส์ การพัฒนาระบบโลจิสติกส์และอุตสาหกรรมการบินให้มี
ประส ิทธ ิภาพและปลอดภัยย ิ ่งข ึ ้น จำเป ็นต ้องอาศัย
เทคโนโลยีและศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ใน
หลากหลายมิติ อาทิ ระบบควบคุมอัตโนมัติสำหรับโดรน
และอากาศยานไร้คนขับ ระบบจัดการคลังสินค้าอัตโนมัติ 
(AS/RS) และหุ่นยนต์ขนส่งอัจฉริยะ (AGV/AMR) หลักสูตร
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นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงมีบทบาทสำคัญในการสร้าง
กำลังคนที่มีความรู้ในการออกแบบ ติดตั้ง และบำรุงรักษา
ระบบเหล่านี้ เพื่อเพิ่มความรวดเร็ว ลดข้อผิดพลาด และ
ยกระดับขีดความสามารถในการแข่งขันของภาคโลจิสติกส์
และการบินของประเทศ 

อุตสาหกรรมเชื้อเพลิงชีวภาพและเคมีชีวภาพ กระบวนการผลิตในโรงงานเชื้อเพลิงชีวภาพและเคมีชีวภาพ
ต้องการระบบควบคุมกระบวนการที ่มีความแม่นยำสูง 
เซนเซอร์สำหรับการวัดค่าทางชีวภาพ และระบบตรวจสอบ
คุณภาพอัตโนมัติ ซึ ่งล้วนเป็นองค์ประกอบทางเมคาทรอ
นิกส์ หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงมีความจำเป็นใน
การผลิตบุคลากรที่สามารถออกแบบและพัฒนาระบบ
อัตโนมัต ิสำหร ับกระบวนการทางชีวภาพ รวมถึงการ
ประยุกต์ใช้เซนเซอร์อัจฉริยะเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการผลิต 
ลดการสูญเสีย และสร้างมูลค่าเพ่ิมจากทรัพยากรชีวภาพ 

อุตสาหกรรมดิจิทัล อุตสาหกรรมดิจิทัลเป็นรากฐานสำคัญของการเปลี่ยนแปลง
ในทุกภาคส่วน และเมคาทรอนิกส์ถือเป็นส่วนสำคัญที่
เชื ่อมโยงโลกกายภาพเข้ากับโลกดิจิทัลผ่านอุปกรณ์ IoT 
และ AI สำหร ับควบคุมระบบทางกายภาพ และการ
วิเคราะห์ Big data จากเซนเซอร์ต่างๆ หลักสูตรวิศวกรรม
เมคาทรอนิกส์จึงมีความจำเป็นอย่างยิ่งในการผลิตกำลังคน
ที่มีทักษะในการออกแบบฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์สำหรับ
อุปกรณ์ IoT การพัฒนาอัลกอริทึมปัญญาประดิษฐ์เพื่อการ
ควบค ุม  และการบ ู รณาการระบบกายภาพเข ้ ากับ
แพลตฟอร์มดิจิทัล เพ่ือขับเคลื่อนการพัฒนาเศรษฐกิจดิจิทัล
ของประเทศ 

อุตสาหกรรมการแพทย์ครบวงจร การยกระดับประเทศไทยให้เป็นศูนย์กลางสุขภาพนานาชาติ 
(Medical hub) ต้องการนวัตกรรมและเทคโนโลยีขั้นสูงใน
การรักษาและการดูแลสุขภาพ เช่น หุ ่นยนต์ช่วยผ่าตัด 
เครื่องมือแพทย์อัจฉริยะ และอุปกรณ์บำบัดฟื้นฟูอัตโนมัติ 
หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงมีความสำคัญในการ
สร้างบุคลากรที่มีความรู้ในการออกแบบและพัฒนาระบบ
กลไก ระบบอิเล็กทรอนิกส์ และซอฟต์แวร์สำหรับเครื่องมือ
แพทย์ การสร้างหุ่นยนต์ช่วยผ่าตัด หรืออุปกรณ์บำบัดฟื้นฟู
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นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
ที่ซับซ้อน เพื่อยกระดับมาตรฐานทางการแพทย์และบริการ
สุขภาพให้ก้าวทันเทคโนโลยีระดับโลก 

อุตสาหกรรมป้องกันประเทศ อุตสาหกรรมป้องกันประเทศมุ่งเน้นการวิจัย พัฒนา และ
ผลิตยุทโธปกรณ์ อาวุธ และระบบป้องกันประเทศ เพ่ือ
เสริมสร้างขีดความสามารถในการพึ่งพาตนเองด้านความ
มั่นคง วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์มีบทบาทสำคัญอย่างยิ่งใน
อุตสาหกรรมนี้ เนื่องจากเทคโนโลยีป้องกันประเทศสมัยใหม่
ล้วนพึ่งพาระบบที่มีความซับซ้อนและบูรณาการหลายแขนง 
อาทิ ระบบหุ่นยนต์และโดรนทางทหาร ระบบควบคุมอาวุธ
นำวิถี ระบบเซนเซอร์สำหรับการเฝ้าระวัง ระบบสื่อสาร 
และระบบอัตโนมัติสำหรับยานพาหนะและฐานปฏิบัติการ 
หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงมีความจำเป็นอย่างยิ่ง
ในการผลิตบุคลากรที ่มีความเชี ่ยวชาญในการออกแบบ 
พัฒนา ทดสอบ และบำรุงรักษาระบบเหล่านี้ ซึ่งครอบคลุม
ตั้งแต่กลไก ไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ การควบคุม และการเขียน
โปรแกรม โดยเฉพาะอย่างยิ่งการพัฒนาขีดความสามารถใน
การวิจัยและพัฒนายุทโธปกรณ์ภายในประเทศ เพื่อลดการ
พึ่งพิงเทคโนโลยีจากต่างประเทศ และสร้างความมั่นคงที่
ยั่งยืนให้กับประเทศชาติ 

อุตสาหกรรมพัฒนาบุคลากรและการศึกษา อุตสาหกรรมพัฒนาบุคลากรและการศึกษามีเป้าหมายใน
การยกระดับคุณภาพของทรัพยากรมนุษย์ในทุกระดับและ
ทุกช่วงวัย เพ่ือตอบสนองต่อการเปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยี
และบริบททางสังคม หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์มี
ส่วนสำคัญในการขับเคลื่อนอุตสาหกรรมนี้ในหลายมิติ ซึ่ง
เป้าหมายทางตรงของการจัดการเรียนการสอนของหลักสูตร
เป็นการผลิตบุคลากรที่มีทักษะสูงและเป็นที่ต้องการของ
ตลาดแรงงานในอนาคต ทำให้เป็นส่วนหนึ่งของการพัฒนา
บุคลากรโดยตรง ซึ่งความรู้และทักษะด้านเมคาทรอนิกส์
สามารถนำไปประยุกต์ใช้ในการสร้างนวัตกรรมการเรียนรู้
และเครื ่องมือทางการศึกษาที่ทันสมัย อาทิ ชุดทดลอง
หุ ่นยนต์สำหรับการเรียนรู ้ โดรนเพื ่อการสำรวจและเก็บ
ข้อมูล หรือแพลตฟอร์มการเรียนรู้ที่จำลองสภาพแวดล้อม
เสมือนจร ิงสำหร ับว ิชาช ีพที ่ต ้องใช ้ท ักษะเช ิงปฏ ิบ ัติ  



10 

 

นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
นอกจากนี้ การมีผู ้เชี ่ยวชาญด้านเมคาทรอนิกส์ยังช่วย
เสริมสร้างขีดความสามารถของสถาบันการศึกษาในการวิจัย
และพัฒนาหลักสูตร รวมถึงการถ่ายทอดองค์ความรู้และ
เทคโนโลยีใหม่ๆ ให้กับผู้เรียนและบุคลากรในสาขาอื่น ๆ 
เพ่ือเตรียมความพร้อมของกำลังคนไทยให้เท่าทันโลกยุคใหม่
และสามารถแข่งขันได้ในระดับสากล 

 
11.3 ตอบสนองต่อเป้าหมายการพัฒนาที่ยั่งยืนขององค์การสหประชาชาติ SDGs  

เป้าหมายการพัฒนาที่ย่ังยืนขององค์การ
สหประชาชาติ 

ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 

ยุติความหิวโหย บรรลุความมั ่นคงทางอาหาร
และย กระด ั บ โ ภช นา ก า ร  แล ะส ่ ง เ ส ริ ม
เกษตรกรรมที่ยั่งยืน 

หลักสูตรได้ส่งเสริมนวัตกรรมด้านเกษตรผ่านการทำโครงงาน
บูรณาการและโครงงานในรายวิชาที่มีการจัดทำโครงงานที่มี
โจทย์จากอุตสาหกรรมในพื้นที่ภาคใต้ เพื่อการพัฒนาอย่าง
ยั่งยืน 

สร้างหลักประกันว่าคนมีชีวิตที่มีสุขภาพดีและ
ส่งเสริมสวัสดิภาพสำหรับทุกคนในทุกวัย 

หลักสูตรได้ส่งเสริมนวัตกรรมด้านการแพทย์ และสาธารณสุข
ในรายวิชาที่มีการจัดทำโครงงานและโครงงานบูรณาการ โดย
ใช้โจทย์จากทางโรงพยาบาลสงขลานครินทร์ เพื่อตอบสนอง
ต่อผู้ใช้งานจริง 

สร ้างหลักประกันว ่าท ุกคนมีการศึกษาท ี ่มี
ค ุณภาพอย่างครอบคลุมและเท่าเทียม และ
สนับสนุนโอกาสในการเรียนรู้ตลอดชีวิต 

เนื่องจากหลักสูตรกำกับอยู่ภายใต้คณะฯ และมหาวิทยาลัยฯ 
โดยคณะฯ และมหาวิทยาลัยฯ ได้มีการจัดสรรทุนการศึกษา
ให้กับนักศึกษาที ่ขาดแคลนทุนทรัพย์และประสานงานกับ    
กยศ. เพื่อเป็นทุนกู้ยืมเพ่ือการศึกษา 

สร้างหลักประกันเรื่องน้ำและการสุขาภิบาลให้มี
การจัดการอย่างยั ่งยืน และมีสภาพพร้อมใช้
สำหรับทุกคน 

หลักสูตรส่งเสริมให้นักศึกษาสามารถออกแบบและพัฒนา
ระบบเมคาทรอน ิกส ์ท ี ่ประหยัดพลังงานและเป ็นมิตร
สิ่งแวดล้อม 

สร ้างหล ักประก ันว ่าท ุกคนเข ้าถ ึงพล ังงาน
สมัยใหม่ในราคาที่สามารถซื้อหาได้ เชื ่อถือได้ 
และยั่งยืน 

หลักสูตรได้มีรายวิชาที่ส่งเสริมให้นักศึกษาเข้าใจหลักการ 
Smart manufacturing และ IoT เพ่ือสร้างทักษะการทำงาน
จริงในอุตสาหกรรม 4.0 และมีทางเลือกสหกิจศึกษาที่มีโจทย์
ร่วมกับภาคอุตสาหกรรมให้นักศึกษาสามารถเลือกพัฒนา
ตนเองได้ตามความถนัด 

สร้างโครงสร้างพื้นฐานที่มีความทนทาน ส่งเสริม
การพัฒนาอุตสาหกรรมที่ครอบคลุมและยั่งยืน 
และส่งเสริมนวัตกรรม 

หลักสูตรได้มีรายวิชาที่ส่งเสริมให้นักศึกษาเข้าใจหลักการ 
Smart manufacturing และ IoT เพ่ือสร้างทักษะการทำงาน
จริงในอุตสาหกรรม 4.0 และมีทางเลือกสหกิจศึกษาที่มีโจทย์
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เป้าหมายการพัฒนาที่ย่ังยืนขององค์การ
สหประชาชาติ 

ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 

ร่วมกับภาคอุตสาหกรรมให้นักศึกษาสามารถเลือกพัฒนา
ตนเองได้ตามความถนัด 

เสริมความเข้มแข็งให้แก่กลไกการดำเนินงานและ
ฟื ้นฟูสภาพหุ ้นส ่วนความร ่วมมือระดับโลก
สำหรับการพัฒนาที่ยั่งยืน 

หลักสูตรได้ส่งเสริมในทำงานร่วมกันทีม และพัฒนาหลักสูตร
ตามความต ้องการของผ ู ้ม ีส ่วนได ้ส ่วนเส ียได ้อย ่างมี
ประสิทธิภาพจากอุตสาหกรรมในพื้นที่ภาคใต้และเขตพัฒนา
พิเศษภาคตะวันออก (EEC) เพ่ือการพัฒนาที่ยั่งยืน 

 
11.4 ตอบสนองต่อวิสัยทัศน์และพันธกิจของสถาบัน 

 หลักสูตรนี้จัดทำข้ึนเพื่อตอบสนองความต้องการของผู้มีส่วนได้ส่วนเสียกับหลักสูตรที่สำคัญ คือ ผู้ใช้
บัณฑิตในภาคอุตสาหกรรมทั้งในพื้นที่ภาคใต้และเขตพัฒนาพิเศษภาคตะวันออก ให้ได้บัณฑิตที่มีสมรรถนะ
ด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ที่สามารถออกแบบ พัฒนา และบูรณาการระบบกลไก อิ เล็กทรอนิกส์ และระบบ
ควบคุมได้ โดยสามารถนำความรู้ความเข้าใจในหลักการกลศาสตร์ อิเล็กทรอนิกส์ และระบบควบคุมมาสร้าง
นวัตกรรมและพัฒนางานวิจัยเชิงประยุกต์ จากการใช้เครื่องมือและการวิเคราะห์ได้อย่างมีประสิทธิภาพ รวมทั้ง
หลักสูตรได้ออกแบบเพื่อสร้างบัณฑิตที่สามารถสื่อสารและนำเสนองานได้อย่างถูกต้องตามหลักวิชาการทั้ง
ภาษาไทยและอังกฤษ พร้อมทั้งคำนึงถึงผลกระทบต่อสังคมและสิ่งแวดล้อม โดยสามารถนำนวัตกรรมที่
สร้างสรรค์ด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ไปใช้ประโยชน์ในภูมิภาคใต้และระดับอาเซียนได้ เพื่อการตอบสนอง
วิสัยทัศน์และพันธกิจของมหาวิทยาลัยฯ ด้านการสร้างความเป็นผู้นำทางวิชาการและนวัตกรรม จากการ
สร้างสรรค์งานวิจัยและนวัตกรรมตอบโจทย์ภูมิภาคและสากล โดยเฉพาะในด้านอุตสาหกรรมอัตโนมัติ 
นอกจากนี้ เพื่อตอบสนองต่อพันธกิจของมหาวิทยาลัยฯ ด้านการสร้างทรัพยากรมนุษย์ที่มีสมรรถนะทาง
วิชาการและวิชาชีพ หลักสูตรได้ปลูกฝังให้บัณฑิตมีความรับผิดชอบด้านวิชาการและสังคมผ่านการทำโครงงาน
และการเรียนรู้ในรายวิชาต่าง ๆ ของหลักสูตร และมีทักษะวิชาชีพที่สามารถให้บริการวิชาการแก่ชุมชน องค์กร 
หรืออุตสาหกรรมได้  จากการเรียนรู้ในการทำโครงงานบูรณาการด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ผ่านโจทย์ปัญหา
ที่มาจากภาคอุตสาหกรรมในพื้นที่ภาคใต้และเขตพัฒนาพิเศษภาคตะวันออก เพื่อการตอบสนองพันธกิจของ
มหาวิทยาลัยฯ ด้านการพัฒนามหาวิทยาลัยให้เป็นสังคมฐานความรู้บนพื้นฐานพหุวัฒนธรรม ดังนั้นหลักสูตร
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์จึงปรับปรุงรายวิชาให้รองรับการเรียนรู้ด้านระบบอัตโนมัติ รวมทั้งเทคโนโลยีเกิดใหม่ 
(Emerging technology) เช่น วิชาแนะนำระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ วิชาการเรียนรู้ของเครื่องสำหรับงานระบบ
เมคาทรอนิกส์ และวิชาการเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง ให้สอดรับวิสัยทัศน์ “มหาวิทยาลัยแห่งคุณค่าเพ่ือ
ขับเคลื่อนการพัฒนาที่ยั่งยืนระดับแนวหน้าของโลก” ของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
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หมวดที่ 2 ปรัชญา วัตถุประสงค์ และ ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
 
1. ปรัชญา วัตถุประสงค์ และ ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
 1.1 ปรัชญา 

 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ มุ ่งผลิตบัณฑิตที ่มีความรู้
ความสามารถที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ ซึ่งมีความสามารถสามารถประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล  วิศวกรรมไฟฟ้า-อิเล็กทรอนิกส์  และวิศวกรรมคอมพิวเตอร์  ในลักษณะบูรณาการได้อย่าง
มีประสิทธิภาพ มีทักษะทางสังคม ความคิดสร้างสรรค์ คุณธรรมจริยธรรม เรียนรู้ด้วยตนเอง มุ่งมั่นพัฒนา
ตนเองอย่างต่อเนื่อง และถือประโยชน์ของเพ่ือนมนุษย์เป็นกิจที่หนึ่ง  โดยยึดตามแนวทางการจัดการศึกษาของ
ชาติที่มุ่งเน้นผู้เรียนเป็นศูนย์กลาง ซึ่งมีการจัดการศึกษาตามแนวทางพิพัฒนาการนิยม (Progressivism) คือ
การพัฒนาผู้เรียนในทุกด้าน เพ่ือให้พร้อมที่จะอยู่ในสังคมได้อย่างมีความสุข และปรับตัวได้ดีตามสถานการณ์ที่
เปลี่ยนไป โดยใช้กระบวนการจัดการเรียนรู้เป็นเครื่องมือในการพัฒนาผู้เรียน เพื่อให้ผู้เรียนเป็นศูนย์กลางของ
การเรียนรู้และพัฒนาจากความต้องการของผู้เรียน ควบคู่ไปกับการยึดมั่นในมาตรฐานสากลของ ABET 
(Accreditation Board for Engineering and Technology) เพื่อให้มั่นใจได้ว่าหลักสูตรสามารถผลิตวิศวกร
ผู้เปี่ยมด้วยความรู้ ความสามารถ ทักษะ และคุณธรรม ที่พร้อมรับใช้สังคมและขับเคลื่อนนวัตกรรมในบริบท
โลกที่เปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็ว โดยมีที่ปรึกษาเป็นกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิจากภาคอุตสาหกรรม (Industrial 
Advisory Board: IAB) ผ่านกระบวนการจัดการเรียนการสอนเชิงรุก (Active learning) ตามแนวทาง CDIO 
(CDIO-based education framework) ได้แก่  Conceive การสร้างแนวคิดเพื่อฝึกฝนการวิเคราะห์ปัญหา
จากความต้องการ  Design การพัฒนาทักษะการออกแบบอย่างเป็นระบบและสร้างสรรค์  Implement การ
สร้างต้นแบบหรือระบบจริง และ Operating การเรียนรู ้การนำระบบที่ได้ไปใช้จริง โดยมีการปรับปรุง
ประสิทธิภาพอย่างต่อเนื่อง ซึ่งหลักสูตรได้ประยุกต์แนวทางนี้เป็นโครงสร้างหลักในการออกแบบกิจกรรมการ
เรียนรู้กระบวนการทางวิศวกรรมแบบครบวงจร ซึ่งจะช่วยให้นักศึกษาบรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้ของนักศึกษา
ตามที่ ABET กำหนดไว้ได้อย่างครอบคลุม โดยเฉพาะอย่างยิ่ง ความสามารถในการประยุกต์ใช้ความรู้ทาง
คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ และวิศวกรรม  ความสามารถในการออกแบบระบบ และ ความสามารถในการ
พัฒนาและทำการทดลอง นอกจากนี้หลักสูตรส่งเสริมให้ผู้เรียนมีโอกาสพัฒนาและบูรณาการความรู้เชิงทฤษฎี
และทักษะทางวิชาชีพจากการฝึกปฏิบัติ (Work Integrated Learning: WIL)  โดยใช้โจทย์เป็นฐานในการ
เรียนรู้ (Problem-based learning) ซึ่งพัฒนาจากปัญหาในอุตสาหกรรมในประเทศ โดยเฉพาะระบบอัตโนมัติ
ในอุตสาหกรรม ทำให้ผู้เรียนผ่านกระบวนการแก้ปัญหาและค้นคว้าด้วยตนเอง ตระหนักถึงข้อจำกัดทางวิชาชีพ
และผลกระทบทางสังคม เศรษฐกิจ และสิ่งแวดล้อม ซึ่งจะนำไปสู่การมุ่งมั่นพัฒนาตนเองอย่างต่อเนื่อง ส่งเสริม
การเรียนรู้ที่ยั่งยืนและสามารถปฏิบัติได้ด้วยตนเองตลอดชีวิต ซึ่งเป็นทักษะที่จำเป็นอย่างยิ่งในโลกวิศวกรรมที่
เทคโนโลยีมีการเปลี่ยนแปลงอยู่เสมอ เพื่อให้บัณฑิตหลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์พร้อมที่จะเป็นวิศวกรผู้
สร้างสรรค์นวัตกรรม และเป็นส่วนหนึ่งของการแก้ไขปัญหาต่างๆ ของเพื่อนมนุษย์ได้อย่างยั่งยืน ตามปณิธาน
อันเป็นเอกลักษณ์ของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
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1.2 วัตถุประสงค์ 
สร้างบัณฑิตที่มีความสามารถตามผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (Program Learning Outcomes, 

PLOs) ดังนี้ 
1) สามารถวิเคราะห์และแก้ปัญหาระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยประยุกต์หลักการทางกลศาสตร์ 

อิเล็กทรอนิกส์ และระบบควบคุม รวมถึงออกแบบ ทดลอง และใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมประยุกต์ในการ
วิเคราะห์และแปลผลข้อมูล เพ่ือตัดสินใจวิศวกรรมได้อย่างถูกต้อง 

2) สามารถออกแบบระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล ให้ได้ผลงานตรงตามความต้องการของผู้ใช้ระบบเม
คาทรอนิกส์ โดยคำนึงถึงสวัสดิภาพและความปลอดภัยตามมาตรฐาน ปัจจัยทางเศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม 
และสังคม 

3) มีทักษะการสื่อสารและจรรยาบรรณ สามารถสื่อสารข้อมูลกับบุคคลที่หลากหลายได้อย่างถูกต้อง
ตรงประเด็น แสดงออกถึงการมีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ พร้อมทำงานเป็นทีม ทั้งในฐานะผู้นำและ
ผู้ตาม เพื่อให้บรรลุเป้าหมายร่วมกัน 

4) มีความสามารถในการเรียนรู้และปฏิบัติงานจริงในสถานประกอบการ โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
เพื่อหาความรู้และพัฒนาตัวเองในงานด้านที่สนใจ และปฏิบัติงานด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์เพื่อปฏิบัติงาน
เป็นวิศวกรในอุตสาหกรรม 4.0 หรือต่อยอดเป็นนักวิจัย หรือเป็นผู้ประกอบการได้ 

 
1.3 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร (PLOs)  

เมื่อสำเร็จการศึกษาจากหลักสูตรนี้ บัณฑิตสามารถ 
1) PLO1 แก้ปัญหาของระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยการประยุกต์หลักการทางคณิตศาสตร์  

วิทยาศาสตร์ คอมพิวเตอร์ และวิศวกรรมศาสตร์ 
2) PLO2 ออกแบบระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล เพ่ือให้ได้ผลงานที่ตรงกับความต้องการของผู้ใช้ระบบ 

โดยคำนึงถึง สวัสดิภาพ ความปลอดภัยตามกรอบมาตรฐาน ปัจจัยทางเศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม และสังคม  
3) PLO3 สื่อสารข้อมูลกับบุคคลที่หลากหลาย ได้อย่างถูกต้อง ตรงประเด็น 
4) PLO4 แสดงออกถึงการมีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 
5) PLO5 ทำงานเป็นทีม ทั้งในฐานะผู้นำ และผู้ตาม เพ่ือให้บรรลุเป้าหมายของทีม 
6) PLO6 ออกแบบและทดลองที่เกี่ยวข้องกับระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้เครื่องมือวัด หรือ

โปรแกรมประยุกต์ ในการวิเคราะห์ข้อมูล แปลผลข้อมูล เพ่ือตัดสินใจและหาข้อสรุปตามหลักวิศวกรรมได้อย่าง
ถูกต้อง 

7) PLO7 สืบค้นข้อมูลที่เก่ียวข้องกับระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือการ
เรียนรู้ อย่างต่อเนื่อง 

8) PLO8 ปฏิบัติงานด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์*ในสถานประกอบการได้สำเร็จลุล่วงตามที่ได้รับ
มอบหมาย (แผนสหกิจศึกษา) 

*วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หมายถึง การนำหลักการทางวิศวกรรมมาใช้ในการออกแบบ พัฒนา ผลิต 
และบำรุงรักษา ระบบควบคุมการทำงานอัตโนมัติของระบบเชิงกลและไฟฟ้าอิเล็กทรอนิกส์ 
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2. ระบบการจัดการศึกษา 

 2.1 ระบบ  
 ระบบทวิภาค โดย 1 ปีการศึกษา แบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ โดย 1 ภาคการศึกษาปกติ มี

ระยะเวลาการศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ 
และข้อกำหนดต่าง ๆ ให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ว่าด้วยการศึกษาชั้น
ปริญญาตรี พ.ศ. 2568  

 

2.2 วัน-เวลาในการดำเนินการเรียนการสอน  
  วัน – เวลาราชการปกติ 
 ภาคการศึกษาที่ 1 เดือนมิถุนายน – เดือนตุลาคม 
 ภาคการศึกษาที่ 2 เดือนพฤศจิกายน – เดือนมีนาคม 
 ภาคการศึกษาฤดูร้อน   เดือนเมษายน - พฤษภาคม 
   

2.3 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน  
  มีการจัดการเรียนการสอนภาคฤดูร้อน  จำนวน 8 สัปดาห์  ในปีที่ 3 หรือตามการพิจารณาของ

คณะกรรมการประจำหลักสูตร/คณะกรรมการบริหารหลักสูตร 
 

2.4 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค 
 ไม่มี 
 

2.5 ระบบจัดการศึกษา  
  แบบชั้นเรียน  

 

2.6 การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนเรียนข้ามสถาบันอุดมศึกษา  
เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ว่าด้วยการศึกษาชั้นปริญญาตรี พ.ศ. 2568 
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หมวดที ่3 โครงสร้างหลักสูตร รายวิชา และหน่วยกิต 
 
1. โครงสร้างหลักสูตร  

1.1 จำนวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 147 หน่วยกิต 
 

1.2 โครงสร้างหลักสูตร  
 ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ไม่น้อยกว่า   24  หน่วยกิต 
  รายวิชาบังคับ ไม่น้อยกว่า   18  หน่วยกิต 
    GE 1  ภาษาและการสื่อสาร  4  หน่วยกิต 
    GE 2   การพัฒนาความคิด  4  หน่วยกิต 
        การคิดเชิงตรรกะและตัวเลข  (2  หน่วยกิต) 
        การคิดเชิงระบบ  (2  หน่วยกิต) 
    GE 3   การคิดแบบผู้ประกอบการ  2  หน่วยกิต 
    GE 4   การใช้เทคโนโลยีดิจิทัล  2  หน่วยกิต 
    GE 5    สุขภาวะองค์รวม  2  หน่วยกิต 
    GE 6    จิตสาธารณะและการพัฒนาที่ยั่งยืน 2  หน่วยกิต 
    GE 7    การปรับตัวให้เข้ากับพลวัตของโลก 2  หน่วยกิต 
    GE 8   รายวิชาเลือก ไม่น้อยกว่า   6  หน่วยกิต 
 

 ข. หมวดวิชาเฉพาะ    117 หน่วยกิต 
  1) กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ   33   หน่วยกิต 
  2) กลุ่มวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน   34   หน่วยกิต 
  3) กลุ่มวิชาชีพ     50   หน่วยกิต 
   -  บังคับ     44   หน่วยกิต 
   -  เลือก       6    หน่วยกิต 
 

 ค. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า  6 หน่วยกิต 
 

1.3 รายวิชา/กลุ่มสาระ/ชุดวิชา (Module) 
 ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ไม่น้อยกว่า  24  หน่วยกิต 

    GE 1  ภาษาและการสื่อสาร  4  หน่วยกิต 
    GE 2  การพัฒนาความคิด  4  หน่วยกิต 
       การคิดเชิงตรรกะและตัวเลข  (2  หน่วยกิต) 
        การคิดเชิงระบบ  (2  หน่วยกิต) 
    GE 3  การคิดแบบผู้ประกอบการ  2  หน่วยกิต 
    GE 4  การใช้เทคโนโลยีดิจิทัล  2  หน่วยกิต 
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    GE 5  สุขภาวะองค์รวม   2  หน่วยกิต 
    GE 6  จิตสาธารณะและการพัฒนาที่ยั่งยืน 2  หน่วยกิต 
    GE 7  การปรับตัวให้เข้ากับพลวัตของโลก 2  หน่วยกิต 
    GE 8  รายวิชาเลือก ไม่น้อยกว่า   6  หน่วยกิต 
 ให้นักศึกษาเลือกเรียนรายวิชาเลือกของหมวดวิชาศึกษาทั่วไปที่เปิดสอนในคณะ/วิทยาเขตต่าง ๆ 
ทั้งนี้ต้องตรงตามปรัชญาของหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
 ข. หมวดวิชาเฉพาะ   116  หน่วยกิต 
  1) กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ 33 หน่วยกิต 

200-112 คณิตศาสตร์พ้ืนฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 
 (Fundamental Mathematics for Engineer)  
200-113 ฟิสิกส์พื้นฐานสำหรับวิศวกร   3((3)-0-6) 
 (Fundamental Physics for Engineer)  
200-114 เคมีพ้ืนฐานสำหรับวิศวกร  3((3)-0-6) 
 (Fundamental Chemistry for Engineer)  
200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 3((3)-0-6) 
 (Fundamental Physics for Engineer II)  
200-119 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 1(0-2-1) 
 (Physics Laboratory for Engineer II)  
212-181 พีชคณิตเชิงเส้น 3((3)-0-6) 
 (Linear Algebra)  
322-110 แคลคูลัสเวกเตอร์ 3((3)-0-6) 
 (Vector Calculus)  
322-111 สมการเชิงอนุพันธ์ 3((3)-0-6) 
 (Differential Equations)  
322-113 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 3((3)-0-6) 
 (Numerical Methods)  
325-107 ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐานสำหรับวิศวกร  1(0-2-1) 
 (Fundamental Chemistry for Engineers Laboratory) 
332-129 วิทยาศาสตร์โลก 3((3)-0-6) 
 (Earth Science)  
333-112 ปฏิบัติการฟิสิกส์พ้ืนฐานสำหรับวิศวกร 1(0-3-0) 
 (Fundamental Physics Laboratory for Engineers)  
347-208 พ้ืนฐานสถิติสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 
 (Basic Statistics for Engineers)  
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  2) กลุ่มวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน  34 หน่วยกิต 
200-102 สู่โลกวิศวกรรม  1((1)-0-2) 
 (Into Engineering World)  
200-116 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับวิศวกร   3((2)-2-5) 
 (Basic Engineering Programming)  
200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพ้ืนฐาน 2((1)-2-3) 
 (Basic Engineering Drawing)  
211-131 อิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น 3((2)-2-5) 
 (Basic Electronics)  
212-191 ระบบดิจิทัล 3((3)-0-6) 
 (Digital Systems)  
216-102 แนะนำวิศวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์  1((1)-0-2) 
 (Introduction to Mechanical and 

Mechatronics Engineering) 
 

216-103 เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล 3((2)-3-4) 
 (Mechanical Engineering Drawing)  
216-121 กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร์ 3((3)-0-6) 
 (Engineering Mechanics: Statics)  
216-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 3((3)-0-6) 
 (Engineering Mechanics: Dynamics)  
216-222 กลศาสตร์วัสดุ 3((3)-0-6) 
 (Mechanics of Materials)  
216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1 3((3)-0-6) 
 (Thermal-Fluids Engineering I)  
217-221 พ้ืนฐานการสร้างหุ่นยนต์ 2((1)-3-2) 
 (Basic Robot Building)  
226-214 กระบวนการผลิตพ้ืนฐาน 2((1)-3-2) 
 (Basic Manufacturing Processes)  
238-111 วัสดุวิศวกรรม 2((2)-0-4) 
 (Engineering Materials)  

 

  3) กลุ่มวิชาชีพ  50 หน่วยกิต 
   - วิชาบังคับ  44 หน่วยกิต 

วิชาทางวิศวกรรมไฟฟ้า   9 หน่วยกิต 
211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้า  2((2)-0-4) 
 (Fundamentals of Electric Machines)  
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211-322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น 2((2)-0-4) 
 (Introduction to Power Electronics)  
212-241 สัญญาณและระบบ 3((3)-0-6) 
 (Signals and Systems)  
212-291 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 2((1)-3-2) 
 (Microcontroller)  

 

   วิชาทางวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 3 หน่วยกิต 
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 3((2)-2-5) 
 (Programming and Data Structures)  

 

   วิชาทางวิศวกรรมเครื่องกล 12 หน่วยกิต 
216-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6) 
 (Mechanical Vibrations)  
216-322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 3((3)-0-6) 
 (Mechanics of Machinery)  
216-323 การออกแบบเครื่องจักร 3((3)-0-6) 
 (Machine Design)  
216-351 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3((3)-0-6) 
 (Automatic Control Systems)  

 

   วิชาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 13 หน่วยกิต 
217-231 โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 2((1)-3-2) 
 (Engineering Software Tools)  
217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล 6((4)-4-10) 
 (Module : Synergy of Automation and Fluid Power) 
217-332 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ 3((2)-3-4) 
 (Mechatronic System Design)  
217-333 แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์ 2((2)-0-4) 
 (Introduction to Robotics)  

 

   วิชาปฏิบัติการ และโครงงาน 7 หน่วยกิต 
217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
 (Mechatronic Engineering Laboratory I)  
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
 (Mechatronic Engineering Laboratory II)  
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217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2((1)-3-2) 
 (Mechatronic Engineering Project Preparation)  
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  3(0-9-0) 
 (Capstone Design Project in Mechatronic Engineering) 

 

   วิชาฝึกงาน 
217-300 การฝึกงาน  

(Practical Training) 
ไม่น้อยกว่า 
320 ชั่วโมง 

 

   - วิชาเลือก   6  หน่วยกิต 
นักศึกษาจะต้องเลือกรูปแบบการเรียนรายวิชาชีพจาก 2 ทางเลือก คือ 
(1) ทางเลือกปกติ นักศึกษาจะต้องเลือกเรียนไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต จากรายวิชาเลือกชีพ 

หรือรายวิชาอื่นๆ ในสาขาวิชาวิศวกรรมศาสตร์ที่คณะกรรมการบริหารหลักสูตรเห็นว่าเหมาะสมแต่นับได้ไม่
เกิน 3 หน่วยกิต 

(2) ทางเลือกสหกิจศึกษา นักศึกษาจะต้องปฏิบัติงานในสถานประกอบการ หรือหน่วยงานที่
สาขาวิชาฯ เห็นว่าเหมาะสม เป็นระยะเวลา 1 ภาคการศึกษา โดยนักศึกษาจะต้องเตรียมความพร้อมก่อน
ปฏิบัติงานไม่น้อยกว่า 30 ชั่วโมง และลงทะเบียนรายวิชาต่อไปนี้ 

217-400 สหกิจศึกษา 
(Cooperative Education) 

6(0-36-0) 

 

วิชาเลือกทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
217-431 แนะนำระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 
 (Introduction to Robot Operating System)  
217-432 การเรียนรู้ของเครื่องสําหรับงานระบบเมคาทรอนิกส์  3((3)-0-6) 
 (Machine Learning for Mechatronics Applications)  
217-433 การเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง 3((2)-2-5) 
 (Advanced PLC)  
217-441 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1  1-3((x)-y-z) 
 (Special Topics in Mechatronics Engineering I)  
217-442 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2  1-3((x)-y-z) 
 (Special Topics in Mechatronics Engineering II)  
217-443 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3  1-3((x)-y-z) 
 (Special Topics in Mechatronics Engineering III)  

 

   วิชาเลือกทางวิศวกรรมไฟฟ้า 
211-323 ระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกลไฟฟ้า 2((2)-0-4) 
 (Electric Drive Systems)  
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212-242 การประมวลผลสัญญาณเต็มหน่วย 3((3)-0-6) 
 (Discrete Time Signal Processing)  
212-443 การประมวลผลสัญญาณดิจิทัล 3((3)-0-6) 
 (Digital Signal Processing)  
214-321 การวิเคราะห์ภาพทางการแพทย์ 3((3)-0-6) 
 (Biomedical Image Analysis)  

    
   วิชาเลือกทางวิศวกรรมเครื่องกล 

216-421 การใช้งานตลับลูกปืนลูกกลิ้งในเครื่องจักรกล 3((3)-0-6) 
 (Using of Rolling Bearing in Machines)  
216-422 แนะนำระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ 3((2)-3-4) 
 (Introduction to Finite Element Method)   
216-433 การประหยัดพลังงาน 3((3)-0-6) 
 (Energy Conservation)  
216-435 พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 3((3)-0-6) 
 (Solar Energy and Wind Energy)  
216-442 ทฤษฎีและการประยุกต์ทางด้านพลศาสตร์ยานยนต์ 3((3)-0-6) 
 (Theories and Applications of Vehicle Dynamics) 
216-443 การจัดการพลังงานในยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์

ไฮบริด 
3((3)-0-6) 

 (Basics in Energy Management of Electric 
Vehicles and Hybrid Vehicles) 

 

216-461 วิศวกรรมเสียงและการควบคุมเสียงรบกวน 3((3)-0-6) 
 (Acoustics and Noise Control Engineering)  

216-491 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 2 3((3)-0-6) 
 (Thermal-Fluids Engineering II)  

    
 ค. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า 6  หน่วยกิต 

  นักศึกษาสามารถเลือกเรียนรายวิชาใด  ๆตามความสนใจ ที่เปิดสอนในมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ หรือ
มหาวิทยาลัยอ่ืน/สถาบันอ่ืน  ทั้งในประเทศและต่างประเทศ โดยความเห็นชอบของหลักสูตร/สาขาวิชา 
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2. ความหมายของเลขรหัสประจำรายวิชาที่ใช้ในหลักสูตร 

เลขรหัสประจำรายวิชาที่ใช้ในหลักสูตร  ประกอบด้วยเลข  6 หลัก เช่น 217-321  โดยมีความหมาย
ดังนี้ 

เลขรหัส 3  ตัวแรก (217) หมายถึง รหัสประจำหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 

เลขรหัส ตัวที่ 4 (3) หมายถึง ชั้นปี  
 เลขรหัส ตัวที่ 5 (2) หมายถึง กลุ่มวิชา ซึ่งตัวเลขประจำกลุ่มวิชามีความหมายดังนี้ 

เลขรหัส  ชื่อกลุ่มวิชา  
 0               หมายถึง  วิชาทั่วไป ฝึกงาน และสหกิจศึกษา 
 1             หมายถึง    ปฏิบัติการและโครงงาน 
 2               หมายถึง  วิชาพ้ืนฐานทางเมคาทรอนิกส์ 
 3               หมายถึง  วิชาชีพทางเมคาทรอนิกส์ 
 4               หมายถึง  หัวข้อพิเศษ 

 เลขรหัส ตัวที่ 6 (1) หมายถึง ลำดับวิชา 
 XXX-XXXGX หรือ XXX-XXXGXX คือ เลขรหัสประจำรายวิชาในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
 
 ความหมายของหน่วยกิตท่ีใช้ในหลักสูตร 
 รายวิชาที ่จ ัดการเร ียนรู ้แบบบูรณาการที ่ใช้กิจกรรมการจัดการเรียนรู ้แบบเชิงรุก (Active 
Learning) ให้ระบุการเขียนหน่วยกิตเป็น n((x)-y-z) เช่น 3((2)-2-5) โดยมีความหมายดังนี้ 
   n=3 หมายถึง จำนวนหน่วยกิตรวม 
   (x)=2 หมายถึง จำนวนหน่วยกิตท่ีมีจำนวนชั่วโมงการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก 
      (Active Learning) 
   y=2 หมายถึง จำนวนหน่วยกิตปฏิบัติการ 
   z=5 หมายถึง จำนวนชั่วโมงศึกษาด้วยตนเอง 
 

 รายวิชาที่จัดการเรียนรู้เน้นปฏิบัติ ให้ระบุการเขียนหน่วยกิต เป็น N(a-b-c) เช่น 3(0-6-3) โดยมี
ความหมายดังนี้ 

  N=3 หมายถึง จำนวนหน่วยกิตรวม 
  a=0 หมายถึง จำนวนหน่วยกิตทฤษฎี 
  b=6 หมายถึง จำนวนหน่วยกิตปฏิบัติการ 
  c=3 หมายถึง จำนวนชั่วโมงศึกษาด้วยตนเอง  
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3. แผนการศึกษา  

ชั้นปีท่ี 1 
แผนการศึกษาปกติและแผนการศึกษาสหกิจศึกษา 

 

ภาคการศึกษาท่ี 1 
 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 

200-102 สู่โลกวิศวกรรม 
(Into Engineering World) 

1((1)-0-2) 

200-112 คณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับวิศวกร 
(Fundamental Mathematics for Engineer) 

3((3)-0-6) 

200-113 ฟิสิกส์พื้นฐานสำหรับวิศวกร 
(Fundamental Physics for Engineer) 

3((3)-0-6) 

200-114 เคมีพื้นฐานสำหรับวิศวกร 
(Fundamental Chemistry for Engineer) 

3((3)-0-6) 

200-116 พื้นฐานการเขียนโปรแกรมคอมพวิเตอร์สำหรับวิศวกร 
(Basic Engineering Programming) 

3((2)-2-5) 

200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน 
(Basic Engineering Drawing) 

2((1)-2-3) 

200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 
(Fundamental Physics for Engineer II) 

3((3)-0-6) 

200-119 ปฏิบัติการฟสิิกสส์ำหรับวิศวกร 2 
(Physics Laboratory for Engineer II) 

1(0-2-1) 

890-10XG1 ภาษาและการสื่อสาร  
(Language and Communication)  

2((2)-0-4) 

 รวม  21((18)-6-39) 
 

ภาคการศึกษาท่ี 2 
 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 

211-131 อิเล็กทรอนิกสเ์บื้องต้น 
(Basic Electronics) 

3((2)-2-5) 

216-102 แนะนำวิศวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์  
(Introduction to Mechanical and Mechatronics Engineering) 

1((1)-0-2) 

216-103 เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical Engineering Drawing) 

3((2)-3-4) 

216-121 กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร ์
(Engineering Mechanics: Statics) 

3((3)-0-6) 

226-214 กระบวนการผลติพื้นฐาน 
(Basic Manufacturing Processes) 

2((1)-3-2) 

238-111 วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

2((2)-0-4) 

322-110 แคลคูลสัเวกเตอร ์
(Vector Calculus) 

3((3)-0-6) 

325-107 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐานสำหรบัวิศวกร  
(Fundamental Chemistry for Engineers Laboratory) 

1(0-2-1) 

333-112 ปฏิบัติการฟสิิกส์พื้นฐานสำหรับวศิวกร 
(Fundamental Physics Laboratory for Engineers) 

1(0-3-0) 

890-10XG1 ภาษาและการสื่อสาร  
(Language and Communication)  

2((2)-0-4) 

 รวม  21((16)-13-34) 
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ชั้นปีท่ี 2 
แผนการศึกษาปกติและแผนการศึกษาสหกิจศึกษา 

 
ภาคการศึกษาท่ี 1 

 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 
212-191 ระบบดิจิทลั 

(Digital Systems) 
3((3)-0-6) 

212-291 ไมโครคอนโทรลเลอร ์
(Microcontroller) 

2((1)-3-2) 

216-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร ์
(Engineering Mechanics: Dynamics) 

3((3)-0-6) 

216-222 กลศาสตร์วสัด ุ
(Mechanics of Materials) 

3((3)-0-6) 

216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1 
(Thermal-Fluids Engineering I) 

3((3)-0-6) 

322-111 สมการเชิงอนุพันธ์  
(Differential Equations) 

3((3)-0-6) 

347-208 พื้นฐานสถิติสำหรับวิศวกร       
(Basic Statistics for Engineers) 

3((3)-0-6) 

xxx-xxxG6 จิตสาธารณะและการพัฒนาท่ียั่งยนื 
(Public Mind and Sustainable Development) 

2((2)-0-4) 

 รวม  22((21)-3-42) 
 

ภาคการศึกษาท่ี 2 

 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 
212-181 พีชคณิตเชิงเส้น 

(Linear Algebra) 
3((3)-0-6) 

212-241 สัญญาณและระบบ 
(Signals and Systems) 

3((3)-0-6) 

217-231 โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
(Engineering Software Tools) 

2((1)-3-2) 

217-221 พื้นฐานการสรา้งหุ่นยนต ์
(Basic Robot Building) 

2((1)-3-2) 

240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 
(Programming and Data Structures) 

3((2)-2-5) 

332-129 วิทยาศาสตร์โลก 
(Earth Science) 

3((3)-0-6) 

xxx-xxxG2A การคิดเชิงตรรกะและตัวเลข 
(Logical and Numerical Reasoning)  

2((2)-0-4) 

xxx-xxxG4 การใช้เทคโนโลยีดิจติอล 
(Digital Technology in Use) 

2((2)-0-4) 

xxx-xxxG7 การปรับตัวใหเ้ข้ากับพลวัตรของโลก 
(Adaptive to the World's Dynamics) 

2((2)-0-4) 

 รวม  22((20)-9-37) 
 



24 

 

ชั้นปีที่ 3 
แผนการศึกษาปกติและแผนการศึกษาสหกิจศึกษา  

 
ภาคการศึกษาท่ี 1 

 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 
211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้า  

(Fundamentals of Electric Machines) 
2((2)-0-4) 

211-322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น 
(Introduction to Power Electronics) 

2((2)-0-4) 

216-322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
(Mechanics of Machinery) 

3((3)-0-6) 

216-351 ระบบควบคมุอัตโนมตั ิ
(Automatic Control Systems) 

3((3)-0-6) 

217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล 
(Module : Synergy of Automation and Fluid Power) 

6((4)-4-10) 

217-311 ปฏิบัติการวศิวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 
(Mechatronic Engineering Laboratory I) 

1(0-3-0) 

322-113 ระเบียบวิธเีชิงตัวเลข 
(Numerical Methods) 

3((3)-0-6) 

xxx-xxxG2B การคิดเชิงระบบ 
(Systematic Thinking) 

2((2)-0-4) 

                                              รวม 22((19)-7-40) 
 

ภาคการศึกษาท่ี 2 
 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 

216-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
(Mechanical Vibrations) 

3((3)-0-6) 

216-323 การออกแบบเครื่องจักร 
(Machine Design) 

3((3)-0-6) 

217-312 ปฏิบัติการวศิวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 
(Mechatronic Engineering Laboratory II) 

1(0-3-0) 

217-332 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส ์
(Mechatronic System Design) 

3((2)-3-4) 

217-333 แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์  
(Introduction to Robotics) 

2((2)-0-4) 

217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส ์
(Mechatronic Engineering Project Preparation) 

2((1)-3-2) 

xxx-xxxG3 การคิดแบบผู้ประกอบการ 
(Entrepreneurial Mindset) 

2((2)-0-4) 

xxx-xxxG5 สุขภาวะองค์รวม 
(Holistic Well-being) 

2((2)-0-4) 

                                              รวม 18((15)-9-30) 
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ภาคฤดูร้อน 
  จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 

217-300 การฝึกงาน  
(Practical Training) 

 ไม่น้อยกว่า 320 ช่ัวโมง 

 
ชั้นปีท่ี 4 

แผนการศึกษาปกติ 
 
ภาคการศึกษาท่ี 1 

 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 
 

217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  
(Capstone Design Project in Mechatronic Engineering) 

3(0-9-0) 

xxx-xxx วิชาเลือกเสรี  
(Elective Subject)  

3((x)-y-z) 

xxx-xxx วิชาเลือกเสรี  
(Elective Subject)  

3((x)-y-z) 

                                              รวม 9((x)-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาท่ี 2 

 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 
 

xxx-xxx วิชาเลือกในกลุ่มวิชาชีพ 
(Professional Elective Course)  

3((x)-y-z) 

xxx-xxx วิชาเลือกในกลุ่มวิชาชีพ 
(Professional Elective Course) 

3((x)-y-z) 

xxx-xxx หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
(Elective Courses)  

2((2)-0-4) 

xxx-xxx หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
(Elective Courses) 

2((2)-0-4) 

xxx-xxx หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
(Elective Courses) 

2((2)-0-4) 

                                              รวม 12((x)-y-z) 
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ชั้นปีที่ 4 
แผนการศึกษาสหกิจศึกษา 

 
 ภาคการศึกษาท่ี 1 

 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  

(Capstone Design Project in Mechatronic Engineering) 
3(0-9-0) 

xxx-xxx วิชาเลือกเสรี  
(Elective Subject)  

3((x)-y-z) 

xxx-xxx วิชาเลือกเสรี  
(Elective Subject)  

3((x)-y-z) 

xxx-xxx หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
(Elective Courses)  

2((2)-0-4) 

xxx-xxx หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
(Elective Courses) 

2((2)-0-4) 

xxx-xxx หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
(Elective Courses) 

2((2)-0-4) 

                                              รวม 15((x)-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาท่ี 2  

 จำนวนหน่วยกิต (ทฤษฎี - ปฏิบติั – ศึกษาด้วยตนเอง) 
217-400 สหกิจศึกษา  

(Cooperative Education) 
6(0-36-0) 

                                              รวม 6(0-36-0) 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



27 

 

หมวดที ่4 การจัดกระบวนการเรียนรู้ 
 

1. นโยบายการจัดการเรียนการสอนของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
โดยหลักสูตรนี้มีรูปแบบการจัดการเรียนการสอน ดังนี้ 

1) มีรายวิชาที่จัดการศึกษาเชิงบูรณาการการเรียนรู้กับการทำงาน (Work Integrated  Learning: 
WIL)เพ่ือให้เกิดการเรียนรู้ที่สามารถปฏิบัติงานได้จริง เช่น การเรียนรู้ที่เน้นการลงมือทำจริง การผสมผสานการ
เรียนรู้จากประสบการณ์จริงนอกห้องเรียนผนวกกับการเรียนในห้องเรียน  ทั้งในรูปแบบของการศึกษาวิจัย การ
ฝึกงาน สหกิจศึกษา การทำงานเพ่ือสังคม เป็นต้น โดยจัดให้มีรายวิชาที่สอดแทรก WIL ไม่น้อยกว่าร้อยละ 50 
ของจำนวนหน่วยกิตในหมวดวิชาเฉพาะของหลักสูตร กรณีที่มีความร่วมมือกับหน่วยงานราชการ รัฐวิสาหกิจ 
และเอกชน ให้ระบุไว้ด้วย 

2) กำหนดให้มีรายวิชาสหกิจศึกษา/การฝึกปฏิบัติตามที่สภาวิชาชีพกำหนด  โดยมีผู้ไปปฏิบัติงานสห
กิจศึกษา ไม่น้อยกว่าร้อยละ 10 ของจำนวนนักศึกษาในหลักสูตร 

3) กำหนดให้มีการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (active learning) ไม่น้อยกว่าร้อยละ 70 ของ
รายวิชาในหลักสูตร  

4) กำหนดให้ทุกรายวิชาใช้ภาษาอังกฤษร่วมในการจัดการเรียนการสอนไม่น้อยกว่าร้อยละ 50 ของ
รายวิชา   

 
2. การพัฒนาคุณลักษณะของนักศึกษาในหลักสูตร 

 

คุณลักษณะของนักศึกษา ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร (PLOs) 
คุณลักษณะบุคคลทั่วไป 
1. สามารถทำงานเป็นทีม 
2. ตระหนักถึงบทบาทหน้าที่และความรับผิดชอบใน 
ฐานะว ิศวกร โดยคำน ึงถ ึงกรอบมาตรฐาน และ
จรรยาบรรณวิชาชีพ 
3. สามารถสื่อสารได้อย่างถูกต้อง และตรงประเด็น 
4. รู้จักและสามารถใช้เทคโนโลยีทางคอมพิวเตอร์ และ
สารสนเทศในงานได้ 
 

PLO3 สื่อสารข้อมูลกับบุคคลที่หลากหลาย ได้อย่าง
ถูกต้อง ตรงประเด็น 
PLO4 แสดงออกถึงการมีจรรยาบรรณทางวิชาการ
และวิชาชีพ 
PLO5 ทำงานเป็นทีม ทั้งในฐานะผู้นำ และผู้ตาม 
เพ่ือให้บรรลุเป้าหมายของทีม 
PLO7 สืบค้นข้อมูลที ่เกี ่ยวข้องกับระบบควบคุม
ไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือ
การเรียนรู้ อย่างต่อเนื่อง 

คุณลักษณะบุคคลตามวิชาชีพหรือศาสตร์ 
1. สามารถประยุกต์ใช้และเชื่อมโยงความรู้ในแขนงต่าง 
ๆ เพื่อแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ได้ 
2. มีความรู้และทักษะวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์สำหรับ
การออกแบบ ควบคุม ตรวจสอบ ซ่อมบำรุงระบบ
ควบคุมอัตโนมัต ิ

PLO1 แก้ปัญหาของระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล 
โดยการประย ุกต ์หล ักการทางคณ ิตศาสตร์  
วิทยาศาสตร์ คอมพิวเตอร์ และวิศวกรรมศาสตร์ 
PLO2 ออกแบบระบบควบคุมไฟฟ้าและเช ิงกล 
เพื ่อให้ได้ผลงานที่ตรงกับความต้องการของผู ้ใช้
ระบบ โดยคำนึงถึง สวัสดิภาพ ความปลอดภัยตาม
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คุณลักษณะของนักศึกษา ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร (PLOs) 
กรอบมาตรฐ าน  ป ั จ จ ั ยทา ง เศรษฐศาสตร์  
สิ่งแวดล้อม และสังคม  

PLO6 ออกแบบและทดลองที ่เกี ่ยวข้องกับระบบ
ควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้เครื่องมือวัด หรือ
โปรแกรมประยุกต์ ในการวิเคราะห์ข้อมูล แปลผล
ข ้อม ูล เพ ื ่อต ัดส ินใจและหาข ้อสร ุปตามหลัก
วิศวกรรมได้อย่างถูกต้อง 

 
3. ตารางแสดงความสัมพันธ์ระหว่างผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร  (PLOs) กับมาตรฐานคุณวุฒิ
ระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2565 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ระดับหลักสูตร (PLOs) 

ผลลัพธ์การ
เรียนรู้ทั่วไป 

ผลลัพธ์การ
เรียนรู้เฉพาะ 

ความรู้ ทักษะ จริยธรรม ลักษณะบุคคล 

PLO1 แก ้ป ัญหาของระบบ
ควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดย
การประย ุกต ์หล ักการทาง
คณิตศาสตร ์  ว ิทยาศาสตร์  
ค อ ม พ ิ ว เ ต อ ร ์  แ ล ะ
วิศวกรรมศาสตร์ 

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

  

PLO2 ออกแบบระบบควบคุม
ไฟฟ้าและเชิงกล เพื ่อให ้ได้
ผลงานที่ตรงกับความต้องการ
ของผู ้ใช ้ระบบ โดยคำนึงถึง 
สวัสดิภาพ ความปลอดภัยตาม
กรอบมาตรฐาน ปัจจ ัยทาง
เศรษฐศาสตร ์  ส ิ ่ งแวดล้อม 
และสังคม  

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

  

PLO3 สื่อสารข้อมูลกับบุคคล
ที่หลากหลาย ได้อย่างถูกต้อง 
ตรงประเด็น 

✓   ✓  ✓ 

PLO4 แสด งออกถ ึ ง ก า รมี
จรรยาบรรณทางวิชาการและ
วิชาชีพ 

  
✓ 

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ระดับหลักสูตร (PLOs) 

ผลลัพธ์การ
เรียนรู้ทั่วไป 

ผลลัพธ์การ
เรียนรู้เฉพาะ 

ความรู้ ทักษะ จริยธรรม ลักษณะบุคคล 

PLO5 ทำงานเป็นทีม ทั ้งใน
ฐานะผู้นำ และผู้ตาม เพื่อให้
บรรลุเป้าหมายของทีม 

✓   ✓  ✓ 

PLO6 ออกแบบและทดลองที่
เก ี ่ยวข ้องก ับระบบควบคุม
ไฟฟ ้ า และ เช ิ ง กล  โ ดย ใช้
เครื ่องมือว ัด หรือโปรแกรม
ประย ุกต ์  ในการว ิ เคราะห์
ข ้อม ูล แปลผลข ้อม ูล เ พ่ือ
ตัดสินใจและหาข้อสรุปตาม
หลักวิศวกรรมได้อย่างถูกต้อง 

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

  

PLO7 สืบค้นข้อมูลที่เกี่ยวข้อง
กับระบบควบคุมไฟฟ้าและ
เช ิ งกล โดยใช ้ เทคโนโลยี
สารสนเทศเพ ื ่อการเร ียนรู้  
อย่างต่อเนื่อง 

 
✓ 

   
✓ 

  
✓ 

PLO8 ปฏิบัติงานด้านวิศวกรรม
เ ม ค า ท ร อ น ิ ก ส์ *ใ น ส ถ า น
ประกอบการได ้สำเร ็จล ุล ่วง
ตามที่ได้รับมอบหมาย 
(แผนสหกิจศึกษา) 

 ✓  ✓  ✓ 

 

*วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หมายถึง การนำหลักการทางวิศวกรรมมาใช้ในการออกแบบ พัฒนา ผลิต และ
บำรุงรักษา ระบบควบคุมการทำงานอัตโนมัติของระบบเชิงกลและไฟฟ้าอิเล็กทรอนิกส์
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4. ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) กลยุทธ์/วิธีการสอน และ กลยุทธ์/วิธีการวัดและการประเมินผล 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) กลยุทธ์/วิธีการสอน 
กลยุทธ์/วิธีการวัดและการ

ประเมินผล 
ตัวช้ีวัด 

PLO1 แก้ปัญหาของระบบควบคุมไฟฟ้าและ
เช ิงกล โดยการประย ุกต ์หล ักการทาง
คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ คอมพิวเตอร์ และ
วิศวกรรมศาสตร์ 

บรรยาย ทฤษฎี หลักการ และฝึกปฏิบัติ
โดยการทำโจทย์ เพื่อให้นักศึกษาสามารถ
ประยุกต์ใช้ความรู ้และเทคนิคต่าง ๆ ใน
การแก้ปัญหาทางวิศวกรรมศาสตร์ 

1. การสอบกลางภาคและปลายภาค 
2. การทดสอบย่อย 
3. การทำรายงาน 

 

ผลคะแนนสอบ คุณภาพงานนำเสนอ  
และการจัดทำรายงานกลุ่ม 

PLO2 ออกแบบระบบควบคุมไฟฟ้าและ
เช ิงกล เพื ่อให ้ได ้ผลงานที ่ตรงกับความ
ต ้องการของผ ู ้ ใช ้ ระบบ โดยคำน ึ งถึ ง         
สว ั สด ิภาพ ความปลอดภ ัยตามกรอบ
มาตรฐ าน  ป ั จ จ ั ยทา ง เศ รษฐศ าส ตร์  
สิ่งแวดล้อม และสังคม 

บรรยาย ทฤษฎี หลักการ และฝึกปฏิบัติ
โดยการทำโครงงาน เพื ่อให ้น ักศ ึกษา
สามารถประยุกต์ใช ้ความรู ้และเทคนิค    
ต่าง ๆ ในการออกแบบ โดยคำนึงถึง สวัสดิ
ภาพ ความปลอดภัยตามกรอบมาตรฐาน 
ปัจจัยทางเศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม และ
สังคม 

1. การสอบกลางภาคและปลายภาค 
2. การทดสอบย่อย 
3. การทำโครงงาน (Projects and 
mini-projects) 
 
 

ผลคะแนนสอบ คุณภาพงานนำเสนอ  
และการจัดทำรายงานกลุ่ม 

PLO3 สื่อสารข้อมูลกับบุคคลที่หลากหลาย 
ได้อย่างถูกต้อง ตรงประเด็น 

ฝ ึกท ักษะการเข ียนรายงาน และการ
นำเสนองานผ่านกิจกรรมกลุ่ม 

1. การนำเสนอ 
2. การเขียนรายงาน 

ผลการประเมินการนำเสนอและการ 
จัดทำรายงานกลุ่ม 

PLO4 แสดงออกถึงการมีจรรยาบรรณทาง
วิชาการและวิชาชีพ 

บรรยายและยกตัวอย่างสถานการณ์ในชั้น
เรียน เพื่อให้นักศึกษาสามารถปฏิบัติงาน
ในการแก้ปัญหาทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ 
โดยเน้นให้ผู้เรียนยึดหลักจรรยาบรรณทาง
วิชาการและวิชาชีพวิศวกรรม 

1. การสอบ 
2. การนำเสนอ 
3. การอภิปรายกลุ่ม 
4. การเข้าร่วมกิจกรรม 
 

- ผลประเมินจากแบบสอบถาม 
- ผลประเมินจากพฤติกรรมนักศึกษา 
  ในชั้นเรียน 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) กลยุทธ์/วิธีการสอน 
กลยุทธ์/วิธีการวัดและการ

ประเมินผล 
ตัวช้ีวัด 

PLO5 ทำงานเป็นทีม ทั้งในฐานะผู้นำ และ    
ผู้ตาม เพื่อให้บรรลุเป้าหมายของทีม 

ฝึกปฏิบัติทั้งในชั้นเรียนและสถานประกอบ 
การ โดยเน้นการสอนทักษะการเป็นผู้นำ 
การทำงานเป็นทีม การสื่อสาร การสั่งการ 

1. การสังเกตการณ์การปฏิบัติงาน 
และผลสัมฤทธิ์ 
2. การเข้าร่วมกิจกรรม 

- ผลประเมินจากแบบสอบถาม 
- ผลประเมินจากพฤติกรรมนักศึกษา 
  ในชั้นเรียน  
- ผลสัมฤทธิ์ของงานกลุ่ม 

PLO6 ออกแบบและทดลองที่เกี ่ยวข้องกับ
ระบบควบค ุมไฟฟ ้าและเช ิงกล โดยใช้
เครื่องมือวัด หรือโปรแกรมประยุกต์ ในการ
วิเคราะห์ข้อมูล แปลผลข้อมูล เพื่อตัดสินใจ
และหาข้อสรุปตามหลักวิศวกรรมได้อย่าง
ถูกต้อง 

1. บรรยาย ทฤษฎี และฝึกปฏิบัติ การใช้
เครื ่องมือวัด หรือโปรแกรมประยุกต์ ใน
การวิเคราะห์ข้อมูล แปลผลข้อมูล และ
สรุปผล  
2. ฝึกทักษะ การออกแบบ เขียนแบบ สร้าง
ต้นแบบ ทดสอบต้นแบบและวิเคราะห์ โดย
การแก ้โจทย ์ป ัญหาจากงานว ิจ ัยหรือ
อุตสาหกรรม 

1. การสอบกลางภาคและปลายภาค 
2. การลงปฎิบัติการ 
3. การทำโครงงาน (Projects and 
mini-projects) 
 

- ผลการออกแบบการทดลอง และ 
- ผลสัมฤทธิ์ดำเนินการการปฏิบัติ/การ 
  ทดลองสอดคล้องกับวัตถุประสงค์  
- ผลการวิเคราะห์ข้อมูล  
- ผลการสอบ การนำเสนอและรายงาน 

PLO7 สืบค้นข้อมูลที ่ เก ี ่ยวข้องกับระบบ
ควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้เทคโนโลยี
สารสนเทศเพ่ือการเรียนรู้อย่างต่อเนื่อง 

ฝึกปฏิบัติโดยเน้นการสอนทักษะที ่เป็น
เทคนิคเฉพาะ พร้อมทั ้งการใช้เครื ่องมือ
และเทคโนโลยี เพื่อการออกแบบ วางแผน 
ควบคุม วิเคราะห์การทำงานของระบบ    
เมคาทรอนิกส์ 

1. ทักษะการสืบค้นข้อมูล การ
ติดตามข้อมูล การเรียบเรียงข้อมูล 
การเขียนรายงาน 

- การตัดสินใจเลือกใช้เทคโนโลยี 
 สารสนเทศ หรือฐานข้อมูลที่ 
 เหมาะสมในการสืบค้นข้อมูล 
- การอ้างอิงข้อมูลจากแหล่งอ้างอิงที่ 
 เหมาะสม  
- ผลงานการนำเสนอและการจัดทำ 
 รายงาน มีการสืบค้นข้อมูล 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) กลยุทธ์/วิธีการสอน 
กลยุทธ์/วิธีการวัดและการ

ประเมินผล 
ตัวช้ีวัด 

PLO8 ปฏิบัติงานด้านวิศวกรรม 
เมคาทรอนิกส์*ในสถานประกอบการได้
สำเร็จลุล่วงตามท่ีได้รับมอบหมาย  
(แผนสหกิจศึกษา) 

ฝึกปฏิบัติในสถานประกอบการ 1. การนำเสนองาน  
2. การเขียนรายงาน  
3. การปฎิบัติการและการทำ
โครงงาน 

- ผลประเมินการปฏิบัติงานได้สำเร็จตาม 
เป้าหมายจากอาจารย์ที่ปรึกษาโครงงาน
สหกิจ 
- ผลประเมินการปฏิบัติงานได้สำเร็จตาม 
เป้าหมายจากสถานประกอบการ 

 

*วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หมายถึง การนำหลักการทางวิศวกรรมมาใช้ในการออกแบบ พัฒนา ผลิต และบำรุงรักษา ระบบควบคุมการทำงานอัตโนมัติของระบบเชิงกลและ
ไฟฟ้าอิเล็กทรอนิกส์ 
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5. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) สู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
 I หมายถึง Introductory R หมายถึง Reinforce M หมายถึง Mastery 

 

รายวิชา / ชุดวิชา และ หน่วยกิต ชั้นปีที่ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 

(แผนสหกจิ
ศึกษา) 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
GE 1 ภาษาและการสื่อสาร 1   I  I    
GE 2 การพัฒนาความคิด 2-3 I        
GE 3 การคิดแบบผู้ประกอบการ 3   I   I  I   
GE 4 การใช้เทคโนโลยีดิจิทัล 2   I    I  
GE 5 สุขภาวะองค์รวม 3    I I    
GE 6 จิตสาธารณะและการพัฒนาที่ยั่งยืน 2    I I    
GE 7 การปรับตัวให้เข้ากับพลวัตของโลก 3  I I  I  I  
GE 8 รายวิชาเลือก   4  I I      
หมวดวิชาเฉพาะ 

กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ 
200-112 คณิตศาสตร์พ้ืนฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 1 I        
200-113  ฟิสิกส์พื้นฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 1 I        
200-114  เคมีพ้ืนฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 1 I        
200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 3((3)-0-6) 1 I    I I   
200-119 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 1(0-2-1) 1 I    I I I  
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รายวิชา / ชุดวิชา และ หน่วยกิต ชั้นปีที่ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 

(แผนสหกจิ
ศึกษา) 

322-110 แคลคูลัสเวกเตอร์ 3((3)-0-6) 1 I        
325-107 ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐานสำหรับวิศวกร 1(0-2-1) 1 I    I I I  
333-112 ปฏิบัติการฟิสิกส์พ้ืนฐานสำหรับวิศวกร 1(0-3-0) 1 I    I I I  
322-111 สมการเชิงอนุพันธ์ 3((3)-0-6) 2 I        
212-181 พีชคณิตเชิงเส้น 3((3)-0-6) 2 I        
332-129 วิทยาศาสตร์โลก 3((3)-0-6) 2 I I   I I   
347-208 พ้ืนฐานสถิติสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 2 I    I I   
322-113 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 3((3)-0-6) 3 R     R   

กลุ่มวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 
200-102  สู่โลกวิศวกรรม 1((1)-0-2) 1   I I I    
200-116 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ

วิศวกร 
3((2)-2-5) 1 I     I   

200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพ้ืนฐาน 2((1)-2-3) 1  I  I     
211-131 อิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น 3((2)-2-5) 1 I     I   
226-214 กระบวนการผลิตพ้ืนฐาน 2((1)-3-2) 1  I   I    
238-111 วัสดุวิศวกรรม 2((2)-0-4) 1  I       
216-102 แนะนำวิศวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์ 1((1)-0-2) 1   I R I  I I 
216-103 เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล 3((2)-3-4) 1 I I  R     
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รายวิชา / ชุดวิชา และ หน่วยกิต ชั้นปีที่ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 

(แผนสหกจิ
ศึกษา) 

216-121 กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร์ 3((3)-0-6) 1 I I       
212-191 ระบบดิจิทัล 3((3)-0-6) 2 I     I   
216-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 3((3)-0-6) 2 I I       
216-222 กลศาสตร์วัสดุ  3((3)-0-6) 2 I I       
216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1  3((3)-0-6) 2 I I       
217-221 พ้ืนฐานการสร้างหุ่นยนต์  2((1)-3-2) 2 I I R R I I I I 

กลุ่มวิชาชีพ (บังคับ) 
212-291  ไมโครคอนโทรลเลอร์ 2((1)-3-2) 2 I   R I I   
212-241 สัญญาณและระบบ 3((3)-0-6) 2 R   R  R   
217-231 โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม  2((1)-3-2) 2 R   R  R   
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 3((2)-2-5) 2 R   R  R   
211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้า 2((2)-0-4) 3 R I  R  R   
211-322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น 2((2)-0-4) 3 R I  R  R   
216-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6) 3 R R  R     
216-322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 3((3)-0-6) 3 R R       
216-323 การออกแบบเครื่องจักร 3((3)-0-6) 3 R M R R R  R  
216-351 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3((3)-0-6) 3 R M  R     
217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 3 R   R R R R  
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2  1(0-3-0) 3 R   R R M R  
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รายวิชา / ชุดวิชา และ หน่วยกิต ชั้นปีที่ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 

(แผนสหกจิ
ศึกษา) 

217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  2((1)-3-2) 3 R M R R R R R R 
217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล  6((4)-4-10) 3  M   R R R  
217-332 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ 3((2)-3-4) 3 R M R  R R R R 
217-333 แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์ 2((2)-0-4) 3  M       
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรม        

เมคาทรอนิกส์ 
3(0-9-0) 4 M M M M M M M M 

217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 
320 ชั่วโมง 

3 M M M M M M M  

กลุ่มวิชาชีพ (เลือก) 
211-323  ระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกลไฟฟ้า 2((2)-0-4) 4 M R  M  M   
212-242 การประมวลผลสัญญาณเต็มหน่วย 3((3)-0-6) 4 R   R  R   
212-443 การประมวลผลสัญญาณดิจิทัล 3((3)-0-6) 4 M R  M  M M  
214-321 การวิเคราะห์ภาพทางการแพทย์ 3((3)-0-6) 4 R R  R     
216-421 การใช้งานตลับลูกปืนลูกกลิ้งในเครื่องจักรกล 3((3)-0-6) 4  M M  M  M  
216-422 แนะนำระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ 3((2)-3-4) 4 M M  M  M M  
216-433 การประหยัดพลังงาน 3((3)-0-6) 4  M       
216-435 พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 3((3)-0-6) 4 R M M  M  M  
216-442 ทฤษฎีและการประยุกต์ทางด้านพลศาสตร์ยาน

ยนต์ 
3((3)-0-6) 4 M M  M     
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รายวิชา / ชุดวิชา และ หน่วยกิต ชั้นปีที่ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 

(แผนสหกจิ
ศึกษา) 

216-443 การจัดการพลังงานในยานยนต์ไฟฟ้าและยาน
ยนต์ไฮบริด 

3((3)-0-6) 4 M M  M     

216-461 วิศวกรรมเสียงและการควบคุมเสียงรบกวน  3((3)-0-6) 4 M M  M     
216-491 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 2 3((3)-0-6) 4 M M  M     
217-400 สหกิจศึกษา 6(0-36-0) 4 M M M M M M M M 
217-431 แนะนำระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 4 M M  M M  M  
217-432 การเรียนรู้ของเครื่องสําหรับงานระบบเมคาทรอนิกส์ 3((3)-0-6) 4 M M  M     
217-433 การเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง 3((2)-2-5) 4 M M  M  M M  
217-441 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1-3((x)-y-z) 4 M    M  M  
217-442 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1-3((x)-y-z) 4 M    M  M  
217-443 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3 1-3((x)-y-z) 4  M   M  M  
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6. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม 

 6.1 ช่วงเวลา 
  ตามแผนการศึกษา 
  

 6.2 การเตรียมการ 
  รายวิชาฝึกงาน 
 นักศึกษาจะต้องมีฐานะชั้นปีที่ 3 ขึ้นไป และเป็นไปตามเงื่อนไขท่ีกำหนดโดยคณะวิศวกรรมศาสตร์กำหนด 
และเรียนผ่านวิชา 217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ จึงจะสามารถลงทะเบียนรายวิชา 217-300 การ
ฝึกงาน อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชานี้จะเป็นผู้ให้ความเห็นชอบสถานประกอบการที่นักศึกษาเสนอ โดยนักศึกษา
สามารถเลือกสถานประกอบการจากรายชื่อของปีก่อนหน้า หรือนักศึกษาสามารถหาสถานประกอบการมาเอง  
ก่อนการฝึกงานจะมีการปฐมนิเทศ และในระหว่างการฝึกงาน อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชานี้จะเป็นผู้กำหนด
อาจารย์ที่ปรึกษาตามความเหมาะสมของงานที่นักศึกษาได้รับมอบหมายจากสถานประกอบการ โดยอาจารย์ที่
ปรึกษาจะให้คำปรึกษา ตรวจรายงานความก้าวหน้า และนิเทศนักศึกษาฝึกงาน 
  รายวิชาสหกิจศึกษา 
  สำหรับนักศึกษาที่เล ือกเร ียนวิชา 217-400 สหกิจศึกษา จะต้องยื ่นคำร้องตามกำหนดการของ         
คณะวิศวกรรมศาสตร์ อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชานี้จะเป็นผู้ให้ความเห็นชอบสถานประกอบการที่นักศึกษา
เสนอ โดยนักศึกษาสามารถเลือกสถานประกอบการจากรายชื่อของปีก่อนหน้า หรือนักศึกษาสามารถหาสถาน
ประกอบการมาเอง นักศึกษาจะต้องผ่านการอบรมเตรียมความพร้อมของคณะวิศวกรรมศาสตร์ และในระหว่าง
การฝึกสหกิจศึกษา นักศึกษาจะต้องทำโครงงานกับสถานประกอบการ โดยหัวข้อโครงงานต้องได้รับความ
เห็นชอบจากกรรมการสหกิจศึกษา อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชานี้จะเป็นผู้กำหนดอาจารย์ที่ปรึกษาตามความ
เหมาะสมของโครงงาน โดยอาจารย์ที่ปรึกษาจะให้คำปรึกษา ตรวจรายงานความก้าวหน้า และนิเทศนักศึกษาฝึกงาน 

การจัดเวลาและตารางสอน 
เป็นไปตามท่ีหน่วยงานที่นักศึกษาเข้าฝึกงานจะกำหนด  

 

 6.3 การประเมินผล 
  รายวิชาฝึกงาน 
  ประเมินผลการฝึกงานดำเนินการร่วมกันระหว่างอาจารย์ที่ปรึกษาและพี่เลี้ยงผู้ควบคุมนักศึกษาโดยคิด
เป็นสัดส่วนคะแนนร้อยละ 50 และ 50 ตามลำดับ โดยประเมินจาก 

1) การนำเสนอแผนการดำเนินงาน ความก้าวหน้าในการดำเนินงาน และผลสัมฤทธิ์ในการดำเนินงาน 
(ตาม rubric ของสาขาวิชาฯ) 

2) การจัดทำรายงานฉบับสมบูรณ์ 
3) ความรับผิดชอบและการตรงต่อเวลาในการส่งงาน 
4) สมุดบันทึกการฝึกงาน 
5) แบบประเมินจากพ่ีเลี้ยง 
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  รายวิชาสหกิจศึกษา 
  ประเมินผลการฝึกงานดำเนินการร่วมกันระหว่างอาจารย์ที่ปรึกษาและพี่เลี้ยงผู้ควบคุมนักศึกษาโดยคิด
เป็นสัดส่วนคะแนนร้อยละ 50 และ 50 ตามลำดับ โดยประเมินจาก 

1) การนำเสนอแผนการดำเนินงาน ความก้าวหน้าในการดำเนินงาน และผลสัมฤทธิ์ในการดำเนินงาน 
(ตาม rubric ของสาขาวิชาฯ) 

2) การจัดทำรายงานฉบับสมบูรณ์ 
3) ความรับผิดชอบและการตรงต่อเวลาในการส่งงาน 
4) สมุดบันทึกการฝึกงาน 
5) แบบประเมินจากพ่ีเลี้ยง 

 
7. ข้อกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงาน 

 7.1 ช่วงเวลา 
  ตามแผนการศึกษา 

 

 7.2 การเตรียมการ 
 มีการเตรียมความพร้อมในการทำโครงงานให้นักศึกษาด้วยการเรียนในวิชา 217-313 การเตรียมโครงงาน

วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ (Mechatronic Engineering Project Preparation) 
 

 7.3 การประเมินผล 
 ประเมินผลการทำโครงงานของนักศึกษาด้วยการนำเสนอความก้าวหน้า การนำเสนอและการเขียน

รายงานเมื่อโครงการเสร็จสมบูรณ์ โดยการประเมินจะเป็นไปตามแบบการประเมินผลการทำโครงงานของ
นักศึกษา 
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8. ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้นปีการศึกษา 
 

ชั้นปีที ่
ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้ 

เมื่อสิ้นปีการศึกษา 
PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 

PLO8 
(แผนสหกิจ
ศึกษา) 

การประเมินติดตาม 

1 - อธิบายทฤษฎีพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร์ คอมพิวเตอร์ และวิศวกรรมได้ 

✓        ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา 200-
112, 200-113, 200-114,       
200-116, 200-118 

- มีความรู้ และเข้าใจศาสตร์ทางด้าน
วิศวกรรมอาชีวอนามัย ความปลอดภัย 
สิ่งแวดล้อม และจรรยาบรรณวิชาชีพ 

   ✓     ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา  
216-102 

2 - วิเคราะห์ปัญหาทางวิศวกรรมเมคาทรอ
นิกส์ได้อย่างเป็นระบบโดยเฉพาะระบบ
ควบคุมไฟฟ้าและเชิงกลขั้นพ้ืนฐาน  

✓        ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา  
217-221 

- มีความเป็นผู้นำและทำงานเป็นทีม กล้า
แสดงออกอย่างเหมาะสม 

    ✓    ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา  
217-221 

3 - สามารถออกแบบและวิเคราะห์ระบบ 
เมคาทรอนิกส์ได้ 

 ✓       ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา  
217-332 
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ชั้นปีที ่
ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้ 

เมื่อสิ้นปีการศึกษา 
PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 

PLO8 
(แผนสหกิจ
ศึกษา) 

การประเมินติดตาม 

- สามารถทำการทดลอง เก็บข้อมูล 
วิเคราะห์ข้อมูล แปลผลข้อมูล และหา
ข้อสรุปตามหลักวิศวกรรมได้ 

     ✓   ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา 217-
311, 217-312 

- สามารถสื่อสารงานเชิงวิศวกรรมให้ผู้อ่ืน
เข้าใจได้ 

  ✓      ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา    
217-300, 217-313 

4 - สามารถออกแบบ เขียนแบบ สร้าง
ต้นแบบ ทดสอบต้นแบบและวิเคราะห์ 
เพ่ือแก้ปัญหาโจทย์จากงานวิจัยหรือ
อุตสาหกรรม  

 ✓    ✓   ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา    
217-411 

- สามารถใช้เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือ
สืบค้นข้อมูลได้อย่างมีวิจารณญาณ 

      ✓  ประเมินจาก CLO ทีส่อดคล้องกับ
ผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชา   
217-411 
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หมวดที ่5 ความพร้อมและศักยภาพในการบริหารหลักสูตร 
 
1. การบริหารทรัพยากร 

1.1 การบริหารงบประมาณ 
คณะ/หลักสูตรจัดสรรงบประมาณแผ่นดินและงบประมาณเงินรายได้เพื่อจัดซื้อตำรา สื่อการเรียนการสอน 

โสตทัศนูปกรณ์ และวัสดุครุภัณฑ์คอมพิวเตอร์อย่างเพียงพอเพื่อสนับสนุนการเรียนการสอนในชั้นเรียนและสร้าง
สภาพแวดล้อมให้เหมาะสมกับการเรียนรู้ด้วยตนเองของนักศึกษา 
 

1.2 ทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยู่เดิม 
คณะ/หลักสูตรฯ จัดให้มี สื่อ อุปกรณ์การสอน การทดลอง การฝึกปฏิบัติ การทำโครงงาน ทั้งภายในและ

ภายนอกสาขาวิชาฯ เช่น 
- Microsoft Team เพ่ือสนับสนุนการเรียนการสอนในระบบออนไลน์ 
- โปรแกรมประยุกต์ทางวิศวกรรม เช่น โปรแกรมเขียนแบบทางวิศวกรรม โปรแกรมวิเคราะห์ทาง

พลศาสตร์ของไหล โปรแกรมวิเคราะห์ทางไฟไนต์เอลิเมนต์ 
- ห้องเครื่องมือช่าง 
- ห้องเครื่องมืออิเล็กทรอนิกส์ สาหรับอุปกรณ์การตรวจวัดและควบคุม 
- ห้องปฏิบัติการทางความร้อนและของไหล 
- ห้องปฏิบัติการทดสอบทางกลของวัสดุ 
- ห้องปฏิบัติการทางเคมีในการวิจัยน้ำมันไบโอดีเซล 
- ห้องปฏิบัติการกำลังของไหลและพีแอลซี 
- ห้องปฏิบัติการเครื่องยนต์สันดาปภายใน สำหรับปฏิบัติการทดสอบสมรรถนะของเครื่องยนต์ 
- ศูนย์การเรียนรู้การใช้งานตลับลูกปืน 
- อาคารวิจัยวิศวกรรมประยุกต์ 
- อาคารปฏิบัติการวิจัยทางวิศวกรรม ภายในประกอบไปด้วยห้องปฏิบัติการและชุดทดลอง เช่น ห้อง

วิจัยยางและโพลีเมอร์ ห้องวิจัยและทดลองการอบแห้ง ชุดทดลองการผลิตและทำความสะอาดไบโอดีเซล ชุด
ทดลองการวิจัยด้านอากาศพุ่งชน และอุโมงค์ลม เป็นต้น 

- ห้องปฏิบัติการและห้องทำงานร่วมกันสำหรับนักศึกษาปริญญาตรีของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
- สำนักทรัพยากรการเรียนรู้ คุณหญิงหลง อรรถกระวีสุนทร มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ มีหนังสือใน

สาขาที่เกี่ยวข้องไม่ต่ำกว่า 3,000 เล่ม และวารสารทางวิชาการไม่น้อยกว่า 40 รายการ รวมถึงวารสารวิชาการ
ออนไลน์ที่มหาวิทยาลัยได้เป็นสมาชิก เช่น Science Direct นอกจากนี้ยังสามารถค้นคว้าเพ่ิมเติมได้จากฐานข้อมูล
ทางวิชาการของสำนักทรัพยากรการเรียนรู้ คุณหญิงหลง อรรถกระวีสุนทรและเครือข่ายข้อมูลสารสนเทศ เช่น Ei 
Compendex, H.W.Wilson full text, IEEE Xplore Knovel Library, Proquest Digital Dissertation, Springer 
Link, ThaiLIS เป็นต้นหนังสือ/ตำรา 
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1.3 การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม 

คณะ/สาขาวิชาฯ ได้มีความร่วมมือทางวิชาการกับหน่วยงาน/องค์กรภายนอก ที่ให้การสนับสนุนอุปกรณ์
การศึกษาและวัสดุวิจัย เช่น   

- บริษัท มิตซูบิชิ อีเล็คทริค แฟคทอรี่ ออโตเมชั่น (ประเทศไทย) จำกัด  ให้การสนับสนุน อุปกรณ์ 
เครื่องมือ และสื่อการสอนในห้องปฏิบัติการกำลังของไหลและพีแอลซี  

- บริษัท เอส เค เอฟ (ประเทศไทย) จำกัด ให้การสนับสนุน เครื่องมือถอดประกอบตลับลูกปืน และสื่อ
การสอนในศูนย์การเรียนรู้การใช้งานตลับลูกปืน เป็นต้น 

หลักสูตรฯ มีการวางแผนการจัดสรรทรัพยากรการเรียนการสอนให้สอดคล้องกับความต้องการของ
นักศึกษา โดยมีขั้นตอนดังนี้ 

1) มีคณะกรรมการวางแผน จัดหา และติดตามการใช้ทรัพยากรการเรียนการสอน 
2) อาจารย์ผู้สอนและผู้เรียนเสนอรายชื่อหนังสือ สื่อ และตำรา ไปยังคณะกรรมการ 
3) จัดสรรงบประมาณ 
4) จัดระบบการใช้ทรัพยากรการเรียนการสอน 

 
1.4 งบประมาณตามแผน  

1.4.1 งบประมาณรายรับ (หน่วยบาท) 

รายละเอียดรายรับ 
ปีงบประมาณ 

2569 2570 2571 2572 2573 
ค่าบำรุงการศึกษา 234,850 469,700 704,550 939,400 962,885 
ค่าลงทะเบียน 1,025,150 2,050,300 3,075,450 4,100,600 4,203,115 
เงินอุดหนุนจากรัฐบาล – – – – – 

รวมรายรับ 1,260,000 2,520,000 3,780,000 5,040,000 5,166,000 
 

1.4.2 งบประมาณรายจ่าย (หน่วยบาท) 

หมวดเงิน 
ปีงบประมาณ 

2569 2570 2571 2572 2573 
ก. งบดำเนินการ  
1. ค่าใช้จ่ายบุคลากร 347,284 694,568 1,041,852 1,389,136 1,423,864 
2. ค่าใช้จ่ายดำเนินงาน (ไม่รวม 3) 205,513 411,026 616,540 822,053 842,604 
3. ทุนการศึกษา - - - - - 
4. รายจ่ายระดับมหาวิทยาลัย 234,850 469,700 704,550 939,400 962,885 
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หมวดเงิน 
ปีงบประมาณ 

2569 2570 2571 2572 2573 
รวม (ก) 787,647 1,575,294 2,362,942 3,150,589 3,229,354 

ข. งบลงทุน 

ค่าครุภัณฑ์ 237,059 248,911 261,357 274,425 288,146 

รวม (ข) 237,059 248,911 261,357 274,425 288,146 

รวม (ก) + (ข) 1,024,706 1,824,206 2,624,299 3,425,014 3,517,500 

จำนวนนักศึกษา  35 70 105 140 140 

ค่าใช้จ่ายต่อคนต่อปี 29,277 26,060 24,993 24,464 25,125 
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2. ชื่อ สกุล เลขบัตรประจำตัวประชาชน ตำแหน่งและคุณวุฒิของอาจารย์ 
2.1 อาจารยป์ระจำหลักสูตร 
 

ลำดับ 
ที ่

เลขประจำตัว 
ประชาชน 

ตำแหน่งทาง 
วิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
ระดับ

การศึกษา 

วุฒิการศึกษาท่ีสำเร็จการศึกษาในแต่ละระดับ 
ปีที่สำเร็จ 
การศึกษา 

ชื่อหลักสูตร สาขาวิชา ชื่อสถาบัน 

1  อาจารย ์ นายนิติพันธ์ุ วิทยผดุง ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2553 
2551 

วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล   
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

2  อาจารย ์ นายกิตตินันท์  มลิวรรณ   ปริญญาเอก 
ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2547 
2544 
2539 

Docteur 
D.E.A. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Energy 
วิศวกรรมเครื่องกล 

Universite Paul Sabatier Toulouse III, France 
Universite Paul Sabatier Toulouse III, France 
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

3  รอง
ศาสตราจารย ์

นายพฤทธิกร สมิตไมตร ี ปริญญาเอก 
ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2547 
2543 
2539 

Ph.D.  
M.Sc. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 

University of Kentucky, U.S.A. 
Vanderbilt University, Nashville TN, U.S.A. 
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

4  อาจารย ์ นางสาวชลิตา หริัญสุข ปริญญาโท 
 
 
 

 
ปริญญาตร ี

2549 
 

2541 
 

2540 
2539 

M.Phil  
 

M.Sc.  
 

M.Sc. 
B.Eng.  

Artificial Intelligence 
Machine Learning 
Artificial Intelligence 
Robotics 
Mechatronics & Optical 
Engineering 
Mechanical Engineering 

University of Edinburgh, UK  
 
University of Edinburgh, UK 
 
 
Loughborough University, UK 
Imperial College, UK 

5  ผู้ช่วย
ศาสตราจารย ์

นางสาวจุฑามณี อุ๋ยสกลุ ปริญญาเอก 
ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2562 
2555 
2552 

D.Eng. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส ์

Harbin Engineering University, China 
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

 

*อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร  
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2.2  อาจารย์ประจำที่เป็นอาจารย์ผู้สอนในหลักสูตรนี้  
  

ที ่
เลขประจำตัว 

ประชาชน 

ตำแหน่ง
ทาง 

วิชาการ 
ชื่อ-สกลุ 

ระดับ
การศึกษา 

วุฒิการศึกษาท่ีสำเร็จการศึกษาในแต่ละระดับ 
ปีที่สำเร็จ 
การศึกษา 

ชื่อ 
หลักสูตร 

สาขาวิชา ชื่อสถาบัน 

1  ศ. นายพีระพงศ์ ทีฆสกลุ ปริญญาเอก 

 

ปริญญาโท 

 

ปริญญาตร ี

2539 

 

2535 

 

2531 

Ph.D. 

 

M.S. 

 

วศ.บ. 

Mechanical and Aerospace 

Engineering 

Mechanical and Aerospace 

Engineering 

วิศวกรรมเครื่องกล 

University of Missouri-Columbia, U.S.A. 

 

University of Missouri-Columbia, U.S.A. 

 

จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

2  รศ. นายกฤช สมนึก ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2555 

2551 

2547 

ปร.ด. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล

วิศวกรรมเครื่องกล 

วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

3  รศ. นายเจรญิยุตร เดชวายุกลุ ปริญญาเอก 

 

ปริญญาโท 

 

ปริญญาตร ี

2544 

 

2541 

 

2534 

Ph.D. 

 

M.Sc. 

 

วศ.บ. 

Mechanical Engineering  

 

Mechanical Engineering 

 

วิศวกรรมเครื่องกล 

Vanderbilt University, Nashville TN, 

U.S.A. 

Vanderbilt University, Nashville TN, 

U.S.A. 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 

4 

 

 รศ. นายวิริยะ ทองเรือง ปริญญาเอก 

 

ปริญญาโท 

 

ปริญญาตร ี

2544 

 

2540 

 

2533 

Ph.D. 

 

M.Sc. 

 

วศ.บ. 

Materials Science and 

Engineering 

Materials Science and 

Engineering 

วิศวกรรมเครื่องกล 

North Carolina State University, U.S.A. 

 

New Jersey Institute of Technology, 

U.S.A. 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์
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ที ่
เลขประจำตัว 

ประชาชน 

ตำแหน่ง
ทาง 

วิชาการ 
ชื่อ-สกลุ 

ระดับ
การศึกษา 

วุฒิการศึกษาท่ีสำเร็จการศึกษาในแต่ละระดับ 
ปีที่สำเร็จ 
การศึกษา 

ชื่อ 
หลักสูตร 

สาขาวิชา ชื่อสถาบัน 

5  รศ. นายธีระยุทธ  หลีวิจติร ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2550 

2543 

2538 

ปร.ด. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

เทคโนโลยีพลังงาน 

วิศวกรรมเครื่องกล 

วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุร ี

จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

6  รศ. นายชยุต นันทดุสติ ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2547 

2543 

2541 

Ph.D.  

M.S.  

B.Eng. 

Mechanical Engineering 

Mechanical Engineering 

Mechanical Engineering 

Osaka University, Japan 

Osaka University, Japan 

Osaka University, Japan 

7  รศ. นายภาสกร  เวสสะโกศล ปริญญาเอก 

 

ปริญญาโท 

 

ปริญญาตร ี

2553 

 

2544 

 

2533 

ปร.ด. 

 

วศ.ม. 

 

วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล 

 

วิศวกรรมเครื่องกล 

 

วิศวกรรมเครื่องกล 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจา้คุณทหาร

ลาดกระบัง 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจา้คุณทหาร

ลาดกระบัง 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจา้คุณทหาร

ลาดกระบัง 

8  ผศ. นางสาวจันทกานต์ ทวีกุล 

 

ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2546 

2539 

2534 

D.Eng.  

M.Eng. 

วศ.บ. 

Energy Technology 

Energy Technology 

วิศวกรรมเครื่องกล 

Asian Institute of Technology 

Asian Institute of Technology 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 

9  ผศ. นายมักตาร์ แวหะย ี ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2557 

2552 

2550 

ปร.ด. 

วศ.ม. 

อส.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล

วิศวกรรมเครื่องกล 

เทคโนโลยีเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 

10  ผศ. นายณัฐพร แก้วชูทอง  ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

2562 

2557 

ปร.ด. 

วศ.ม. 

วิศวกรรมเครื่องกล 

วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์
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ที ่
เลขประจำตัว 

ประชาชน 

ตำแหน่ง
ทาง 

วิชาการ 
ชื่อ-สกลุ 

ระดับ
การศึกษา 

วุฒิการศึกษาท่ีสำเร็จการศึกษาในแต่ละระดับ 
ปีที่สำเร็จ 
การศึกษา 

ชื่อ 
หลักสูตร 

สาขาวิชา ชื่อสถาบัน 

ปริญญาตร ี 2556 วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

11  อาจารย ์ นายฐานันดร์ศักดิ์ เทพญา ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2548 

2539 

2536 

ปร.ด. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

เทคโนโลยีพลังงาน

วิศวกรรมเครื่องกล 

วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุร ี

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

12  อาจารย ์ นายสมชาย  แซ่อึ้ง ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

 

ปริญญาตร ี

2549 

2545 

 

2541 

Ph.D.  

D.E.A. 

 

วศ.บ. 

Mechanics and Energetics 

Mechanics and Energetics 

 

วิศวกรรมเครื่องกล 

Henri Poincare University, France 

National Polytechnique Institute 

Lorraine, France 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

13  อาจารย ์ นายศรัทธา ศรีวรเดชไพศาล ปริญญาเอก 
ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2564 
2555 
2551 

ปร.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมการผลิต 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร์  
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร์  
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร์  

14  อาจารย ์ นายสราวุธ  โกนสร้าง ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2553 

2551 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

วิศวกรรมวสัด ุ

วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

15  อาจารย ์ นายนิอัสรี  เจะ๊ปูเตะ๊ ปริญญาเอก 

ปริญญาโท 

 

ปริญญาโท 

ปริญญาตร ี

2566 

2561 

 

2559 

2554 

Ph.D. 

M.Sc. 

 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

Metallurgy and Materials 

Railway Systems Engineering 

and Integration 

วิศวกรรมเครื่องกล 

วิศวกรรมเครื่องกล 

The University of Birmingham, UK 

The University of Birmingham, UK 

 

จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร ์

16  อาจารย ์ Mr.Vineeth  Vijayan ปริญญาเอก 

 

2553 

 

Ph.D. 

 

Mechanical Engineering 

 

University of Maryland, College 

Park, MD, USA 
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ที ่
เลขประจำตัว 

ประชาชน 

ตำแหน่ง
ทาง 

วิชาการ 
ชื่อ-สกลุ 

ระดับ
การศึกษา 

วุฒิการศึกษาท่ีสำเร็จการศึกษาในแต่ละระดับ 
ปีที่สำเร็จ 
การศึกษา 

ชื่อ 
หลักสูตร 

สาขาวิชา ชื่อสถาบัน 

ปริญญาโท-

ตร ี

2549 M.Eng & 

B.Eng. 

Aerospace Engineering  Indian Institute of Technology Madras, 

Chennai, India 

 

2.3 อาจารย์พิเศษที่เป็นอาจารย์ผู้สอนในหลักสูตรนี้ (ถ้ามี) 

ที ่
เลขประจำตัว 

ประชาชน 

ตำแหน่ง
ทาง 

วิชาการ 
ชื่อ-สกลุ 

ระดับ
การศึกษา 

วุฒิการศึกษาท่ีสำเร็จการศึกษาในแต่ละระดับ 
ประสบการณ์/ความชำนาญ/

ความเชี่ยวชาญ 
ปีที่สำเร็จ 
การศึกษา 

ชื่อ 
หลักสูตร 

สาขาวิชา ชื่อสถาบัน 

1  อาจารย ์ นายประศาสน์ สุบรรพวงศ ์ ปริญญาโท 
ปริญญาตร ี

2542 
2526 

วศ.ม.  
วศ.บ.  

วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัเชียงใหม ่
มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร ์

วุฒิวิศวกร สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
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หมวดที ่6 คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา 
 
1. คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา 

1) เป็นผู้สำเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย ในแผนการเรียนของวิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ หรือ
เทียบเท่า และ / หรือ 

2) ผ่านการคัดเลือกตามเกณฑ์ของสำนักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา และหรือเป็นไปตามระเบียบ
ข้อบังคับของการคัดเลือกของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ หรือ 

3) ผ่านการคัดเลือกตามเกณฑ์การคัดเลือกภายใต้โครงการของคณะและมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
 
2. ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า 

1) ความรู้และทักษะพ้ืนฐานด้านภาษาอังกฤษค่อนข้างต่ำ 
2) ความรู้พ้ืนฐานด้านคณิตศาสตร์ไม่เพียงพอต่อวิชาเรียนในสาขาวิชาชีพ 
3) ความรู้พ้ืนฐานด้านวิทยาศาสตร์ไม่เพียงพอต่อวิชาเรียนในสาขาวิชาชีพ 
 

3. กลยุทธ์ในการดำเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจำกัดของนักศึกษาในข้อ 2. ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า 

1) นักศึกษาที่มีผลการเรียนภาษาอังกฤษต่ำกว่าเกณฑ์ที่กำหนด ให้เข้าร่วมกิจกรรมที่จัดโดยคณะหรือมหาวิทยาลัย  
2) จัดกิจกรรมเตรียมความพร้อมให้แก่นักศึกษาที่มีความรู้พื้นฐานด้านคณิตศาสตร์ และวิทยาศาสตร์ต่ำ 
3) จัดการสอนเสริมให้แก่นักศึกษาที่มีปัญหาในการเรียนภาษาอังกฤษ คณิตศาสตร์ และวิทยาศาสตร์ 

 
4. แผนการรับนักศึกษาและจำนวนนักศึกษาที่คาดว่าจะสำเร็จการศึกษา ในระยะ 5 ปี 
 

จำนวนนักศึกษา 
จำนวนนักศึกษาแต่ละปีการศึกษา  

2569 2570 2571 2572 2573 
ปีที่ 1 35 35 35 35 35 
ปีที่ 2 – 35 35 35 35 
ปีที่ 3 – – 35 35 35 
ปีที่ 4 – – – 35 35 
รวม 35 70 105 140 140 

จำนวนนักศึกษาที่คาดว่าจะ
สำเร็จการศึกษา 

- - - 35 35 
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หมวดที ่7 การประเมินผลการเรียน และ เกณฑ์การสำเร็จการศึกษา 
 
1. กฎระเบียบ หรือ หลักเกณฑ์ ในการให้ระดับคะแนน (เกรด) 

เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ว่าด้วยการศึกษาชั้นปริญญาตรี พ.ศ. 2568 
 

2. เกณฑ์การสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 

1) เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ว่าด้วยการศึกษาชั้นปริญญาตรี พ.ศ. 2568 โดยต้อง
เรียนครบตามจำนวนหน่วยกิตที่กำหนดไว้ในหลักสูตร และต้องได้รับคะแนนเฉลี่ยไม่ต่ำกว่า 2.00 จากระบบ        
8 ระดับคะแนน และต้องบรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้ตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรีที่กำหนดในหลักสูตร 
 2) ปฏิบัติตามประกาศของมหาวิทยาลัยที่อาจมีการประกาศเพิ่มเติมในภายหลัง 
 
3. การอุทธรณ์ผลการศึกษาของนักศึกษา 

นักศึกษาสามารถยื่นคำร้องอุทธรณ์ผลการเรียนได้ โดยสามารถยื่นคำร้องผ่านฝ่ายวิชาการของคณะฯ ทั้งนี้ 
กลุ่มสนับสนุนวิชาการได้มีการจัดทำขั้นตอนการยื่นคำร้องสำหรับกรณีที่นักศึกษาเห็นว่าผลการเรียนหรือเกรดที่
ได้จากรายวิชานั้น ไม่เป็นไปตามความคาดหวังของนักศึกษา โดยให้นักศึกษาส่งแบบฟอร์มคำร้องขอทบทวนการ
ตรวจข้อสอบใหม่   
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หมวดที ่8 การประกันคุณภาพหลักสูตร 
  
1. การจัดการคุณภาพหลักสูตร 

หลักสูตรฯ มีแนวทางการวางแผน ควบคุม ประกันและปรับปรุงคุณภาพหลักสูตร ดังนี้ 
 1) การวางแผนสร้าง/พัฒนาหลักสูตร  

หลักสูตรฯ ได้สร้าง/พัฒนาหลักสูตรตามแนวทาง OBE โดยมีการแต่งตั้งผู้มีส่วนได้ส่วนเสียภายนอก
เป็นกรรมการปรับปรุงหลักสูตรร่วมกับคณาจารย์ในหลักสูตร (ภาคผนวก ฑ) และที่ปรึกษาจากภาคอุตสาหกรรม 
(ภาคผนวก ฒ) มีการสำรวจความต้องการของผู้มีส่วนได้ส่วนเสียครบทุกภาคส่วน และสอดคล้องตามมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2565 ตลอดจนวิเคราะห์ผลการดำเนินงานของหลักสูตรฯ ที่ผ่านมา (ภาคผนวก ฌ) 
โดยนำผลการวิเคราะห์มากำหนดเป็น PLOs ของหลักสูตร  หลักสูตรฯ นำ PLOs มากำหนด A / S / K แล้วสร้าง
รายวิชา/ชุดวิชาที่ตอบสนองต่อ A / S / K ที่สอดคล้องกับ PLOs ของหลักสูตร (ภาคผนวก ก-ค) และกำหนด
โครงสร้างหลักสูตร ตลอดจนกำหนดกลยุทธ์ การประเมิน และกลยุทธ์การวัดประเมินผลเพื่อให้เป็นแนวทางแก่
อาจารย์ผู้สอนในการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผล (หมวด 4) นอกจากนี้ หลักสูตรฯ ยังมีการให้ผู้สอน
ต้องจัดทำแผนการสอนก่อนเปิดภาคการศึกษา เป็นต้น 

 

 2) การควบคุมคุณภาพหลักสูตร 
หลักสูตรฯ กำหนดวิธีการวัดคุณภาพหลักสูตรฯ ดังนี้ 
 

คุณภาพ วิธีการวัด 
ด้านเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร ร้อยละเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรที่เป็นไปตามข้อกำหนด 
ด้านการบริหารหลักสูตร ผลประเมินตามเกณฑ์ที ่ได้ตกลงกับทางมหาวิทยาลัยฯ เช่น  

AUN QA เป็นต้น ในระดับคะแนนที่รับได้ (Acceptable) 
 

หลักสูตรฯ ได้มีผู้เกี่ยวข้องกับการควบคุมคุณภาพหลักสูตรดังนี้ 
กรรมการวิชาการระดับมหาวิทยาลัยและคณะดูแลคุณภาพการจัดการเรียนการสอนของหลักสูตรใน

ภาพรวม 
คณะกรรมการบริหารหลักสูตรและผู้รับผิดชอบหลักสูตรทำหน้าที่พัฒนาและบริหารหลักสูตรร่วมกัน

กำหนดแนวทางการจัดการเรียนรู้รวมถึงการสร้างบรรยากาศเพื่อสนับสนุนการเรียนรู้ของผู้เรียน การติดตาม
ประเมินผลหลักสูตร การปรับปรุงพัฒนาการดำเนินการอย่างต่อเนื่อง ภายใต้แนวทางการประกันคุณภาพตาม
เกณฑ์ AUN-QA และรายงานมหาวิทยาลัยทุกสิ้นปีการศึกษา 
 อาจารย์ผู้ประสานงานรายวิชา ทำหน้าที่ จัดทำ Course Specification วางแผนการจัดการเรียนการสอน
ร่วมกับอาจารย์ผู้สอน ดำเนินการจัดการเรียนการสอน และติดตามประเมินผลรายวิชาที่รับผิดชอบเป็นไปอย่างมี
คุณภาพ 
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 3) การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 หลักสูตรกำหนดตัวชี้วัดและใช้เกณฑ์ประกันคุณภาพ เช่น AUN-QA ในการติดตามคุณภาพหลักสูตร 
ประจำปี (ข้อ 2) โดยตัวชี้วัดที่ไม่เป็นไปตามที่หลักสูตรฯ กำหนด หรือ ผลประเมินตามเกณฑ์คุณภาพหลักสตูรฯ 
ที่หลักสูตรกำหนดมีค่าต่ำกว่าข้อเป้าหมาย จะถูกนำมาปรับปรุงใน ข้อ 1.4) 
 

 4) การพัฒนา/ปรับปรุงหลักสูตรประจำปี 
 กรรมการบริหารหลักสูตรฯ มีการประชุมเพ่ือติดตามและปรับปรุงกระบวนการที่มีตัวชี้วัดที่ไม่เป็นไปตาม
เกณฑ์หรือค่าเป้าหมายที่กำหนดไว้ในข้อ 1.3) และติดตามการปรับปรุงในรอบการประเมินที่ผ่านมา 
 
2. ตัวช้ีวัดคุณภาพหลักสูตรฯ ด้านเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร ประจำปี 
 หลักสูตรฯ ได้มีการกำหนดตัวชี้วัดคุณภาพหลักสูตร ด้านเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรฯ ประจำปี เพื่อใช้ในการ
กำกับและปรับปรุงคุณภาพหลักสูตร โดยมีตัวชี้วัด 7 ตัวชี้วัด ดังนี้ 
 1) อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรอย่างน้อยร้อยละ 80 มีการประชุมหลักสูตรเพื่อวางแผน ติดตาม 
 และทบทวนการดำเนินงานหลักสูตร อย่างน้อย 2 ครั้งต่อปี โดยต้องบันทึกการประชุมทุกครั้ง 
 2) ร้อยละ 100 ของผู ้รับผิดชอบหลักสูตร อาจารย์ประจำ และอาจารย์ผู ้สอนที่เป็นไปตามเกณฑ์
มาตรฐานที่เก่ียวข้อง (เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2565) 
 3) ร้อยละ 100 ของรายวิชา/ชุดวิชาที่เปิดสอนมีรายละเอียดในระบบ Course Specification อย่างน้อย
ก่อนการเปิดสอนในแต่ละภาคการศึกษา 
 4) ร้อยละ 100 ของรายวิชา/ชุดวิชาที่เปิดสอนมีการจัดทำรายงานผลการดำเนินการในระบบ Course 
Specification ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดภาคการศึกษา 
 5) ร้อยละ 100 ของรายวิชา/ชุดวิชาที่เปิดสอนในแต่ละภาคการศึกษามีการพัฒนา/ปรับปรุง การจัดการ
เรียนการสอน กลยุทธ์การสอนหรือการประเมินผลการเรียนรู้จากผลการดำเนินงานที่รายงานในปีที่ผ่านมา 
 6) อาจารย์ใหม่ทุกคนได้รับการปฐมนิเทศหรือคำแนะนำด้านการจัดการเรียนการสอน 
 7) อาจารย์ประจำทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการและ/หรือวิชาชีพอย่างน้อยปีละ 1 ครั้ง 
 
3. การบริหารความเสี่ยง 
 ด้านความต้องการของผู้มีส่วนได้ส่วนเสีย 
 หลักสูตรฯ ได้มีการสอบถามความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตที่มีต่อบัณฑิตในหลักสูตรทุกปี เพื่อติดตาม
ความทันสมัยขององค์ความรู้หรือทักษะที่ผู้ใช้บัณฑิตต้องการ ในกรณีที่ผู้ใช้บัณฑิตต้องการองค์ความรู้ที่ทันสมัย
หรือทักษะที่เพ่ิมเติมจากที่ระบุไว้ในโครงสร้างหลักสูตร หลักสูตรมีแนวทาง ดังนี้ 
  - เพิ่มเติมเนื้อหาหรือทักษะดังกล่าวในรายวิชาที่บรรจุอยู่ในโครงสร้างหลักสูตรหรือเสนอขอเปิด
รายวิชาใหม่ 
  - จัดกิจกรรมนอกหลักสูตรเพื่อให้นักศึกษามีองค์ความรู้หรือทักษะที่ผู้ใช้บัณฑิตต้องการ 
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ด้านผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับรายวิชา/ชุดวิชาและระดับหลักสูตร 
 หลักสูตรฯ ได้มีการกำหนดผลการเรียนรู้ระดับรายวิชา/ชุดวิชาและระดับชั้นปี เพื่อใช้ในการติดตาม
พัฒนาการของนักศึกษาในแต่ละรายวิชา/ชุดวิชาและระดับชั้นปี เพ่ือให้มั่นใจว่านักศึกษาจะบรรลุผลการเรียนรู้ที่
หลักสูตรได้กำหนดไว้ตามระยะเวลาที่หลักสูตรกำหนด ในกรณีที่นักศึกษามี ผลลัพธ์การเรียนรู้ไม่เป็นไปตามที่
หลักสูตรกำหนด หลักสูตรมีแนวทาง ดังนี้ 

  - จัดสอนเสริมให้แก่นักศึกษาที่มีผลลัพธ์การเรียนรู้ต่ำกว่าที่หลักสูตรกำหนด 
- จัดกิจกรรมเสริมหลักสูตรเพ่ือพัฒนาผลลัพธ์การเรียนของนักศึกษาให้เป็นไปตามเกณฑ์ท่ีหลักสูตรกำหนด  

 
หลักสูตรฯ มีการกำหนดการจัดการความเสี่ยงด้านผลลัพธ์การเรียนรู้ ดังนี้ 
 

ชั้นปีที ่
ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้น

ปีการศึกษา  
การประเมินติดตาม การจัดการความเสี่ยง 

1 - อธิบายทฤษฎีพื ้นฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร์ คอมพิวเตอร์ และวิศวกรรมได้ 

ป ร ะ เ ม ิ น จ า ก  CLO ที่
สอดคล ้องก ับผลลัพธ ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 200-112, 
200-113, 200-114, 200-
116, 200-118,  

- ผู้สอนประเมินและให้ผลป้อนกลับ
ในระยะเวลาที่เหมาะสม 
- คณาจารย์ประชุมผลการดำเนินการ
และปรับปรุงกระบวนการสอน การ
วัดผล ทุกภาคการศึกษาร่วมกัน 

- ม ีความร ู ้  และเข ้าใจศาสตร ์ทางด ้ าน
ว ิศวกรรมอาช ีวอนาม ัย ความปลอดภัย 
สิ่งแวดล้อม และจรรยาบรรณวิชาชีพ 

ป ร ะ เ ม ิ น จ า ก  CLO ที่
สอดคล ้องก ับผลลัพธ ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 216-102 

2 - วิเคราะห์ปัญหาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์
ได้อย่างเป็นระบบโดยเฉพาะระบบควบคุม
ไฟฟ้าและเชิงกลขั้นพ้ืนฐาน  

ป ร ะ เ ม ิ น จ า ก  CLO ที่
สอดคล ้องก ับผลลัพธ ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 217-221 

- ผู้สอนประเมินและให้ผลป้อนกลับ
ในระยะเวลาที่เหมาะสม 
- คณาจารย์ประชุมผลการดำเนินการ
และปรับปรุงกระบวนการสอน การ
วัดผล ทุกภาคการศึกษาร่วมกัน 

- มีความเป็นผู ้นำและทำงานเป็นทีม กล้า
แสดงออกอย่างเหมาะสม 

ป ร ะ เ ม ิ น จ า ก  CLO ที่
สอดคล้องในรายวิชา  
217-221 

3 - สามารถออกแบบและวิเคราะห์ระบบเมคา
ทรอนิกส์ได้ 

ป ร ะ เ ม ิ น จ า ก  CLO ที่
สอดคล ้องก ับผลลัพธ ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 217-332 

- ผู้สอนประเมินและให้ผลป้อนกลับ
ในระยะเวลาที่เหมาะสม 
- คณาจารย์ประชุมผลการดำเนินการ
และปรับปรุงกระบวนการสอน การ
วัดผล ทุกภาคการศึกษาร่วมกัน 

- สามารถทำการทดลอง เก็บข้อมูล วิเคราะห์
ข้อมูล แปลผลข้อมูล และหาข้อสรุปตามหลัก
วิศวกรรมได้ 

ประเมินจาก CLO ที่
สอดคล้องกับผลลัพธ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 217-311, 
217-312 

- สามารถสื ่อสารงานเชิงวิศวกรรมให้ผู ้อื่น
เข้าใจได้ 

ประเมินจาก CLO ที่
สอดคล้องกับผลลัพธ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 217-300, 
217-313 
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ชั้นปีที ่
ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้น

ปีการศึกษา  
การประเมินติดตาม การจัดการความเสี่ยง 

4 - สามารถออกแบบ เขียนแบบ สรา้งต้นแบบ 
ทดสอบต้นแบบและวิเคราะห์ เพือ่แก้ปัญหา
โจทย์จากงานวิจัยหรืออุตสาหกรรม 

ประเมินจาก CLO ที่
สอดคล้องกับผลลัพธ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 217-411 

- ผู้สอนประเมินและให้ผลป้อนกลับ
ในระยะเวลาที่เหมาะสม 
- คณาจารย์ประชุมผลการดำเนินการ
และปรับปรุงกระบวนการสอน การ
วัดผล ทุกภาคการศึกษาร่วมกัน 

- สามารถใช้เทคโนโลยสีารสนเทศเพื่อสืบค้น
ข้อมูลได้อย่างมีวิจารณญาณ 

ประเมินจาก CLO ที่
สอดคล้องกับผลลัพธ์การ
เรียนรู้ในรายวิชา 217-411 

 
ด้านอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร/อาจารย์ประจำหลักสูตร 

หลักสูตรฯ ได้มีการสำรวจผลงานของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตรทุกปี 
เพื่อให้เป็นไปตามเกณฑ์ที่กระทรวง อว. กำหนด โดยมีการประชุมของกรรมการบริหารหลักสูตร ในการติดตาม
และหาแนวทางให้อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตรมีผลงานเป็นไปตามเกณฑ์ ในกรณีที่
ไม่สามารถหาอาจารย์ทำหน้าที่ผู้รับผิดชอบหลักสูตรได้ หลักสูตรมีแนวทางดังนี้ 

- กำหนดให้อาจารย์ที่มีผลงานทางวิชาการอย่างต่อเนื่องมาทำหน้าที่ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
- พิจารณาลดภาระงานสอนเพื่อให้อาจารย์มีเวลาการทำผลงานทางวิชาการ 
- หารือกับคณะฯ เพ่ือพิจารณาแต่งตั้งอาจารย์ประจำในสาขาวิชาใกล้เคียงมาเป็นผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

 

ด้านจำนวนนักศึกษา 
 หลักสูตรฯ มีการประชาสัมพันธ์หลักสูตรฯ และเพิ่มช่องทางต่าง ๆ ในการรับนักศึกษา ในกรณีที่
หลักสูตรมีนักศึกษาไม่เป็นไปตามแผนที่หลักสูตรกำหนด หลักสูตรมีแนวทาง 

  - เปิดรายวิชา/ชุดวิชา ในระบบ PSU NEXT U เพ่ือเป็นการศึกษาตามอัธยาศัยแก่ผู้เรียน 
  - เปิดรายวิชาในลักษณะ Pre-College 
  - การจัดสรรทุนการศึกษา 
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หมวดที ่9 ระบบและกลไกของการพัฒนาหลักสูตร 

 
1. การพัฒนาหลักสูตรในภาพรวม 

หลักสูตรฯ มีการแต่งตั้งกรรมการบริหารหลักสูตรฯ ที่มีคุณสมบัติเป็นไปตามประกาศฯ ของกระทรวง อว. 
โดยกรรมการทำหน้าที่ในการบริหารหลักสูตร การกำกับมาตรฐาน คุณภาพบัณฑิต ที่ทำให้เกิดการพัฒนา
คุณภาพอย่างต่อเนื ่องในด้านต่าง ๆ โดยใช้แนวทาง PDCA (Plan, Do, Check, Act) โดยทุกปีการศึกษา 
กรรมการบริหารหลักสูตรได้มีการติดตามพัฒนาการสมรรถนะของนักศึกษาในแต่ละชั้นปี เพื่อให้มั่นใจได้ว่า
ผู้เรียนสามารถบรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้ที่หลักสูตรได้วางไว้ 

นำผลประเมินจากผู้มีส่วนได้ส่วนเสียทุกภาคส่วนมาปรับปรุงกระบวนการจัดการเรียนการสอนและการ
ประเมินผล ตลอดจนโครงสร้างหลักสูตรและเนื้อหาสาระของรายวิชา 

ทบทวนผลการดำเนินการและจัดทำรายงาน AUN-QA หรือดำเนินการตามเกณฑ์มาตรฐานอื ่นที่
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ให้ความเห็นชอบ 

ปรับปรุงหลักสูตรฯ ตามความเหมาะสมกับสถานการณ์ หรืออย่างน้อยต้องทุก ๆ 5 ปี โดยใช้กระบวนการ
ออกแบบหลักสูตรตามแนวทาง OBE และมีผลลัพธ์การเรียนรู้ครอบคลุมมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 
2565 หรือ ฉบับที่มีผลบังคับใช้ปัจจุบัน 

หลักสูตรได้มีช่องทางการสื่อสารและเผยแพร่ให้มีผู ้มีส่วนได้ส่วนเสียรับทราบผ่านช่องทางต่าง ๆ  เช่น 
website ของคณะ/ภาควิชา/หลักสูตร แผ่นพับประชาสัมพันธ์ สื่อออนไลน์อ่ืน  ๆเช่น Facebook เป็นต้น 

 
2. การเตรียมการสำหรับอาจารย์ใหม่ 

การเตรียมการในระดับมหาวิทยาลัย 
1) อาจารย์ใหม่ทุกคนต้องเข้ารับการปฐมนิเทศอาจารย์ใหม่  
2) อาจารย์ใหม่ทุกคนต้องได้รับการฝึกอบรมตามโครงการสมรรถนะการสอนของอาจารย์  

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
การเตรียมการในระดับคณะ 
1) วางแผนอัตรากำลังเพื่อรองรับ/ทดแทนอัตรากำลังให้เพียงพอกับความต้องการและสอดคล้องกับการ

บริหารงานของคณะ 
2) มีการจัดทำคู่มือสำหรับบุคลากรใหม่เพื่อให้บริการในงานที่เกี่ยวข้องและข้อมูลสำคัญที่บุคลากรใหม่ต้อง

ทราบ ตลอดจนสิทธิสวัสดิการต่าง ๆ ที่จะได้รับ ทั้งในระดับคณะและระดับมหาวิทยาลัย 
3) มีการแต่งตั้งพี่เลี้ยง/ที่ปรึกษาอาจารย์ใหม่เพื่อให้คำแนะนำ ปรึกษา เสนอแนะ ส่งเสริม สนับสนุนทั้ง

ทางด้านการเรียนการสอน ผลงานทางวิชาการ ทุนวิจัย/โครงการ ทั้งภายในและภายนอก ตลอดจนการยื่นขอ
กำหนดตำแหน่งทางวิชาการ 

4) มีการแต่งตั้งคณะทำงาน Think Tank Team เพื่อให้คณาจารย์รุ่นใหม่ของคณะวิศวกรรมศาสตร์ได้มีการ
แลกเปลี่ยนเรียนรู้ระหว่างกัน และแลกเปลี่ยนเรียนรู้กับคณาจารย์รุ่นพ่ี เพ่ือการดำเนินงานที่มีประสิทธิภาพ และ
ร่วมกันพัฒนาคณะวิศวกรรมศาสตร์ให้มีความยั่งยืน ทั้งในด้านวิชาการ วิจัย  บริการวิชาการ รวมถึงการพัฒนา
บุคลากร บริหารทรัพย์สินและกิจกรรมต่าง ๆ โดยการมีตัวแทนเข้าร่วมประชุมคณะกรรมการประจำคณะ 
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5) การเชิญพบปะคณบดีเพื่อรับฟังความคิดเห็น/ข้อเสนอแนะของอาจารย์รุ่นใหม่ 
6) สร้างทีมงานอาจารย์ใหม่ที่มีศักยภาพมาร่วมพัฒนาคณะ ทั้งทางด้านการเรียนการสอน วิจัย บริการ

วิชาการ และพัฒนาบุคลากร ตลอดจนการให้มีส่วนร่วมในการบริหารงานคณะ 
7) มีการประเมินผลการทดลองปฏิบัติงานเพ่ือพัฒนาศักยภาพเพ่ิมเติมจากท่ีมหาวิทยาลัยกำหนดให้สอดคล้อง

กับความต้องการของคณะ ทั้งทางด้านงานวิจัย เช่น การตีพิมพ์ผลงานทางวิชาการ การขอทุนวิจัย /โครงการ
บริการวิชาการท้ังภายในและภายนอก และการพัฒนาตนเองด้านภาษาอังกฤษ 

 
3. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์ 

3.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล 
 การพัฒนาระดับมหาวิทยาลัย 

 1) จัดแลกเปลี่ยนเรียนรู้ในหัวข้อต่าง ๆ ที่เกี่ยวข้อง เช่น การจัดการเรียนการสอนรายวิชาพื้นฐาน การ
สร้างครูมืออาชีพ การสอนแบบ active learning 

 2) มีโครงการพัฒนาสมรรถนะการสอนอาจารย์มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ซึ่งครอบคลุมทักษะการ
จัดการเรียนการสอนข้ันพื้นฐาน และข้ันสูง การผลิตสื่อการสอน รวมทั้งการวัดและการประเมินผล 

 การพัฒนาระดับคณะ 
การพัฒนาบุคลากรจะแบ่งการพัฒนาเป็น 2 รูปแบบ ประกอบด้วย 
 1) การพัฒนาตนเอง/อบรมภายใน จะจัดทำเป็นแผนปฏิบัติการตามปีงบประมาณ ซึ่งแยกเป็นแต่ละ
ด้าน ได้แก่ หลักสูตรที่เกี่ยวข้องกับทักษะความรู้ความสามารถที่คณาจารย์จำเป็นต้องใช้เช่น ด้านการเรียนการ
สอน (active learning) ด้านการวิจัย/การจัดทำผลงานทางวิชาการ (การเขียนโครงการขอทุนวิจัยภายในและ
ภายนอก การเตรียมเอกสาร/หลักเกณฑ์ในการขอตำแหน่งทางวิชาการ) ด้านบริการวิชาการ เป็นต้น และพัฒนา
ตามช่องว่างของสมรรถนะ (Competency Gap) เพ่ือเพ่ิมทักษะด้านการเรียนการสอนหรืออ่ืน ๆ 
 2) การพัฒนาตนเอง/อบรมภายนอก เป็นการส่งเสริมให้คณาจารย์ไปพัฒนา/อบรมภายนอกใน
หลักสูตรที่จำเป็นต่าง ๆ โดยมีการจัดสรรงบพัฒนารายบุคคลตามจำนวนคณาจารย์ในแต่ละสาขาวิชา พร้อมทั้ง
จัดหาหลักสูตรOnline ที่เกี่ยวข้องกับการพัฒนาสมรรถนะหรือเพิ่มทักษะให้กับบุคลากรแบบไม่มีค่าใช้จ่าย โดย
ประชาสัมพันธ์ให้ทราบผ่านทาง Website ของคณะเพิ่มเติม ตลอดจนการส่งเสริม/ผลักดันให้คณาจารย์พัฒนา
ด้านการเรียนการสอนตามกรอบสมรรถนะอาจารย์ (Teaching Professional Standard Framework, PSU-
TPSF) เพ่ือให้อยู่ในเกณฑ์การประเมินในแต่ละระดับที่มหาวิทยาลัยกำหนดผ่านการอบรมให้ความรู้ต่างๆ 
 

3.2 การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืน ๆ 

 การพัฒนาในระดับมหาวิทยาลัย 
1) มหาวิทยาลัยให้ทุนสนับสนุนการไปเข้าร่วมประชุมเพ่ือเสนอผลงานทางวิชาการในต่างประเทศ 
2) มหาวิทยาลัยมีโครงการพัฒนาผู้สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาเอก โดยการให้ทุนสนับสนุนเงิน

ค่าใช้จ่ายรายเดือนสำหรับผู้เข้าร่วมโครงการที่นำเสนอผลงานพัฒนาการเรียนการสอน และทำวิจัย 
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 การพัฒนาระดับคณะ 
1) คณะและสาขาวิชาส่งเสริมด้านทุนให้อาจารย์ไปเข้าร่วมคณะวิจัยและกลุ่มวิจัยภายในมหาวิทยาลัย  

หรือต่างมหาวิทยาลัย เพื่อสร้างเครือข่ายและทำความรู้จักกับอาจารย์ที่ทำงานในด้านเดียวกัน หรือที่เกี่ยวข้อง
เพ่ือความร่วมมือที่ดีในอนาคต 

2) คณะสนับสนุนทุนหรือความร่วมมือให้มีการแลกเปลี่ยนอาจารย์ไปทำงานในภาคอุตสาหกรรม หรือทำ
โครงงานกับอุตสาหกรรมเพ่ือให้อาจารย์ได้เรียนรู้ความทันสมัยของอุตสาหกรรมที่มีอยู่ 

 
4. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่บุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน  
  การพัฒนาระดับคณะ / หลักสูตร 
  การพัฒนาบุคลากรสายสนับสนุน ประกอบด้วย 
  1) การพัฒนาตนเอง โดยส่งเสริมการอบรม/พัฒนาตนเองทั้งภายในและการส่งบุคลากรไปอบรม/พัฒนา
ตนเองภายนอก ซึ่งมีการจัดสรรงบพัฒนารายบุคคลในแต่ละหน่วยงาน โดยพัฒนาตนเอง/อบรมในหลักสูตรที่
เกี่ยวข้องกับทักษะความรู้ความสามารถท่ีจำเป็นต้องใช้เช่น ด้านการแลกเปลี่ยนเรียนรู้การพัฒนางานต่างๆ ด้าน
สมรรถนะทางวิชาชีพ ด้านเทคโนโลยี (IT) ที่สามารถนำมาประยุกต์ใช้ในการปฏิบัติงาน การให้ความรู้/แนวทาง
เพื่อขอกำหนดตำแหน่งสูงขึ้น การพัฒนา/ทดสอบความรู้ด้านภาษาอังกฤษ การพัฒนาทักษะ (Reskilling) และ
เสริมทักษะใหม่ (Upskilling) จากการวิเคราะห์ช่องว่างสมรรถนะ (Competency Gap) ตลอดจนการส่งเสริมให้
ไปนำเสนอผลงานทางวิชาการทั้งในประเทศและต่างประเทศ และการพัฒนางาน/ผลงานเพื่อเข้าร่วมประกวด
แข่งขัน แนวปฏิบัติที่ดี (Best Practice) ทั้งในระดับมหาวิทยาลัยและระดับประเทศ 
 2) การพัฒนาและส่งเสริมการขอตำแหน่งสูงขึ้น ในระดับชำนาญการ ชำนาญการพิเศษ และเชี่ยวชาญ  
ผ่านการอบรมให้ความรู้พร้อมทั้งมีการติดตามผลเป็นระยะ 
 3) การพัฒนาเพื่อส่งเสริมเข้าสู่ตำแหน่งบริหาร (หัวหน้ากลุ่มงาน) โดยมีการเตรียมการและร่วมวาง
แผนการสืบทอดตำแหน่งร่วมกับผู้บริหารระดับที่สูงกว่า 
 4) สนับสนุนและเปิดโอกาสให้บุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอนเข้าร่วมกิจกรรมพัฒนาความรู้และ
ทักษะที่ต้องการ เพ่ือเสริมศักยภาพให้กับบุคลากรและการดำเนินงานของหลักสูตร 

 
5. การจัดการข้อร้องเรียน 

หลักสูตรฯ มีกระบวนการจัดการข้อร้องเรียน โดยมีกรรมการบริหารหลักสูตรทำหน้าที่เป็นกรรมการ

จัดการข้อร้องเรียน ซึ่งมีช่องทางการรับแจ้งข้อร้องเรียนผ่าน e-mail ของกรรมการบริหารหลักสูตรหรือประธาน

หลักสูตรหรือบันทึกข้อความ เป็นต้น  โดยมีการดำเนินการดังนี้ 

   - รับข้อร้องเรียนผ่านช่องทางต่าง ๆ 

   - พิจารณาข้อร้องเรียนว่ากรรมการบริหารหลักสูตรมีอำนาจในการแก้ไขหรือไม่ 

   - ในกรณีที่กรรมการบริหารหลักสูตรมีอำนาจในการแก้ไข กรรมการบริหารหลักสูตรแจ้งไปยังผู้ที่

เกี่ยวข้องให้ดำเนินการแก้ไข แล้วแจ้งผลการแก้ไขให้ผู้ร้องเรียน 
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   - ในกรณีที่กรรมการบริหารหลักสูตรไม่มีอำนาจในการแก้ไข กรรมการบริหารหลักสูตรประสานกับ

ผู้บริหารระดับคณะหรือหน่วยงานที่เกี่ยวข้องเพ่ือให้พิจารณาแก้ไข แล้วแจ้งผลการแก้ไขให้ผู้ร้องเรียน 
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ภาคผนวก 
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ภาคผนวก ก 

ตารางวิเคราะห์ความสอดคล้องของ PLOs กับวิสยัทัศน์ พันธกิจ คุณลักษณะของบัณฑิต และความต้องการของผู้มีส่วนได้สว่นเสีย 
 

ผู้มีส่วนได้ส่วนเสียของหลักสูตร PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 
(แผน 

สหกิจศึกษา) 
Vision (ระดับมหาวิทยาลัย) 
มหาวิทยาลัยแห่งคุณค่าเพ่ือขับเคลื่อนการพัฒนาที่ยั่งยืนระดับแนวหน้า
ของโลก 

  
✓ 

     
✓ 

 

Vision (ระดับคณะ) 
คณะวิศวกรรมศาสตร์ ชั้นนำระดับประเทศในการผลิตวิศวกร และสร้าง 
นวัตกรรมที่มีศักยภาพระดับสากลเพ่ือพัฒนาภาคใต้ และประเทศอย่าง
ยั่งยืน (คณะวิศวกรรมศาสตร์ อันดับ 1 ใน 5 ของประเทศในปี 2569) 

 
✓ 

 
✓ 

  
✓ 

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

Mission (ระดับมหาวิทยาลัย) 
1. สร้างความเป็นผู้นำทางวิชาการและนวัตกรรม โดยมีการวิจัยเป็นฐาน 

เพ่ือการพัฒนาภาคใต้ และประเทศ เชื่อมโยงสู่สังคม และเครือข่ายสากล 

 
✓ 

 
✓ 

  
✓ 

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

2. สร้างทรัพยากรมนุษย์ที่มีสมรรถนะทางวิชาการและวิชาชีพ ซื่อสัตย์  
มีวินัย ใฝ่ปัญญา จิตสาธารณะ และมีทักษะในศตวรรษที่ 21 สามารถ
ประยุกต์ความรู้ บนพื้นฐานประสบการณ์จากการปฏิบัติ 

 
✓ 

 
✓ 

  
✓ 

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 
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ผู้มีส่วนได้ส่วนเสียของหลักสูตร PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 
(แผน 

สหกิจศึกษา) 
3. พัฒนามหาวิทยาลัยให้เป็นสังคมฐานความรู้ บนพ้ืนฐานพหุวัฒนธรรม 

และหลักปรัชญา ของเศรษฐกิจพอเพียง เพื่อพัฒนาสู่ความยั่งยืน และร่วม 
สร้างสังคมแห่งโอกาส และความเป็นธรรม 

  
✓ 

 
✓ 

  
✓ 

   
✓ 

Mission (ระดับคณะ) 
1. ผลิตวิศวกรที่มีทัศนคติที่ดี มีความรู้และทักษะระดับสากล 

 
✓ 

 
✓ 

  
✓ 

  
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

2. สร้างองค์ความรู้และนวัตกรรม ทางวิศวกรรมระดับสากลสู่การใช้
ประโยชน์ 

✓ ✓  ✓  ✓ ✓ ✓ 

3. บริการวิชาการด้านวิศวกรรมเพ่ือเสริมสร้างความเข้มแข็งของภาคใต้
และประเทศ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

อัตลักษณ์ของมหาวิทยาลัย / ผลการเรียนรู้ของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป
ของมหาวิทยาลัย (GE) 
I-WiSe (Integrity, Wisdom, Social engagement) ซื่อสัตย์สุจริต มีวินัย 
ใฝ่ปัญญา จิตสาธารณะ 

 
 
 

 
 
✓ 

 
 
 

  
 
✓ 

   

ข้อกำหนดสภาวิชาชีพ  
Thailand Accreditation Board for Engineering Education (TABEE) 

 
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

 
✓ 

 
✓ 
 

Stakeholder Need 1: คณาจารย์ปัจจุบัน  
(จำนวน 20 คน เก็บข้อมูลด้วยการใช้แบบสอบถาม) 

 
✓ 

       
✓ 



63 

 

ผู้มีส่วนได้ส่วนเสียของหลักสูตร PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 
(แผน 

สหกิจศึกษา) 
1. การใช้ความรู้คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ วิศวกรรม ในการคิด 

วิเคราะห์ ริเริ่มสร้างสรรค์และแก้ปัญหางานวิศวกรรม 
2. สามารถออกแบบและหาแนวทางแก้ไขปัญหาให้สอดคล้องกับความ

ต้องการของผู้ใช้ได้ 
✓ ✓  ✓  ✓ ✓ ✓ 

3. ทักษะด้านการสื่อสาร ภาษาไทย ภาษาต่างประเทศ ศัพท์เทคนิค   ✓     ✓ 
4. การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์กับการเรียนการสอนรายวิชาวิศวกรรม

เฉพาะที่จำเป็น 
✓ ✓       

5. การบูรณาการองค์ความรู้ใหม่ และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ       ✓ ✓ 
Stakeholder Need 2: ผู้ใช้บัณฑิต/ศิษย์เก่า  
(ผู ้ใช้บัณฑิตจำนวน 5 คน เก็บข้อมูลด้วยการใช้แบบสอบถาม  การ
สัมภาษณ์บริษัท ซีเกท เทคโนโลยี (ประเทศไทย) จำกัด การสัมภาษณ์
บริษัท มิตซูบิชิ อีเล็คทริค ออโตเมชั่น (ประเทศไทย) จำกัด การสัมภาษณ์
บริษัท โตโยต้า ทูโช เน็กซ์ตี อิเล็กทรอนิกส์ (ไทยแลนด์) จำกัด  ศิษย์เก่า
จำนวน 16 คน เก็บข้อมูลด้วยการใช้แบบสอบ) 

1. เพิ ่มเนื ้อหาการประยุกต์ใช้โปรแกรม Simulations ต่าง ๆ ในการ
แก้ปัญหา ทางวิศวกรรม 

  
 

     
✓ 

 
✓ 

2. เพิ ่มทักษะการส ื ่อสารกับบุคคลอื ่น  และภาษาต่างประเทศที่
หลากหลาย 

  ✓     ✓ 
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ผู้มีส่วนได้ส่วนเสียของหลักสูตร PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 
PLO8 
(แผน 

สหกิจศึกษา) 
3. หลักสูตรที่ทันสมัยและสอดคล้องกับยุคปัจจุบัน ✓ ✓  ✓  ✓ ✓  
4. เพ่ิมทักษะการลงมือปฏิบัติงานจริง      ✓  ✓ 

Stakeholder Need 3: นักศึกษาปัจจุบัน  
(จำนวน 20 คน เก็บข้อมูลด้วยการใช้แบบสอบถาม) 

1. สามารถออกแบบระบบอัตโนมัติเพ่ือใช้แก้ปัญหาทางวิศวกรรมได้ 

  
✓ 

      
✓ 

2. มีความรู้และเข้าใจระบบการทำงานของเครื่องจักรกลในระบบการผลิต ✓       ✓ 
3. มีความรอบคอบ คิดอย่างเป็นระบบ มีความเป็นผู้นำ     ✓   ✓ 
4. สามารถนำความรู้ไปประยุกต์ใช้ในการประกอบวิชาชีพอย่างสร้างสรรค์ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

Stakeholder Need 4: นักเรียน ผู้ปกครอง และประชาชนทั่วไป  
(จำนวน 15 คน เก็บข้อมูลด้วยการสัมภาษณ์) 

1. หลักสูตรที่มีมาตรฐานในระดับสากล 

 
✓ 

 
✓ 

  
✓ 

  
✓ 

 
✓ 

 

2. สามารถประกอบวิชาชีพวิศวกรได้ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
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ภาคผนวก  ข 

ตารางแสดงผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs) กับ Knowledge / Attitude / Skill (K A S) 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

PLO1 แก้ปัญหาของระบบควบคุมไฟฟ้า
และเชิงกล โดยการประยุกต์หลักการทาง
คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ คอมพิวเตอร์ 
และวิศวกรรมศาสตร์ 

K1  แคลคูลัสเชิงอนุพันธ์      
(Differential calculus) 

K2  แคลคูลัสเชิงปริพันธ์           
(Integral calculus) 

K3  แคลคูลัสหลายตัวแปร   
(Multivariate calculus) 

K4  สมการเชิงอนุพันธ์         
(Differential equations) 

K5  ความน่าจะเป็น            
(Probability) 

K6  สถิติ                            
(Statistics) 

K7  พีชคณิตเชิงเส้น                   
(Linear Algebra) 

K8  คณิตศาสตร์ไม่ต่อเนื่อง       
(Discrete mathematics) 

A1  ความพยายาม           
(Perseverance) 

A2  ความรับผิดชอบ        
(Responsibility) 

A3  ความตรงเวลา              
(Punctuality) 

A4  การยอมรับฟังความคิดเห็นที่
แตกต่าง                       
(Open-mindedness) 

 
 

S1  การคิดอย่างมีเหตุผล         
(Critical thinking) 

S2  การคิดเชิงคำนวณ 
(Computational thinking) 

S3  การบริหารเวลา                  
(Time management) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K9  กลศาสตร์ของนิวโตเนียน   
(Newtonian mechanics) 

K10 กลศาสตร์เชิงวิเคราะห์    
(Analytical mechanics) 

K11  ไฟฟ้า                        
(Electricity) 

K12  แม่เหล็ก                    
(Magnetism) 

K13  ทัศนศาสตร์                      
(Optics) 

K14  เคมี                         
(Chemistry) 

K15  สถิตยศาสตร์วิศวกรรม   
(Engineering statics) 

K16  พลศาสตร์วิศวกรรม     
(Engineering dynamics)  

K17  กลศาสตร์ของแข็ง                
(Solid mechanics) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K18  กลศาสตร์ของไหล                
(Fluid mechanics) 

K19  อุณหพลศาสตร์   
(Thermodynamics) 

K20  วัสดุวิศวกรรม             
(Engineering materials)  

K21  เขียนแบบวิศวกรรม     
(Engineering drawing) 

K22  การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer programming) 

K23  กระบวนการผลิต    
(Manufacturing process) 

K24  อิเล็กทรอนิกส์            
(Electronics) 

K25  ระบบดิจิทัล                      
(Digital systems) 

K26  อิเล็กทรอนิกส์กำลัง            
(Power Electronics) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K27  ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
(Microcontroller) 

K28  เครื่องจักรกลไฟฟ้า            
(Electric machines) 

K29  สัญญาณ                         
(Signals) 

K30  โครงสร้างข้อมูล                   
(Data structure) 

K31  การสั่นสะเทือน               
(Vibration) 

K32  ชิ้นส่วนเครื่องจักรกล        
(Machine elements) 

K33  ระบบควบคุม                   
(Control systems) 

K34  ซอฟต์แวร์สำหรับงานวิศวกรรม                  
(Engineering software) 

K35  กำลังของไหล                      
(Fluid power) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K36  หุ่นยนต์                       
(Robotics) 

K37  ปัญญาประดิษฐ์               
(Artificial Intelligence) 

K38  อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง    
(Internet of things) 

PLO2 ออกแบบระบบควบคุมไฟฟ้าและ
เชิงกล เพ่ือให้ได้ผลงานที่ตรงกับความ
ต้องการของผู้ใช้ระบบ โดยคำนึงถึง           
สวัสดิภาพ ความปลอดภัยตามกรอบ
มาตรฐาน ปัจจัยทางเศรษฐศาสตร์ 
สิ่งแวดล้อม และสังคม  

K24  อิเล็กทรอนิกส์            
(Electronics) 

K25  ระบบดิจิทัล                      
(Digital systems) 

K26  อิเล็กทรอนิกส์กำลัง            
(Power Electronics) 

K27  ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
(Microcontroller) 

K28  เครื่องจักรกลไฟฟ้า            
(Electric machines) 

K29  สัญญาณ                         
(Signals) 

A1  ความพยายาม           
(Perseverance) 

A2  ความรับผิดชอบ        
(Responsibility) 

A3  ความตรงเวลา              
(Punctuality) 

A4  การยอมรับฟังความคิดเห็นที่
แตกต่าง (Open-mindedness) 

 
 
 
 
 

S3  การบริหารเวลา                  
(Time management) 

S4  การคิดเชิงวิเคราะห์       
(Analytical thinking) 

S5  การคิดสร้างสรรค์           
(Creative thinking) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K30  โครงสร้างข้อมูล                   
(Data structure) 

K31  การสั่นสะเทือน               
(Vibration) 

K32  ชิ้นส่วนเครื่องจักรกล        
(Machine elements) 

K33  ระบบควบคุม                   
(Control systems) 

K34  ซอฟต์แวร์สำหรับงานวิศวกรรม                  
(Engineering software) 

K35  กำลังของไหล                      
(Fluid power) 

K36  หุ่นยนต์                       
(Robotics) 

K37  ปัญญาประดิษฐ์               
(Artificial Intelligence) 

K38  อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง    
(Internet of things) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K39  กระบวนการออกแบบเชิง
วิศวกรรม             
(Engineering design process) 

K41  เศรษฐศาสตร์            
(Economics) 

K42  วิทยาศาสตร์โลก                  
(Earth sciences) 

K43  สังคมศาสตร์                     
(Social sciences) 

PLO3 สื่อสารข้อมูลกับบุคคลที่หลากหลาย 
ได้อย่างถูกต้อง ตรงประเด็น 

K43  สังคมศาสตร์                     
(Social sciences) 

 

A4  การยอมรับฟังความคิดเห็นที่
แตกต่าง (Open-mindedness) 

 

S6  การติดต่อสื่อสาร            
(Communication) 

PLO4 แสดงออกถึงการมีจรรยาบรรณทาง
วิชาการและวิชาชีพ 

K44  จรรยาบรรณทางวิศวกรรม    
(Code of ethics for 
Engineers) 

A2  ความรับผิดชอบ        
(Responsibility) 

S7 จริยธรรมในการทำงาน         
(Work Ethics) 

PLO5 ทำงานเป็นทีม ทั้งในฐานะผู้นำ และ
ผู้ตาม เพื่อให้บรรลุเป้าหมายของทีม 

K43  สังคมศาสตร์                     
(Social sciences) 

 

A4  การยอมรับฟังความคิดเห็นที่
แตกต่าง (Open-mindedness) 

 

S8  ภาวะผู้นำ                
(Leadership) 

S9  การทำงานเป็นทีม       
(Teamwork) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

PLO6 ออกแบบและทดลองที่เกี่ยวข้องกับ
ระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้
เครื่องมือวัด หรือโปรแกรมประยุกต์ ในการ
วิเคราะห์ข้อมูล แปลผลข้อมูล เพื่อตัดสินใจ
และหาข้อสรุปตามหลักวิศวกรรมได้อย่าง
ถูกต้อง 

K24  อิเล็กทรอนิกส์            
(Electronics) 

K25  ระบบดิจิทัล                      
(Digital systems) 

K26  อิเล็กทรอนิกส์กำลัง            
(Power Electronics) 

K27  ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
(Microcontroller) 

K28  เครื่องจักรกลไฟฟ้า            
(Electric machines) 

K29  สัญญาณ                         
(Signals) 

K30  โครงสร้างข้อมูล                   
(Data structure) 

K31  การสั่นสะเทือน               
(Vibration) 

K32  ชิ้นส่วนเครื่องจักรกล        
(Machine elements) 

A1  ความพยายาม           
(Perseverance) 

A2  ความรับผิดชอบ        
(Responsibility) 

A3  ความตรงเวลา              
(Punctuality) 

A4  การยอมรับฟังความคิดเห็นที่
แตกต่าง (Open-mindedness) 

 
 
 
 

S3  การบริหารเวลา                  
(Time management) 

S10 การวางแผน               
(Planning) 

S11 กระบวนการในการทดลอง            
(Experimentation) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K33  ระบบควบคุม                   
(Control systems) 

K34  ซอฟต์แวร์สำหรับงานวิศวกรรม                  
(Engineering software) 

K35  กำลังของไหล                      
(Fluid power) 

K36  หุ่นยนต์                       
(Robotics) 

K37  ปัญญาประดิษฐ์               
(Artificial Intelligence) 

K38  อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง    
(Internet of things) 

K40  การออกแบบการทดลอง 
(Experimental design) 

PLO7 สืบค้นข้อมูลที่เกี่ยวข้องกับระบบ
ควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้เทคโนโลยี
สารสนเทศเพ่ือการเรียนรู้ อย่างต่อเนื่อง 

K43  สังคมศาสตร์                     
(Social sciences) 

 

A5  ความอยากรู้อยากเห็น                      
(Curiosity) 

 

S12  ความเข้าใจและใช้เทคโนโลยี
ดิจิทัล                        
(Digital literacy) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

PLO8 ปฏิบัติงานด้านวิศวกรรมเมคาทรอ
นิกส์*ในสถานประกอบการไดส้ำเร็จลุล่วง
ตามที่ได้รบัมอบหมาย (แผนสหกิจศึกษา) 
 
*วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หมายถึง การนำ
หลักการทางวิศวกรรมมาใช้ในการออกแบบ 
พัฒนา ผลิต และบำรุงรักษา ระบบควบคุม
การทำงานอัตโนมัติของระบบเชิงกลและ
ไฟฟ้าอิเล็กทรอนิกส์ 
 

K24  อิเล็กทรอนิกส์            
(Electronics) 

K25  ระบบดิจิทัล                      
(Digital systems) 

K26  อิเล็กทรอนิกส์กำลัง            
(Power Electronics) 

K27  ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
(Microcontroller) 

K28  เครื่องจักรกลไฟฟ้า             
(Electric machines) 

K29  สัญญาณ                         
(Signals) 

K30  โครงสร้างข้อมูล                   
(Data structure) 

K31  การสั่นสะเทือน               
(Vibration) 

K32  ชิ้นส่วนเครื่องจักรกล        
(Machine elements) 

A1  ความพยายาม           
(Perseverance) 

A2  ความรับผิดชอบ        
(Responsibility) 

A3  ความตรงเวลา              
(Punctuality) 

A4  การยอมรับฟังความคิดเห็นที่
แตกต่าง (Open-mindedness) 

A5  ความอยากรู้อยากเห็น                      
(Curiosity) 

 
 
 

S2  การคิดเชิงคำนวณ 
(Computational thinking) 

S3  การบริหารเวลา                  
(Time management) 

S4  การคิดเชิงวิเคราะห์       
(Analytical thinking) 

S5  การคิดสร้างสรรค์           
(Creative thinking) 

S6  การติดต่อสื่อสาร            
(Communication) 

S7  จริยธรรมในการทำงาน         
(Work Ethics) 

S10  การวางแผน               
(Planning) 

S11  กระบวนการในการทดลอง            
(Experimentation) 

S12  ความเข้าใจและใช้เทคโนโลยี
ดิจิทัล (Digital literacy) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K33  ระบบควบคุม                   
(Control systems) 

K34  ซอฟต์แวร์สำหรับงานวิศวกรรม                  
(Engineering software) 

K35  กำลังของไหล                      
(Fluid power) 

K36  หุ่นยนต์                       
(Robotics) 

K37  ปัญญาประดิษฐ์               
(Artificial Intelligence) 

K38  อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง    
(Internet of things) 

K39  กระบวนการออกแบบเชิง
วิศวกรรม            
(Engineering design process) 

K40  การออกแบบการทดลอง 
(Experimental design) 

K41  เศรษฐศาสตร์            
(Economics) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
(PLOs) 

Knowledge Attitude Skill 

K42  วิทยาศาสตร์โลก                  
(Earth sciences) 

K43  สังคมศาสตร์                     
(Social sciences) 

K44  จรรยาบรรณทางวิศวกรรม    
(Code of ethics for 
Engineers) 
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ภาคผนวก  ค 

ตารางแสดงรายวิชา กับ Knowledge/Attitude/Skill 
 

รายวิชา/ชุดวิชา (Module) (ถ้ามี) 
(รหัสรายวิชา  ชื่อรายวิชาภาษาไทย จำนวนหน่วยกิต) 

Knowledge/Attitude/Skill 

กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ 
200-112 คณิตศาสตร์พ้ืนฐานสำหรับวิศวกร  3((3)-0-6) K1  K2  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
200-113 ฟิสิกส์พื้นฐานสำหรับวิศวกร  3((3)-0-6) K9  K10  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
200-114 เคมีพ้ืนฐานสำหรับวิศวกร  3((3)-0-6) K14  K19  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2  3((3)-0-6) K11  K12  K13  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
200-119 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2  1(0-2-1) K11  K12  K13  A1  A2  A3  A4  S1  S3  S11 
212-181 พีชคณิตเชิงเส้น  3((3)-0-6) K7  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
322-110 แคลคูลัสเวกเตอร์  3((3)-0-6) K3  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
322-111 สมการเชิงอนุพันธ์  3((3)-0-6) K4  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
322-113 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข  3((3)-0-6) K8  A1  A2  A3  A4 S1  S3 
325-107 ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐานสำหรับวิศวกร  1(0-2-1) K14  K15  A1  A2 A3  A4  S1  S3  S11 
332-129 วิทยาศาสตร์โลก  3((3)-0-6) K42  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
333-112 ปฏิบัติการฟิสิกส์พ้ืนฐานสำหรับวิศวกร  1(0-3-0) K9  K10  A1  A2  A3  A4  S1  S3  S11 
347-208 พ้ืนฐานสถิติสำหรับวิศวกร  3((3)-0-6) K5  K6  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
กลุ่มวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 
200-102 สู่โลกวิศวกรรม  1((1)-0-2) K44  A1  A2  A3  A4  A5  S3  S4  S7  S12 
200-116 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับวิศวกร  3((2)-2-5) K22  A1  A2  A3 A4  S1  S3 
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รายวิชา/ชุดวิชา (Module) (ถ้ามี) 
(รหัสรายวิชา  ชื่อรายวิชาภาษาไทย จำนวนหน่วยกิต) 

Knowledge/Attitude/Skill 

200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพ้ืนฐาน  2((1)-2-3) K21  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
211-131 อิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น  3((2)-2-5) K24  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
212-191 ระบบดิจิทัล  3((3)-0-6) K25  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-102 แนะนำวิศวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์  1((1)-0-2) K44  A1  A2  A3  A4  A5  S3  S4  S6  S7  S12 
216-103 เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล  3((2)-3-4) K21  K32  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-121 กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร์  3((3)-0-6) K15  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์  3((3)-0-6) K16  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-222 กลศาสตร์วัสดุ  3((3)-0-6) K15  K20  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1  3((3)-0-6) K18  K19  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
217-221 พ้ืนฐานการสร้างหุ่นยนต์  2((1)-3-2) K36  K39  A1  A2  A3  A4  A5  S2  S3  S4  S5  S6  S9  S12 
226-214 กระบวนการผลิตพ้ืนฐาน  2((1)-3-2) K23  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
238-111 วัสดุวิศวกรรม  2((2)-0-4) K20  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
กลุ่มวิชาชีพ (บังคับ) 

วิชาทางวิศวกรรมไฟฟ้า 
211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้า  2((2)-0-4) K28  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
211-322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น  2((2)-0-4) K24  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
212-241 สัญญาณและระบบ  3((3)-0-6) K29  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 
212-291 ไมโครคอนโทรลเลอร์  2((1)-3-2) K27  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 

วิชาทางวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล  3((2)-2-5) K22  K30  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
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รายวิชา/ชุดวิชา (Module) (ถ้ามี) 
(รหัสรายวิชา  ชื่อรายวิชาภาษาไทย จำนวนหน่วยกิต) 

Knowledge/Attitude/Skill 

วิชาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
216-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล  3((3)-0-6) K4  K7  K8  K31  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 
216-322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล  3((3)-0-6) K16  K32  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-323 การออกแบบเครื่องจักร  3((3)-0-6) K17  K21  K32  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-351 ระบบควบคุมอัตโนมัติ  3((3)-0-6) K4  K7  K8  K33  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 

วิชาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
217-231 โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม  2((1)-3-2) K34  A1  A2  A3  A4  S2  S3 
217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 

320 ชั่วโมง 
K33  K34  K36  K37  K38  A1  A2  A3  A4  A5  S2  S3  S4  S5  S6  S7  S12 

217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1  1(0-3-0) K17  K18  K24  K35  A1  A2  A3  A4  S1  S3  S11 
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2  1(0-3-0) K2  K19  K32  K33  A1  A2  A3  A4  S1  S3  S11 
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์   2((1)-3-2) K33  K34  K37  K38  K39  K40  K41  A1  A2  A3  A4  A5  S2  S3  S4  

S5  S6  S10  S11  S12 
217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล  6((4)-4-10) K33  K35  K38  A1  A2  A3  A4  S2  S3 
217-332 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์  3((2)-3-4) K33  K37  K38  K39  A1  A2  A3  A4  A5  S2  S3  S4  S5  S6  S9  S12 
217-333 แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์  2((2)-0-4) K36  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  3(0-9-0) K33  K34  K37  K38  K39  K40  A1  A2  A3  A4  A5  S2  S3  S4  S5  

S6  S8  S9  S10  S11  S12 
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รายวิชา/ชุดวิชา (Module) (ถ้ามี) 
(รหัสรายวิชา  ชื่อรายวิชาภาษาไทย จำนวนหน่วยกิต) 

Knowledge/Attitude/Skill 

กลุ่มวิชาชีพ (เลือก) 
วิชาเลือกทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 

217-400 สหกิจศึกษา  6(0-36-0) K33  K34  K36  K37  K38  K39  K40  A1  A2  A3  A4  A5  S2  S3  S4  
S5  S6  S7  S10  S11  S12 

217-431 แนะนำระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์  3((3)-0-6) K22  K36  A1  A2  A3  A4  S2  S3 
217-432 การเรียนรู้ของเครื่องสําหรับงานระบบเมคาทรอนิกส์  3((3)-0-6) K22  K37  A1  A2  A3  A4  S2  S3 
217-433 การเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง  3((2)-2-5) K33  K35  A1  A2  A3  A4  S2  S3 

วิชาเลือกทางวิศวกรรมไฟฟ้า 
211-323 ระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกลไฟฟ้า  2((2)-0-4) K24  K28  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
212-242 การประมวลผลสัญญาณเต็มหน่วย 3((3)-0-6) K8  K29  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 
212-443 การประมวลผลสัญญาณดิจิทัล 3((3)-0-6) K25  K29  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 
214-321 การวิเคราะห์ภาพทางการแพทย์ 3((3)-0-6) K13  K25  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 

วิชาเลือกทางวิศวกรรมเครื่องกล 
216-421 การใช้งานตลับลูกปืนลูกกลิ้งในเครื่องจักรกล 3((3)-0-6) K16  K18  K32  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-422 แนะนำระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ 3((2)-3-4) K8  K17  A1  A2  A3  A4  S1  S2  S3 
216-433 การประหยัดพลังงาน 3((3)-0-6) K19  K41  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-435 พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 3((3)-0-6) K19  K42  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-442 ทฤษฎีและการประยุกต์ทางด้านพลศาสตร์ยานยนต์ 3((3)-0-6) K16  K31  K32  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-443 การจัดการพลังงานในยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฮบริด 3((3)-0-6) K28  K33  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
216-461 วิศวกรรมเสียงและการควบคุมเสียงรบกวน 3((3)-0-6) K29  K33  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
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รายวิชา/ชุดวิชา (Module) (ถ้ามี) 
(รหัสรายวิชา  ชื่อรายวิชาภาษาไทย จำนวนหน่วยกิต) 

Knowledge/Attitude/Skill 

216-491 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 2 3((3)-0-6) K19  A1  A2  A3  A4  S1  S3 
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ภาคผนวก  ง 

แบบฟอรม์แสดงร้อยละของกระบวนการจดัการเรยีนรู้ของแต่ละรายวิชาในหลกัสูตรที่สะท้อนการจัดการเรยีนรู้แบบเชิงรกุ (Active Learning) 
 

 จำนวนรายวิชา (ทั้งหมดท่ีเปิดสอนในหลักสูตร)                                                         113  รายวิชา  

 จำนวนรายวิชาที่จัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก  (Active Learning) 113  รายวิชา คิดเป็นร้อยละ   100 ของรายวิชาในหลักสูตร 

 จำนวนรายวิชาที่ไม่ได้จัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก  (Active Learning) 0  รายวิชา คิดเป็นร้อยละ   0 ของรายวิชาในหลักสูตร 

 สรุปจำนวนรายวิชาที่เปิดสอนโดยคณะ ที่จัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) 61  รายวิชา โดยมีรายละเอียดดังนี ้
 

รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) 

และการจัดการเรียนรู้แบบทฤษฎ ี ไม่ได้จัด 

การเรียนรู้แบบ

เชิงรุก 

(ระบุเหตุผล) 

ร้อยละของวิธีการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก ระบุร้อยละของ 
การจัดการ 

เรียนรู้ 
แบบทฤษฎ ี

รวม 
ร้อยละ 100 

project 
based 

learning 

problem 
based 

learning 

แบบเน้นทักษะกระบวนการคิด 
เช่น  case based, team based, 

scenario based 
social 

engagement 
(ระบุวิธีการจัดการเรียนรู้) ร้อยละ 

กลุ่มวชิาพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 
200-112  คณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) - - Case based 50 - 50 100  
200-113  ฟิสิกส์พื้นฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) - - Case based 50 - 50 100  
200-114 เคมีพื้นฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6)   Case based 50 - 50 100  
200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 3((3)-0-6)   Case based 50 - 50 100  
200-119 ปฏิบัติการฟสิิกสส์ำหรับวิศวกร 2  1(0-2-1) 20 20 Case based, team based 40 - 20 100  
212-181 พีชคณิตเชิงเส้น  3((3)-0-6) - - Case based 50 - 50 100  
322-110 แคลคูลสัเวกเตอร ์ 3((3)-0-6)   Case based 50 - 50 100  
322-111 สมการเชิงอนุพันธ ์ 3((3)-0-6)   Case based 50 - 50 100  
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รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) 

และการจัดการเรียนรู้แบบทฤษฎ ี ไม่ได้จัด 

การเรียนรู้แบบ

เชิงรุก 

(ระบุเหตุผล) 

ร้อยละของวิธีการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก ระบุร้อยละของ 
การจัดการ 

เรียนรู้ 
แบบทฤษฎ ี

รวม 
ร้อยละ 100 

project 
based 

learning 

problem 
based 

learning 

แบบเน้นทักษะกระบวนการคิด 
เช่น  case based, team based, 

scenario based 
social 

engagement 
(ระบุวิธีการจัดการเรียนรู้) ร้อยละ 

322-113 ระเบียบวิธเีชิงตัวเลข 3((3)-0-6) - - Case based 50 - 50 100  
325-107 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐานสำหรบัวิศวกร 1(0-2-1) 20 20 Case based, team based 40 - 20 100  
332-129 วิทยาศาสตร์โลก 3((3)-0-6) - - Case based 50 - 50 100  
333-112 ปฏิบัติการฟสิิกส์พื้นฐานสำหรับวศิวกร 1(0-3-0) 20 20 Case based, team based 40 - 20 100  
347-208 พื้นฐานสถิติสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6)   Case based 50 - 50 100  
กลุ่มวชิาวิศวกรรมพื้นฐาน 
200-102  สู่โลกวิศวกรรม 1((1)-0-2) - 40 Team based 40 - 20 100  
200-116 พื้นฐานการเขียนโปรแกรมคอมพวิเตอร์

สำหรับวิศวกร 
3((2)-2-5) - - Case based 75 - 25 100  

200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน 2((1)-2-3) - - Case based 50 - 50 100  
211-131 อิเล็กทรอนิกสเ์บื้องต้น 3((2)-2-5) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
212-191 ระบบดิจิทลั  3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-102 แนะนำวศิวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์  1((1)-0-2) - 20 Case based, team based 20 10 50 100  
216-103 เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล  3((2)-3-4) - 20 Case based, team based 40 - 40 100  
216-121 กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร ์ 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร ์ 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-222 กลศาสตร์วสัด ุ 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
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รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) 

และการจัดการเรียนรู้แบบทฤษฎ ี ไม่ได้จัด 

การเรียนรู้แบบ

เชิงรุก 

(ระบุเหตุผล) 

ร้อยละของวิธีการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก ระบุร้อยละของ 
การจัดการ 

เรียนรู้ 
แบบทฤษฎ ี

รวม 
ร้อยละ 100 

project 
based 

learning 

problem 
based 

learning 

แบบเน้นทักษะกระบวนการคิด 
เช่น  case based, team based, 

scenario based 
social 

engagement 
(ระบุวิธีการจัดการเรียนรู้) ร้อยละ 

217-221 พื้นฐานการสรา้งหุ่นยนต ์ 2((1)-3-2) 40 20 Case based, team based 20 - 20 100  
226-214 กระบวนการผลติพื้นฐาน 2((1)-3-2) - - Case based 50 - 50 100  
238-111 วัสดุวิศวกรรม 2((2)-0-4) - 20 Case based, team based 20 10 50 100  
กลุ่มวชิาชีพ 
1) กลุ่มวชิาชีพ (บังคับ) 

วิชาทางวิศวกรรมไฟฟ้า 
211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้า  2((2)-0-4) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
211-322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น  2((2)-0-4) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
212-241 สัญญาณและระบบ  3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
212-291  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 2((1)-3-2) 40 20 Case based, team based 20 - 20 100  
วิชาทางวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 
240-207  การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 3((2)-2-5) 20 30 Case based, team based 20 - 30 100  
วิชาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 
216-321  การสั่นสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-323 การออกแบบเครื่องจักร 3((3)-0-6) - 40 Case based, team based 20 - 40 100  
216-351 ระบบควบคมุอัตโนมตั ิ

 
3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  



85 

 

รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) 

และการจัดการเรียนรู้แบบทฤษฎ ี ไม่ได้จัด 

การเรียนรู้แบบ

เชิงรุก 

(ระบุเหตุผล) 

ร้อยละของวิธีการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก ระบุร้อยละของ 
การจัดการ 

เรียนรู้ 
แบบทฤษฎ ี

รวม 
ร้อยละ 100 

project 
based 

learning 

problem 
based 

learning 

แบบเน้นทักษะกระบวนการคิด 
เช่น  case based, team based, 

scenario based 
social 

engagement 
(ระบุวิธีการจัดการเรียนรู้) ร้อยละ 

วิชาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
217-231  โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 2((1)-3-2) - 40 Case based, team based 20 - 40 100  
217-300 การฝึกงาน  100 - - - - - 100  
217-311 ปฏิบัติการวศิวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 20 20 Case based, team based 40 - 20 100  
217-312 ปฏิบัติการวศิวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 20 20 Case based, team based 40 - 20 100  
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  2((1)-3-2) 40 20 Case based, team based 20 - 40 100  
217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล 6((4)-4-10) - 30 Case based, team based 30 - 40 100  
217-332 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส ์ 3((2)-3-4) 30 20 Case based, team based 20 - 30 100  
217-333 แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์  2((2)-0-4) 30 20 Case based, team based 20 - 30 100  
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคา

ทรอนิกส ์
3(0-9-0) 40 20 Case based, team based 20 - 40 100  

2) กลุ่มวิชาชีพ (เลือก) 
วิชาเลือกทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 

217-400  สหกิจศึกษา 6(0-36-0) 100 - - - - - 100  
217-431 แนะนำระบบปฏิบัติการหุ่นยนต ์ 3((3)-0-6) 30 20 Case based, team based 20 - 30 100  
217-432 การเรยีนรู้ของเครื่องสำหรับงานระบบ         

เมคาทรอนิกส ์
3((3)-0-6) 30 20 Case based, team based 20 - 30 100  

217-433 การเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง 3((2)-2-5) 40 15 Case based, team based 20 - 40 100  
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รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) 

และการจัดการเรียนรู้แบบทฤษฎ ี ไม่ได้จัด 

การเรียนรู้แบบ

เชิงรุก 

(ระบุเหตุผล) 

ร้อยละของวิธีการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก ระบุร้อยละของ 
การจัดการ 

เรียนรู้ 
แบบทฤษฎ ี

รวม 
ร้อยละ 100 

project 
based 

learning 

problem 
based 

learning 

แบบเน้นทักษะกระบวนการคิด 
เช่น  case based, team based, 

scenario based 
social 

engagement 
(ระบุวิธีการจัดการเรียนรู้) ร้อยละ 

วิชาเลือกทางวิศวกรรมไฟฟ้า 
211-323  ระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกลไฟฟ้า 2((2)-0-4) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
212-242 การประมวลผลสัญญาณเตม็หน่วย 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
212-443 การประมวลผลสัญญาณดิจิทัล 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
214-321 การวิเคราะห์ภาพทางการแพทย ์ 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
วิชาเลือกทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 

216-421  การใช้งานตลับลูกปืนลูกกลิ้งในเครื่องจักรกล 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-422 แนะนำระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ 3((2)-3-4) 40 15 Case based, team based 20 - 40 100  
216-433 การประหยัดพลังงาน 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-435 พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-442 ทฤษฎีและการประยุกต์ทางด้านพลศาสตร์

ยานยนต ์
3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  

216-443 การจัดการพลังงานในยานยนตไ์ฟฟ้าและยาน
ยนต์ไฮบรดิ 

3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  

216-461 วิศวกรรมเสียงและการควบคุมเสยีงรบกวน 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  
216-491 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 2 3((3)-0-6) - 30 Case based, team based 20 - 50 100  

 

 

หมายเหตุ มหาวิทยาลยักำหนดให้รายวิชาต้องจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ไมน่้อยกว่าร้อยละ 50 ของจำนวนชั่วโมงตามหน่วยกิตทฤษฎี และ 
 หลักสูตรต้องจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ไมน่อ้ยกว่าร้อยละ 70 ของรายวิชาทั้งหมดในหลักสูตร 
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ภาคผนวก  จ 

ข้อมูลรายวิชาที่จัดการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน (Work Integrated Learning : WIL) 

 รายวิชาในหมวดวิชาเฉพาะของทั้งหลักสูตร 116 หน่วยกิต 

 รายวิชาเฉพาะที่จัดการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน (WIL) 73 หน่วยกิต 

 คิดเป็นร้อยละ   62.93  ของจำนวนหน่วยกิตในหมวดวิชาเฉพาะ 

รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

กระบวนการจัดการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน (Work Integrated Learning : WIL) 

การกำหนด 
ประสบการณ์

ก่อน
การศึกษา 

การเรียน 
สลับกับ

การ
ทำงาน 

สหกิจ 
ศึกษา 

การฝึกงานที่เน้น 
การเรียนรู้หรือ 
การติดตาม 
พฤติกรรม 
การทำงาน 

หลักสูตรร่วม 
มหาวิทยาลัย 

และ 
อุตสาหกรรม 

พนักงาน 
ฝึกหัดใหม ่

หรือ 
พนักงาน 
ฝึกงาน 

การบรรจุให้ 
ทำงานหรือ 

การฝึกเฉพาะ 
ตำแหน่ง 

ปฏิบัติงาน 
ภาคสนาม 

การฝึกปฏิบัติ 
งานจริงภาย 
หลังสำเร็จ 

การเรียนทฤษฎี 

กลุ่มวชิาพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 

200-119 ปฏิบัติการฟสิิกสส์ำหรับวิศวกร 2  1(0-2-1)          

325-107 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐานสำหรบัวิศวกร 1(0-2-1)          

333-112 ปฏิบัติการฟสิิกส์พื้นฐานสำหรับวศิวกร 1(0-3-0)          

กลุ่มวชิาวิศวกรรมพื้นฐาน 
200-102  สู่โลกวิศวกรรม 1((1)-0-2)          
200-116 พื้นฐานการเขียนโปรแกรมคอมพวิเตอร์

สำหรับวิศวกร 
3((2)-2-5)          

200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน 2((1)-2-3)          
211-131 อิเล็กทรอนิกสเ์บื้องต้น 3((2)-2-5)          
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รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

กระบวนการจัดการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน (Work Integrated Learning : WIL) 

การกำหนด 
ประสบการณ์

ก่อน
การศึกษา 

การเรียน 
สลับกับ

การ
ทำงาน 

สหกิจ 
ศึกษา 

การฝึกงานที่เน้น 
การเรียนรู้หรือ 
การติดตาม 
พฤติกรรม 
การทำงาน 

หลักสูตรร่วม 
มหาวิทยาลัย 

และ 
อุตสาหกรรม 

พนักงาน 
ฝึกหัดใหม ่

หรือ 
พนักงาน 
ฝึกงาน 

การบรรจุให้ 
ทำงานหรือ 

การฝึกเฉพาะ 
ตำแหน่ง 

ปฏิบัติงาน 
ภาคสนาม 

การฝึกปฏิบัติ 
งานจริงภาย 
หลังสำเร็จ 

การเรียนทฤษฎี 

216-102 แนะนำวศิวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์  1((1)-0-2)          
216-103 เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล  3((2)-3-4)          
217-221 พื้นฐานการสรา้งหุ่นยนต ์ 2((1)-3-2)          
226-214 กระบวนการผลติพื้นฐาน 2((1)-3-2)          
กลุ่มวชิาชีพ 
1) กลุ่มวชิาชีพ (บังคับ) 
วิชาทางวิศวกรรมไฟฟ้า 
211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้า  2((2)-0-4)          
211-322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น  2((2)-0-4)          
212-241 สัญญาณและระบบ  3((3)-0-6)          
212-291  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 2((1)-3-2)          
วิชาทางวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 
240-207  การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 3((2)-2-5)          
วิชาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 
216-321  การสั่นสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6)          
216-322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 3((3)-0-6)          
216-323 การออกแบบเครื่องจักร 3((3)-0-6)          
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รหัสรายวิชา / ชื่อรายวิชา / หน่วยกิต 

กระบวนการจัดการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน (Work Integrated Learning : WIL) 

การกำหนด 
ประสบการณ์

ก่อน
การศึกษา 

การเรียน 
สลับกับ

การ
ทำงาน 

สหกิจ 
ศึกษา 

การฝึกงานที่เน้น 
การเรียนรู้หรือ 
การติดตาม 
พฤติกรรม 
การทำงาน 

หลักสูตรร่วม 
มหาวิทยาลัย 

และ 
อุตสาหกรรม 

พนักงาน 
ฝึกหัดใหม ่

หรือ 
พนักงาน 
ฝึกงาน 

การบรรจุให้ 
ทำงานหรือ 

การฝึกเฉพาะ 
ตำแหน่ง 

ปฏิบัติงาน 
ภาคสนาม 

การฝึกปฏิบัติ 
งานจริงภาย 
หลังสำเร็จ 

การเรียนทฤษฎี 

216-351 ระบบควบคมุอัตโนมตั ิ 3((3)-0-6)          
วิชาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
217-231  โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 2((1)-3-2)          
217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 

320 ช่ัวโมง 
         

217-311 ปฏิบัติการวศิวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0)          
217-312 ปฏิบัติการวศิวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0)          
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  2((1)-3-2)          
217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล 6((4)-4-10)          
217-332 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส ์ 3((2)-3-4)          
217-333 แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์  2((2)-0-4)          
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเม

คาทรอนิกส ์
3(0-9-0)          

2) กลุ่มวชิาชีพ (เลือก) 
วิชาเลือกทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส ์
217-400  สหกิจศึกษา 6(0-36-0)          
217-433 การเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง 3((2)-2-5)          
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ภาคผนวก  ฉ 

ข้อมูลกลุ่มชุดวิชา (Module) ในหลกัสูตร 
 

รหัส - ชุดวิชา (Module) หน่วยกิต คำอธิบายชุดวิชา (Module) 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ 

ของชุดวิชา (Module) 
กิจกรรมการจัดการเรียนรู้ วิธีการวัดและประเมินผล 

217-331 ช ุ ด ว ิ ช า ร ะบบ

อัตโนมัติและกำลังของไหล 

(Module: Synergy of 

Automation and Fluid 

Power) 

6((4)-4-10) นิยามของระบบการวัดและมาตรฐานที่

เกี ่ยวข้อง ความไม่แน่นอนของการวัด 

สถิติสำหรับการวิเคราะห์ข้อมูล หลักการ

และคุณสมบัติของตัวตรวจรู้ การวัดทาง

ไฟฟ้า การวัดทางกล ระบบเก็บข้อมูล

อ ัตโนม ัต ิ  อ ินเตอร ์ เน ็ตของสรรพสิ่ ง 

ปฏ ิบ ัต ิการของการว ัดทางว ิศวกรรม  

หลักการเบื ้องต้นของกำลังของไหล กฎ

ปาสคาล การไหลในท่อ คุณสมบัติของ

ไหลในระบบส่งกำลัง หลักการของระบบไฮ

ดรอลิกและนิวแมติก วาล์วควบคุมแรงดัน 

อุปกรณ์ในระบบ ไฮดรอลิก วงจรไฮดรอลิ

กพ้ืนฐาน อุปกรณ์ในระบบนิวแมติก วงจร

นิวแมติกพื้นฐาน การออกแบบวงจรนวิเม

ติกส ์ด ้วยว ิธ ีแคสเคด พื ้นฐานพีแอลซี 

พื้นฐานเฮชเอ็มไอ 

CLO1 อธิบายหลักการพื ้นฐานของ

กระบวนการวัดทางวิศวกรรมได้ 

CLO2 เล ือกใช ้ เคร ื ่ องม ือว ัดและ

ประยุกต์ใช้ตัวตรวจรู้ที ่ตรงกับความ

ต้องการได้ 

CLO3 วิเคราะห์ข้อมูลในกระบวนการ

วัดทางวิศวกรรมได้ 

CLO4 อธิบายหลักการและคำนวณ

กำลังของระบบกำลังของไหลได้ 

CLO5 ร ู ้จ ักและเลือกใช้อุปกรณ์ใน

ระบบไฮดรอลิกและนิวแมติกได้อย่าง

ถูกต้องและปลอดภัย 

CLO6 วิเคราะห์และออกแบบวงจรนิว

เมติกส์ด้วยวิธีแคสเคดได้ 

CLO7 ประยุกต์การใช้คำสั่งใน PLC 

และ HMI มาใช้ในระบบอัตโนมัติได้ 

- กิจกรรมแข่งขันทักษะเชิง Problem 

based learning ร ่ ว ม ก ั บ ส ถ า น

ประกอบการ 

- เยี ่ยมชมโรงงานอุตสาหกรรมหรือ

สถานประกอบการที ่มีการใช้ระบบ

อัตโนมัติและอินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 

- อบรมปร ั บพ ื ้ น ฐาน โคร งสร ้ า ง

ส่วนประกอบและการใช้คําสั่งฟังก์ช่ัน

ต่าง ๆ ในกลุ่มคําสั ่งเบื ้องต้นในการ

เขียนโปรแกรมของระบบ PLC 

- อบรมปรับพื ้นฐานการทำงานของ

ระบบอัตโนมัติแลพการใช้งานของ

อินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่งในโรงงาน 

- กิจกรรมแนะนำและแลกเปลี ่ยน

ความคิดเห็นเกี่ยวกับระบบอัตโนมัติ

ในอุตสาหกรรมจากผู้เชี่ยวชาญ 

- มีส่วนร่วมในการตอบคำถามระหว่าง

เรียนไม่น้อยกว่า 60% 

- ทำแบบฝึกหัดท้ายบทเรียนเร ื ่อง

โครงสร ้ างส ่ วนประกอบพ ื ้นฐาน

หลักการทำงานของระบบกำลังของ

ไหล และคำสั ่งฟ ังก ์ช ั ่นต ่าง ๆ ใน

กลุ่มคำสั่งเบื้องต้นของระบบ PLC ได้

ถูกต้องไม่น้อยกว่า 80% 

- สอบปฏิบ ัต ิการเร ียกใช ้ฟ ังก ์ ช่ัน

เบื ้องต ้นระหว่างเร ียนไม่น้อยกว่า 

80% 

- ทำแบบฝึกหัดท้ายบทเรียนเร ื ่อง

โครงสร้างส่วนประกอบพื้นฐานและ

หลักการทำงานของตัวตรวจรู้และตัว

ทำงานในระบบอุตสาหกรรมได้ถูกต้อง

ไม่น้อยกว่า 80% 
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รหัส - ชุดวิชา (Module) หน่วยกิต คำอธิบายชุดวิชา (Module) 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ 

ของชุดวิชา (Module) 
กิจกรรมการจัดการเรียนรู้ วิธีการวัดและประเมินผล 

Definitions of measurement system 

and related standards; 

measurement uncertainty; statistics 

for data analysis; sensor 

fundamentals and characteristics; 

electrical measurement; 

mechanical measurement; 

automatic data acquisition system; 

internet of things; engineering 

measurement laboratory;  principle 

of fluid power; Pascal’s law, flow in 

pipe, properties of fluid in power 

transmission, principle of hydraulic 

and pneumatic systems; pressure 

control valves; hydraulic system 

components; basic hydraulic 

circuits; pneumatic system 

components; basic pneumatic 

circuits; pneumatic circuit design 

using Cascade method; basic 

CLO1 Describe the principle of 

engineering measurements 

CLO2 Engage with instruments 

and sensors for the specified 

tasks. 

CLO3 Analyze data, and 

meaningful conclusions from 

measurements. 

CLO4 Describe the principles 

and calculate the power of fluid 

power systems. 

CLO5 Correctly identify and 

choose equipment for hydraulic 

and pneumatic systems 

securely. 

CLO6 Analyze and design 

pneumatic circuits using the 

cascade method. 

- ทำโครงงานเกี่ยวกับระบบอัตโนมัติ

ในอุตสาหกรรมและอินเตอร์เน็ตของ

สรรพสิ่ง 

- ม ีส ่วนร ่วมในการว ิ เคราะห ์การ

จำลองสถานการณ์ของระบบอตัโนมัติ

ไม่น้อยกว่า 80% 

-มอบหมายงานเรื่องระบบอัตโนมัติใน

อุตสาหกรรม และนำเสนอปากเปล่า

จำนวน 1 ช้ินงาน 

- มีความสามารถในการตั้งคำถามเพื่อ

อภิปรายเชิงวิชาชีพระหว่างเข้าฟังการ

นำเสนองานที่ได้รับมอบหมายไม่น้อย

กว่า 4 คำถาม 
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รหัส - ชุดวิชา (Module) หน่วยกิต คำอธิบายชุดวิชา (Module) 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ 

ของชุดวิชา (Module) 
กิจกรรมการจัดการเรียนรู้ วิธีการวัดและประเมินผล 

programmable logic controller 

(PLC); basic human machine 

interface (HMI) 

CLO7 Apply the use of 

commands in PLC and HMI to 

automation systems. 
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ภาคผนวก  ช 

คำอธิบายรายวิชาตามแนวทาง OBE 
 
ก.หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

GE1 ภาษาและการสื่อสาร   
(Language and Communication) 

4 หน่วยกิต 

แนวคิดการสื่อสาร การประยุกต์หลักภาษาอังกฤษ หรือภาษาอื่นเพื่อการสื่อสารที่สอดคล้องกับ
บริบท 

Communication concepts; applying English or other languages principles to 
communicate in accordance with relevant contexts 

 

GE2 การพัฒนาความคิด   
(Development of Thought) 

4 หน่วยกิต 

GE2A การคิดเชิงตรรกะและตัวเลข 
(Logical and Numerical Reasoning) 

 

การวิเคราะห์ข้อมูลเพื่อสนับสนุนโจทย์ปัญหา การระบุปัญหาและวางแผนเพื่อจัดการปัญหาบน
เหตุผลเชิงประจักษ์ 

Formulating problems through data analysis; problem identification and evidence-
based problem solving 

 

GE2B การคิดเชิงระบบ   
(Systematic Thinking) 

 

การคิดเป็นขั้นเป็นตอน แผนความคิด การพิจารณา การเป็นเหตุเป็นผลของกันและกัน 
Step-wise thinking; mind map; cause and effect analysis 

 

GE3 การคิดแบบผู้ประกอบการ   
(Entrepreneurial Mindset) 

2 หน่วยกิต 

วิเคราะห์สภาพแวดล้อมเพื่อแสวงหาโอกาส แนวคิดในการวางแผนเพื่อให้ทันต่อการเปลี่ยนแปลง 
การวางแผนการเงินส่วนบุคคลได้ 

Environmental analysis to identify opportunities; ideas for change management to 
keep up with current situations; personal financial planning 
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GE4 การใช้เทคโนโลยีดิจิทัล   
(Digital Technology in Use) 

2 หน่วยกิต 

การรอบรู้ทางเทคโนโลยีดิจิทัลและสารสนเทศเพื่อการสื่อสาร การพัฒนางานและทำงานร่วมกัน 
กฏหมายและจริยธรรมทางเทคโนโลยีสารสนเทศ ความสุจริตทางวิชาการ 

Literacy in digital and information technologies; work improvement and teamwork 
skills; laws and ethics in the age of information technology; academic honesty 

 

GE5 สุขภาวะองค์รวม   
(Holistic Well-being) 

2 หน่วยกิต 

การดูแลสุขภาวะองค์รวม ครอบคลุม กาย จิต สังคม การปรับตัวเข้ากับการเปลี่ยนผ่านของสังคม
เพ่ือการอยู่ร่วมกันท่ามกลางความแตกต่างหลากหลาย 

Maintaining holistic well-being, covering physical, mental, and social wellness; 
adapting to social changes to live together in pluricultural societies 

 

GE6 จิตสาธารณะและการพัฒนาที่ยั่งยืน 
(Public Mind and Sustainable Development) 

2 หน่วยกิต 

แนวคิดการพัฒนาที่ยั่งยืน การแก้ปัญหาได้ตามสถานการณ์ แนวคิดการทำประโยชน์ให้กับสังคม 
Sustainable development concepts; solving problems by maximizing benefits to 

society 
 

GE7 การปรับตัวให้เข้ากับพลวัตของโลก 
(Adapting to the World's dynamics) 

2 หน่วยกิต 

การเปลี่ยนแปลงสภาพแวดล้อมโลก การวางแผนการปรับตัวเพ่ือลดผลกระทบต่อสภาพแวดล้อม 
Global environmental change; addressing problems of environmental change and 

adapting to it 
 
ข. หมวดวิชาเฉพาะ 

กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ 
200-112 คณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับวิศวกร   

(Fundamental Mathematics for Engineer) 
3((3)-0-6) 

คณิตศาสตร์ในงานวิศวกรรม อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ ฟังก์ชันและกราฟ ลิมิตและความต่อเนื่อง 
อนุพันธ์ของฟังก์ชันและการประยุกต์ในงานวิศวกรรม ปริพันธ์ของฟังก์ชันและการประยุกต์ในงานวิศวกรรม 
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Mathematics in engineering; mathematical induction; functions and graphs; limit and 
continuity; derivatives of functions and applications in engineering; integration of functions and 
applications in engineering 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เลือกเทคนิคท่ีเหมาะสมสำหรับแก้โจทย์ปัญหาบริพันธ์แบบต่างๆ ได้ 
CLO2 เข้าใจการนำอนุพันธ์ และปริพันธ์ไปประยุกต์ใช้งาน 
CLO3 หาคำตอบของลิมิต อนุพันธ์ และปริพันธ์ ได้ 
CLO4 เข้าใจนิยาม และท่ีมาของลิมิต อนุพันธ์ และปริพันธ์ 
Students are able to 
CLO1  select appropriate techniques to solve various types of differential and 

integral problems 
CLO2 demonstrate understanding of the applications of derivatives and integrals 
CLO3 compute the solutions of limits, derivatives, and integrals 
CLO4  understand the definitions and fundamental concepts of limits, derivatives, 

and integrals 

 
200-113  ฟิสิกส์พื้นฐานสำหรับวิศวกร 

(Fundamental Physics for Engineer) 
3((3)-0-6) 

ฟิสิกส์ในงานวิศวกรรม หน่วย ปริมาณทางฟิสิกส์และเวกเตอร์ ระบบแรงและการเคลื่อนที่ งาน
และโมเมนต์ อนุภาคและวัตถุเกร็ง พลังงานและโมเมนตัม 

Physics in engineering; units, physical quantities, and vectors; force system and 
motions; work and moment; particles and rigid bodies; energy and momentum 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ทำงานที่ได้รับมอบหมายสำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
CLO2 ประยุกต์ความรู้ฟิสิกส์พื้นฐานในการแก้ปัญหาทางวิศวกรรมได้ 
CLO3 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศในการสืบค้นและเรียนรู้ด้วยตนเองได้ 
CLO4 สามารถทำงานเป็นทีมเพ่ือแก้ปัญหาทางวิศวกรรมโดยใช้ความรู้ฟิสิกส์พ้ืนฐานได้ 
Students are able to 
CLO1 complete assigned tasks within the specified timeframe 
CLO2 apply fundamental knowledge of physics to solve engineering problems 
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CLO3  use information technology to search for information and engage in self-
directed learning 

CLO4  collaborate effectively in a team to solve engineering problems using 
fundamental physics knowledge 

 
200-114 เคมีพื้นฐานสำหรับวิศวกร 

(Fundamental Chemistry for Engineer) 
3((3)-0-6) 

สารเคมีในชีวิตประจำวันและความปลอดภัย สมบัติทางกายภาพของของแข็ง ของเหลว และแก๊ส 
กฎของแก๊ส กฎทรงมวลและปริมาณสารสัมพันธ์ ปฎิกิริยาเคมีและสมดุล กรด-เบส ปฏิกิริยาไฟฟ้าเคมี เทอร์โม
ไดนามิกส์ 

Chemical in daily life and safety; physical properties of solid, liquid and gas; gas law; 
law of mass and stoichiometry; reaction and equilibrium; acid-base; electrochemistry; 
thermodynamics 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 สามารถอธิบายและคำนวณเคมีพ้ืนฐานที่เก่ียวข้องกับงานด้านวิศวกรรมได้ 
CLO2 สามารถคำนวณโดยใช้ความรู้พื้นฐานกฎทรงมวลและปริมาณสารสัมพันธ์ได้ 
CLO3 สามารถบอกสมบัติทางกายภาพและสามารถคำนวณที่เกี ่ยวข้องกับสถานะของของแข็ง 

ของเหลว และก๊าซ 
CLO4 อธิบายหลักการและคำนวณที่เก่ียวข้องกับปฏิกิริยาเคมีและสมดุลได้ 
CLO5 อธิบายทฤษฎีกรด-เบสและคำนวณตามกฎพื้นฐานของกรด-เบสได้ 
CLO6 อธิบายหลักการและคำนวณทางด้านไฟฟ้าเคมีได้ 
CLO7 อธิบายหลักการและคำนวณโดยใช้พื้นฐานทางเทอร์โมไดนามิกส์ได้ 
CLO8 สามารถจำแนกประเภทของสารเคมีและรู้มาตรฐานความปลอดภัยของสารเคมีได้ 
CLO9 สามารถใช้เทคโนโลยีสารสนเทศในการสืบค้นข้อมูลได้อย่างเหมาะสม 
CLO10 สามารถนำเสนอโดยใช้เครื่องมือที่เหมาะสม 
CLO11 สามารถทำงานเป็นทีมได้ 
CLO12 มีวินัย ปฏิบัติตามข้อตกลง รับผิดชอบต่องานที่ได้รับมอบหมาย และมีจรรยาบรรณทาง

วิชาการ 
Students are able to 
CLO1 explain and perform basic chemical calculations relevant to engineering 

applications 
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CLO2  apply fundamental knowledge of the law of conservation of mass and 
stoichiometry to solve chemical problems 

CLO3  identify physical properties and perform calculations related to the states of 
matter: solids, liquids, and gases 

CLO4 explain principles and perform calculations related to chemical reactions and 
chemical equilibrium 

CLO5  describe acid-base theories and perform calculations based on fundamental 
acid-base principles 

CLO6 explain the principles of electrochemistry and carry out related calculations 
CLO7 explain and apply thermodynamic principles to perform relevant calculations 
CLO8 classify types of chemicals and understand chemical safety standards 
CLO9 appropriately use information technology to search for scientific and technical 

information 
CLO10 deliver presentations using suitable tools and technologies 
CLO11 work effectively as a member of a team 
CLO12 demonstrate discipline, comply with agreements, take responsibility for 

assigned tasks, and uphold academic integrity 

 
200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 

(Fundamental Physics for Engineer II) 
3((3)-0-6) 

ไฟฟ้าสถิตย์ กระแสไฟฟ้า วงจรไฟฟ้ากระแสตรง ตัวเก็บประจุ วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ ทฤษฎีแม่เหล็ก 
ทฤษฎีแม่เหล็กไฟฟ้า การเหนี่ยวนำไฟฟ้า ตัวเหนี่ยวนำ คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า ทัศนศาสตร์เบื้องต้น 

Electrostatics; electric current; direct current circuit; capacitor; alternating current 
circuit; magnetism; electromagnetism; electric induction; inductor; electromagnetic wave; 
introduction to optics 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ทำงานที่ได้รับมอบหมายสำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
CLO2 แก้ไขปัญหาที่เก่ียวกับไฟฟ้าแม่เหล็กพ้ืนฐานได้ 
CLO3 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศในการสืบค้นและเรียนรู้ด้วยตนเองได้ 
Students are able to 
CLO1 complete assigned tasks within the specified timeframe 
CLO2 solve problems related to electromagnetic 
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CLO3 use information technology to search for information and engage in self-
directed learning 

 

200-119 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2           
(Physics Laboratory for Engineer II) 

1(0-2-1) 

การทดลองเรื่องสนามไฟฟ้า การวัดค่าทางไฟฟ้า และอุปกรณ์การวัดไฟฟ้า สนามแม่เหล็ก การ
เนี่ยวนำแม่เหล็กไฟฟ้า  วงจรไฟฟ้ากระแสตรง วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ และ แสง 

Laboratory experiments in electric field, electrical measurement and electrical 
instruments, magnetic field, induction, electromagnet, direct current circuit, alternating current 
circuit and light 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ทำงานที่ได้รับมอบหมายสำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
CLO2 ทำการทดลองในหัวข้อไฟฟ้าแม่เหล็ก โดยใช้เครื่องมือวัด เพื่อเก็บข้อมูลและเขียนสรุปผล

การทดลองได้อย่างถูกต้อง 
CLO3 ทำงานเป็นกลุ่มเพ่ือให้บรรลุเป้าหมาย 
Students are able to 
CLO1 complete assigned tasks within the specified timeframe 
CLO2 conduct experiment on electromagnetic topics using instruments to collect 

data, and write a summary report correctly 
CLO3 work as a team to achieve a goal 

 

212-181 พีชคณิตเชิงเส้น 
(Linear Algebra) 

3((3)-0-6) 

แนะนําพีชคณิตเชิงเส้น เมทริกซ์และดีเทอรมิแนนต์ ระบบสมการเชิงเส้นและการดำเนินการขั้นมูล
ฐาน ปริภูมิเวกเตอร์ การแปลงเชิงเส้น ค่าลักษณะเฉพาะและเวกเตอร์ลักษณะเฉพาะ การแยกค่าเอกฐาน การ
ประยุกต์ใช้งานพีชคณิตเชิงเส้น 

Introduction to linear algebra; matrices and determinants; system of linear 
equations and elementary operations; vector space; linear mapping; eigenvalues and eigenvectors; 
singular value decomposition; applications of linear algebra 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 คำนวณค่าพ้ืนฐานทางพีชคณิตเชิงเส้น 
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CLO2 แก้ปัญหาทางคณิตศาสตร์และวิศวกรรมโดยประยุกต์ใช้พีชคณิตเชิงเส้น 
CLO3 ทำงานที่ได้รับมอบหมายอย่างซื่อสัตย์ภายในเวลาที่กำหนด 
Students are able to 
CLO1 compute basic parameters in linear algebra 
CLO2 solve the problem in mathematics and engineering by applying using linear 

algebra 
CLO3 complete assigned tasks honestly within the specified timeframe 

 

322-110 แคลคูลัสเวกเตอร์  
(Vector Calculus) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 200-112 คณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับวิศวกร   
Prerequisite: 200-112 Fundamental Mathematics for Engineer 

ฟังก์ชันหลายตัวแปร อนุพันธ์ของฟังก์ชันหลายตัวแปร ปริพันธ์หลายชั้น แนะนำเวกเตอร์แคลคูลัส 
ระบบพิกัดเชิงขั้ว ระบบพิกัดทรงกระบอก และ ระบบพิกัดทรงกลม ปริพันธ์ตามเส้นและปริพันธ์ตามผิว 

Functions of several variables; derivatives of functions of several variables; multiple 
Integrals; introduction to vector calculus; polar coordinate system; cylindrical coordinate system; 
spherical coordinate system; line integrals; and surface Integrals 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 วิเคราะห์คุณสมบัติพ้ืนฐานของฟังก์ชันหลายตัวแปรและอนุพันธ์ของมัน รวมถึงอนุพันธ์ย่อย

และเวกเตอร์เกรเดียนต์ 
CLO2 คำนวณปริพันธ์หลายชั้นและประยุกต์ใช้เทคนิคการอินทิกรัลในระบบพิกัดที่หลากหลาย 
CLO3 ประเมินเวกเตอร์ฟิลด์และแก้ปัญหาที่เกี่ยวข้องกับปริพันธ์ตามเส้นและปริพันธ์ตามผิวโดย

ใช้หลักการของเวกเตอร์แคลคูลัส 
CLO4 ประยุกต์ใช้ระบบพิกัดเชิงขั้ว ทรงกระบอก และทรงกลม เพื่อให้งานคำนวณปริพันธ์และ

เวกเตอร์ฟิลด์ง่ายขึ้น 
Students are able to 
CLO1 analyze the fundamental properties of functions of several variables and their 

derivatives, including partial derivatives and gradient vectors 
CLO2 compute multiple integrals and apply appropriate techniques for integration 

in various coordinate systems 
CLO3 evaluate vector fields and solve problems involving line and surface integrals 

using vector calculus principles 
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CLO4 apply polar, cylindrical, and spherical coordinate systems to simplify complex 
integral and vector field computations 

 

322-111 สมการเชิงอนุพันธ์ 
(Differential Equations) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 200-112 คณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับวิศวกร  
Prerequisite: 200-112 Fundamental Mathematics for Engineer 

สมการเชิงอนุพันธ์สามัญอันดับที่หนึ่ง สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิงเส้นอันดับที่สองที่มีสัมประสิทธิ์
เป็นค่าคงตัว การแปลงลาปลาซและการประยุกต์ ลำดับและอนุกรม อนุกรมฟูเรียร์ แนะนำสมการเชิงอนุพันธ์
ย่อย 

First-order ordinary differential equations; second-order linear ordinary differential 
equations with constant coefficients; Laplace transforms and applications; sequences and series; 
Fourier series; introduction to partial differential equations 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 วิเคราะห์คุณสมบัติของสมการเชิงอนุพันธ์สามัญอันดับที่หนึ่ง และสมการเชิงอนุพันธ์สามัญ

เชิงเส้นอันดับที่สองท่ีมีสัมประสิทธิ์เป็นค่าคงตัว 
CLO2 แก้ปัญหาสมการเชิงอนุพันธ์สามัญโดยใช้การแปลงลาปลาซ และประยุกต์ใช้ในบริบททาง

วิศวกรรม 
CLO3 ประเมินการลู่เข้าของลำดับและอนุกรม และหาผลเฉลยโดยใช้วิธีอนุกรมกำลัง 
CLO4 สร้างการกระจายฟังก์ชันในรูปของอนุกรมฟูเรียร์ และนำไปใช้ในการแก้ปัญหาทางฟิสิกส์

และวิศวกรรม 
CLO5 แก้ปัญหาสมการเชิงอนุพันธ์ย่อยพื้นฐานโดยใช้วิธีการแยกตัวแปร 
Students are able to 
CLO1 analyze the properties of first-order ordinary differential equations and 

second-order linear ordinary differential equations with constant coefficients 
CLO2 solve problems involving ordinary differential equations using Laplace 

transforms and apply them to engineering contexts 
CLO3 evaluate the convergence of sequences and series, and determine solutions 

using power series methods 
CLO4 construct Fourier series representations of functions and utilize them in 

solving physical and engineering problems 
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CLO5 solve problems involving fundamental partial differential equations using the 
method of separation of variables 

 

322-113  ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 
(Numerical Methods) 

3((3)-0-6) 

วิธีเชิงตัวเลขในการแก้ปัญหาทางวิศวกรรม ผลเฉลยของระบบสมการเชิงเส้น การประมาณค่า
ในช่วงของข้อมูล วิธีการหาปริพันธ์และการหาอนุพันธ์เชิงตัวเลข ผลเฉลยเชิงตัวเลขของสมการเชิงอนุพันธ์สามัญ 
ผลเฉลยเชิงตัวเลขของสมการเชิงอนุพันธ์ย่อย 

Numerical methods for solving engineering problems; solutions of linear equation 
systems; interpolation and approximation of data; numerical differentiation and integration 
methods; numerical solutions of ordinary differential equations; numerical solutions of partial 
differential equations 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ประยุกต์ใช้วิธีเชิงตัวเลขในการแก้ปัญหาทางวิศวกรรม 
CLO2 แก้ปัญหาระบบสมการเชิงเส้นโดยใช้เทคนิคเชิงตัวเลข 
CLO3 ประมาณค่าฟังก์ชันและข้อมูลโดยใช้เทคนิคการประมาณค่าและการสอดแทรกข้อมูลเชิง

ตัวเลข 
CLO4 คำนวณอนุพันธ์และปริพันธ์เชิงตัวเลขสำหรับการประยุกต์ทางวิศวกรรม 
CLO5 ดำเนินการวิธีเชิงตัวเลขเพ่ือหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ์สามัญและสมการเชิงอนุพันธ์

ย่อย 
Students are able to 
CLO1 apply numerical methods to solve engineering problems 
CLO2 solve systems of linear equations using numerical techniques 
CLO3 approximate functions and data using interpolation and numerical 

approximation techniques 
CLO4 compute numerical differentiation and integration for engineering applications 
CLO5 implement numerical methods to obtain solutions for ordinary and partial 

differential equations 
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325-107   ปฏิบัติการเคมีพื้นฐานสำหรับวิศวกร 
(Fundamental Chemistry for Engineers Laboratory) 

1(0-2-1) 

ความปลอดภัยในห้องปฏิบัติการ เลขนัยสำคัญและการเลือกใช้เครื่องแก้ว ปฏิกิริยาเคมีของ
ทองแดง การวิเคราะห์แคตไอออนและแอนไอออนเชิงคุณภาพกึ่งจุลภาค เทอร์โมเคมี  การลดลงของจุดเยือกแข็ง 
การวิเคราะห์โดยปริมาตร จลนศาสตร์เคมี  กรด-เบส และสารละลายบัพเฟอร์  ไฟฟ้าเคมี   

Chemical safety; significant figures and glassware selections; chemical reactions of 
copper; semi-micro qualitative analysis of cations and anions; thermochemistry; freezing point 
depression; chemical kinetics; volumetric analysis; acids, bases and buffer solutions; 
electrochemistry 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ระบุข้อกำหนดทั่วไปของความปลอดภัยในห้องปฏิบัติการ 
CLO2 วิเคราะห์ข้อมูลได้ถูกต้องตามหลักเลขนัยสำคัญ 
CLO3 ทำการทดลองตามขั้นตอนที่ระบุไว้ในคู่มือได้ถูกต้อง 
CLO4 บันทึกผลการทดลองโดยปราศจากอคติ 
CLO5 สรุปผลการทดลองได้ถูกต้อง 
CLO6 ปฏิบัติตามข้อกำหนดในการใช้ห้องปฏิบัติการ 
CLO7 ช่วยเหลือเพ่ือนร่วมงานในการทำการทดลอง 
Students are able to 
CLO1 identify the general requirements in laboratory safety rules 
CLO2 analyze data in accordance with the principles of significant figures correctly 
CLO3 perform experiments correctly according to the procedures specified in the 

manual 
CLO4 record experimental results without bias 
CLO5 summarize the experimental results correctly 
CLO6 comply with the requirements for laboratory use 
CLO7 assist colleagues in conducting experiments 

 

332-129   วิทยาศาสตร์โลก 
(Earth Science) 

3((3)-0-6) 

โครงสร้างและวิวัฒนาการของโลก รูปทรง สัณฐานและสนามแม่เหล็กโลก ธรณีภาค อุทกภาค 
บรรยากาศ ชีวภาค ปฏิสัมพันธ์ของระบบโลก ระบบนิเวศ วัฏจักรคาร์บอนและแร่ธาตุ ทรัพยากรธรรมชาติ 
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ผลกระทบจากกิจกรรมของมนุษย์ต่อสิ ่งแวดล้อมของโลก ภัยพิบัติทางธรรมชาติ การเปลี ่ยนแปลงสภาพ
ภูมิอากาศ การประยุกต์ใช้ธรณีศาสตร์ในสิ่งแวดล้อมและวิศวกรรม 

Earth structure and evolution, geodesy and geomagnetism, geosphere, hydrosphere, 
atmosphere, biosphere, Earth systems interactions, ecosystems, carbon and mineral cycles, 
natural resources, impact of human activity on earth’s environment, natural hazards, climate 
change; application of earth science in environmental and engineering 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายโครงสร้างโลก รูปทรง สัณฐานและสนามแม่เหล็กโลก ตลอดจนปฏิสัมพันธ์ของ

ระบบโลกได้  
CLO2 อธิบายทรัพยากรธรรมชาติ ภัยพิบัติและการเปลี่ยนแปลงสภาพภูมิอากาศ   
CLO3 ประยุกต์องค์ความรู้ทางวิทยาศาสตร์โลกในการแก้ปัญหาทางสิ่งแวดล้อมและวิศวกรรมได้   
CLO4 ใช้เทคโนโลยีเพ่ือการเรียนรู้ด้วยตนเองและทำงานเป็นทีมได้ 
Students are able to 
CLO1 describe the structure of the Earth, geodesy and geomagnetism, as well as 

the interactions of the Earth system 
CLO2 describe natural resources, natural hazards and climate change 
CLO3 apply knowledge of Earth science to solve environmental and engineering 

problems 
CLO4 use technology for self-learning and teamwork 

 

333-112   ปฏิบัติการฟิสิกส์พื้นฐานสำหรับวิศวกร  
(Fundamental Physics Laboratory for Engineers) 

1(0-3-0) 

การวัดและความผิดพลาด กราฟและสมการ สมดุลแรง การเคลื่อนที่แบบโพรเจกไทล์ สปริงและ
การสั่น โมเมนต์ความเฉื่อย คลื่นนิ่งในเส้นเชือก 

Measurement and errors; graphs and equations; force equilibrium; projectile motion; 
springs and oscillations; moment of inertia standing waves on a string 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 วิเคราะห์ผลการทดลองฟิสิกส์ด้านกลศาสตร์ และทัศนศาสตร์ ได้ถูกต้อง 
CLO2 ใช้อุปกรณ์และเครื่องมือวิทยาศาสตร์ได้ถูกต้อง 
CLO3 ทำงานเป็นกลุ่มได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
CLO4 ส่งงานตามที่ได้รับมอบหมาย 
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Students are able to 
CLO1 accurately analyze experimental results of physics in mechanics and optics 
CLO2 properly use scientific instruments and equipment 
CLO3 work effectively in a team 
CLO4 submit assigned tasks as required 

 

347-208   พื้นฐานสถิติสำหรับวิศวกร 
(Basic Statistics for Engineers) 

3((3)-0-6) 

ความหมายของสถิติ ข้อมูลและระดับการวัด ขั ้นตอนการเก็บข้อมูลและการนำเสนอข้อมูล 
ระเบียบวิธีทางสถิติ การวัดแนวโน้มเข้าสู่ส่วนกลางและการวัดการกระจาย ความน่าจะเป็น ตัวแปรสุ่มและการ
แจกแจง ความน่าจะเป็น การแจกแจงของตัวสถิติ การประมาณค่าและการทดสอบสมมติฐาน การวิเคร าะห์
ความแปรปรวน การวิเคราะห์ข้อมูลเชิงจำแนก การวิเคราะห์การถดถอยและสหสัมพันธ์เชิงเส้น การวิเคราะห์
และนำเสนอข้อมูลโดยไมโครซอฟท์เอ็กเซล การประยุกต์ใช้สถิติในชีวิตประจำวัน 

Meaning of statistics; data and levels of measurement; data collection procedures 
and data presentation; statistical methodology; measures of central tendency and measures of 
dispersion; probability; random variables and probability distributions; sampling distributions; 
estimation and hypothesis testing; analysis of variance (ANOVA); categorical data analysis; linear 
regression and correlation analysis; data analysis and presentation using MS Excel; applications 
of statistics in daily life 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบาย ความหมายของสถิติ ประเภทของข้อมูล ระดับการวัดข้อมูลและระเบียบวิธีทาง

สถิติที่เหมาะสมในการวิเคราะห์ข้อมูล 
CLO2 คำนวณและวิเคราะห์ ค่ากลาง ค่าการกระจาย ความน่าจะเป็น ตัวแปรสุ่ม การแจกแจง 

และตัวสถิติ รวมถึงการประมาณค่าและการทดสอบสมมติฐาน 
CLO3 วิเคราะห์และแปลความ ข้อมูลโดยใช้การวิเคราะห์ความแปรปรวน การวิเคราะห์ข้อมลูเชิง

จำแนก การวิเคราะห์การถดถอยและสหสัมพันธ์เชิงเส้น 
CLO4 ใช้โปรแกรม MS Excel ในการวิเคราะห์และนำเสนอข้อมูลทางสถิติอย่างถูกต้องและ

เหมาะสม 
CLO5 ประยุกต์ใช้ สถิติเพ่ือแก้ปัญหาหรือวิเคราะห์สถานการณ์ในชีวิตประจำวันได้อย่างเหมาะสม 
Students are able to 
CLO1 explain the meaning of statistics, types of data, levels of measurement, and 

appropriate statistical methodologies for data analysis 
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CLO2 calculate and analyze measures of central tendency, measures of dispersion, 
probability, random variables, distributions, statistical estimations, and hypothesis testing 

CLO3 analyze and interpret data using analysis of variance (ANOVA), categorical data 
analysis, linear regression, and correlation analysis 

CLO4 utilize MS Excel for accurate and appropriate statistical data analysis and 
presentation 

CLO5 apply statistical knowledge to solve real-life problems or analyze real-life 
situations appropriately 

 
กลุ่มวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 
200-102 สู่โลกวิศวกรรม   

(Into Engineering World) 
1((1)-0-2) 

พัฒนาการของวิศวกรรมศาสตร์สาขาต่าง ๆ องค์กรวิชาชีพวิศวกรรม เส้นทางอาชีพวิศวกร 
จรรยาบรรณวิศวกร ปัญหาทางวิศวกรรม เทคนิคการวิเคราะห์และการแก้ปัญหาอย่างเป็นระบบ การทำงาน
ร่วมกันเป็นทีม เทคนิคการนำเสนอ 

Evolution of engineering disciplines; engineering professional organizations; 
engineering career path; engineering ethics; engineering problems; systematic problem analysis 
and solving; teamwork; presentation techniques 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ทำงานที่ได้รับมอบหมายสำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
CLO2 อธิบายลักษณะงานวิศวกรรมในสาขาต่างๆ ได้ 
CLO3 แก้ปัญหาทางวิศวกรรมด้วยความรู้ด้วยความรู้พิ้นฐานทางวิทยาศาสตร์และวิทยาศาสตร์ได้ 
CLO4 นำเสนอข้อมูลที่ใช้ในการแก้ปัญหาทางวิศวกรรมได้ถูกต้อง 
CLO5 ทำงานเป็นทีมเพ่ือแก้ปัญหาทางวิศวกรรมในเวลาที่กำหนดได้ 
Students are able to 
CLO1 complete assigned tasks within the specified timeframe 
CLO2 describe the characteristics of engineering work across various disciplines 
CLO3 solve engineering problems using fundamental knowledge of science and 

mathematics 
CLOภ  accurately present information relevant to engineering problem-solving 
CLO5 work effectively as a team to solve engineering problems within the given 

timeframe 
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200-116 พื้นฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับวิศวกร   
(Basic Engineering Programming)  

3((2)-2-5) 

หลักการและองค์ประกอบของคอมพิวเตอร์ การทำงานร่วมกันของฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ 
หลักการกระบวนการของข้อมูลอิเล็กทรอนิกส์ หลักการของภาษาชั้นสูง วิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรม 
ชนิดข้อมูลพื้นฐานตัวแปร ค่าคงที่ ตัวดำเนินการ และนิพจน์  ประโยคคำสั่งและประโยคคำสั่งเชิงประกอบ  การ
ทำงานตามลำดับ การทำงานแบบทางเลือกและการทำงานแบบวนซ้ำ การตรวจแก้จุดบกพร่อง การออกแบบ
และพัฒนาโปรแกรมโดยใช้ภาษาระดับสูงเพ่ือประยุกต์ใช้กับปัญหาทางด้านวิศวกรรม การฝึกเขียนโปรแกรม 

Computer concepts, computer components; hardware and software interaction; 
electronic data processing concepts; high-level language programming concepts; program design 
and development methodology; data types; constant; operations and expression; statement 
and compound statement, flow controls, sequence, alteration, and iteration; debugging; 
program design and development with applications to engineering problems using a high-level 
programming language; programming practices 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการทำงานและองค์ประกอบของระบบคอมพิวเตอร์ 
CLO2 อธิบายการแก้ปัญหาและออกแบบอัลกอริทีมที่ใช้แก้ปัญหา โดยสามารถเขียนเป็นผังงาน 

หรือรหัสเทียมได้  
CLO3 มีทักษะการเขียนโปรแกรมพื้นฐานด้วยภาษาการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ระดับสูง 

(ภาษาไพธอน) และสามารถประยุกต์การเขียนโปรแกรมเพ่ือแก้ปัญหาได้ 
CLO4 อธิบายการแก้ปัญหาและออกแบบอัลกอริทีมที่ใช้แก้ปัญหา โดยสามารถเขียนเป็นผังงาน 

หรือรหัสเทียมได้ 
CLO5 มีทักษะการเขียนโปรแกรมพื้นฐานด้วยภาษาการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ระดับสูง 

(ภาษาไพธอน) และสามารถประยุกต์การเขียนโปรแกรมเพ่ือแก้ปัญหาได้ 
CLO6 อธิบายหลักการทำงานและองค์ประกอบของระบบคอมพิวเตอร์ 
Students are able to 
CLO1 describe basic concept of a computer system and identify its essential  
CLO2 describe problem solving and design algorithms with flowchart and/or 

psuedocode to solve problems  
CLO3 acquire basic skills in programming with high-level language (Python) and 

apply to solve problems  
CLO4 describe problem solving and design algorithms with flowchart and/or 

psuedocode to solve problems  
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CLO5 acquire basic skills in programming with high-level language (Python) and 
apply to solve problems  

CLO6 describe basic concept of a computer system and identify its essential 
components  

 
200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน 

(Basic Engineering Drawing) 
2((1)-2-3) 

ความสำคัญของการเขียนแบบวิศวกรรม เครื่องมืออุปกรณ์และวิธีใช้ การเขียนตัวเลขและตัวอักษร 
ชนิดของเส้นและมาตรฐานสำหรับงานเขียนแบบ เรขาคณิตประยุกต์ การเขียนภาพสามมิติ การเขียนภาพออ
บลิก การเขียนภาพไอโซเมตริก การเขียนภาพฉายออโธกราฟฟิก การสเก็ตภาพ การเขียนภาพตัด การกำหนด
ขนาดและรายละเอียดอื่น ๆ ในแบบงานเขียนแบบวิศวกรรม 

The importance of engineering drawing; drawing instruments and their uses; 
lettering; line types and standards; applied geometry; pictorial drawing, oblique drawing, 
isometric drawings, orthographic drawing; freehand sketches; section drawing, dimensioning, and 
descriptions in engineering drawing 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 ใช้มาตรฐานในงานเขียนแบบ หลักการเขียนภาพฉายแบบออโธกราฟฟิก และหลักการเขียน

ภาพ 3 มิติ และการเขียนภาพตัดแบบต่างๆ 
CLO 3 เขียนและอ่านแบบชิ้นงานทางวิศวกรรมข้ันพื้นฐานได้ 
CLO4 เรียนรู้ด้วยตนเองจากสื่อออนไลน์ที่เตรียมไว้ให้ได้ และสามารถใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ

สืบค้นข้อมูลเพิ่มเติมได้ 
CLO5 มีวินัยและรับผิดชอบต่องานกลุ่มที่ได้รับมอบหมาย 
Students are able to 
CLO1 demonstrate respect for social rules, honesty, and responsibility in learning 
CLO2 use drafting standards, the principles of orthographic projection, and the 

basics of 3D drawing and various sections drawing 
CLO3 draw and read basic engineering work pieces 
CLO4 engage in self-directed learning using the provided online materials and 

effectively use information technology for additional research 
CLO5 demonstrate discipline and responsibility in completing assigned group tasks 
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211-131   อิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น 
(Basic Electronics) 

3((2)-2-5) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 
Prerequisite: 200-118 Fundamental Physics for Engineer II 
อุปกรณ์สารกึ ่งตัวนา รอยต่อพีเอ็น ไดโอด การวิเคราะห์วงจรไดโอด การประยุกต์ใช้ไดโอด 

ทรานซิสเตอร์แบบไบโพลาร์ ทรานซิสเตอร์สนามไฟฟ้า คุณลักษณะกระแสและแรงดัน การไบอัสทรานซิสเตอร์ 
วงจรทรานซิสเตอร์เบื้องต้นและการประยุกต์ใช้งาน วงจรขยายออปแอมป์เบื้องต้นและการประยุกต์ ใช้งาน การ
ทดลองหรือการจำลองในเรื่องไดโอด ทรานซิสเตอร์ วงจรขยายออปแอมป์ และ วงจรอิเล็กทรอนิกส์ต่าง ๆ 

Semiconductor devices; PN junction; diodes; analysis of diode circuits; diode 
applications; bipolar-junction transistor; field-effect transistors; device current and voltage 
characteristics; biasing of transistor; basic transistor circuits and its applications; basic operational 
amplifier circuits and its applications; experiments or simulation on diode, transistors, 
operational amplifiers and various electronic circuits 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการพื้นฐานของอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ได้ 
CLO2 แก้ปัญหาทางวงจรอิเล็กทรอนิกส์อย่างง่ายโดยใช้ความรู ้พื ้นฐานทาง คณิตศาสตร์ 

วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO3 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 
CLO4 ทดลองหรือจำลองวงจรอิเล็กทรอนิกส์ตามคำแนะนำที่กำหนดให้ โดยใช้เครื่องมือวัดที่

ถูกต้อง 
Students are able to 
CLO1 explain working principles of electronic devices 
CLO2 solve basic electronic circuits using basic knowledge in mathematics, sciences 

and electrical engineering 
CLO3 demonstrate responsibility and honesty, and be aware of academic ethics in 

the work 
CLO4 conduct experiments or simulation related to electronic circuits correctly 

according to the guideline using the instrument correctly 
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212-191   ระบบดิจิทัล 
(Digital Systems) 

3((3)-0-6) 

ระบบจำนวนและรหัส การดำเนินการเชิงตรรกะและเกตเชิงตรรกะ พีชคณิตของบูล การเปลี่ยนรูป
และการทำนิพจน์เชิงตรรกะให้เป็นรูปอย่างง่าย วิธีการทำให้มีพจน์น้อยที่สุด การใช้แผนผัง การใช้ตาราง วงจร
ตรรกะเชิงจัดหมู่ ตัวเข้ารหัสและตัวถอดรหัส มัลติเพลกเซอร์และดีมัลติเพลกเซอร์  วงจรตรรกะเชิงลำดับ ฟลิป
ฟลอป รีจิสเตอร์ถ่ายโอนและวงจรนับ ผังสถานะและตารางสถานะ การวิเคราะห์และออกแบบวงจรตรรกะเชิง
ลำดับ อุปกรณ์สามสถานะ 

Number systems and codes; logical operation and logic gates; Boolean algebra; logic 
simplifications and manipulations; minimization aids, mapping method, tabular method; 
combinational logic circuits, encoder and decoder, multiplexer and demultiplexer; sequential 
logic circuits: flip-flops, transfer registers, and counters; state diagram and state table; analysis 
and design of sequential logic circuits; tri-state device 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการพื้นฐานของวงจรดิจิทัลได้ 
CLO2 แก้ปัญหาทางวงจรดิจิทัลอย่างง่ายโดยใช้ความรู้พ้ืนฐานทาง คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และ

วิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO3 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 
CLO4 ใช้งานเครื่องมือวัดหรือโปรแกรมพื้นฐานทางด้านวงจรดิจิทัลได้อย่างถูกต้องตามคู่มือหรือ

คำแนะนำ เพ่ือดำเนินการออกแบบหรือทดลองเบื้องต้น 
Students are able to 
CLO1 explain working principles of digital circuits 
CLO2 solve basic digital circuit using basic knowledge in mathematics, sciences and 

electrical engineering 
CLO3 demonstrate responsibility and honesty, and be aware of academic ethics in 

the work 
CLO4 use measuring equipment or simulation program in digital circuits correctly 

according to the guideline in basic design or experiments 
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216-102   แนะนำวิศวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์ 
(Introduction to Mechanical and Mechatronics Engineering) 

1((1)-0-2) 

แนะนำศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลและเมคาทรอนิกส์ , อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และ
สิ่งแวดล้อม, จรรยาบรรณวิชาชีพ, งานป้องกันอัคคีภัย, มาตรฐานในงานวิศวกรรม  

Introduction to mechanical and mechatronics engineering; occupational health 
safety and environment; professional ethics; fire protection; engineering standards 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายความหมายของระบบการจัดการ แนวปฏิบัติที่ดี และกฎหมาย ที่เก่ียวกับอาชีวอนา

มัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม 
CLO2 อธิบายความหมายระบบป้องกันอัคคีภัย 
CLO3 ยกตัวอย่างกรณีศึกษาของระบบป้องกันอัคคีภัยและอธิบายสาเหตุและผลกระทบของการ

เกิดอัคคีภัยจากกรณีตัวอย่าง 
CLO4 อธิบายความหมายของจรรยาบรรณวิชาชีพ กฎหมายและแนวปฏิบัติในการประกอบ

วิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 
CLO5 อธิบายความหมายและยกตัวอย่างการใช้มาตรฐานในงานวิศวกรรมได้ 
CLO6 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศค้นคว้าความรู้ได้อย่างมีวิจารณญาณ 
CLO7 มีความเป็นผู้นำ กล้าแสดงออก และสามารถทำงานเป็นทีมได้ 
Students are able to 
CLO1 explain the concepts of management systems, ethical practices, and the legal 

aspects related to occupational health, safety, and the environment 
CLO2 describe the fundamentals of fire protection systems 
CLO3 illustrate case studies of fire protection systems and analyze the causes and 

impacts of fire incidents based on these examples 
CLO4 explain the meaning of professional ethics, as well as the relevant laws and 

standards for practicing as a licensed engineer 
CLO5 define engineering standards and provide examples for specific engineering 

tasks 
CLO6 utilize information technology to critically research knowledge 
CLO7 demonstrate leadership, confidence in expression, and teamwork skills 
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216-103   เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical Engineering Drawing) 

3((2)-3-4) 

เรขาคณิตบรรยายเบื้องต้น ภาพช่วยและการหมุนภาพ รอยตัดและรอยต่อ ภาพคลี่ มาตรฐานที่
เกี ่ยวข้องสำหรับการเขียนแบบเครื่องกล การเขียนแบบประกอบและแบบละเอียด การกำหนดเกณฑ์ความ
คลาดเคลื่อนและพิกัดเผื่อ การเขียนชิ้นส่วนเครื่องจักรกล สัญลักษณ์งานเชื่อม การเขียนแบบระบบท่อ  การใช้
โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับการเขียนแบบวิศวกรรม 

Basic descriptive geometry; auxiliary views and rotation; developments and 
intersections; standard in technical drawings; representation and specifications of machine 
elements; assembly and detail drawings; fits and tolerances; welding symbols; drawing of piping 
systems; computer-aided engineering drawing 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ในวิชาชีพ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้  
CLO2 ใช้หลักการทางเรขาคณิตบรรยายเบื้องต้น ในการเขียนแบบทางเครื่องกล สามารถอธิบาย

มาตรฐานที่เกี ่ยวข้องสำหรับการเขียนแบบเครื่องกลสามารถเขียนแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลได้ถูกต้อง และ
สามารถใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับการเขียนแบบสามมิติและการเขียนแบบเครื่องจักรกลต่างๆ  

CLO3 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศค้นคว้าความรู้ได้อย่างมีวิจารณญาณ  
CLO4 กล้าแสดงออก และสามารถทำงานเป็นทีมได้  
CLO5วิเคราะห์กระบวนการเขียนแบบเครื่องจักรกล สามารถเลือกใช้เครื่องมือที่เหมาะสมสำหรับ

การเขียนแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลประเภทต่างๆได้  
Students are able to 
CLO1 demonstrate respect for societal rules, maintain professional integrity, and 

take responsibility for self-directed learning 
CLO2 apply fundamental geometric principles in mechanical drawing, explain 

relevant standards for mechanical drawings, accurately create machine part drawings, and utilize 
computer software for three-dimensional modeling and mechanical drafting 

CLO3 demonstrate the ability to use information technology critically and 
effectively for knowledge acquisition 

CLO4 exhibit confidence in presenting ideas and demonstrate effective teamwork 
skills 

CLO5 analyze the mechanical drawing process and select appropriate tools for 
drafting various types of machine components 
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216-121   กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร์ 
(Engineering Mechanics: Statics) 

3((3)-0-6) 

ระบบแรง เวกเตอร์ แรง โมเมนต์ แรงคู่ควบ แรงลัพธ์ ผังแรงอิสระ สมการสมดุลสถิตยศาสตร์ใน
สองและสามมิติ ของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง โครงสร้างในระนาบข้อต่อหมุน ข้อต่อรับโมเมนต์ ชิ ้นส่วน
เครื่องจักรกล จุดศูนย์มวล จุดศูนย์กลางแรงโมเนนต์ของรูปทรง แรงภายในคาน แผนผังแรงเฉือนและโมเมนต์ดัด
ภายในหน้าตัดคาน แรงเสียดทาน  

Force system: vector, force, moment, couple, resultants, free-body diagram and 
equilibrium: equations of equilibrium in 2D, 3D for particles and rigid-body, structures: plane 
trusses, frame, machine, centers: center of mass, centroids, moment of inertia, internal forces 
and beams: distributed forces, internal forces, shear forces and bending moment diagrams, 
friction 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 รับผิดชอบในงานที่มอบหมาย ซื่อสัตย์ ส่งงานตามเวลา 
CLO2 แยกแยะ ระบุประเภทของแรงกระทำต่อโครงสร้างและชิ้นงานทางเครื่องกล ด้วยแผนภาพ

ได ้
CLO3 ประยุกต์ใช้กฏของนิวตันวิเคราะห์หาแรงกระทำต่อโครงสร้างและชิ้นส่วนทางเครื่องกลที่อยู่

ในสภาวะสมดุลแบบสถิตย์ได้ 
CLO4 วิเคราะห์แรงภายในชิ้นส่วนโครงสร้างและชิ้นส่วนเครื่องจักรกลเพ่ือเป็นพ้ินฐานในการเรียน

กลศาสตร์วัสดุได ้
CLO5 ใช้ความรู้ แคลคูลัส และเรขาคณิตวิเคราะห์หาจุดศูนย์รวมมวลและพื้นที่ โมเมนต์ความ

เฉื่อยของมวลและพ้ืนที่รอบแกนต่างๆ ของชิ้นส่วนอย่างง่ายได้ 
CLO6 ทำงานร่วมกันเป็นทีมให้บรรลุเป้าหมายได้ 
Students are able to 
CLO1 be responsible, honest, and submit work on time 
CLO2 identify and classify forces on mechanical structures using diagrams 
CLO3 use Newton’s laws to analyze forces in static equilibrium 
CLO4 analyze internal forces in structures and machine components 
CLO5 apply calculus and geometry to find centroids and moments of inertia 
CLO6 collaborate effectively to achieve team goals 
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216-221   กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 
(Engineering Mechanics: Dynamics) 

3((3)-0-6) 

กฎเบื้องต้นเกี่ยวกับการเคลื่อนที่ของวัตถุ จลนศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุเกร็ง ได้แก่ การกระจัด 
ความเร็ว และความเร่ง ในการเคลื่อนที่สัมบูรณ์และสัมพัทธ์ จลนพลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง ได้แก่ 
วิธีแรงและความเร่ง วิธีงานและพลังงาน วิธีอิมพัลส์และโมเมนตัม พัฒนาการเรียนรู้ตามแบบ WIL  โดยใช้โจทย์
วิจัยซึ่งพัฒนาร่วมกับอุตสาหกรรมเป็นฐาน 

Basic principles governing the laws of motion; kinematics of particles and rigid bodies, 
displacement, velocity, and acceleration; absolute and relative motion; kinetics of particles and 
rigid bodies; force-mass and acceleration method, the principle of work and energy method, the 
principle of impulse and momentum method; WIL framework based on research topics 
developed in collaboration with industry 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ในวิชาชีพ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 ประยุกต์ วิเคราะห์ และ เลือกใช้ 3 วิธี ในการแก้โจทย์ปัญหาการเคลื่อนที่ของอนุภาคและ

วัตถุเกร็ง ในทางวิศวกรรมได้ 
 วิธีที่ 1 : หลักการ แรง-มวล และความเร่ง (กฏข้อที่ 2 ของนิวตัน) 
  วิธีที่ 2 : หลักการ งานและพลังงาน 
  วิธีที่ 3 : หลักการ อิมพัลส์และโมเมนตัม 
CLO3 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศค้นคว้าความรู้ได้อย่างมีวิจารณญาณ 
CLO4 กล้าแสดงออก และสามารถทำงานเป็นทีมได้ 
CLO5 วิเคราะห์โจทย์ปัญหาได้โดยการตัวแปรเป็นหลัก เพื่อนำสู่การประยุกต์ใช้ที่หลากหลายได้

กว้างขวางมากขึ้น 
Students are able to 
CLO1 demonstrate respect for societal rules, maintain professional integrity, and 

take responsibility for self-directed learning 
CLO2 apply, analyze, and select among three methods to solve engineering 

problems related to the motion of particles and rigid bodies: 
Method 1: Force-mass-acceleration principle (Newton’s Second Law) 
Method 2: Work and energy principle 
Method 3: Impulse and momentum principle 
CLO3 demonstrate the ability to use information technology critically and 

effectively for knowledge acquisition 
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CLO4 exhibit confidence in expressing ideas and demonstrate the ability to work 
effectively in a team 

 

216-222   กลศาสตร์วัสดุ 
(Mechanics of Materials) 

3((3)-0-6) 

แนะนำสถิตยศาสตร์และสมบัติเชิงกลของวัสดุ การเสียรูปตามแนวแกน (แรงดึงและแรงอัด) กฎ
ของฮุค แรงบิด การดัด แรงเฉือน แรงรวม การแปลงความเค้นและความเครียด การโก่งตัวของคาน การ
ออกแบบเพลา คาน เสา และภาชนะรับแรงดัน เกณฑ์การวิบัติ 

A brief introduction to the statics and mechanical properties of materials; axial 
deformation (tension and compression); Hooke’s law; torsion; bending; shear; combined loading; 
stress and strain transformations; deflection of beams; the design of shafts, beams, columns, 
and pressure vessels; failure criterion 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายพฤติกรรมของวัสดุที่เกิดจากแรงกระทำภายนอกและภายใน และการวิบัติได้ 
CLO2 ประยุกต์ความรู ้กลศาสตร์และคุณสมบัติของวัสดุมาวิเคราะห์พฤติกรรมความเค้น 

ความเครียดของชิ้นส่วนโครงสร้างที่เกิดจากแรงในแนวแกน แรงบิด โมเมนต์ดัด และแรงขวางในแนวแกนได้ 
CLO3 คำนวณหาความเค้นสูงสุดที่เกิดข้ึนได้เม่ือมีแรงรวม 
CLO4 วิเคราะห์การโก่งตัวของคานได้ 
Students are able to 
CLO1 explain the behavior of materials caused by external and internal forces, and 

failure 
CLO2 apply knowledge of mechanics and properties of materials to analyze the 

behavior of stress and strain of structural members caused by axial force, torque, bending 
moment and axial transverse force 

CLO3 calculate the maximum stress when a combined force is applied 
CLO4 analyze the deflection of beams 

 

216-293   วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1 
(Thermal-Fluids Engineering I) 

3((3)-0-6) 

กฎข้อที่หนึ่งและสองของอุณหพลศาสตร์ ฟังก์ชันเชิงอุณหพลศาสตร์และการประยุกต์ งานและ
ความร้อน  สมบัติทางอุณหพลศาสตร์ของสาร การวิเคราะห์พลังงานของระบบปิดและระบบเปิด สมบัติของของ
ไหล ความดันและการวัด จลนศาสตร์ของการไหล การวิเคราะห์ด้วยปริมาตรควบคุม การไหลแบบไม่มีความหนืด 
การไหลในท่อ การวัดอัตราการไหล แนะนำการวิเคราะห์การไหลขั้นสูง 
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The first and second laws of thermodynamics; functions and applications; work and heat; 
properties of substances; energy analysis of closed systems and open systems; fluid properties; 
pressure and measurements; kinematics of fluid flow; control volume analysis; inviscid flow; 
flow in pipe; flow measurements; introduction to advance flow analysis 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการพื้นฐานและคุณสมบัติของเทอร์โมไดนามิกส์ กลศาสตร์ของไหล และการ

ถ่ายเทความร้อน 
CLO2 ใช้หลักการอนุรักษ์มวล พลังงาน และโมเมนตัมในการวิเคราะห์ระบบเทอร์โมฟลูอิด 
CLO3 ประเมินประสิทธิภาพของก๊าซในอุดมคติ ของไหลที่ไม่สามารถอัดตัวได้ และการแลกเปลี่ยน

พลังงาน 
CLO4 แก้ปัญหาการไหลพ้ืนฐานและการถ่ายเทความร้อนโดยใช้การวิเคราะห์ปริมาตรควบคุม 
CLO5 วิเคราะห์วัฎจักรเทอร์โมไดนามิกส์พื้นฐาน 
CLO6 ใช้ตารางสมบัติของไหล ไดอะแกรม และโปรแกรมคำนวณเพ่ือแก้ปัญหาเกี่ยวกับเทอร์โมฟลู

อิด 
CLO7 สื่อสารคำตอบเชิงเทคนิคด้วยคำศัพท์ทางวิศวกรรมและภาพที่ถูกต้อง 
Students are able to 
CLO1 describe the basic principles and properties of thermodynamics, fluid 

mechanics, and heat transfer 
CLO2 apply conservation of mass, energy, and momentum to analyze thermo-fluid 

systems 
CLO3 evaluate performance of ideal gases, incompressible fluids, and energy 

exchanges 
CLO4 solve basic flow and heat transfer problems using control volume analysis 
CLO5 analyze fundamental thermodynamic cycles 
CLO6 use property tables, diagrams, and software to solve thermo-fluid problems 
CLO7 communicate technical solutions clearly with correct engineering terminology 

and visuals 
 

217-221   พื้นฐานการสร้างหุ่นยนต์ 
(Basic Robot Building) 

2((1)-3-2) 

พื้นฐานการสร้างหุ่นยนต์ กลศาสตร์และกลไกพื้นฐาน การออกแบบชิ้นส่วนเครื่องกลอย่างง่าย 
แนะนำการใช้งานมอเตอร์ กระบวนการผลิตเบื้องต้น การทำงานเป็นทีม การทดสอบและการแข่งขันหุ่นยนต์ 
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Basic robot buildings and components; concept of basic mechanics and 
mechanisms; design of simple machine elements; electrical motors; basic manufacturing 
processes; teamwork; robot challenges and competitions 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายส่วนประกอบของหุ่นยนต์และการทำงานเบื้องต้นได้ 
CLO2 ออกแบบชิ้นส่วนเพื่อประกอบเป็นหุ่นยนต์ตามความต้องการได้ 
CLO3 ใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในกระบวนการผลิตเบื้องต้นเพื่อสร้างชิ้นส่วนของหุ่นยนต์ได้ 
CLO4 ทำงานเป็นทีมเพ่ือสร้างและประกอบหุ่นยนต์เพ่ือปฏิบัติตามภารกิจที่ได้รับมอบหมายได้ 
Students are able to 
CLO1 identify and explain the fundamental components of a basic robot 
CLO2 apply principles of mechanical design to create functional robot components 
CLO3 demonstrate the ability to use basic manufacturing tools and equipment to 

fabricate robot parts 
CLO4 collaborate effectively in a team environment to plan, design, build, and test 

a functional mobile robot capable of performing a specific task 
 

226-214   กระบวนการผลิตพื้นฐาน 
(Basic Manufacturing Processes) 

2((1)-3-2) 

ระบบการผลิต การเลือกกระบวนการผลิต เครื่องจักรกล ใบมีด และอุปกรณ์จับยึดชิ้นงานแบบต่าง 
ๆ การกลึงโลหะ การคำนวณเวลาที่ใช้ในการกลึง ปฏิบัติการกลึงโลหะด้วยเครื่องกลึงธรรมดา ชนิดและลักษณะ
สมบัติของโลหะแผ่น กระบวนการผลิตชิ้นงานโลหะแผ่นด้วยเครื่องจักรกลในโรงงานอุตสาหกรรม เครื่องจักรกล
ซีเอ็นซีเลขสำหรับงานโลหะแผ่น การเขียนแผ่นคลี่ การยึดโลหะแผ่น ปฏิบัติการโลหะแผ่น หลักการเชื่อมโลหะ 
เครื่องมือและอุปกรณ์การเชื่อม ความปลอดภัยในงานเชื่อม กระบวนการเชื่อมโลหะแบบต่าง ๆ ท่าเชื่อม แนว
เชื่อมและการตรวจสอบ ปฏิบัติการเชื่อมมิก/แมก และการเชื่อมอาร์ค 

Manufacturing systems; manufacturing processes selection; machine tools and 
fixtures; metal turning, turning time calculation, typical metal turning practices, types and 
characteristics of sheet metals, sheet metal forming processes, CNC machines for sheet metal 
forming, sheet metal pattern development, sheet metal fastening, sheet metal operation 
practices; principles of metal welding, machines and equipment for welding, welding safety, 
welding processes, welding posture, weld and inspection, mig/mag welding and arc welding 
practices 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 

                 CLO1 อธิบายหลักการทางกระบวนการผลิตพื้นฐาน 
CLO2 ทำงานในฐานะผู้นำหรือสมาชิกในการทำกิจกรรมกลุ่ม 
CLO3 แปลความหมายข้อมูลและวิเคราะห์การทดลองหรือปฏิบัติการเกี่ยวกับกระบวนการผลิต

พ้ืนฐาน 
Students are able to 
CLO1 explain the basic principle of manufacturing processes 
CLO2 work as a leader or member in group activities 
CLO3 interpret data and analyze results of experiments in terms of the basic 

manufacturing processes 
 

238-111   วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

2((2)-0-4) 

ศึกษาโครงสร้าง สมบัติ กระบวนการผลิต และการประยุกต์ใช้วัสดุวิศวกรรม ได้แก่ โลหะ พอลิ
เมอร์ เซรามิก วัสดุผสม วัสดุอิเลกทรอนิกส์ วัสดุอื่น ๆ เฟสไดอะแกรม สมบัติเชิงกลของวัสดุ การเสื่อมสภาพของ
วัสดุ  

Study of structures, properties, production processes and applications of 
engineering materials i.e. metals, polymers, ceramics, composites, electronic materials other 
materials, phase diagrams, mechanical properties and materials degradation 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายโครงสร้าง และสมบัติของวัสดุวิศวกรรมแต่ละประเภทได้ 
CLO2 อธิบายกระบวนการผลิตวัสดุวิศวกรรมแต่ละประเภทได้ 
CLO3 อธิบายหลักการเลือกใช้วัสดุวิศวกรรมได้อย่างเหมาะสม 
Students are able to  
CLO1 explain the structure and properties of each type of engineering material 
CLO2 explain the production process of each type of engineering material 
CLO3 understand the principles of selecting appropriate engineering material 
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กลุ่มวิชาชีพ (บังคับ) 

211-321   หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้า 
(Fundamentals of Electric Machines) 

2((2)-0-4) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 
Prerequisite: 200-118 Fundamental Physics for Engineer II 
วงจรแม่เหล็กและหม้อแปลง ฟลักซ์และวงจรคู่ควบเชิงแม่เหล็ก หม้อแปลงอุดมคติและไม่อดุมคติ 

วงจรสมมูลของหม้อแปลง ระบบไฟฟ้าสามเฟส หลักการทำงานของเครื ่องจักรกลหมุนกระแสตรงและ
กระแสสลับ การสร้างแรงบิดและแรงเคลื่อนไฟฟ้า สนามแม่เหล็กหมุน เครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสตรง  ทฤษฎี 
โครงสร้าง การวิเคราะห์ในภาวะอยู่ตัวและวงจรสมมูล อาร์เมเจอร์รีแอกชัน การสตาร์ทมอเตอร์และควบคุม
ความเร็ว ความสูญเสีย ความร้อนและพิกัด หลักการพื้นฐานของมอเตอร์เหนี่ยวนำชนิดสามเฟส โครงสร้าง การ
วิเคราะห์ในภาวะอยู่ตัวและวงจรสมมูล ลักษณะเฉพาะของมอเตอร์ การสตาร์ทมอเตอร์และการควบคุมความเร็ว 
พิกัดและประสิทธิภาพ   

Magnetic circuits and transformers, flux and magnetic coupling circuits, ideal and 
practical transformers, and transformer equivalent circuits; three-phase power system; principles 
of direct current and alternative current rotating machines, torque and electromotive force, 
rotating magnetic field; direct current machines, theory, structure, steady-state analysis and 
equivalent circuit, armature reaction, motor starting and speed control, losses, heat and rating; 
principles of three-phase induction motors, structures, steady-state analysis and equivalent 
circuits, motor characteristics, motor starting and speed control, rating and efficiency 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 แก้ปัญหาที ่เกี ่ยวข้องกับเครื ่องจักรกลไฟฟ้าโดยใช้ความรู ้พื ้นฐานทาง คณิตศาสตร์ 

วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO2 อธิบายหลักการเบื้องต้นในการออกแบบงานทางด้านเครื่องจักรกลไฟฟ้า และระบุปัจจัย

ด้านสิ่งแวดล้อม เศรษฐศาสตร์ หรือสังคมท่ีควรพิจารณา 
CLO3 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 
CLO4 ทำการทดลองหรือจำลองทางด้านสัญญาณและระบบ โดยประยุกต์ใช้กระบวนการที่เรียนรู้

มา กับสถานการณ์หรือโจทย์ที่แตกต่างออกไป โดยใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมพ้ืนฐานได้อย่างถูกต้อง 
Students are able to 
CLO1 solve problems in electric machines using basic knowledge in mathematics, 

sciences and electrical engineering 
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CLO2 explain basic principles design related to electric machines and identifies 
related environmental, economic or social factors 

CLO3 demonstrate responsibility and honesty, and be aware of academic ethics in 
the work 

CLO4 conduct experiment or simulate the system in electric machine by applying 
previous learning process in different problems or situations using measuring equipment or basic 
program correctly 

 

211-322   อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น 
(Introduction to Power Electronics) 

2((2)-0-4) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 211-131 อิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น 
Prerequisite: 211-131 Basic Electronics   
คุณสมบัติและการทำงานของอุปกรณ์สารกึ่งตัวนำกำลัง วงจรแปลงผัน เอซี-ดีซี  วงจรแปลงผัน ดี

ซี-ดีซี  วงจรแปลงผัน ดีซี-เอซี  การจำลองการทำงานของวงจรอิเล็กทรอนิกส์กำลัง การประยุกต์ใช้งานวงจร
อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

Power semiconductor devices characteristics and operations; AC-DC converters; DC-
DC converters; DC-AC converters; power electronics simulation; power electronics applications 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 แก้ปัญหาที่เกี ่ยวข้องกับอิเล็กทรอนิกส์กำลังโดยใช้ความรู ้พื ้นฐานทาง คณิตศาสตร์ 

วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO2 อธิบายหลักการเบื้องต้นในการออกแบบงานทางด้านเครื่องจักรกลไฟฟ้า และระบุปัจจัย

ด้านสิ่งแวดล้อม เศรษฐศาสตร์ หรือสังคมท่ีควรพิจารณา 
CLO3 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 
CLO4 ทำการทดลองหรือจำลองทางด้านสัญญาณและระบบ โดยประยุกต์ใช้กระบวนการที่เรียนรู้

มา กับสถานการณ์หรือโจทย์ที่แตกต่างออกไป โดยใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมพ้ืนฐานได้อย่างถูกต้อง 
Students are able to 
CLO1 solve problems in power electronics using basic knowledge in mathematics, 

sciences and electrical engineering 
CLO2 explain basic principles design related to power electronics and identifies 

related environmental, economic or social factors 
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CLO3 demonstrate responsibility and honesty, and be aware of academic ethics in 
the work 

CLO4 conduct experiment or simulate the system in power electronics by applying 
previous learning process in different problems or situations using measuring equipment or basic 
program correctly 

 

212-241   สัญญาณและระบบ 
(Signals and Systems) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 322-111 สมการเชิงอนุพันธ์ 
Prerequisite: 322-111 Differential Equations 
แนะนำสัญญาณและระบบ สัญญาณและระบบที่ต่อเนื่องทางเวลา การวิเคราะห์ระบบเชิงเส้นที่ไม่

แปรเปลี่ยนตามเวลาที่ต่อเนื่องทางเวลาในโดเมนเวลา คอนโวลูชัน การแสดงสัญญาณโดยใช้อนุกรมฟูเรียร์ที่
ต่อเนื่องทางเวลา การแปลงฟูเรียร์ที่ต่อเนื่องทางเวลา การแปลงลาปลาซ แนะนำสัญญาณและระบบที่ไม่ต่อเนื่อง
ทางเวลา การชักตัวอย่างและการควอนไทซ์ การประยุกต์ใช้งานทางด้านวิศวกรรม 

Introduction to signals and systems; continuous time signals and systems; time 
domain analysis of linear time invariant continuous time systems; continuous time convolution; 
continuous time Fourier series; continuous time Fourier transform; Laplace transform; 
introduction to discrete time signals and systems; sampling and quantization; applications for 
engineering 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 แก้ปัญหาที ่เกี ่ยวข้องกับสัญญาณและระบบโดยใช้ความรู ้พื ้นฐานทาง คณิตศาสตร์ 

วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO2 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 
CLO3 ทำการทดลองหรือจำลองทางด้านสัญญาณและระบบ โดยประยุกต์ใช้กระบวนการที่เรียนรู้

มา กับสถานการณ์หรือโจทย์ที่แตกต่างออกไป โดยใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมพ้ืนฐานได้อย่างถูกต้อง 
Students are able to 
CLO1 solve problems in signals and systems using basic knowledge in mathematics, 

sciences and electrical engineering 
CLO2 demonstrate responsibility and honesty, and be aware of academic ethics in 

the work 
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CLO3 conduct experiment or simulate the system in signals and systems by applying 
previous learning process in different problems or situations using measuring equipment or basic 
program correctly 

 

212-291   ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
(Microcontroller) 

2((1)-3-2) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 212-191 ระบบดิจิทัล 
Prerequisite: 212-191 Digital Systems 
การโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น อินพุตแบบดิจิ ทัล เอาท์พุตแบบดิจิทัล การแปลงค่า

แอนาล็อกเป็นดิจิทัล ตัวจับเวลาและตัวนับ การมอดูเลตความกว้างของพัลส์ แนะนำการขัดจังหวะ โครงงาน
ขนาดเล็กที่ใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

Basic microprocessor programing; digital input; digital output; analog-to-digital 
conversion; timer and counter; pulse width modulation; introduction to interrupt; mini project 
with microcontroller 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 แก้ปัญหาที่เกี่ยวข้องกับไม่โครคอนโทรลเลอร์และอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งโดยใช้ความรู้

พ้ืนฐานทาง คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO2 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 
CLO3 แสดงออกถึงความรับผิดชอบในบทบาทของตนเองในการทำงานร่วมกับผู้อื่นเพื่อให้งานใน

ส่วนที่รับผิดชอบสำเร็จ 
CLO4ทำการทดลองหรือจำลองทางด้านสัญญาณและระบบ โดยประยุกต์ใช้กระบวนการที่เรยีนรู้

มา กับสถานการณ์หรือโจทย์ที่แตกต่างออกไป โดยใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมพ้ืนฐานได้อย่างถูกต้อง 
Students are able to 
CLO1 solve problems in signals and systems using basic knowledge in mathematics, 

sciences and electrical engineering 
CLO2 demonstrate responsibility and honesty, and be aware of academic ethics in 

the work 
CLO3 demonstrate responsibility in your role in working with others to complete 

the tasks you are responsible for 
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CLO4 conduct experiment or simulate the system in signals and systems by applying 
previous learning process in different problems or situations using measuring equipment or basic 
program correctly 

 

216-321   การสั่นสะเทือนเชิงกล 
(Mechanical Vibrations) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 322-111 สมการเชิงอนุพันธ์ และ 
                              216-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 
Prerequisite: 322-111 Differential Equations and 
                   216-221 Engineering Mechanics: Dynamics 
พื้นฐานและหลักการวิเคราะห์การสั่นสะเทือนเชิงกลของระบบ การสั่นแบบฮาร์มอนิกส์อย่างง่าย 

การสั่นแบบหน่วง และการสั่นภายใต้แรงภายนอก การใช้เครื่องมือการคำนวณและเครื่องมือทางวิศวกรรมเพ่ือ
การวิเคราะห์การสั่นสะเทือนเชิงกล การออกแบบชิ้นส่วนและโครงสร้างของเครื่องจักรกลให้สามารถรองรับและ
ลดผลกระทบจากการสั่นสะเทือน ส่งเสริมการเรียนรู้ร่วมกับสถานประกอบการหรือโจทย์วิจัยจริง เพื่อการ
ประยุกต์ใช้งานจริง  

Fundamentals and principles of mechanical vibration analysis of systems, including 
simple harmonic vibration, damped vibration, and forced vibration; application of computational 
and engineering tools for vibration analysis; design of machine components and structures to 
withstand and mitigate the effects of mechanical vibrations; promotion of collaborative learning 
with industry partners or real-world research projects for practical application 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 วิเคราะห์และแก้โจทย์ปัญหาเกี่ยวกับการสั่นแบบฮาร์มอนิกส์อย่างง่าย การสั่นแบบหน่วง 

การสั่นภายใต้แรงภายนอก 
CLO2 ใช้เครื่องมือการคำนวณและเครื่องมือทางวิศวกรรมวิเคราะห์การสั่นสะเทือนเชิงกลได้ 
CLO3 ประยุกต์หลักการการออกแบบชิ ้นส่วนโครงสร้างของเครื ่องจักรกล เพื ่อรองรับการ

สั่นสะเทือนเชิงกลในรูปแบบต่างๆได้ 
Students will be able to 
CLO1 analyze and solve problems related to simple harmonic vibration, damped 

vibration, and forced vibration 
CLO2 apply computational and engineering tools to analyze mechanical vibrations 
CLO3 apply design principles for machine components and structures to 

accommodate various types of mechanical vibrations 
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216-322   กลศาสตร์เครื่องจักรกล  
(Mechanics of Machinery) 

3((3)-0-6) 

มโนทัศน์และและคำจำกัดความของกลไกพื้นฐาน การวิเคราะห์จลนศาสตร์ของกลไกด้วยวิธี
คำนวณและวิธีกราฟฟิก เช่น กลไกแขนต่อ เฟืองชุด ลูกเบี้ยว และกลไกส่งกำลัง การวิเคราะห์จลนพลศาสตร์ของ
กลไก หลักการของดาลอมแบร์ การปรับสมดุลของเครื่องจักรกล 

Basic mechanisms and terminology; mathematical and graphical analyses of 
kinematics of linkages, gear trains, cams and some power transmission mechanisms; kinetics of 
rigid bodies; D'Alembert's principle; analysis of forces in mechanisms; balancing of machinery 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เข้าชั้นเรียนตรงเวลา แต่งกายให้เป็นไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัย และทำงานเป็นกลุ่ม

เพ่ือฝึกความรับผิดชอบ 
CLO2 วิเคราะห์จลนศาสตร์ของ (1) กลไกในรูปแบบต่าง ๆ (2) ชิ้นส่วนเครื่องจักรกล เช่น ชุดเฟือง 

ลูกเบี้ยว เป็นต้น (3) แรงของกลไกในรูปแบบต่าง ๆ และ (4) ระบบการปรับสมดุลของเครื่องจักรกลแบบหมุนได้ 
CLO3 ค้นคว้าด้วยตนเอง จากแหล่งข้อมูลต่างๆ เช่น Website สื่อการสอน e-Learning และ

สามารถสรุปโดยใช้รูปแบบและเทคโนโลยีที่เหมาะสม พร้อมทั้งสามารถใช้เครื่องมือในการวิเคราะห์จลศาสตร์ใน
บางหัวข้อได้ 

CLO4 ทำงานเป็นกลุ่ม สืบค้นข้อมูล และสรุปภาพรวมเกี่ยวกับเทคโนโลยี/โปรแกรมที่ใช้ในการ
วิเคราะห์จลศาสตร์ หรือจลนศาสตร์ของกลไกเบื้องต้นได้ 

CLO5 วิเคราะห์จลศาสตร์ (kinematics) และจลนพลศาสตร์ (kinetics) ของกลไกพื้นฐานของ
เครื่องจักรกล เพื่อเป็นแนวทางในการออกแบบเครื่องจักรกลและสามารถเลือกใช้วัสดุให้เหมาะสมกับงานและ
ความปลอดภัยตามหลักการออกแบบและความคุ้มค่าของวัสดุ 

Students will be able to 
CLO1 demonstrate professionalism and responsibility 
CLO2 analyze the kinematics of machinery 
CLO3 conduct independent research and utilize tools 
CLO4 collaborate on technology and software for kinematic analysis 
CLO5 apply kinematic and kinetic analysis for machine design 
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216-323   การออกแบบเครื่องจักร 
(Machine Design) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 216-103 เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล   
รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 216-222 กลศาสตร์วัสดุ  
Prerequisite: 216-103 Mechanical Engineering Drawing and 
  216-222  Mechanics of Materials 
พ้ืนฐานการออกแบบเครื่องจักร และระบบเครื่องจักร คุณสมบัติของวัสดุ ทฤษฎีการวิบัติ การวิบัติ

แบบสถิตและแบบล้า ผลของจุดรวมความเค้นในงานออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักร การออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักร
อย่างง่าย เช่น สกรูส่งกำลัง สปริง ข้อต่อสลักเกลียว ข้อต่อเชื่อม การออกแบบชิ้นส่วนส่งกำลัง เช่น เบรก
และคลัทช์ สายพาน โซ่และสลิง การเลือกใช้ตลับลูกปืน การออกแบบเพลาและอุปกรณ์จับยึด การหล่อลื่น ซีล
และประเก็น โครงงานออกแบบเครื ่องจักรและการประเมินทางเศรษฐศาสตร์ของเครื ่องจักรที ่ออกแบบ 
พัฒนาการเรียนรู้ตามแบบการบูรณาการการเรียนรู้กับการทำงาน  โดยใช้โจทย์ปัญหาจากอุตสาหกรรม 

Fundamental of machine design and machinery systems, properties of materials; 
theories of failure, static and fatigue failures, effects of stress concentration in machine elements 
design; design of simple machine elements such as power screws, springs, bolted joints, welded 
joints; design of power transmission elements such as brakes and clutches, belts, roller chains, 
and wire ropes; rolling bearing selection; shaft and locational device designs; lubrication; gaskets 
and seals; machine design project and economic evaluation of the designed machinery;  WIL 
framework based on topics from industries 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 อธิบายและประยุกต์ใช้ทฤษฎีการวิบัติในการคำนวณ ออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรเพ่ือ

รับภาระต่างๆ ตามจุดมุ่งหมายได้อย่างปลอดภัย 
CLO3 วิเคราะห์ภาระของชิ้นส่วนเครื่องจักร เพื่อคำนวณ ออกแบบ เลือกใช้ชิ้นส่วนเครื่องจักร 

เลือกใช้วัสดุ ในการออกแบบเครื่องจักรได้ 
CLO4 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือสืบค้นและคัดกรองความรู้เพื่อใช้ในการออกแบบเครื่องจักรได้ 
CLO5 ทำงานเป็นทีมและรับผิดชอบต่องานกลุ่มที่ได้รับมอบหมาย 
Students are able to 
CLO1 respect the rules of society, be honest, and have a sense of responsibility in 

learning 
CLO2 explain and apply failure theories to calculate and design machine 

components for safety purposes under various types of loads 
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CLO3 analyze the load on machine parts to calculate, to design, to select machine 
parts, and to select materials for machine design 

CLO4 use information technology to search and filter knowledge for use in machine 
design   

CLO5 work as a team and take responsibility for the group work assigned 
 

216-351   ระบบควบคุมอัตโนมัติ 
(Automatic Control Systems) 

3((3)-0-6) 

หลักการของระบบควบคุมอัตโนมัติ  การวิเคราะห์และจําลองระบบพลวัตเชิงเส้น เสถียรภาพของ
ระบบป้อนกลับเชิงเส้น การวิเคราะห์การตอบสนองต่อเวลา การวิเคราะห์การตอบสนองเชิงความถี่ การ
ออกแบบและการชดเชยของระบบควบคุม พัฒนาการเรียนรู้ตามแบบ การบูรณาการการเรียนรู้กับการทำงาน  
โดยใช้โจทย์วิจัยซึ่งพัฒนาร่วมกับอุตสาหกรรมเป็นฐาน  

Automatic control principles, analysis, and modeling of linear dynamic systems, the 
stability of linear feedback systems, time-domain analysis, frequency response analysis, design 
and compensation of control systems; WIL framework based on research topics developed in 
collaboration with industry 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้  
CLO2 อธิบายผมตอบสนองของระบบเชิงเส้นที ่ไม่แปรเปลี ่ยนตามเวลา (LTI : linear time-

invariant) เมื่อถูกกระตุ้นด้วยสัญญาณทดสอบ 
CLO3 แสดงวิธีการเลือกตัวคูณของอุปกรณ์ควบคุมชนิด PID ด้วยเทคนิค root locus ได ้
CLO4 สเก็ตช์โบดไดอะแกรม (bode diagrams) ของระบบเมื่อกำหนดฟังก์ชันถ่านโอนของระบบ

ได ้
CLO5 สรุปความรู้เรื่องระบบควบคุมสำหรับระบบใดๆ จากการค้นคว้าแหล่งข้อมูลภายนอกที่

น่าเชื่อถือได้ 
CLO6 นำเสนอแนวคิด กระบวนการ และผลที่ได้จากการออกแบบอุปกรณ์ควบคุมชนิด PID ได้

ด้วยโปรแกรมจัดทำสื่อนำเสนอเช่น MS PowerPoint หรือ CANVA 
CLO7 แสดงวิธีการสร้างฟังก์ชันถ่ายโอนและปริภูมิสถานะจากระบบสมการเชิงอนุพันธ์สามัญของ

ระบบเชิงเส้นที ่ไม่แปรเปลี ่ยนตามเวลา (LTI : linear time-invariant) เพื ่อพิจารณาคุณสมบัติระบบ เช่น 
เสถียรภาพ ข้อผิดพลาดสภาวะคง พฤติกรรมตอบสนอง  

CLO8 อธิบายผลกระทบของการเพิ่มขั้วและศูนย์ (poles and zeros) ต่อพฤติกรรมตอบสนอง
ของระบบควบคุมด้วยเทคนิค root locus 
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Students are able to 
CLO1 respect for social rules, integrity, and responsibility in learning 
CLO2 describe the responses of linear time-invariant systems (LTI) under excitation 
CLO3 select gains of PID controllers via root locus 
CLO4 draw Bode diagrams of systems with explicit transfer functions 
CLO5 draw conclusions about the control systems of the system by summarizing 

information from external sources 
CLO6 communicate ideas, approaches, and results from the design project to the 

class using MS PowerPoint or CANVA 
CLO7 create mathematical models of LTI systems using transfer functions and state 

spaces to consider stability, steady-state errors, and responses 
CLO8 describe the effects of additional poles and zeros on the responses of control 

systems via the root locus 
 

217-231   โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
(Engineering Software Tools) 

2((1)-3-2) 

การใช้เทคโนโลยีทางด้านดิจิทัลสำหรับงานวิศวกรรมเครื่องกล โปรแกรมตารางคำนวณสำหรับงาน
วิศวกรรม โปรแกรมจำลองสถานการณ์ เช่น แมทแลบ ซายแลบ หรือ ไพทอน การประยุกต์งานที่เกี่ยวข้อง 
กรอบการเรียนแบบการบูรณาการการเรียนรู้กับการทำงาน โดยพัฒนาโจทย์วิจัยร่วมกับอุตสาหกรรม  

Use of digital technology for mechanical engineering works; spreadsheet software 
for engineering; software for computer modeling and simulation e.g. Matlab, Scilab or Python; 
related applications; WIL framework by developing research topics in collaboration with industry 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 รับผิดชอบทำงานที่ได้รับหมอบหมายด้วยตนเอง 
CLO2 ทำทดสอบย่อยแบบเดี่ยวโดยไม่ให้หรือรับความช่วยเหลือจากผู้อื่น 
CLO3 ตอบหรือตั้งคำถาม และมีส่วนร่วมในการเรียนรู้แบบกลุ่ม 
CLO4 ทำงานมอบหมายแบบกลุ่มตามหน้าที่ตกลงกันด้วยความรับผิดชอบ 
CLO5 ใช้งานโปรแกรมจำลองสถานการณ์ และโปรแกรมตารางคำนวณ 
Students are able to 
CLO1 take responsibility for completing assigned tasks independently 
CLO2 complete individual quizzes without giving or receiving assistance from others 
CLO3 answer or ask questions and actively participate in group learning activities 
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CLO4 complete group assignments responsibly according to the agreed roles 
CLO5 use simulation software and spreadsheet programs 

 

217-300   การฝึกงาน                                                                   
(Practical Training) 

ไม่น้อยกว่า     
320 ชั่วโมง 

 เงื่อนไข: ต้องเป็นนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปีที่ 3 ขึ้นไป และเป็นไปตามเงื่อนไขท่ีกำหนดโดยคณะ
วิศวกรรมศาสตร์ 

รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 
Prerequisite: 217-312 Mechatronic Engineering Laboratory II 
นักศึกษาจะต้องฝึกงานในโรงงานอุตสาหกรรม หรือหน่วยงานที่คล้ายคลึงกัน  เป็นเวลาไม่น้อยกว่า 

8 สัปดาห์ หรือไม่น้อยกว่า 320 ชั่วโมง ต้องเขียนรายงานเสนอสาขาวิชาฯ และมีรายงานผลการปฏิบัติงานจากผู้
ควบคุมเป็นที่น่าพอใจ 

A minimum of 8 weeks (320 hours) summer training in an industry or departmental 
approved institutions in which students must submit their training reports to the department 
after completing the training 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ปฏิบัติงานในสถานประกอบการที่ตรงกับความรู้ความสามารถในสาขาวิชาชีพของตนเอง 
CLO2 ปฏิบัติงานตามกระบวนการและหน้าที่ของตำแหน่งที่ได้รับมอบหมายโดยนำความรู้ด้าน

ระบบเมคาทรอนิกส์มาประยุกต์ใช้งานจริงในสถานประกอบการ 
CLO3 สื่อสารข้อมูล ผลงาน และรายงานสรุปผลการฝึกงานจากการเรียนรู้ฝึกปฏิบัติงาน และการ

นำเสนอด้วยวาจา ได้อย่างชัดเจน ตรงประเด็น และเหมาะสมกับผู้ฟัง 
CLO4 ปฏิบัติงานตรงเวลา มีความรับผิดชอบ มีความสัมพันธ์ที่ดีระหว่างบุคคล ทำงานเป็นทีมได้ 
CLO5 ปฏิบัติตามมาตรฐานความปลอดภัย และเคารพขอบเขตการทำงานในสถานประกอบการ 
Students are able to 
CLO1 perform duties in an organization that align with the knowledge and skills of 

the professional discipline 
CLO2 carry out assigned processes and responsibilities by applying mechatronics 

systems knowledge in a real workplace 
CLO3 communicate information, work outcomes, internship summary reports, and 

presentations in a clear, concise, and appropriate manner for the audience 
CLO4 demonstrate punctuality and responsibility, maintain positive interpersonal 

relationships, and work effectively as part of a team 
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CLO5 adhere to safety standards and respect the defined scope of work within the 
organization 

 

217-311   ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 
(Mechatronic Engineering Laboratory I) 

1(0-3-0) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 216-222 กลศาสตร์วัสดุ และ 
                              216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1 
Prerequisite: 216-222 Mechanics of Materials and 
                   216-293 Thermal-Fluids Engineering I 
ปฏิบัติการพื้นฐานเกี่ยวกับแรงดึง แรงอัด แรงบิด การไหลและการสูญเสียแรงเสียดทานในท่อ 

วงจรไฮดรอลิก พีแอลซี ออสซิลโลสโคป วงจรขยายเชิงดำเนินการ 
Experiments in the fields of tension; compression; torsion; flow and friction loss in 

pipe; hydraulic circuit; PLC; oscilloscope; operational amplifier (op-amp) 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ทำการทดลองตามขั้นตอนและบันทึกข้อมูลที่ระบุไว้ในคู่มือได้ถูกต้อง 
CLO2 สามารถใช้เครื่องมือวัดได้อย่างเหมาะสมและปลอดภัย 
CLO3 บันทึกและวิเคราะห์ข้อมูลการทดลองตามหลักเลขนัยสำคัญได้อย่างถูกต้อง 
CLO4 วิเคราะห์ข้อมูลและเปรียบเทียบกับทฤษฎีที่เคยเรียนมาได้ 
Students are able to 
CLO1 perform experiments according to the procedures specified in the manual, 

and record data correctly 
CLO2 use measuring instruments appropriately and safely 
CLO3 record and analyze experimental data correctly according to the significant 

figures 
CLO4 analyze data and compare with theories 

 

217-312   ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 
(Mechatronic Engineering Laboratory II) 

1(0-3-0) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 
Prerequisite: 217-311 Mechatronic Engineering Laboratory I 
ปฏิบัติการพื้นฐานเกี่ยวกับเครื่องถ่วงสมดุลแรงอัด การถ่ายเทความร้อน การทดสอบปั๊ม การ

ควบคุมป้อนกลับ ตัวควบคุมพีไอดี พีแอลซี การวัดทางอิเล็กทรอนิกส์ วงจรอิเล็กทรอนิกส์ 
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Experiments in the fields of balancing machines; heat transfer; pump tests; feedback 
control; PID controllers; PLC; electronics measurement; electronic circuits 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ทำการทดลองตามขั้นตอนและบันทึกข้อมูลที่ระบุไว้ในคู่มือได้ถูกต้อง 
CLO2 สามารถใช้เครื่องมือวัดได้อย่างเหมาะสมและปลอดภัย 
CLO3 บันทึกและวิเคราะห์ข้อมูลการทดลองตามหลักเลขนัยสำคัญได้อย่างถูกต้อง 
CLO4 วิเคราะห์ข้อมูลและเปรียบเทียบกับทฤษฎีที่เคยเรียนมาได้ 
Students are able to 
CLO1 perform experiments according to the procedures specified in the manual, 

and record data correctly 
CLO2 use measuring instruments appropriately and safely 
CLO3 record and analyze experimental data correctly according to the significant 

figures 
CLO4 analyze data and compare with theories 

 

217-313   การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
(Mechatronic Engineering Project Preparation) 

2((1)-3-2) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 
Prerequisite: 217-311 Mechatronic Engineering Laboratory I 
การตั้งโจทย์วิจัย การสืบค้นและทบทวนงานวิจัยที่เกี ่ยวข้อง การเขียนและนำเสนอโครงงาน

วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ การวางแผนโครงการ การออกแบบการทดลอง ความเหมาะสมที่สุด  การใช้เครื่องมือ
ช่าง เครื่องมือวัด การสร้างแบบจำลองและการจำลองแบบโดยใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม
และการจัดการ 

Defining research problem; literature review; writing and presenting project 
proposal; project planning; design of experiment; optimization; using technical tools, 
instruments; modelling and simulation by using computer program; engineering economic and 
management 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 เขียนข้อเสนอโครงงานวิศวกรรมเครื่องกลและนำเสนอข้อเสนอโครงงานได้ 
CLO3 สืบค้น ทบทวน และคัดกรองบทความวิจัยที่เก่ียวข้องกับหัวข้อโครงงาน 
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CLO4 ออกแบบการทดลองและหาความเหมาะสมที่สุดได้ 
CLO5 ใช้เครื่องมือช่าง และเครื่องมือวัดพ้ืนฐานในงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
CLO6 สร้างแบบจำลองและจำลองแบบสถานการณ์โดยใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์  
CLO7 ใช้เทคนิคการวิเคราะห์และการจัดการโครงการวิศวกรรมในเชิงเศรษฐศาสตร์ 
CLO8 ทำงานเป็นทีมและรับผิดชอบต่องานกลุ่มที่ได้รับมอบหมาย 
Students are able to 
CLO1 respect the rules of society, be honest, and have a sense of responsibility in 

learning 
CLO2 write and present a mechatronic engineering project proposal 
CLO3 search, review and screen research articles related to the project topic 
CLO4 design experiments and determine the optimum 
CLO5 use basic technical tools and measuring instruments in mechanical 

engineering 
CLO6 use computer-based modeling and simulation 
CLO7 use economic analysis and management techniques for engineering projects 
CLO8 work as a team and take responsibility for the group work assigned 

 

217-331   ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล 
(Module: Synergy of Automation and Fluid Power) 

6((4)-4-10) 

นิยามของระบบการวัดและมาตรฐานที่เกี่ยวข้อง ความไม่แน่นอนของการวัด สถิติสำหรับการ
วิเคราะห์ข้อมูล หลักการและคุณสมบัติของตัวตรวจรู้ การวัดทางไฟฟ้า การวัดทางกล ปฏิบัติการของการวัดทาง
วิศวกรรม ระบบเก็บข้อมูลอัตโนมัติ อินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง หลักการเบื้องต้นของกำลังของไหล กฎปาสคาล 
การไหลในท่อ คุณสมบัติของไหลในระบบส่งกำลัง หลักการของระบบไฮดรอลิกและนิวแมติก วาล์วควบคุม
แรงดัน อุปกรณ์ในระบบไฮดรอลิก วงจรไฮดรอลิกพ้ืนฐาน อุปกรณ์ในระบบนิวแมติก วงจรนิวแมติกพ้ืนฐาน การ
ออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยวิธีแคสเคด พ้ืนฐานพีแอลซี พ้ืนฐานเฮชเอ็มไอ 

Definitions of measurement system and related standards; measurement 
uncertainty; statistics for data analysis; sensor fundamentals and characteristics; electrical 
measurement; mechanical measurement; engineering measurement laboratory; automatic data 
acquisition system; internet of things; principle of fluid power; Pascal’s law, flow in pipe, 
properties of fluid in power transmission, principle of hydraulic and pneumatic systems; pressure 
control valves; hydraulic system components; basic hydraulic circuits; pneumatic system 
components; basic pneumatic circuits; pneumatic circuit design using Cascade method; basic 
programmable logic controller (PLC); basic human machine interface (HMI) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการพื้นฐานของกระบวนการวัดทางวิศวกรรมได้ 
CLO2 เลือกใช้เครื่องมือวัดและประยุกต์ใช้ตัวตรวจรู้ที่ตรงกับความต้องการได้ 
CLO3 วิเคราะห์ข้อมูลในกระบวนการวัดทางวิศวกรรมได้ 
CLO4 อธิบายหลักการและคำนวณกำลังของระบบกำลังของไหลได้ 
CLO5 รู้จักและเลือกใช้อุปกรณ์ในระบบไฮดรอลิกและนิวแมติกได้อย่างถูกต้องและปลอดภัย 
CLO6 วิเคราะห์และออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยวิธีแคสเคดได้ 
CLO7 ประยุกต์การใช้คำสั่งใน PLC และ HMI มาใช้ในระบบอัตโนมัติได้ 
Students are able to 
CLO1 describe the principle of engineering measurements 
CLO2 engage with instruments and sensors for the specified tasks 
CLO3 analyze data, and meaningful conclusions from measurements 
CLO4 describe the principles and calculate the power of fluid power systems 
CLO5 correctly identify and choose equipment for hydraulic and pneumatic systems 

securely 
CLO6 analyze and design pneumatic circuits using the cascade method 
CLO7 apply the use of commands in PLC and HMI to automation systems 

 

217-332   การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ 
(Mechatronic System Design) 

3((2)-3-4) 

แนะนำการออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ แบบจำลองและการจำลองสถานการณ์ระบบกายภาพ 
การเชื่อมโยงของตัวขับเคลื่อน ตัวตรวจรู้ อุปกรณ์แปลงพลังงาน การวิเคราะห์สัญญาณ ไมโครโพรเซสเซอร์และ
ไมโครคอนโทรเลอร์ การเชื ่อมต่อกับคอมพิวเตอร์ การพัฒนาโปรแกรมจริง แนะนำการเรียนรู้ของเครื่อ ง  
กระบวนการเรียนรู้โครงข่ายประสาทเทียม และแบ่งกลุ่มย่อยทำโครงงาน 

Introduction to mechatronic system design; modelling and simulation of physical 
systems; the connection among actuators, sensors and transducers, signal analysis, 
microprocessors and microcontrollers, computer interface; program development; machine 
learning introduction, neural networks; class projects 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ประยุกต์ใช้ความรู ้และทักษะทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ และการเรียนรู ้ของเครื ่อง

เบื้องต้นในการแก้ปัญหาทางระบบเมคาทรอนิกส์  
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CLO2 ออกแบบ เขียนแบบ สร้างต้นแบบ ทดสอบต้นแบบและวิเคราะห์ ในการแก้ปัญหางาน
ระบบอัตโนมัติทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  

CLO3 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ เพื่อหาความรู้และพัฒนาตัวเองในงานด้านที่สนใจ  
CLO4 บรรยายและยกตัวอย่างกรณีศึกษาเกี่ยวกับประเด็นการสื่อสาร สามารถวิเคราะห์และสรุป

ข้อมูลเชิงปริมาณและเชิงคุณภาพ 
Students are able to 
CLO1 apply knowledge and skills in mechatronics engineering and basic machine 

learning to solve problems in mechatronic systems 
CLO2 design, draft, build prototypes, test prototypes, and analyse solutions for 

automation system problems in mechatronics engineering 
CLO3 use information technology to acquire knowledge and develop oneself in 

areas of interest 
CLO4 describe and provide case study examples related to communication issues, 

with the ability to analyse and summarise both quantitative and qualitative data 
 

217-333   แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์ 
(Introduction to Robotics) 

2((2)-0-4) 

แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์ ประเภทของหุ่นยนต์ หลักการของเดนาวิท-ฮาเทนเบิร์กเพื่อกำหนด
พารามิเตอร์ของหุ่นยนต์ สมการฟอร์เวิร์ดและสมการอินเวิร์สคิเนเมติกส์สำหรับการวิเคราะห์ตำแหน่ง กรอบการ
เรียนรู้แบบการบูรณาการการเรียนรู้กับการทำงาน โดยพัฒนาโจทย์วิจัยร่วมกับอุตสาหกรรม 

Introduction to robotics; classification of robots; Denavit-Hartenberg principle for 
defining robot parameters; forward and inverse kinematic equations for position analysis; WIL 
framework by developing research topics in collaboration with industry 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 รับผิดชอบทำงานที่ได้รับหมอบหมายด้วยตนเอง 
CLO2 ทำทดสอบย่อยแบบเดี่ยวโดยไม่ให้หรือรับความช่วยเหลือจากผู้อื่น 
CLO3 ตอบหรือตั้งคำถาม และมีส่วนร่วมในการเรียนรู้แบบกลุ่ม 
CLO4 ทำงานมอบหมายแบบกลุ่มตามหน้าที่ตกลงกันด้วยความรับผิดชอบ 
CLO5 วิเคราะห์ตำแหน่งของการเคลืี่อนที่ด้วย Transformation Matrix 
CLO6 วิเคราะห์ตำแหน่งหุ่นยนต์ด้วยหลักการ Denavid-Hartenburg ได ้
CLO7 ใช้อินเตอร์เน็ตเพื่อการสืบค้นมูลเพิ่มเติมได้ 
CLO8 เขียนวิธีและอธิบายการวิเคราะห์และตอบคำถามให้เข้าใจง่ายเป็นขั้นตอน 
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Students are able to 
CLO1 take responsibility for completing assigned tasks independently 
CLO2 complete individual quizzes without giving or receiving assistance from others 
CLO3 answer or ask questions and actively participate in group learning activities 
CLO4 complete group assignments responsibly according to the agreed roles 
CLO5 analyze motion positions using the Transformation Matrix 
CLO6 analyze robot positions using the Denavit-Hartenberg (D-H) principle 
CLO7 use the internet to search for additional information 
CLO8 write methods and explain analyses and answers clearly and step-by-step 

 

217-411   โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  
(Capstone Design Project in Mechatronic Engineering) 

3(0-9-0) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 และ 
                              217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
Prerequisite: 217-312 Mechatronic Engineering Laboratory II and 
                   217-312 Mechatronic Engineering Project Preparation 
ฝึกปฏิบัติการออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ ขั้นตอนและกระบวนการออกแบบ 

การตัดสินใจ ความเหมาะสมที่สุด การวางแผนโครงงาน ประเด็นทางจริยธรรมและกฎหมาย การออกแบบการ
ทดลองที่เก่ียวข้องกับการระบุและสังเคราะห์ปัจจัยทางวิศวกรรมเพ่ือให้บรรลุเป้าหมายของโครงการ 

Mechatronic engineering capstone design practicing; design process and 
methodology; decision making; optimization techniques; project planning; ethical and legal 
issues; design of experiment involving the identification and synthesis of engineering factors to 
achieve specific project goals 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 ทำโครงงานออกแบบทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ โดยคำนึงถึงหลักจริยธรรมและกฏหมาย 
CLO3 นำเสนอขั้นตอนกระบวนการออกแบบ การตัดสินใจ หาความเหมาะสมที่สุดและวางแผน

โครงงาน 
CLO4 ออกแบบการทดลองที่เกี่ยวข้องกับการระบุและสังเคราะห์ปัจจัยทางวิศวกรรมเพ่ือให้บรรลุ

เป้าหมายของโครงการ 
CLO5 ทำงานเป็นทีมและรับผิดชอบต่องานกลุ่มที่ได้รับมอบหมาย 
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Students are able to 
CLO1 respect the rules of society, be honest, and have a sense of responsibility in 

learning 
CLO2 carry out mechatronic engineering design projects with consideration of ethics 

and law 
CLO3 present the process of design, methodology, decision making, optimization 

and project planning 
CLO4 design experiments involving the identification and synthesis of engineering 

factors to achieve project goals 
CLO5 work as a team and take responsibility for the group work assigned 

 

240-207   การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 
(Programming and Data Structures) 

3((2)-2-5) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 200-116 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับวิศวกร  
Prerequisite: 200-116 Basic Engineering Programming 
ทบทวนการฝึกเขียนโปแกรม กระบวนทัศน์ของการเขียนโปรแกรม โครงสร้างข้อมูลพื้นฐาน ตัว

แปรชนิดข้อมูล นิพจน์ โครงสร้างควบคุม กลยุทธในการแก้โจทย์ปัญหา อาร์เรย์ ข้อความ การจัดการ
หน่วยความจำแบบเฉพาะใช้งาน โครงสร้างข้อมูลแบบเชื่อมต่อ แถวคอย กองเรียงทับซ้อน ตารางแฮช กรา ฟ 
ต้นไม้ การย้อนรอย 

Review the programming practices; programming paradigms; basic data structures, 
variable types, expressions, control structures; problem-solving strategies; array; string; runtime 
storage management; linked structures, queues, stack, hash tables, graphs, trees; recursion 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการของโครงสร้างข้อมูลพื้นฐาน และเขียนโปรแกรมประยุกต์ใช้งานได้ 
CLO2 มีทักษะการเขียนโปรแกรมด้วยภาษาโปรแกรมคอมพิวเตอร์ระดับสูง (ภาษาไพธอน) และ

สามารถเรียกใช้เครื่องมือ (เช่น การทดสอบโปรแกรม ตรวจหาแก้ไขความผิดพลาดของโปรแกรม) และคลัง
ฟังก์ชันอย่างเหมาะสม 

CLO3 รู้จักกระบวนทัศน์การเขียนโปรแกรม และการจัดแบ่งกระบวนทัศน์การเขียนโปรแกรม
ประเภทต่าง ๆ 

Students are able to 
CLO1 explain the principles of basic data structures and write programs that apply 

them effectively 
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CLO2 demonstrate programming skills using a high-level programming language 
(Python), appropriately utilize tools (e.g., program testing, debugging), and use libraries and use 
libraries and functions effectively 

CLO3 understand programming paradigms and classify different types of 
programming paradigms 

 
กลุ่มวิชาชีพ (เลือก) 

211-323 ระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกลไฟฟ้า 
(Electric Drive Systems) 

2((2)-0-4) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกลไฟฟ้าและ 211-
322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น 

Prerequisite: 211-321 Fundamentals of Electric Machines and 
                  211-322 Introduction to Power Electronics 
ส่วนประกอบของระบบขับเคลื ่อนด้วยเครื ่องจักรกลไฟฟ้า คุณลักษณะของโหลดในระบบ

ขับเคลื่อน คุณลักษณะของมอเตอร์ในระบบขับเคลื่อน วงจรแปลงกำลังสำหรับระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า ระบบ
ควบคุมการขับเคลื่อน ระบบมอเตอร์-โหลด สมการความเร็ว-แรงบิด ระบบส่งกำลัง การเบรก ควอแดรนท์การ
ทำงานของระบบขับเคลื่อน พลวัตรของระบบขับ ระบบขับเคลื่อนด้วยมอเตอร์กระแสตรง ระบบขับเคลื่อนด้วย
มอเตอร์กระแสสลับ ระบบขับเคลื่อนแบบเซอร์โว การประยุกต์ใช้ระบบขับเคลื่อนในงานอุตสาหกรรม 

Electric drive components; load characteristics; motor characteristics; power 
converters for electric drive; control system; motor-load system; speed-torque equation; power 
transmission system; braking; operation quadrants of electric drives; dynamic of electric drive 
system; DC drives; AC drives, servo drives; application of electric drives in industrial applications 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 แก้ไขปัญหาที่ซับซ้อนทางด้านระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกลไฟฟ้า โดยประยุกต์ใช้

ความรู้พื้นฐานทาง คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO2 ออกแบบระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกลไฟฟ้าที่มีความซับซ้อน โดยคำนึงถึงปัจจัย

ทางด้านวิศวกรรม เศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม และสังคม ตามกฎหมายและมาตรฐานที่เก่ียวข้อง 
CLO3 แสดงออกจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และรับผิดชอบต่อสังคม 
CLO4 เลือกและประยุกต์ใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมทางด้านระบบขับเคลื่อนด้วยเครื่องจักรกล

ไฟฟ้าได้อย่างเหมาะสม เพื่อออกแบบและดำเนินการทดลองหรือวิเคราะห์ข้อมูลเชิงวิศวกรรมที่ซับซ้อนได้อย่าง
ถูกต้อง 
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Students are able to 
CLO1 solve complex problems in electric drive systems by applying basic 

knowledge in mathematics, sciences and electrical engineering 
CLO2 design electric drive systems and identifies related environmental, economic, 

social factors, law and standards 
CLO3 demonstrate academic and professional ethics and be socially responsible 
CLO4 select and apply measuring instruments or programs for electric drive systems 

appropriately in order to design and conduct experiments or analyse complex engineering data 
correctly 

 

212-242 การประมวลผลสัญญาณเต็มหน่วย 
(Discrete Time Signal Processing) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 212-241 สัญญาณและระบบ 
Prerequisite: 212-241 Signals and Systems  
การวิเคราะห์ระบบเวลาเต็มหน่วยในโดเมนเวลา คอนโวลูชันเวลาเต็มหน่วย อนุกรมฟูเรียร์เวลา

เต็มหน่วย การแปลงฟูเรียร์เวลาเต็มหน่วย การชักตัวอย่างและการควอนไทซ์ การแปลงแซด การเขียนโปรแกรม
จำลองเชิงเลขและการประยุกต์ใช้งานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า 

Time domain analysis of discrete time systems; discrete time convolution; discrete 
time Fourier series; discrete time Fourier transform; sampling and quantization; Z-transform; 
numerical simulation and applications for electrical engineering 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการพื้นฐานของการประมวลผลสัญญาณเวลาเต็มหน่วย 
CLO2 แก้ปัญหาที่เกี่ยวข้องกับการประมวลผลสัญญาณเวลาเต็มหน่วย โดยใช้ความรู้พื้นฐานทาง 

คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO3 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 
CLO4 ทำการทดลองหรือจำลองทางด้านการประมวลผลสัญญาณเวลาเต็มหน่วย โดยประยุกต์ใช้

กระบวนการที่เรียนรู้มา กับสถานการณ์หรือโจทย์ที่แตกต่างออกไป โดยใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมพื้นฐานได้
อย่างถูกต้อง 

Students are able to 
CLO1 explains the basic concepts of discrete time signal processing 
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CLO2 solve problems related to discrete time signal processing using basic 
knowledge of mathematics, science and electrical engineering 

CLO3 demonstrate responsible and honest behavior and be aware of academic 
ethics in your work 

CLO4 conduct experiment or simulate the discrete-time signal processing by 
applying previous learning process in different problems or situations using measuring 
equipment or basic program correctly 

 

212-443 การประมวลผลสัญญาณดิจิทัล 
(Digital Signal Processing) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 212-241 สัญญาณและระบบ 
Prerequisite: 212-241 Signals and Systems  
แ น ะน ำ ก า ร ป ร ะม ว ล ผ ล ส ั ญ ญ า ณ ด ิ จ ิ ท ั ล  ก า ร ออก แ บ บ ต ั ว ก ร อ ง ส ั ญ ญ า ณ แ บ บ  

เฟอร์ และไออาร์ ตัวกรองแบบปรับตัว แนะนำการประมวลผลสัญญาณสุ่มและการใช้ข้อมูลทางสถิติในการ
ประมวลผลสัญญาณ การวิเคราะห์อนุกรมเวลาและการประมาณค่าตัวแปร ตัวอย่างการประยุกต์ใช้งานการ
ประมวลผลสัญญาณดิจิทัล 

Introduction to digital signal processing; FIR and IIR filter design; adaptive filter; 
introduction to random and statistics signal processing; time series analysis and parameter 
estimation; DSP applications 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 แก้ปัญหาที่ซับซ้อนทางด้านการประมวลผลสัญญาณดิจิทัล โดยใช้ความรู้พื ้นฐานทาง 

คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมไฟฟ้า 
CLO2 ออกแบบการประมวลผลสัญญาณดิจิทัลที่มีความซับซ้อน โดยคำนึงถึงปัจจัยทางด้าน

วิศวกรรม เศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม และสังคม ตามกฎหมายและมาตรฐานที่เก่ียวข้อง 
CLO3 แสดงออกจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และรับผิดชอบต่อสังคม 
CLO4 ประยุกต์ใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมทางด้านการประมวลผลสัญญาณดิจิทัล ได้อย่าง

เหมาะสมและมีวิจารณญาณ เพื่อออกแบบและดำเนินการทดลองหรือวิเคราะห์ข้อมูลเชิงวิศวกรรมที่ซับซ้อนได้
อย่างถูกต้อง 

CLO5 สืบค้นข้อมูลอย่างเป็นระบบโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศในการ พร้อมทั้งประเมินความ
น่าเชื่อถือของแหล่งข้อมูลและสรุปสาระสำคัญ 

 
 



138 

 

Students are able to 
CLO1 solve complex problems in digital signal processing using basic knowledge in 

mathematics, sciences and electrical engineering 
CLO2 design complex digital signal processing, considering engineering, economics, 

environmental and social factors in accordance with relevant laws and standards 
CLO3 demonstrate academic and professional ethics and be socially responsible 
CLO4 apply measurement tools or programs in digital signal processing 

appropriately to design and conduct experiments or analyze complex engineering data correctly 
CLO5 use information technology effectively to search for information from reliable 

sources to support learning process 
 

214-321 การวิเคราะห์ภาพทางการแพทย์ 
(Biomedical Image Analysis) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 212-181 พีชคณิตเชิงเส้น 
Prerequisite: 212-181 Linear Algebra  
แนะนำหลักการและวิธีการสร้างภาพภายในของร่างกายเพื่อการวินิจฉัยโรค การใช้รังสีเอกซ์ อัลต

ราซาวน์ แมกเนติกเรโซแนนซ์ ซีที การอธิบายและการแปลภาพในเชิงปริมาณและคุณภาพ ระบบสองมิติและ
คณิตศาสตร์ที่เกี่ยวข้อง การรับรู้ภาพและมิติของสี การชักตัวอย่างและการควอนไทซ์สัญญาณภาพ  การปรับปรุง
ภาพ การกรองภาพ  การลดข้อมูลภาพ ประโยชน์และข้อจำกัดของวิธีการสร้างภาพแบบต่าง ๆ  การประยุกต์ใช้
การประมวลภาพเชิงเลขกับปัญหาทางการแพทย์ 

Introduction to principle and image reconstruction of internal human body for 
medical diagnosis; X-ray, Ultrasound, MRI, CT; explanation and interpretation of image using 
quantitative and qualitative approach; 2D system and related mathematics; image perception 
and color space; sampling and quantization; image enhancement; image filtering; image 
compression; advantages and limitations of imaging modality; applications of digital image 
processing for medical problems 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 แก้ปัญหาที ่เกี ่ยวข้องกับการวิเคราะห์ภาพทางการแพทย์โดยใช้ความรู ้พื ้นฐานทาง 

คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมชีวการแพทย์ 
CLO2 ออกแบบทางด้านการวิเคราะห์ภาพทางการแพทย์ที่มีความซับซ้อน โดยคำนึงถึงปัจจัย

ทางด้านวิศวกรรม เศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม และสังคม ตามกฎหมายและมาตรฐานที่เก่ียวข้อง 
CLO3 แสดงออกถึงความรับผิดชอบและความซื่อสัตย์ และตระหนักถึงจริยธรรมทางวิชาการใน

การทำงาน 



139 

 

Students are able to 
CLO1 solve basic problems in biomedical image analysis using basic knowledge of 

mathematics, science and biomedical engineering  
CLO2 design a complex Biomedical image analysis system taking into account 

engineering, economics, environmental and social factors in accordance with relevant laws and 
standards 

CLO3 demonstrate responsible and honest behavior, and be aware of academic 
ethics in your work 

 

216-421 การใช้งานตลับลูกปืนลูกกลิ้งในเครื่องจักรกล 
(Using of Rolling Bearing in Machines) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนก่อน: 216-323 การออกแบบเครื่องจักร 
Prerequisite: 216-323 Machine Design 
พ้ืนฐานเกี่ยวกับวัสดุและการผลิตตลับลูกปืน ความเค้นและความเสียหายจากการล้าในตลับลูกปืน 

พื้นฐานการหล่อลื่นและการเลือกสารหล่อลื่น มาตรฐานที่ใช้กำหนดตลับลูกปืนและสารหล่อลื่น การคำนวณ
ภาระแรงและอายุการใช้งานตลับลูกปืน การติดตั้งและถอดประกอบตลับลูกปืน การติดตามระดับความเสียหาย
และประเมินสภาพตลับลูกปืน การยืดอายุการใช้งานของตลับลูกปืน 

Basic in materials and manufacturing of bearing; stress and fatigue failure in bearing; 
basic in lubrication and lubricant selection; standard of bearing; load and life estimation; 
mounting and dismounting; failure and condition monitoring in bearing; basic in lifespan 
extension of bearing 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 ประเมินสภาพ ติดตามและวิเคราะห์ความเสียหายจากการล้าในตลับลูกปืนได้  
CLO3 คำนวณภาระแรงและอายุการใช้งานตลับลูกปืนได้ 
CLO4 เลือกใช้สารหล่อลื่น วิธีการหล่อลื่น การติดตั้ง และการยืดอายุตลับลูกปืนได้ 
CLO5 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อสืบค้นและคัดกรองความรู้ที่เกี่ยวข้องกับการใช้ตลับลูกปืนใน

เครื่องจักรได ้
CLO6 ทำงานเป็นทีมและรับผิดชอบต่องานกลุ่มที่ได้รับมอบหมาย 
Students are able to 
CLO1 respect the rules of society, be honest, and have a sense of responsibility in 

learning 
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CLO2 assess, monitor and analyze fatigue failure in bearings 
CLO3 calculate bearing load and bearing life 
CLO4 select lubricants, lubrication methods, installation and extend the life of 

bearings 
CLO5 use information technology to search and filter knowledge related to use of 

bearings in machinery 
CLO6 work as a team and take responsibility for the group work assigned 

 

216-422 แนะนำระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ 
(Introduction to Finite Element Method) 

3((2)-3-4) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 322-113 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 
                                    216-222 กลศาสตร์วัสดุ 
Prerequisite: 322-113 Numerical Methods 
                   216-222 Mechanics of Materials 
พื้นฐานทางด้านทฤษฎีและเกี่ยวกับระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ การใช้วิธีการต่าง ๆ ในการสร้าง

รูปแบบของระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ เช่น วิธีการโดยตรง วิธีถ่วงน้ำหนักเศษตกค้าง วิธีการแปรผันแนะนำการ
ใช้โปรแกรมไฟไนต์เอลิเมนต์เชิงพาณิชย์สำหรับแก้ปัญหาทางกลศาสตร์วัสดุ และโครงสร้าง 

Theoretical and conceptual basis for the finite element method (FEM); finite 
element formulation using various techniques, direct approach, method of weighted residual 
and variational approaches; using FEM commercial finite element software for solving mechanics 
of materials and structure 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เขียนโปรแกรมด้วยวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์เพ่ือทำนายผลลัพธ์ของปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล

เช่น ปัญหากลศาสตร์ของแข็ง และโครงสร้างได้  
CLO2 ประยุกต์ระเบียบวิธีทางคณิตศาสตร์และการวิเคราะห์เชิงตัวเลขที่เป็นพื้นฐานของระเบียบ

วิธีไฟไนต์เอลิเมนต์  
CLO3 ใช ้ โปรแกรมไฟไนต ์ เอล ิ เมนต ์แก ้ป ัญหาโครงงานท ี ่ เก ี ่ ยวข ้องก ับงานว ิจ ัยด ้าน

วิศวกรรมเครื่องกล นำเสนอผลงาน 
Students are able to 
CLO1 write finite element programs to solve mechanical engineering problems such 

as solid mechanics 
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CLO2 apply the mathematical and numerical methods underlying the finite element 
method 

CLO3 apply FEM software or code to solve mechanical engineering research projects 
and present the results 

 

216-433 การประหยัดพลังงาน 
(Energy Conservation) 

3((3)-0-6) 

แนะนำการประหยัดพลังงาน  มโนทัศน์พื้นฐานเกี่ยวกับ  ความร้อน  งาน  และพลังงาน  วิธีการ
ประหยัดพลังงานในระบบต่าง ๆ  เช่น   อาคาร  ระบบทำความร้อน  ระบบทำความเย็น  ระบบปรับอากาศ  
เครื่องต้นกำลังชนิดต่าง ๆ  ระบบน้ำประปา และระบบแสงสว่าง 

Introduction to energy conservation; basic concept of heat, work, and energy; energy 
conservation techniques in various systems, building, comfort heating system, refrigeration 
system, air-conditioning system, different types of power plants, water supply system and 
lighting system 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกติกาของสังคม มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 อธิบายแนวคิดการประหยัดพลังงาน  มโนทัศน์พื้นฐานเกี่ยวกับ  ความร้อน  งาน  และ

พลังงาน   
CLO3 คำนวณวิธีการประหยัดพลังงานในระบบต่าง ๆ  เช่น   อาคาร  ระบบทำความร้อน  ระบบ

ทำความเย็น  ระบบปรับอากาศ  เครื่องต้นกำลังชนิดต่าง ๆ  ระบบน้ำประปา และระบบแสงสว่าง 
Students are able to 
CLO1 respect the rules of society, be honest, and have a sense of responsibility in 

learning 
CLO2 explain concepts to energy conservation; basic concept of heat, work, and 

energy 
CLO3 calculate energy conservation techniques in various systems, building, 

comfort heating system, refrigeration system, air-conditioning system, different types of power 
plants, water supply system and lighting system 
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216-435 พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 
(Solar Energy and Wind Energy) 

3((3)-0-6) 

การแผ่รังสีจากดวงอาทิตย์และจากชั้นบรรยากาศ กระบวนการความร้อนจากแสงอาทิตย์และการ
ประยุกต์ โรงต้นกำลังจากความร้อนแสงอาทิตย์ ปรากฏการณ์โฟโตโวทาอิค ระบบไฟฟ้าเซลล์แสงอาทิตย์และ
การออกแบบ คุณลักษณะและแหล่งพลังงานลม การประเมินศักยภาพพลังงานลม กังหันลมและสมรรถนะ   

Solar and atmospheric radiation, solar thermal processes, and applications, solar 
thermal power plants; photovoltaic effect, photovoltaic systems and designs; wind energy 
characteristics and resources, wind energy potential, wind turbines, and their performances 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 มีความซื่อสัตย์ มีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 คำนวณทิศทางและมุมตกกระทบของรังสีตรงจากดวงอาทิตย์ที่วัน -เวลาและที่ตำแหน่ง

ต่างๆบนโลกได้  
CLO3 คำนวณหาพลังงานความร้อนและประสิทธิภาพของอุปกรณ์รับพลังงานแสงอาทิตย์ได้ 
CLO4 คำนวณหาขนาดกำลังไฟฟ้าของแผงเซลล์แสงอาทิตย์และความจุของแบตเตอรี่ที่ใช้ในระบบ

ผลิตไฟฟ้าเซลล์แสงอาทิตย์ได้ 
CLO5 คำนวณการผลิตพลังงานของกังหันลมจากสถิติลมและข้อมูลจำเพาะของกังหันลม 
CLO6 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อสืบค้นและคัดกรองความรู้ที่เกี่ยวข้องกับพลังงานแสงอาทิตย์

และพลังงานลมได้ 
CLO7 ทำงานเป็นทีมและรับผิดชอบต่องานกลุ่มที่ได้รับมอบหมาย 
Students are able to 
CLO1 be honest and responsible in learning 
CLO2 calculate the direction and incidence angle of direct solar radiation at different 

times of day and at different locations on earth 
CLO3 calculate the heat energy and efficiency of solar collectors 
CLO4 calculate the power size of solar panels and battery capacity used in 

photovoltaic systems 
CLO5 calculate the energy production of wind turbine from wind statistics and wind 

turbine specifications 
CLO6 use information technology to search and filter knowledge related to solar 

energy and wind energy 
CLO7 work as a team and take responsibility for the group work assigned 
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216-442 ทฤษฎีและการประยุกต์ทางด้านพลศาสตร์ยานยนต์ 
(Theories and Applications of Vehicle Dynamics) 

3((3)-0-6) 

การวิเคราะห์ แรง การเคลื่อนที่ อากาศพลศาสตร์ กลไกของระบบส่งกำลัง ระบบช่วงล่าง  ระบบ
บังคับเลี้ยว ล้อยาง ระบบกันสะเทือน การวิเคราะห์การเคลื่อนที่ในหลายองศาอิสระ การพัฒนาต้นแบบทาง
คณิตศาสตร์ของยานยนต์เพื่อการควบคุม การวิเคราะห์การสั่นสะเทือนในยานยนต์  แนะนำอุปกรณ์ที่ใช้ในการ
ตรวจวัดและทดสอบการสั่นสะเทือน การควบคุมและลดการสั่นสะเทือนภายในยานยนต์ 

Analysis of kinematics and kinetics of vehicle, aerodynamics, powertrain, chassis, 
steering system, tires, and wheels, suspension system; analysis of multi-degree of freedom 
movement; mathematical modeling of the vehicle control system; vibration analysis; 
Introduction to equipment for vibration measuring; control of vehicle’s vibration 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 วิเคราะห์แรงและการเคลื่อนที่ของยานยนต์ 
CLO2 พัฒนาสมการคณิตศาสตร์สำหรับการวิเคราะห์ระบบย่อยที่เก่ียวข้องในยานยนต์ เช่น ระบบ

ตัวถังและห้องโดยสาร ระบบส่งกำลัง ระบบบังคับเลี้ยว และระบบช่วงล่าง 
CLO3 ออกแบบการควบคุมพ้ืนฐานสำหรับระบบยานยนต์ 
CLO4 วิเคราะห์คุณลักษณะของการสั่นสะเทือน และระบบกันสะเทือนของยานยนต์ 
Students are able to 
CLO1 analyze the kinematics and kinetics of vehicle motion 
CLO2 develop mathematical models for different subsystems of a vehicle, including 

the powertrain, chassis, steering, and suspension 
CLO3 design basic control strategies for vehicle systems 
CLO4 analyze the sources and characteristics of vehicle vibrations 

 

216-443 การจัดการพลังงานในยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฮบริด 
(Basics in Energy Management of Electric Vehicles and Hybrid 
Vehicles) 

3((3)-0-6) 

การจัดการพลังงานและกำลังไฟฟ้า รูปแบบของระบบขับเคลื่อน ระบบจ่ายพลังงานไฟฟ้าแบบต่าง 
ๆ เซลล์เชื ้อเพลิง แบตเตอรี ่ ระบบจัดการแบตเตอรี ่ ระบบประจุไฟฟ้า เครื ่องแปลงกระแสและความต่าง
ศักย์ไฟฟ้า การประยุกต์ใช้กริดอัจฉริยะ การประเมินประสิทธิภาพของยานยนต์เพ่ือการเปรียบเทียบ 

Energy and power management in hybrid and electric vehicles; drivetrain topology; 
overview of energy storage systems, fuel-cell stack, battery, battery management; charging 
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management; battery charging, power converters, smart grid application, and energy efficiency 
estimation 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายระบบขับเคลื่อนและการจัดการพลังงานในยานยนต์ไฟฟ้าและไฮบริด 
CLO2 วิเคราะห์สมรรถนะของระบบพลังงานในยานยนต์ 
CLO3 ประเมินประสิทธิภาพของยานยนต์ไฟฟ้าและไฮบริด 
CLO4 เสนอแนวทางปรับปรุงระบบจัดการพลังงานในบริบทจริง 
Students are able to 
CLO1 explain drivetrain systems and energy management in electric and hybrid 

vehicles 
CLO2 analyze power systems performance in electric vehicles 
CLO3 evaluate the energy efficiency of electric and hybrid vehicles 
CLO4 propose improvements for energy management systems in practical contexts 

 

216-461 วิศวกรรมเสียงและการควบคุมเสียงรบกวน 
(Acoustics and Noise Control Engineering) 

3((3)-0-6) 

พื้นฐานการแพร่กระจายของเสียง, สมการคลื่นและเงื่อนไขขอบเขต, ความเข้มเสียงกับกำลังเสียง, 
สเกลเดซิเบล, โดเมนความถี่และแถบหนึ่งในสามออคเทฟ, แหล่งกำเนิดเสียง เช่น เครื่องจักรและเสียงจากการ
ไหล, การส่งผ่านและการดูดซับเสียงในวัสดุและโครงสร้าง, เทคนิคควบคุมเสียงรบกวนแบบแอคทีฟและพาสซีฟ, 
การวัดเสียง การทดสอบมาตรฐาน และเครื่องมือวัด , การประยุกต์เสียงศาสตร์ในการออกแบบวิศวกรรม เช่น 
ระบบ HVAC ยานยนต์ และการลดเสียงผลิตภัณฑ์, พื้นฐานจิตเสียงศาสตร์และการรับรู้เสียงของมนุษย์ , ความ
แตกต่างระหว่างคุณภาพเสียง (โทนเสียง ความชัดเจน เสียงรบกวน) กับปริมาณเสียง (ระดับเดซิเบล) 

Fundamentals of sound propagation; wave equations and boundary conditions; 
sound intensity vs sound power; decibel scales, frequency domain and 1/3rd octaves; sources 
of sound including machinery and flow-induced noise; transmission and absorption of sound in 
materials and structures; active and passive noise control techniques; acoustic measurements, 
standardized testing and instrumentation; application of acoustics in engineering design, 
including HVAC, automotive, and product noise reduction; introduction to psychoacoustics and 
human perception of sound, distinction between sound quality (tonality, clarity, noise) and 
sound quantity (dB levels) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 เคารพกฎระเบียบของสังคม ซื่อสัตย์สุจริต และมีความรับผิดชอบในการเรียนรู้ 
CLO2 อธิบายหลักการของการแพร่กระจายคลื่นเสียงและสมการที่ควบคุมในตัวกลางต่าง ๆ 
CLO3 สามารถใช้งานและแปลผลการวัดจากเครื่องมือวัดเสียง (เช่น เครื่องวัดระดับเสียง) 
CLO4 อธิบายความหมายของคำว่าความดันเสียง กำลังเสียง และการคำนวณระดับเสียงในหนว่ย

เดซิเบล 
CLO5 วิเคราะห์สัญญาณเสียงในโดเมนเวลาและแปลงเป็นสเปกตรัมความถี่ด้วยเทคนิค FFT และ

การวิเคราะห์แถบ 1/3 ออคเทฟ 
CLO6 ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศในการค้นคว้าและพัฒนาตนเองอย่างต่อเนื่อง 
CLO7 ประยุกต์ใช้เส้นโค้งถ่วงน้ำหนักความถี่ (A-, C-, Z-weighting) กับข้อมูลเสียงเพื่อให้เป็นไป

ตามมาตรฐานเสียงรบกวน 
CLO8 สื ่อสารแนวคิดทางเทคนิคได้อย่างชัดเจนและกระชับ ทั ้งในรูปแบบที่ใช้และไม่ใช้สื่อ

ประกอบ 
CLO9 มีวินัยและความรับผิดชอบต่องานที่ได้รับมอบหมาย ทั้งรายบุคคลและกลุ่ม 
Students are able to 
CLO1 respect the rules of society, be honest, and have a sense of responsibility in 

learning 
CLO2 explain the principles of acoustic wave propagation and the governing 

equations in different media 
CLO3 operate and interpret measurements using acoustic instrumentation (sound 

level meters) 
CLO4 explain the definitions of sound pressure, sound power and decibel 

arithmetic  
CLO5 analyze time-domain acoustic signals and transform them into frequency 

spectra using FFT and 1/3-octave band analysis techniques 
CLO6 utilize information technology to conduct research and pursue continuous 

self-improvement 
CLO7 apply appropriate frequency weighting curves (A-, C-, Z-weighting) to 

acoustic data for compliance with noise standards 
CLO8 communicate technical concepts in clear and concise manner with and 

without using visual aids 
CLO9 be disciplined and responsible for assigned individual and group tasks 



146 

 

216-491   วิศวกรรมความร้อนและของไหล 2 
(Thermal-Fluids Engineering II) 

3((3)-0-6) 

 รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1 
Prerequisite: 216-293 Thermal-Fluids Engineering I 
กฏข้อที่สองของเทอร์โมไดนามิกส์ เอนโทรปีและการเปลี่ยนแปลงเอนโทรปี วัฏจักรกำลังไอและวัฏ

จักรกำลังร่วม การนำความร้อน การพาความร้อน การพาความร้อนแบบธรรมชาติ การพาความร้อนแบบบังคับ
บนผนังท่อกลม  แผ่นเรียบและภายในท่อรูปต่าง ๆ   การแผ่รังสีความร้อน อุปกรณ์แลกเปลี่ยนความร้อน 

The second law of thermodynamics; entropy and entropy change; steam cycle and 
combined power cycle; conduction; convection; natural convection, forced convection on 
circular pipe, plane surface and in conduits; radiation; heat exchangers 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 นำกฎข้อที่สองของเทอร์โมไดนามิกส์มาประยุกต์ใช้ในการวิเคราะห์กระบวนการแบบวัฏ

จักร และแบบไม่เป็นวัฏจักร รวมถึงการประเมินความเป็นไปได้ของกระบวนการแปลงพลังงาน 
CLO2 คำนวณการเปลี่ยนแปลงเอนโทรปีสำหรับสารบริสุทธิ์ ก๊าซในอุดมคติ และปริมาตรควบคุม

ที่มี และไม่มีการถ่ายเทความร้อน 
CLO3 ประเมินประสิทธิภาพของวัฏจักรไอน้ำ และพลังงานรวม โดยใช้หลักการเทอร์โมไดนามกิส์ 

และคุณสมบัติการไหลจริง 
CLO4 วิเคราะห์การนำความร้อนแบบคงที่มิติเดียวผ่านผนังระนาบ ทรงกระบอก และทรงกลมที่มี 

และไม่มีการผลิตความร้อนภายใน 
CLO5 คำนวณการกระจายอุณหภูมิ และอัตราการถ่ายเทความร้อนโดยใช้กฎของฟูเรียร์ และ

เครือข่ายความต้านทานความร้อน 
CLO6 แยกแยะระหว่างการพาความร้อนตามธรรมชาติ และการพาความร้อนแบบบังคับ และใช้

ความสัมพันธ์ที่เหมาะสมสำหรับการไหลภายนอกและภายใน 
CLO7 ประเมินค่าสัมประสิทธิ์การถ่ายเทความร้อนแบบพาความร้อน และอัตราการไหลผ่านแผ่น

แบน รอบท่อกลม และภายในท่อโดยใช้แบบจำลองเชิงทดลองและเชิงทฤษฎี 
CLO8 อธิบายกลไกพื้นฐานของการแผ่รังสีความร้อน และนำกฎของสเตฟาน-โบลต์ซมันน์ไปใช้ 

เข้าใจแนวคิดเก่ียวกับปัจจัยการมองเห็นในรูปทรงเรขาคณิตอย่างง่าย 
CLO9 วิเคราะห์เครื่องแลกเปลี่ยนความร้อนโดยใช้ค่า Log Mean Temperature Difference 

(LMTD) และวิธี Effectiveness-NTU สำหรับการคำนวณเครื่องแลกเปลี่ยนความร้อนแบบตามกระแสและแบบ
ทวนกระแส 
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Students are able to 
CLO1 apply the second law of thermodynamics to analyze cyclic and non-cyclic 

processes, including evaluating the feasibility of energy conversion processes 
CLO2 calculate entropy changes for pure substances, ideal gases, and control 

volumes with and without heat transfer 
CLO3 evaluate performance of vapor and combined power cycles (e.g., Rankine and 

Brayton cycles) using thermodynamic principles and real fluid properties 
CLO4 analyze one-dimensional steady-state heat conduction through plane walls, 

cylinders, and spheres with and without internal heat generation 
CLO5 determine temperature distribution and heat transfer rates using Fourier’s law 

and thermal resistance networks 
CLO6 differentiate between natural and forced convection and apply the 

appropriate correlations for external and internal flows 
CLO7 estimate convective heat transfer coefficients and rates for flow over flat 

plates, around circular pipes, and inside ducts using empirical and theoretical models 
CLO8 explain the basic mechanisms of thermal radiation and apply Stefan-

Boltzmann law and view factor concepts in simple geometries 
CLO9 analyze heat exchangers using Log Mean Temperature Difference (LMTD) and 

effectiveness-NTU methods for parallel and counterflow configurations 
 

capston สหกิจศึกษา  
(Cooperative Education) 

6(0-36-0) 

 เงื่อนไข: ต้องเป็นนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปีที่ 4 ขึ้นไป และเป็นไปตามเงื่อนไขท่ีกำหนดโดยคณะ
วิศวกรรมศาสตร์  
รายวิชาบังคับเรียนผ่านก่อน: 217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอ

นิกส์  
Prerequisite: 217-411 Capstone Design Project in Mechatronic Engineering  
การฝึกงานและศึกษาระบบการทำงานจริงในสถานประกอบการที่เกี่ยวกับวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 

นักศึกษาจะต้องปฏิบัติงานในฐานะเสมือนพนักงานของสถานประกอบการ  เพื่อเสริมสร้างให้เกิดการพัฒนา
ทักษะด้านอาชีพจากการบูรณาการความรู้ในห้องเรียนกับประสบการณ์การทำงาน นักศึกษาจะต้องมีชั่วโมงการ
ทำงานเต็มเวลาในสถานประกอบการธุรกิจรวมไม่น้อยกว่า 16 สัปดาห์ หรือ 1 ภาคการศึกษา และการ
ประเมินผลการทำงานจะปฏิบัติโดยอาจารย์ที่ปรึกษาร่วมกับสถานประกอบการ เมื่อสิ้นสุดการฝึกงาน นักศึกษา
ต้องรายงานและจัดทำรายงานสรุปผล การทำงานฉบับสมบูรณ์ให้กับสถานประกอบการ 



148 

 

On the job training related to mechatronic engineering as a full-time staff of an 
approved workplace, establishment of a professional skill based on the integration of classroom 
theory and practical work experience, at least 16 weeks or a semester in the workplace, 
evaluation carried out by both the project advisor and the entrepreneur, oral presentation and 
final report submission to the entrepreneur 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ปฏิบัติงานโดยมีความรับผิดชอบ ตรงต่อเวลา ทำงานเป็นทีมได้ มีความสัมพันธ์ที่ดีระหว่าง

บุคคล และปฏิบัติตนตามจรรยาบรรณทางวิชาชีพ 
CLO2 พัฒนาทักษะและเพิ่มประสบการณ์ด้านวิชาชีพ และนำทฤษฎีไปประยุกต์ใช้ในภาคปฏิบัติ

ได้อย่างเหมาะสม 
CLO3 จัดทำโครงงานโดยคิดวิเคราะห์ได้อย่างเป็นระบบ และเสนอแนวทางการแก้ไขปัญหาได้

อย่างสร้างสรรค์ 
Students are able to 
CLO1 work responsibly on time, work as a team, have good interpersonal 

relationships, and behave in accordance with professional ethics 
CLO2 develop skills and gain professional experience and apply theories 

appropriately in practice 
CLO3 create projects by systematically analyzing and proposing creative solutions 

 

217-431 แนะนำระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ 
(Introduction to Robot Operating System) 

3((3)-0-6) 

พื้นฐานของระบบปฏิบัติการอูบันตู, คำสั่งพื้นฐานของลินุกซ์, หลักคิดของรอส การประยุกต์ใช้
พับบลิชเชอร์ ซับสไครเบอร์ บริการ ลูกค้า การควบคุมหุ่นยนต์ด้วยรอส โครงการประจำวิชา 

Basic Ubuntu, Linux commands; ROS concept; applications; publisher; subscriber, 
service; client; robot control with ROS; class project 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 รับผิดชอบทำงานที่ได้รับหมอบหมายด้วยตนเอง 
CLO2 ทำทดสอบย่อยแบบเดี่ยวโดยไม่ให้หรือรับความช่วยเหลือจากผู้อื่น 
CLO3 ตอบหรือตั้งคำถาม และมีส่วนร่วมในการเรียนรู้แบบกลุ่ม  
CLO4 ทำงานมอบหมายแบบกลุ่มตามหน้าที่ตกลงกันด้วยความรับผิดชอบ  
CLO5 ติดตั้งระบบปฏิบัติการ Ubuntu และ ROS ให้ทำงานร่วมกันได้ 
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CLO6 เขีียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน ROS TurtleSim ได ้
CLO7 ใช้คำสั่งพ้ืนฐานของ ROS เช่น rosrun, roslaunch, rosbag, rqt, rqt_graph, remap ได ้
CLO8 ติดตั้งและใช้งาน ROS package เพ่ือสาธิตการทำงานของหุ่นยนต์ได้  
CLO9 เรียนรู้ด้วยตนเองจากคอร์สออนไลน์เรื่อง ROS ที่เตรียมไว้ให้ได้  
CLO10 ค้นคว้า เลือกหัวข้อ และทำการสาธิต การทำงานของ ROS เป็น โครงงานในชั้นเรียน 
CLO11 เขียนเอกสาร ROS Tutorial ให้เพ่ือนร่วมช้นเรียนได้ศึกษาและทำตามได้ 
Students are able to 
CLO1 take responsibility for completing assigned tasks independently 
CLO2 complete individual quizzes without giving or receiving assistance from others 
CLO3 answer or ask questions and actively participate in group learning activities 
CLO4 complete group assignments responsibly according to the agreed roles 
CLO5 install the Ubuntu operating system and integrate it with ROS 
CLO6 program and control the ROS TurtleSim application 
CLO7 use basic ROS commands such as rosrun, roslaunch, rosbag, rqt, rqt_graph, 

and remap 
CLO8 install and use ROS packages to demonstrate robot operations 
CLO9 learn independently through online ROS tutorials 
CLO10 research, select a topic, and demonstrate a ROS project in class 
CLO11 write a ROS tutorial for classmates to study and follow 

 

217-432 การเรียนรู้ของเครื่องสําหรับงานระบบเมคาทรอนิกส์  
(Machine Learning for Mechatronics Applications) 

3((3)-0-6) 

ศึกษาหลักการเบื้องต้นของการเรียนรู้ของเครื่องและเทคนิคพ้ืนฐานที่ใช้ในงานระบบเมคาทรอนิกส์ 
เช่น การเรียนรู้แบบมีผู้สอน การเรียนรู้แบบไม่มีผู้สอน และการเรียนรู้แบบเสริมแรง การเตรียมข้อมูล การเลือก
คุณลักษณะ การประเมินโมเดล และการปรับปรุงประสิทธิภาพของโมเดล และแบ่งกลุ่มย่อยทำโครงงานเพ่ือ
ประยุกต์ใช้อัลกอริธึมการเรียนรู้ของเครื่องกับระบบเมคาทรอนิกส์ได้ 

Study the fundamental principles of machine learning and basic techniques used in 
mechatronic systems, including supervised learning, unsupervised learning, and reinforcement 
learning; data preprocessing; feature selection; model evaluation; and model performance 
improvement. Students will work in small groups to develop projects that apply machine 
learning algorithms to mechatronic systems 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 ประยุกต์ใช้แนวคิดพ้ืนฐานของการเรียนรู้ของเครื่อง เช่น การเรียนรู้แบบมีผู้สอน การเรียนรู้

แบบไม่มีผู้สอน และการเรียนรู้แบบเสริมแรง เพ่ือแก้ไขปัญหาในระบบเมคาทรอนิกส์ 
CLO2 ดำเนินการเตรียมข้อมูล การเลือกคุณลักษณะ การประเมินโมเดล และการปรับปรุง

ประสิทธิภาพของโมเดล สำหรับการประยุกต์ใช้งานทางวิศวกรรม 
CLO3 ทำงานร่วมกันเป็นกลุ่มย่อยในการออกแบบและพัฒนาโครงงานที่ประยุกต์ใช้อัลกอริธึมการ

เรียนรู้ของเครื่องกับระบบเมคาทรอนิกส์ 
CLO4 วิเคราะห์และนำเสนอผลลัพธ์จากการประยุกต์ใช้การเรียนรู้ของเครื่องในงานเมคาทรอนิกส์ 

ผ่านรายงานทางเทคนิคและการนำเสนอปากเปล่า 
Students are able to 
CLO1 apply fundamental machine learning concepts—including supervised, 

unsupervised, and reinforcement learning—to solve problems in mechatronic systems 
CLO2 perform data preprocessing, feature selection, model evaluation, and model 

performance optimisation for machine learning applications in engineering contexts 
CLO3 collaborate effectively in small groups to design and develop a project that 

integrates machine learning algorithms into a mechatronic system 
CLO4 analyse and present the outcomes of machine learning applications in 

mechatronics through technical documentation and oral presentation 
 

217-433 การเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง 
(Advanced PLC) 

3((2)-2-5) 

หลักการเบื้องต้นของกำลังของไหล กฎปาสคาล การไหลในท่อ คุณสมบัติของไหลในระบบส่งกำลัง 
หลักการของระบบไฮดรอลิกและนิวแมติก วาล์วควบคุมแรงดัน อุปกรณ์ในระบบไฮดรอลิก วงจรไฮดรอลิกพ้ืน
ฐาน อุปกรณ์ในระบบนิวแมติก วงจรนิวแมติกพื้นฐาน การออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยวิธีแคสเคด พื้นฐานพี
แอลซี พ้ืนฐานเฮชเอ็มไอ 

Principle of fluid power; Pascal’s law, flow in pipe, properties of fluid in power 
transmission, principle of hydraulic and pneumatic systems; pressure control valves; hydraulic 
system components; basic hydraulic circuits; pneumatic system components; basic pneumatic 
circuits; pneumatic circuit design using Cascade method; basic programmable logic controller (PLC); 
basic human machine interface (HMI) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
ผู้เรียนสามารถ 
CLO1 อธิบายหลักการและคำนวณกำลังของระบบกำลังของไหลได้ 
CLO2 รู้จักและเลือกใช้อุปกรณ์ในระบบไฮดรอลิกและนิวแมติกได้อย่างถูกต้องและปลอดภัย 
CLO3 วิเคราะห์และออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยวิธีแคสเคดได้ 
CLO4 ประยุกต์การใช้คำสั่งใน PLC และ HMI มาใช้ในระบบอัตโนมัติได้ 
Students are able to 
CLO1 describe the principles and calculate the power of fluid power systems 
CLO2 correctly identify and choose equipment for hydraulic and pneumatic systems 

securely 
CLO3 analyze and design pneumatic circuits using the cascade method 
CLO4 apply the use of commands in PLC and HMI to automation systems 

 

219-441~3 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1~3 
(Special Topics in Mechanical Engineering I-III) 

    3((x)-y-z) 

เป็นวิชาเกี่ยวกับวิทยาการที่น่าสนใจเป็นพิเศษ และเป็นประโยชน์ต่อนักศึกษา และต้องผ่านการ
เห็นชอบจากคณะกรรมการประจำคณะวิศวกรรมศาสตร์ 

The subjects which concern with valuable special topics and interest in mechatronics 
engineering, and must be approved by the faculty of engineering 
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ภาคผนวก  ซ 

ข้อเสนอแนะของกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิและการดำเนินการของหลักสูตร 
ผู้ทรงคุณวุฒิ คนที่ 1 ผศ.ดร.ภิญโญ พวงมะลิ 

ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
1. ปรัชญาและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  

หลักสูตรมีการจัดระบบการเรียนการสอนตาม
เกณฑ์มาตรฐานสากล โดยเฉพาะเกณฑ์ของ ABET 
และมุ่งสร้างกระบวนการเชิงรุกในการพัฒนาทักษะที่
จำเป็นแก่ผู้เรียนตามแนวทาง CDIO และ WIL หลาย
วิชามีการจัดการศึกษาแบบ Project-Based 
Learning และ Problem-Based Learning ซึ่งถือว่า
เป็นจุดเด่นของหลักสูตร 

 
 
 
รับทราบ 

2. คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษาที่กำหนด 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  

 หลักสูตรนี้ให้ความสำคัญกับการรับผู้ที่มีความรู้
พ้ืนฐานด้านวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เป็นอย่างดี
เข้าศึกษาในหลักสูตร 

 
 
 
รับทราบ 

3. หลักสูตร 
3.1 จำนวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
3.2 โครงสร้างหลักสูตร 
      - หมวดวิชาบังคับ  
      - หมวดวิชาเลือก 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
     ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
     โครงสร้างหลักสูตรเป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐาน 
ABET โดยกำหนดให้มีการเรียนการสอนในกลุ่มวิชา
วิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ จำนวน 33 หน่วยกิต 
ซึ่งมากกว่าหลักสูตรเดิมค่อนข้างมาก (เดิมมีเพียง 14 

 
 
 
 
 
 
 
 
รับทราบ 
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
หน่วยกิต) นอกจากนั้นยังกำหนดให้มีการทำ 
Capstone Design Project ในชั้นปีสุดท้ายด้วย 
4. ความเหมาะสมของจำนวนและรายวิชาในแต่ละ
หมวดวิชา/กลุ่มวิชา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    หลักสูตรมีจำนวนรายวิชาที่จัดการเรียนการสอน
ในกลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ตามเกณฑ์
ของ ABET (อย่างน้อย 30 หน่วยกิต) และกำหนดให้มี
จำนวนรายวิชาที่จัดการเรียนการสอนในกลุ่มวิชา
ศึกษาทั่วไปตามเกณฑ์มาตรฐานการอุดมศึกษา (อย่าง
น้อย 24 หน่วยกิต) 

 
 
 
 
รับทราบ 

5. แผนการศึกษาและจำนวนหน่วยกิตในแต่ละภาค
การศึกษา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    หลักสูตรมีการเตรียมความพร้อมในการเพ่ิมพูน
ความรู้และทักษะให้แก่นักศึกษาก่อนการทำ 
Capstone Design Project โดยเฉพาะด้านการ
วางแผนโครงการและการวิเคราะห์เศรษฐศาสตร์
วิศวกรรม ซึ่งถือเป็นการเตรียมการที่มีประโยชน์ต่อ
นักศึกษา 

 
 
 
 
รับทราบ 
 

6. ความเหมาะสมและรายละเอียดของเนื้อหาใน
รายวิชา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    หลักสูตรมีวิชาบังคับท่ีครอบคลุมสาระสำคัญของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ รวมทั้งมีวิชาเลือกท่ี
หลากหลายให้นักศึกษาเลือกเรียนเพ่ิมเติมตามความ
สนใจในด้านต่างๆ 
 
 

 
 
 
 
รับทราบ 
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
7. ความสอดคล้องของเนื้อหารายวิชากับ 
วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    เนื้อหาของรายวิชาในหลักสูตรสนับสนุนและ
สอดคล้องกับวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

 
 
 
 
รับทราบ 

8. ภาพรวมของหลักสูตร (โปรแกรม/กลุ่มวิชา/
รายวิชา/เนื้อหา/กิจกรรม) ในการผลิตบัณฑิตให้
สอดคล้องกับผลลัพธ์การเรียนรู้ (PLOs) และอัต
ลักษณ์ที่หลักสูตรกำหนด 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    เนื้อหาและการจัดการเรียนการสอนของวิชาต่างๆ 
ในหลักสูตร ทั้งภาคทฤษฎีและปฏิบัติสนับสนุนการ
บรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตรครบทุกด้าน 

 
 
 
 
 
 
รับทราบ 

9. ข้อคิดเห็นและข้อเสนอแนะอ่ืน ๆ 
1) มีข้อเสนอแนะให้พิจารณาปรับเปลี่ยนหรือขยาย
ความ PLO8 ซึ่งกำหนดเป็นผลลัพธ์การเรียนรู ้ของ
หลักสูตรที่เกี่ยวข้องกับการจัดการศึกษาแบบสหกิจ
ศ ึกษา เน ื ่ องจากไม ่ม ี ความช ัด เจนมากน ักว่ า
ความสามารถในการปฏ ิบ ัต ิ งานด ้านว ิศวกรรม         
เมคาทรอนิกส์ในสถานประกอบการให้ล ุล ่วงนั้น 
มุ่งเน้นไปที่ความสามารถหรือทักษะด้านใดเป็นสำคัญ 
เช่น ความสามารถในการเรียนรู้การใช้เครื่องมือและ
อุปกรณ์ใหม่ๆ ความสามารถในการดำเนินงานตาม
แผนงาน ความสามารถในการประสานงานกับบุคคล
หลายสาขาอาชีพ หรืออ่ืนๆ 
2) ในหมวดที ่  8 ซ ึ ่ งอธ ิบายการประก ันคุณภาพ
หลักสูตร พบว่าการประเมินติดตามการบรรลุผลลัพธ์
การเรียนรู ้รายปีนั ้น ใช้การสอบผ่านรายวิชาต่างๆ 
เป็นเครื่องมือการประเมิน ซึ่งการสอบผ่านรายวิชา
อาจไม่ได้สะท้อนถึงการบรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้แตล่ะ

 
เนื่องจาก PLO8 ถูกกำหนดโดย 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ สำหรับหลักสูตรที่มีการ
จัดการศึกษาแบบสหกิจศึกษา ดังนั ้นจึงไม่สามารถ
แก้ไขได ้
 
 
 
 
 
 
 
หลักสูตรได้ทำการแก้ไขตามข้อเสนอแนะแล้ว โดยปรับ
การประเมินติดตามการบรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้รายปี 
จากการสอบผ่านรายวิชาเป็นการประเมินจาก CLO ที่
สอดคล้องกับผลลัพธ์การเรียนรู้ในรายวิชาแทน 
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
ด้านเท่าที ่ควร ทั ้งนี ้เนื ่องจากแต่ละรายวิชามักจะ
เกี่ยวข้องกับผลลัพธ์การเรียนรู้หลายด้าน ดังนั้น การ
สอบผ่านรายวิชาจึงอาจไม่ได้เชื่อมโยงกับการบรรลุผล
ลัพธ์การเรียนรู้ด้านใดด้านหนึ่งที่ต้องการจะติดตาม
มากนัก เพื่อให้การประเมินผลลัพธ์การเรียนรู ้ของ
หลักสูตรมีความเฉพาะเจาะจง อาจใช้การประเมิน
ส่วนย่อยของรายวิชา เช่น การประเมิน CLO ในข้อที่
ม ีความสอดคล้องกับ PLO ที ่ต ้องการจะประเมิน
ติดตาม เป็นต้น 

 
 
 

 
ผู้ทรงคุณวุฒิ คนที่ 2 นาย เสกสัณห์ วัฒนะโชติ 

ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
1. ปรัชญาและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  

เห็นด้วยมากใน PLO3 การติดต่อคน และ PLO7 
การพัฒนาตนเองตลอดชีวิต 

 
 
 
รับทราบ 

2. คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษาที่กำหนด 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  

 เห็นด้วยกับการแก้ปัญหาภาษาอังกฤษและ
คณิตศาสตร์ของนักศึกษาใหม่ 

 
 
 
รับทราบ 

3. หลักสูตร 
3.1 จำนวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
3.2 โครงสร้างหลักสูตร 
      - หมวดวิชาบังคับ  
      - หมวดวิชาเลือก 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
     ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  

 
 
 
 
 
 
 
 
รับทราบ 
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
     3.1 หน่วยกิตมากแต่เหมาะสมเพราะต้องรวม
หลายสาขาวิชา 
     3.2 หมวดวิชาบังคับ เรียนหลากหลายมากกว่า
หลักสูตรปกติ และได้ปร ับมาตามความเห็นของ
หลักสูตรปี 2564 แล้ว 
      หมวดว ิชาเล ือก เห ็นด ้วยกับว ิชาการเข ียน
โปรแกรม PLC ระดับสูง แต่ทำไมยกเลิกวิชา การ
ติดต่อสื่อสารระหว่างมนุษย์กับหุ่นยนต์ เพราะน่าจะ
เป็น Cobot ในระบบใหม่ ๆ หรือไปรวมไว้ในวิชา
อะไร 

รับทราบ 
 
 
หลักสูตรได้มีการเสริมทักษะการประยุกต์ใช้งาน
หุ ่นยนต์และแขนกลอุตสาหกรรม รวมถึง Cobot 
แทรกในรายว ิ ช าท ี ่ ใ ช ้ ป ัญหาหร ื อ โจทย ์ จ าก
อ ุตสาหกรรมเป ็นฐานในการเร ียนร ู ้จากการทำ
โครงงาน เช่นในรายวิชาการออกแบบระบบเมคาทรอ
นิกส์ เป็นต้น แม้ว ่าจะมีการยกเลิกรายวิชาการ
ติดต่อสื่อสารระหว่างมนุษย์กับหุ่นยนต์ เนื่องจากได้
ถูกย้ายไปเป็นรายวิชาในหลักสูตรมหาบัณฑิต ซึ่ง
ในทางปฏิบัตินักศึกษาระดับปริญญาตรีสามารถเลือก
เรียนเป็นวิชาเลือกวิชาชีพได้ 

4. ความเหมาะสมของจำนวนและรายวิชาในแต่ละ
หมวดวิชา/กลุ่มวิชา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอ
นิกส์ ในแผนการศึกษาปกติกับสหกิจศึกษามีหน่วยกิต
เท่ากัน น่าจะมีงานวิจัยให้แผนการศึกษาปกติอีก จะ
ได้ประโยชน์กับเอกชนผู้รับบัณฑิตไปทำงานมากกว่า 

 
 
 
 
เนื่องจากหลักสูตรนี้ได้ถูกปรับโครงสร้างหลักสูตรและ
แผนการศึกษาเพื่อรองรับการประเมินตามมาตรฐาน
ของ  Accreditation Board for Engineering and 
Technology (ABET) ซ ึ ่ งกำหนดให ้ต ้องม ีว ิชาที่
ส่งเสริมทักษะการออกแบบทางด้านวิศวกรรม และใช้
ความรู้และทักษะที่ได้รับจากการเรียนในวิชาที่ผ่านมา 
ดังนั ้นจึงกำหนดให้มีรายวิชา 217-411 โครงงาน
ออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์  เป็น
รายวิชาบังคับ และเรียนในปี 4 ทั้งแผนการศึกษาปกติ
และแผนการศึกษาสหกิจศึกษา โดยหัวข้อโครงงานจะ
เป็นโจทย์ทางวิศวกรรมศาสตร์ที ่ตอบสนองความ
ต้องการของอุตสาหกรรม หรือชุมชน ดังนั้นจึงเป็น
ประโยชน ์สำหร ับน ักศ ึกษาท ี ่จะม ีท ักษะในการ
แก้ปัญหาจริงตามความต้องการอุตสาหกรรม และ
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
หลักสูตรมีความคาดหวังว ่าจะเป็นประโยชน์กับ
เอกชนผู้รับบัณฑิตไปทำงานต่อไป 

5. แผนการศึกษาและจำนวนหน่วยกิตในแต่ละภาค
การศึกษา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    ภาคการศึกษาสุดท้ายของแผนการศึกษาปกติ
น ่าจะเป็นงานว ิจ ัย มากกว ่าว ิชาเล ือกในหมวด
การศึกษาทั่วไปที่ควรเรียนในปีแรก ๆ (เข้าใจว่าที่ไม่
นำโครงงานออกแบบรวบยอดฯ มาไว้ภาคสุดท้าย
เพราะจะม ีผลให ้น ักศ ึกษาบางคนจบไม ่ท ันปี
การศึกษา) 

 
 
 
 
ภาคการศึกษาส ุดท้ายของแผนการศึกษาได ้ถูก
ออกแบบให้นักศึกษาเรียนรายวิชาเลือกชีพ โดยมี
ทางเลือก 2 ทาง คือ  
- แผนการศึกษาปกติ นักศึกษาสามารถเลือกเรียน
รายวิชาในกลุ่มวิชาชีพ จำนวน 6 หน่วยกิต หรือ 
- แผนสหกิจ นักศึกษาสามารถเรียนรู้วิชาชีพจากการ
ลงมือปฏิบัติงานในสถานประกอบการจริง จำนวน 6 
หน่วยกิต 

 
 
ผู้ทรงคุณวุฒิ คนที่ 3 นาย โกสินทร์ พัตรานนท์ 

ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
1. ปรัชญาและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  

ไม่มี 

 
 
 
รับทราบ 

2. คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษาที่กำหนด 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  

 ไม่มี 

 
 
 
รับทราบ 

3. หลักสูตร 
3.1 จำนวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
3.2 โครงสร้างหลักสูตร 
      - หมวดวิชาบังคับ  
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
      - หมวดวิชาเลือก 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
     ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
     ไม่มี 

 
 
 
รับทราบ 

4. ความเหมาะสมของจำนวนและรายวิชาในแต่ละ
หมวดวิชา/กลุ่มวิชา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    ไม่มี 

 
 
 
 
รับทราบ 

5. แผนการศึกษาและจำนวนหน่วยกิตในแต่ละภาค
การศึกษา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    ไม่มี 

 
 
 
 
รับทราบ 

6. ความเหมาะสมและรายละเอียดของเนื้อหาใน
รายวิชา 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    ไม่มี 

 
 
 
 
รับทราบ 

7. ความสอดคล้องของเนื้อหารายวิชากับ 
วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    ไม่มี 

 
 
 
 
รับทราบ 

8. ภาพรวมของหลักสูตร (โปรแกรม/กลุ่มวิชา/
รายวิชา/เนื้อหา/กิจกรรม) ในการผลิตบัณฑิตให้
สอดคล้องกับผลลัพธ์การเรียนรู้ (PLOs) และอัต
ลักษณ์ที่หลักสูตรกำหนด 
     เหมาะสม         ไม่เหมาะสม 
    ข้อคิดเห็น/เสนอแนะ  
    ไม่มี 

 
 
 
 
 
 
รับทราบ 
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
 
 

9. ข้อคิดเห็นและข้อเสนอแนะอ่ืน ๆ 
1)  ระบบควบคุมอัตโนมัติ Control 
ทั่วไป เรียนระบบควบคุมที่ไม่ได้มีตัวอย่างเจาะจง
ระบบจริง simulate ด้วย simulink น้อย 
 
 
2)  โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม ควร 
เพิ ่มเติมโปรแกรมที ่ภาคอุตสาหกรรมมักใช ้งาน 
นอกจ าก  Solid Work, Matlab, Word ส ามา ร ถ
กระจายความรู ้ไปยังซอฟต์แวร์ที ่เกี ่ยวข้องกับการ
ว ิ เ ค ร า ะ ห ์ ข ้ อ ม ู ล แ ล ะ ก า ร ท ำ  predictive 
maintenance เช่น การใช้งาน SQL พ้ืนฐานเพ่ือการ
วิเคราะห์ข้อมูล 
 
 
 
3) PLC (Mitsubishi) น่าจะมีค่ายอื่น ให้นักศึกษาได้
ทดลองเพ่ือมีความหลากหลายเมื่อเข้ารับการฝึกงาน 
 
 
 
 
 
 
4)  วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ไม่ได้เรียน C มาจึงทำ
ให้ต้องปรับพื ้นจาก Python ที่เรียนมา น่าจะมี C 
Programming ก่อน 

 
1) หลักสูตรได้จัดให้มีการเรียนการสอน และตัวอย่าง
การจำลองระบบจริงด้วยโปรแกรมประยุกต์จำลอง
สถานการณ์ต่าง ๆ เช ่น MATLAB/Simulink หรือ
โปรแกรมประยุกต์อื ่นเทียบเท่า โดยใช้โจทย์วิจัยที่
พัฒนาร่วมกับอุตสาหกรรมเป็นฐาน 
2) หลักสูตรได้เสริมความรู้ที่เกี่ยวข้องกับการจัดการ
ข ้อม ูล และว ิ เคราะห ์ข ้อม ูลเช ิงว ิศวกรรม โดย
สอดแทรกพื ้นฐานการใช้งานระบบฐานข้อมูล ใน
รายวิชาที่เกี่ยวข้องกับการเก็บข้อมูลของอุปกรณ์ IoT 
ซึ่งเป็นส่วนหนึ่งในชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลัง
ของไหล รวมไปถึงเนื้อหาที่เกี่ยวข้องกับการวิเคราะห์
ข้อมูลหรือการใช้ประโยชน์จากข้อมูล Big Data ซึ่ง
เป็นพื ้นฐานการออกแบบระบบเรียนรู ้ของเครื ่อง 
(Machine learning) ซึ ่งเป ็นส ่วนหนึ ่งในรายว ิชา 
Mechatronic System Design 
3) เน ื ่ องจากสาขาว ิช าฯม ี คร ุภ ัณฑ ์  PLC ของ 
Mitsubishi เท่านั้นที่สามารถรองรับการจัดการเรียน
การสอนตามแผนปกติได้จึงมีความจำเป็นที่จะต้อง
ออกแบบการเรียนการสอนโดยอ้างอิงกับอุปกรณ์ที่มี 
ทั้งนี้ในรายวิชาเน้นให้ความสำคัญไปที่หลักการเขียน 
Ladder Diagram และแนวทางการออกแบบพัฒนา
โปรแกรมสำหรับ PLC พื้นฐานที่สามารถประยุกต์ใช้
กับอุปกรณ์จากค่ายอ่ืนๆได้ 
4)  เนื ่องจากคณะวิศวกรรมศาสตร์ได้กำหนดให้ 
รายว ิชา 200-116 พ ื ้นฐานการเข ียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร์สำหรับวิศวกร (ภาษา Python)  เป็น
รายว ิชาที ่ ใช ้สำหร ับคำนวณคะแนนเพื ่อจ ัดสรร
สาขาวิชาเรียน ดังนั ้น นักศึกษาทุกคนต้องเร ียน
รายวิชานี้และจะมีความรู้พื้นฐานการเขียนโปรแกรม 
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ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะของผู้ทรงคุณวุฒิ คำชี้แจงของผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
ทำให้ไม่ยากในการเปลี่ยนภาษาจาก Python เป็น C 
และในรายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์มีชั ่วโมงการ
แนะนำและปร ับพ ื ้ นฐานการ เข ี ยนโปรแกรม
ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื ้องต้นด้วยการใช้ภาษา C 
ในช่วงแรก 
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ภาคผนวก  ฌ 
ผลการวิเคราะห์การดำเนินงานของหลักสูตร และการเปรียบเทียบความแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมกับ

หลักสูตรปรับปรุง 
ตารางผลการวิเคราะห์การดำเนินงานของหลักสูตร 

 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2564) หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. (2569) 
1. ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่เกิดขึ้นจริง มีผลการดำเนินงานดังนี้ 

1.1 ปี 2566 สรุปผลการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนได้ดังนี้ 
ความถนัดด้านวิศวกรรมเครื่องกลเรียงจากมากไป

หาน้อย 
1) การควบคุมอัตโนมัติ ร้อยละ 38.46  
2) กลศาสตร์วิศวกรรม(สถิตศาสตร์) ร้อยละ 

23.08 
3) การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ ร้อยละ 

15.38 
4) เขียนแบบวิศวกรรมเครื่องกล ร้อยละ 7.09 
5) แนะนำเทคโนโลยีหุ่นยนต์ ร้อยละ 7.09 
6) กลศาสตร์ของไหล ร้อยละ 7.09 

ความถนัดด้านวิศวกรรมไฟฟ้าเรียงจากมากไปหาน้อย 
1) Microprocessor ร้อยละ 38.46 
2) Electric machine ร้อยละ 23.08 
3) Digital ร้อยละ 15.38 
4) อิเลคทรอนิกส์อุตสากรรม ร้อยละ 7.09 
5) วงจรไฟฟ้า ร้อยละ 7.09 
6) วงจรอิเลคทรอนิกส์ ร้อยละ 7.09  

ความถนัดด้านวิศวกรรมคอมพิวเตอร์เรียงจากมาก
ไปหาน้อย 

1) โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
ร้อยละ 61.54 

2) การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 
ร้อยละ 38.46 
 

ข้อมูลความถนัดของผู้สำเร็จการศึกษาสามารถใช้
ในการประเมินผลการเรียนรู้ได้ว่า นักศึกษามีความถนัด

1. รักษาผลลัพธ์การเรียนรู้จริงของหลักสูตร ได้แก่ 
วิชาเฉพาะและวิชาพื้นฐานด้านวิศวกรรมเครื่องกล
ร้อยละ 60 และ 40 ตามลำดับ วิชาเฉพาะและวิชา
พื ้นฐานด้านวิศวกรรมไฟฟ้าร ้อยละ 60 และ 40 
ตามลำดับ วิชาเฉพาะและวิชาพื้นฐานด้านวิศวกรรม
คอมพิวเตอร์ร้อยละ 60 และ 40 ตามลำดับ  (วิชา
เฉพาะหมายถึงวิชาที่สนับสนุนการควบคุมอัตโนมัติ) 
2. เตรียมความพร้อมด้านวิชาการในรายวิชาที่จำเป็น
ต่อการทำงานจริงของนักศึกษาในสถานประกอบการ 
หากทักษะใดที่ทางหลักสูตรยังไม่ได้สอนให้กับนักศึกษา
ทางผู้บริหารหลักสูตรจะพยายามจัดให้มีการเรียน 
การสอนในหลักสูตรต่อๆไป และรักษาคะแนนความ
พึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตทั้งในส่วนของผลสำเร็จของ
งาน ความรู้ความสามารถ ความรับผิดชอบ ลักษณะ
ส่วนบุคคล ให้อยู่ที่คะแนนไม่ต่ำกว่าร้อยละ 70 
3. รักษาระดับคะแนนการประเมินคุณภาพภายใน
ของหลักสูตรให้อยู่ระหว่าง 3.38 ถึง 3.63  
4. กำกับดูแลเพื่อให้ร้อยละของผู้สำเร็จการศึกษาอยู่
ระหว่างร้อยละ 80-90 
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ด้านงานควบคุมอัตโนมัติ ระบบเมคาทรอนิกส์ พ้ืนฐาน
ทางเครื ่องกล พื ้นฐานทางไฟฟ้า และพื ้นฐานทาง
คอมพิวเตอร์ สอดคล้องกับความคาดหวังของระดับ
หลักสูตรทีต่้องการให้นักศึกษามีทักษะเฉพาะการควบคุม
เครื่องจักรอัตโนมัติ รายวิชาด้านวิศวกรรมเครื่องกล 
หัวข้อ 1), 3) และ 5) ซึ่งอยู่ในกลุ่มนี้ของมีผลรวมเท่ากับ
ร้อยละ 61  ทักษะพื้นฐานทางเครื่องกลคิดเป็นร้อยละ 
39 รายวิชาด้านวิศวกรรมไฟฟ้าหัวข้อ 1) และ 3)        
ซึ่งอยู่ในกลุ่มทักษะเฉพาะมีผลรวมเท่ากับ 54  ส่วน
ทักษะพื้นฐานของไฟฟ้าคิดเป็นร้อยละ 46 รายวิชา
ด้านวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ที่เกี่ยวข้องกับทักษะเฉพาะ
คือหัวข้อ 1) คิดเป็นร้อยละ 61 หัวข้อที่ 2) เป็นทักษะ
พ้ืนฐานทางคอมพิวเตอร์คิดเป็นร้อยละ 39 
 
2. ผลการประเมินความพึงพอใจของผู้เรียน และผู้ใช้
บัณฑิตมีผลการดำเนินงานดังนี้ 

2.1 ปี 2565 ผลการประเมินความพึงพอใจของ
ผู้เรียน (ในที่นี้เป็นข้อมูลของรายวิชาสหกิจศึกษา) คือ 

2.1.1 ประโยชน์ที่ได้รับจากการฝึกงานสหกิจ
ศึกษาได้แก่ 1) ได้เรียนรู้การทำงานจริง 2) ได้ความรู้
เพ่ิมเติมจากการเรียนในมหาวิทยาลัย 

2.1.2 ทักษะและความรู้ที่จำเป็นในการปฏิบัติงาน 
ไ ด ้ แ ก ่  1 )  PLC  2) Electric Drive  3) Power 
electronics 4) Microcontroller  5) Sensor 

2.1.3 ทักษะและความรู้ที่ได้จากการฝึกงานสห
กิจได้แก่ 1) PLC ระดับสูง 2) SCADA 3) ทักษะการ
เขียนโปรแกรม 

2.1.4 ทักษะที่คณะควรเพิ ่มให้แก่นักศึกษา
ได้แก่ 1) IOT 2) PLC ระดับสูง 3) โปรแกรมจำลอง
การทำงานของหุ่นยนต์ 

2.2 ปี 2566 ผลการประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้
บัณฑิตคือ 
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2.2.1 ผลสำเร็จของงานแบ่งเป็น 1) ปริมาณ

งาน ร้อยละ 95.83 และ 2) คุณภาพงาน ค่าเฉลี่ยคือ
ร้อยละ 91.67 

2.2.2 ความรู ้ความสามารถ ได้แก่ ความรู้
ความสามารถด้านวิชาการ ความสามารถในการเรียนรู้
และประยุกต์วิชาการ มีวิจารณญาณและการตัดสินใจ
ในการทำงาน มีความสามารถในการวางแผนดำเนินงาน 
เป็นต้น ค่าเฉลี่ยคือร้อยละ 84.11 

2.2.3 ความรับผิดชอบ ได้แก่ มีความรับผิดชอบ
ไว้วางใจได้ มีความอุตสาหะในการทำงาน สามารถ
เริ่มต้นทำงานได้ด้วยตนเองและตอบสนองต่อการสั่ง
การ ค่าเฉลี่ยคือร้อยละ 91.67 

2.2.4 ลักษณะส่วนบุคคล ได้แก่ บุคลิกภาพ 
มนุษยสัมพันธ์ ความมีระเบียบวินัย ความมีคุณธรรม
และจริยธรรม ค่าเฉลี่ยคือ ร้อยละ 94.27 

2.2.5 ข้อคิดเห็นเพิ่มเติม 
1) จุดเด่นของนักศึกษาได้แก่ เข้าใจและ

ทำงานที่ได้รับมอบหมายได้อย่างรวดเร็ว มีความรับผิดชอบ
ในการทำงานด ี

2) จุดที่ควรพัฒนาของนักศึกษา ได้แก่ 
การพูดคุยกับเพื่อนร่วมงานน้อยเกินไป ปรับปรุงทักษะ
การใช้เครื่องมือช่าง 

3) วิชาที่เรียนมาแล้วได้ใช้ในการปฏิบัติงาน 
ได้แก่ การออกแบบเครื่องจักรกล ไฮดรอลิกส์ นิวแมติกส์ 
การวางแผนโครงงาน อุปกรณ์และระบบไฟฟ้าใน
อุตสาหกรรม PLC เป็นต้น 

4) วิชาที ่ควรเพิ ่มเติมให้แก่นักศึกษา 
ได้แก่ Robot programming PLC การใช้เครื ่องมือ
ช่างพ้ืนฐาน Solidworks เป็นต้น 
 

ความคิดเห็นของผู ้เรียนต่อรายวิชาที ่ใช้ในการ
ปฏิบัติงานจริงส่วนใหญ่เกี่ยวข้องกับ PLC ความรู้พ้ืนฐาน
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ทางวิศวกรรมไฟฟ้า และทักษะการเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ ส่วนรายวิชาทางวิศวกรรมเครื่องกลที่
จำเป็นได้แก่ การออกแบบเครื่องจักรกล ไฮดรอลิกส์ 
นิวแมติกส์ 

ความคิดเห็นจากสถานประกอบการที่มีต่อนักศึกษา
มีค่าเฉลี่ยสูงกว่าร้อยละ 84 แสดงถึงความพร้อมของ
นักศึกษาทั ้งการวางแผน ความอุตสาหะ ความรู้
ความสามารถ มีความเป็นผู้นำ ทำงานเป็นทีม รู้จัก
บทบาทหน้าที่ของตนเอง ปรับตัวให้เข้ากับองค์กรได้ดี 
สามารถสืบค้นสารสนเทศได้อย่างเหมาะสม สอดคล้อง
กับผลการเรียนรู้ตามแผนที่ได้วางไว้สำหรับผลการ
เรียนรู้ของหลักสูตร(หมายเหตุ) 
  
3. ผลการประเมินคุณภาพในระดับหลักสูตร มีผลการ
ดำเนินงานดังนี้ 

3.1 ปี 2564 ผลการประเมินที่ได้รับคือ 3.00 
3.2 ปี 2565 ผลการประเมินที่ได้รับคือ 3.38 
3.3 ปี 2566 ผลการประเมินที่ได้รับคือ 3.63 
ผลการประเมินของหลักสูตรมีค่าอยู่ระหว่าง 3.00-

3.63 และสูงขึ้นทุกปี คาดหวังว่าจะสามารถพัฒนาให้
สูงขึ้นได้อีกในปีต่อๆไป 
 
4. จำนวนนักศึกษาของหลักสูตรที่ผ่านมาเป็นไปตาม
แผนคิดเป็นร้อยละดังนี้ 

4.1 ปี 2565 มีจำนวนนักศึกษาจบการศึกษาจาก
หลักสูตรคิดเป็นร้อยละ 85.5 จากทั้งหมด 41 คน 
(แผน 35 คน) 

4.2 ปี 2566 มีจำนวนนักศึกษาจบการศึกษาจาก
หลักสูตรคิดเป็นร้อยละ 84.21 จากทั้งหมด 38 คน 
(แผน 35 คน) 

ผลผลิตวิศวกรของหลักสูตรอยู่ระหว่างร้อยละ 84-
85 จากผู้เรียนที่เข้ามาในหลักสูตร อาจมีตกค้างอยู่
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บ้างแต่เป็นร้อยละที่น้อยเมื่อเทียบกับผู้เรียนทั้งชั้นเรียน 
(ประมาณปีละ 2 คน) 

 
หมายเหตุ มาตรฐานผลการเรียนรู้ของหลักสูตร 64 คือ 
1) มีวินัย ตรงต่อเวลา มีจิตสาธารณะที่ถูกต้องดีงาม และถือประโยชน์ของเพ่ือนมนุษย์เป็นกิจที่หนึ่ง 
2) มีความรู้ความเข้าใจทางคณิตศาสตร์พื้นฐาน วิทยาศาสตร์พื้นฐาน วิศวกรรมพื้นฐาน และเศรษฐศาสตร์เพื่อการ

ประยุกต์ใช้กับงานด้านวิศวกรรมศาสตร์ที่เกี่ยวข้อง และการสร้างนวัตกรรมทางเทคโนโลยี และความรู้พื้นฐาน
ของศาสตร์ที่เก่ียวข้องกับการดำรงชีวิต 

3) มีทักษะในการประมวลความคิดอย่างเป็นระบบ และมีความคิดอย่างมีวิจารณญาณท่ีดี 
4) รู้จักบทบาท หน้าที่ และมีความรับผิดชอบในการทำงานตามที่ได้รับมอบหมาย ทั้งงานบุคคลและงานกลุ่ม 
5) มีจิตสำนึกความรับผิดชอบด้านความปลอดภัยในการทำงาน และการรักษาสภาพแวดล้อมต่อสังคม 
6) สามารถเป็นผู้ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์เชิงสร้างสรรค์ทั้งส่วนตัว และส่วนรวม พร้อมทั้งแสดง

จุดยืนอย่างพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุ่ม รวมทั้งให้ความช่วยเหลือและอำนวยความสะดวกในการแก้ไข
ปัญหาสถานการณ์ต่างๆ 

7) มีทักษะในการวิเคราะห์ข้อมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตร์หรือการแสดงสถิติประยุกต์ต่อการแก้ปัญหาที่เกี่ยวข้อง
ได้อย่างสร้างสรรค ์

 
ตารางเปรียบเทียบความแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุง 

 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2564) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2569) 
ปรัชญา 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม
เมคาทรอนิกส์ มุ ่งผลิตบัณฑิตที ่ม ีความรู้  ความ 
สามารถที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ ซึ่งมี
ความสามารถสามารถประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน 
วิศวกรรมเครื่องกล วิศวกรรมไฟฟ้า-อิเล็กทรอนิกส์ 
และวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ ในลักษณะบูรณาการได้
อย่างมีประสิทธิภาพ มีทักษะทางสังคม ความคิด
สร้างสรรค์ คุณธรรมจริยธรรม เรียนรู ้ด้วยตนเอง 
มุ่งมั่นพัฒนาตนเองอย่างต่อเนื่อง และถือประโยชน์
ของเพื ่อนมนุษย์เป็นกิจที ่หนึ ่ง โดยยึดตามแนว
ทางการจัดการศึกษาของชาติที ่มุ ่งเน้นผู ้เรียนเป็น

ปรัชญา 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม
เมคาทรอนิกส์ มุ่งผลิตบัณฑิตที่มีความรู้ความสามารถ
ท ี ่ เก ี ่ ยวข ้องก ับว ิศวกรรมเมคาทรอน ิกส ์  ซ ึ ่ งมี
ความสามารถสามารถประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล  วิศวกรรมไฟฟ้า-อิเล็กทรอนิกส์  
และวิศวกรรมคอมพิวเตอร์  ในลักษณะบูรณาการได้
อย่างมีประสิทธิภาพ มีทักษะทางสังคม ความคิด
สร้างสรรค์ คุณธรรมจริยธรรม เรียนรู ้ด ้วยตนเอง 
มุ่งมั่นพัฒนาตนเองอย่างต่อเนื่อง และถือประโยชน์
ของเพื ่อนมนุษย์เป็นกิจที ่หนึ ่ง  โดยยึดตามแนว
ทางการจัดการศึกษาของชาติที ่มุ ่งเน้นผู ้เรียนเป็น



166 

 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2564) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2569) 
ศูนย์กลาง ซึ่งมีการจัดการศึกษาตามแนวทางพิพัฒนา
การนิยม (Progressivism) คือการพัฒนาผู้เรียนใน
ทุกด้าน เพื ่อให้พร้อมที ่จะอยู ่ในสังคมได้อย่างมี
ความสุข และปรับตัวได้ดีตามสถานการณ์ที่เปลี่ยนไป 
โดยใช้กระบวนการจัดการเรียนรู ้เป็นเครื่องมือใน
การพั ฒนาผู้เรียน เพื่อให้ผู้เรียนเป็นศูนย์กลางของ
การเรียนรู้และพัฒนาจากความต้องการของผู้เรียน 
ผ่านกระบวนการจัดการเรียนการสอนเชิงรุก (Active 
learning) ต า ม แ น ว ท า ง  Conceive design 
implement and operating หร ื อ  CDIO (CDIO-
based education framework) เพ ื ่ อส ่ ง เสร ิม ให้
ผู้เรียนมีโอกาสพัฒนาและบูรณาการความรู้เชิงทฤษฎี
และทักษะทางวิ ชาชีพจากการฝึกปฏิบัติ (Work 
integrated learning: WIL) โดยใช้โจทย์เป็นฐานใน
การเรียนรู ้ (Problem-based learning) ซึ ่งพัฒนา
จากปัญหาในอุตสาหกรรมในประเทศ โดยเฉพาะ
ระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม ทำให้ผู ้เร ียนผ่าน
กระบวนการแก้ปัญหาและค้นคว้าด้วยตนเองซึ ่งจะ
นำไปสู่การเรียนรู้ที่ยั่งยืนและสามารถปฏิบัติได้ตนเอง
ตลอดชีวิต 

ศูนย์กลาง ซึ่งมีการจัดการศึกษาตามแนวทางพิพัฒนา
การนิยม (Progressivism) คือการพัฒนาผู้เรียนในทุก
ด้าน เพื่อให้พร้อมที่จะอยู่ในสังคมได้อย่างมีความสุข 
และปรับตัวได้ดีตามสถานการณ์ที่เปลี่ยนไป โดยใช้
กระบวนการจัดการเรียนรู้เป็นเครื่องมือในการพัฒนา
ผู้เรียน เพ่ือให้ผู้เรียนเป็นศูนย์กลางของการเรียนรู้และ
พัฒนาจากความต้องการของผู้เรียน ควบคู่ไปกับการ
ยึดมั่นในมาตรฐานสากลของ ABET (Accreditation 
Board for Engineering and Technology) เพื ่อให้
มั ่นใจได้ว่าหลักสูตรสามารถผลิตวิศวกรผู้เปี่ยมด้วย
ความรู้ ความสามารถ ทักษะ และคุณธรรม ที่พร้อม
รับใช้สังคมและขับเคลื่อนนวัตกรรมในบริบทโลกที่
เปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็ว ผ่านกระบวนการจัดการ
เรียนการสอนเชิงรุก (Active learning) ตามแนวทาง 
CDIO (CDIO-based education framework) ได้แก่  
Conceive การสร้างแนวคิดเพื่อฝึกฝนการวิเคราะห์
ปัญหาจากความต้องการ  Design การพัฒนาทักษะ
การออกแบบอย ่ าง เป ็นระบบและสร ้ า งสรรค์   
Implement การสร้างต้นแบบหรือระบบจริง และ 
Operating การเรียนรู้การนำระบบที่ได้ไปใช้จริง โดย
มีการปรับปรุงประสิทธิภาพอย่างต่อเนื่อง ซึ่งหลักสูตร
ได้ประยุกต์แนวทางนี ้ เป ็นโครงสร้างหลักในการ
ออกแบบก ิจกรรมการเร ียนร ู ้กระบวนการทาง
ว ิศวกรรมแบบครบวงจร ซ ึ ่งจะช ่วยให ้น ักศ ึกษา
บรรลุผลลัพธ์การเรียนรู ้ของนักศึกษาตามที่ ABET 
กำหนดไว้ได้อย่างครอบคลุม โดยเฉพาะอย่างยิ่ง 
ความสามารถในการประย ุ กต ์ ใช ้ ความร ู ้ ท า ง
คณ ิ ตศ าสตร ์  ว ิ ท ย าศ าสตร ์  แ ล ะว ิ ศ ว ก ร รม  
ค ว า ม ส า ม า ร ถ ใ น ก า ร อ อ ก แ บ บ ร ะ บ บ  แ ล ะ 
ความสามารถในการพ ัฒนาและทำการทดลอง 
นอกจากนี้หลักสูตรส่งเสริมให้ผู้เรียนมีโอกาสพัฒนา
และบูรณาการความรู้เชิงทฤษฎีและทักษะทางวิชาชีพ
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จากการฝึกปฏิบัติ (Work integrated learning: WIL)  
โดยใช้โจทย์เป็นฐานในการเรียนรู้ (Problem-based 
learning) ซึ ่งพัฒนาจากปัญหาในอุตสาหกรรมใน
ประเทศ โดยเฉพาะระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม ทำ
ให้ผู้เรียนผ่านกระบวนการแก้ปัญหาและค้นคว้าด้วย
ตนเอง ตระหนักถึงข้อจำกัดทางวิชาชีพและผลกระทบ
ทางสังคม เศรษฐกิจ และสิ่งแวดล้อม ซึ่งจะนำไปสู่การ
มุ่งมั่นพัฒนาตนเองอย่างต่อเนื่อง ส่งเสริมการเรียนรู้ที่
ยั่งยืนและสามารถปฏิบัติได้ด้วยตนเองตลอดชีวิต ซึ่ง
เป ็นท ักษะที ่จำเป ็นอย ่างย ิ ่ งในโลกว ิศวกรรมที่
เทคโนโลยีมีการเปลี่ยนแปลงอยู่เสมอ เพื่อให้บัณฑิต
หลักสูตรวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์พร้อมที ่จะเป็น
วิศวกรผู้สร้างสรรค์นวัตกรรม และเป็นส่วนหนึ่งของ
การแก้ไขปัญหาต่างๆ ของเพื่อนมนุษย์ได้อย่างยั่งยืน 
ต า ม ป ณ ิ ธ า น อ ั น เ ป ็ น เ อ ก ล ั ก ษ ณ ์ ข อ ง
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

วัตถุประสงค์ 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม
เมคาทรอนิกส์ ซึ่งเป็นหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ.2564  
มีว ัตถ ุประสงค์ เพ ื ่อผล ิตบ ัณฑิตให ้ม ีค ุณสมบ ัติ
ดังต่อไปนี้ 
1 แสดงออกถึงการเป็นผู้มีคุณธรรมจริยธรรม มีความ
รับผิดชอบต่อตนเอง วิชาชีพ และสังคม โดยคำนึงถึง
ประโยชน์ของเพ่ือนมนุษย์ 
2 มีความเป็นผู้นำ กล้าแสดงออก และทำงานร่วมกัน
กับผู้อ่ืนได้อย่างราบรื่น  
3 ประย ุกต ์ใช ้ความร ู ้และท ักษะทางว ิศวกรรม          
เมคาทรอนิกส์ ในการประกอบวิชาชีพของภาค 
อุตสาหกรรมอัตโนมัติ หรืองานระบบเมคาทรอนิกส์ 
เพื่อปฏิบัติงานเป็นวิศวกรในอุตสาหกรรม 4.0 หรือ
ต่อยอดเป็นนักวิจัย หรือเป็นผู้ประกอบการได้ 

วัตถุประสงค์ 
สร้างบัณฑิตที่มีความสามารถตามผลลัพธ์การเรียนรู้
ระด ับหล ักส ูตร (Program learning Outcomes, 
PLOs) ดังนี้ 
1) สามารถวิเคราะห์และแก้ปัญหาระบบควบคุมไฟฟ้า
และเชิงกล โดยประยุกต์หลักการทางกลศาสตร์ 
อิเล็กทรอนิกส์ และระบบควบคุม รวมถึงออกแบบ 
ทดลอง และใช้เครื่องมือวัดหรือโปรแกรมประยุกต์ใน
การว ิ เคราะห ์และแปลผลข้อม ูล เพ ื ่อต ัดส ินใจ
วิศวกรรมได้อย่างถูกต้อง 
2) สามารถออกแบบระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล ให้
ได้ผลงานตรงตามความต้องการของผู้ใช้ระบบเมคา
ทรอนิกส์ โดยคำนึงถึงสวัสดิภาพและความปลอดภัย
ตามมาตรฐาน ปัจจัยทางเศรษฐศาสตร์ สิ ่งแวดล้อม 
และสังคม 
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4 มีความสามารถในการออกแบบ เขียนแบบ สร้าง
ต้นแบบ ทดสอบต้นแบบและวิเคราะห์ เพ่ือพัฒนา 
เชิงสร้างสรรค์ (Design and Creative Thinking) ใน
งานระบบอัตโนมัติ 
5 มีความสามารถในการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ เพ่ือ
หาความรู้และพัฒนาตัวเองในงานด้านที่สนใจ 
6 มีทักษะทางด้านการสื่อสาร สามารถวิเคราะห์และ
สรุปข้อมูลเชิงปริมาณและเชิงคุณภาพได้ 

3) มีทักษะการสื ่อสารและจรรยาบรรณ สามารถ
สื่อสารข้อมูลกับบุคคลที่หลากหลายได้อย่างถูกต้อง
ตรงประเด็น แสดงออกถึงการมีจรรยาบรรณทาง
วิชาการและวิชาชีพ พร้อมทำงานเป็นทีม ทั้งในฐานะ
ผู้นำและผู้ตาม เพ่ือให้บรรลุเป้าหมายร่วมกัน 
4) มีความสามารถในการเรียนรู้และปฏิบัติงานจริงใน
สถานประกอบการ โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ เพ่ือ
หาความรู้และพัฒนาตัวเองในงานด้านที่สนใจ และ
ปฏิบัติงานด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์เพ่ือปฏิบัติงาน
เป็นวิศวกรในอุตสาหกรรม 4.0 หรือต่อยอดเป็น
นักวิจัย หรือเป็นผู้ประกอบการได้ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
PLO1  แสดงออกถึงการเป็นผู้มีคุณธรรมจริยธรรม       
มีความรับผิดชอบต่อตนเอง วิชาชีพ และสังคม โดย
คำนึงถึงประโยชน์ของเพ่ือนมนุษย์ 
PLO2  มีความเป็นผู้นำ กล้าแสดงออก และทำงาน
ร่วมกันกับผู้อื่นได้อย่างราบรื่น 
PLO3  ประยุกต์ใช้ความรู้และทักษะทางวิศวกรรม        
เมคาทรอนิกส์ ในการประกอบวิชาชีพของภาคอุตสาหกรรม
อัตโนมัติ หรืองานระบบเมคาทรอนิกส์ 
PLO4  มีความสามารถในการออกแบบ เขียนแบบ 
สร้างต้นแบบ ทดสอบต้นแบบและวิเคราะห์ เพ่ือพัฒนา
เช ิงสร ้างสรรค์ (Design and Creative Thinking)     
ในงานระบบอัตโนมัต ิ
PLO5  มีความสามารถในการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
เพ่ือหาความรู้และพัฒนาตัวเองในงานด้านที่สนใจ 
PLO6  มีทักษะทางด้านการสื่อสาร สามารถวิเคราะห์
และสรุปข้อมูลเชิงปริมาณและเชิงคุณภาพได้ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 
PLO1  แก้ปัญหาของระบบควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล 
โดยการประยุกต์หลักการทางคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ 
คอมพิวเตอร์ และวิศวกรรมศาสตร์ 
PLO2  ออกแบบระบบควบคุมไฟฟ้าและเช ิงกล 
เพื่อให้ได้ผลงานที่ตรงกับความต้องการของผู้ใช้ระบบ 
โดยคำนึงถึง สวัสดิภาพ ความปลอดภัยตามกรอบ
มาตรฐาน ปัจจัยทางเศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม และ
สังคม  
PLO3  สื่อสารข้อมูลกับบุคคลที่หลากหลาย ได้อย่าง
ถูกต้อง ตรงประเด็น 
PLO4  แสดงออกถึงการมีจรรยาบรรณทางวิชาการ
และวิชาชีพ 
PLO5  ทำงานเป็นทีม ทั ้งในฐานะผู ้นำ และผู ้ตาม 
เพ่ือให้บรรลุเป้าหมายของทีม 
PLO6  ออกแบบและทดลองที ่เกี ่ยวข้องกับระบบ
ควบคุมไฟฟ้าและเชิงกล โดยใช้เครื ่องมือวัด หรือ
โปรแกรมประยุกต์ ในการวิเคราะห์ข้อมูล แปลผลข้อมูล 
เพื่อตัดสินใจและหาข้อสรุปตามหลักวิศวกรรมได้อย่าง
ถูกต้อง 
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PLO7  สืบค้นข้อมูลที่เกี่ยวข้องกับระบบควบคุมไฟฟ้า
และเชิงกล โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อการเรียนรู้ 
อย่างต่อเนื่อง 
PLO8  ปฏิบัติงานด้านวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์*ใน
สถานประกอบการได้สำเร็จลุล่วงตามที่ได้รับมอบหมาย 
 
*วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หมายถึง การนำหลักการ
ทางวิศวกรรมมาใช้ในการออกแบบ พัฒนา ผลิต และ
บำรุงรักษา ระบบควบคุมการทำงานอัตโนมัติของ
ระบบเชิงกลและไฟฟ้าอิเล็กทรอนิกส์ 

โครงสร้างหลักสูตร 
จำนวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตร 141 หน่วยกิต 
โครงสร้างหลักสูตร ฝึกงาน สหกิจ 
ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป    30 30 
สาระที่ 1 ศาสตร์พระราชาและ
ประโยชน์เพื่อนมนษุย์ 

4 4 

สาระที่ 2 ความเป็นพลเมืองและ
ชีวิตที่สนัต ิ

4 4 

สาระที่ 3 การเปน็ผูป้ระกอบการ 1 1 
สาระที่ 4 การอยู่อย่างรู้เท่าทัน
และการรู้ดิจิทัล   

4 4 

สาระที่ 5 การคิดเชิงระบบ การ
คิดเชิงตรรกะและตัวเลข 

4 4 

สาระที่ 6 ภาษาและการสื่อสาร 4 4 
สาระที่ 7 สนุทรียศาสตร์และกีฬา 2 2 
รายวิชาเลือก 6 6 
ข. หมวดวิชาเฉพาะ 105 105 
1) กลุ่มวิชาวทิยาศาสตร์และ
คณิตศาสตร ์   

14 14 

2) กลุ่มวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 40 40 
3) กลุ่มวิชาชีพ 51 51 

-  บังคับ 40 40 
-  เลือก 11 11 

โครงสร้างหลักสูตร 
จำนวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตร 147 หน่วยกิต 
โครงสร้างหลักสูตร  
ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ไม่น้อยกว่า   24 
รายวิชาบังคับ ไม่น้อยกว่า 18 

GE 1 ภาษาและการสื่อสาร 4 
GE 2 การพัฒนาความคิด 4 

- การคิดเชิงตรรกะและตัวเลข 2 
- การคิดเชิงระบบ 2 

GE 3 การคิดแบบผู้ประกอบการ 2 
GE 4 การใช้เทคโนโลยดีิจิทัล 2 
GE 5 สุขภาวะองค์รวม 2 
GE 6 จิตสาธารณะและการพัฒนาที่ยัง่ยืน 2 
GE 7 การปรับตัวให้เข้ากับพลวตัของโลก 2 
GE 8 รายวิชาเลือก ไม่น้อยกว่า 6 
ข. หมวดวิชาเฉพาะ 117 
1) กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ 33 
2) กลุ่มวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 34 
3) กลุ่มวิชาชีพ 50 

-  บังคับ 44 
-  เลือก 6 

ค. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า 6  
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ค. หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 6 
ง. หมวดวิชาฝึกงาน   

-  ทางเลือกปกติ 320 ชั่วโมง 
-  ทางเลือกสหกิจศึกษา 640 ชั่วโมง 

  
 
ตารางสรุปรายวิชาที่มีการเปลี่ยนแปลงในหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2569 
 

หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2564 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2569 ลักษณะ/เหตุผล 
1. หมวดศึกษาทั่วไป   30   หน่วยกิต 

รายวิชาบังคับ 24 หน่วยกิต 
สาระที่ 1 ศาสตร์พระราชา
และประโยชน์ เพื่อนมนุษย์ 

4 หน่วยกิต 

สาระที่ 2 ความเป็นพลเมือง
และชีวิตที่สันต ิ

5 หน่วยกิต 
 

สาระที่ 3 การเป็นผู้ประกอบการ 1 หน่วยกิต 
สาระที่ 4 การอยู่อย่างรู้เท่า
ทันและการรู้ดิจิทัล         

4 หน่วยกิต 
 

สาระที่ 5 การคิดเชิงระบบ 
การคิดเชิงตรรกะและตวัเลข  

4 หน่วยกิต 

สาระที่ 6 ภาษาและการ
สื่อสาร  

4 หน่วยกิต 

สาระที่ 7 สนุทรียศาสตร์
และกีฬา  

2 หน่วยกิต 

รายวิชาเลือก  6 หน่วยกิต 
 

1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป   24   หน่วยกิต 
รายวิชาบังคับ 18 หน่วยกิต 

GE 1 ภาษาและการสื่อสาร  4 หน่วยกิต 
GE 2 การพัฒนาความคิด  
       - การคิดเชิงตรรกะและ

ตัวเลข  
       - การคิดเชิงระบบ  

4 หน่วยกิต
2 หน่วยกิต
2 หน่วยกิต 

GE 3 การคิดแบบผู้ประกอบการ  2 หน่วยกิต 
GE 4 การใช้เทคโนโลยดีิจิทัล 2 หน่วยกิต 
GE 5 สุขภาวะองค์รวม  2 หน่วยกิต 
GE 6 จิตสาธารณะและการ
พัฒนาที่ยั่งยนื  

2 หน่วยกิต 

GE 7 การปรับตัวให้เข้ากับ
พลวัตของโลก  

2 หน่วยกิต 

GE 8 รายวิชาเลือก  6 หน่วยกิต 
 

 

2. หมวดวิชาเฉพาะ  105  หน่วยกิต 
2.1 กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์  14  หน่วยกิต 

2. หมวดวิชาเฉพาะ 117 หน่วยกิต 
2.1 กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตร์และ
คณิตศาสตร์ 33 หน่วยกิต 

 
 
 

200-114 เคมีพื้นฐานสำหรับวิศวกร 2((2)-0-4) 200-114 เคมีพื้นฐานสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) ปรับเนื้อหารายวชิา 
- 200-118 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 3((3)-0-6) รายวิชาใหม ่
- 200-119 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกร 2 

1(0-2-1) 
รายวิชาใหม ่

- 212-181 พีชคณิตเชิงเส้น 3((3)-0-6) รายวิชาใหม ่
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215-101 สมการเชิงอนุพันธ์สามัญ 2((2)-0-4) - ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 

322-111 แทน 
215-201 สมการเชิงอนุพันธ์ย่อย 2((2)-0-4) - ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 

322-111 แทน 
215-202 ระเบียบวิธีคำนวณเชงิตัวเลขสำหรับ

งานวิศวกรรม 2((2)-0-4) 
- ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 

322-113 แทน 
- 322-110 แคลคูลัสเวกเตอร์ 3((3)-0-6) รายวิชาใหม ่
- 322-111 สมการเชิงอนุพันธ์ 3((3)-0-6) รายวิชาใหม ่
- 322-113 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 3((3)-0-6) รายวิชาใหม ่
- 325-107 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐานสำหรับวิศวกร 

1(0-2-1) 
รายวิชาใหม ่

- 333-112 ปฏิบัติการฟิสิกส์พืน้ฐานสำหรับ
วิศวกร 1(0-3-0) 

รายวิชาใหม ่

- 347-208 พื้นฐานสถิติสำหรับวิศวกร 3((3)-0-6) รายวิชาใหม ่
2.2 กลุ่มวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 40 หน่วยกิต 2.2 กลุ่มวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 34 หน่วยกิต  
200-111 สู่โลกวิศวกรรม 2((2)-0-4) 200-111 สู่โลกวิศวกรรม 1((1)-0-2) ปรับเนื้อหารายวชิา 
200-115 พื้นฐานไฟฟ้าสำหรับงานวิศวกรรม 

3((2)-2-5) 
- ยกเลิกรายวิชา 

200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน 2((2)-0-4) 200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน 2((1)-2-3) ปรับเนื้อหารายวชิา 
211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น 3(3-0-6) - ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 

211-131 แทน 
- 211-131 อิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น 3((2)-2-5) รายวิชาใหม ่

211-291 แนะนำระบบสมองกลฝังตัว 3((3)-0-6) - ยกเลิกรายวิชา 
- 212-191 ระบบดิจิทัล 3((3)-0-6) รายวิชาใหม ่

215-102  เขียนแบบวิศวกรรมเคร่ืองกล    
3((2)-3-4) 

216-103  เขียนแบบวิศวกรรมเคร่ืองกล    
3((2)-3-4) 

ปรับเนื้อหารายวชิา 

215-235 กลศาสตร์ของไหล 3((3)-0-6) - ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 
216-293 แทน 

215-234 อุณหพลศาสตร์วิศวกรรม 3((3)-0-6) - ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 
216-293 แทน 

- 216-102 แนะนำวิศวกรรมเคร่ืองกลและเมคา
ทรอนิกส์ 1((1)-0-2) 

รายวิชาใหม ่
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- 216-293 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 1 

3((3)-0-6) 
รายวิชาใหม ่

219-220 ออกแบบและสรา้งหุ่นยนต์เพื่อแข่งขัน 
2((2)-4-0) 

217-221 พื้นฐานการสร้างหุ่นยนต์ 2((1)-3-2) ปรับชื่อและเนื้อหา
รายวิชา 

2.3 กลุ่มวิชากลุ่มวิชาชีพ 51 หน่วยกิต 
 - วิชาบังคับ 40 หน่วยกิต 

2.3 กลุ่มวิชากลุ่มวิชาชีพ 50 หน่วยกิต 
 - วิชาบังคับ 44 หน่วยกิต 

 

212-190 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์ 1           
1(0-3-0) 

- ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 
212-291 แทน 

211-321 ระบบขับเคลื่อนกระแสตรง 2((2)-0-4) - ยกเลิกรายวิชา 
211-322 ระบบขับเคลื่อนกระแสสลับ 2((2)-0-4) - ยกเลิกรายวิชา 

- 211-321 หลักการเบื้องต้นของเครื่องจักรกล
ไฟฟ้า 2((2)-0-4) 

รายวิชาใหม ่

- 211-322 อิเล็กทรอนิกส์กำลังเบื้องต้น 2((2)-0-4) รายวิชาใหม ่
- 212-291 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 2((1)-3-2) รายวิชาใหม ่

219-221 โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน
วิศวกรรม 2((2)-3-4) 

217-231 โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน
วิศวกรรม 2((1)-3-2) 

ปรับเนื้อหารายวชิา 

219-222 ชุดวิชาการทำงานร่วมกันของระบบ
อัตโนมัติและอินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 
6((4)-4-10) 

217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล 
6((4)-4-10) 

ปรับชื่อและเนื้อหา
รายวิชา 

219-322 วิทยาการหุ่นยนต์และปัญญาประดษิฐ์ 
3((3)-0-6) 

217-333 แนะนำวทิยาการหุ่นยนต์ 2((2)-0-4)) ปรับชื่อและเนื้อหา
รายวิชา 

- 217-300 การฝึกงาน ไมน่้อยกว่า 320 ชั่วโมง ย้ายมาจากกลุ่ม
วิชาชีพ (วชิาเลือก) 

219-412 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอ
นิกส์ 2 2(0-6-0) 

- ยกเลิกวชิา เรียนวชิา 
217-411 แทน 

- 217-313 การเตรียมโครงงานวศิวกรรมเมคา
ทรอนิกส์ 2(1-3-2) 

รายวิชาใหม ่

- 217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทาง
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3(0-9-0) 

รายวิชาใหม ่

240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสรา้ง
ข้อมูล 2(1-2-3) 

240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสรา้ง
ข้อมูล 3(2-2-5) 

ปรับเนื้อหารายวชิา 

- วิชาเลือก 11 หน่วยกิต 
แบ่งออกเป็น 2 ทางเลือก 

- วิชาเลือก 6 หน่วยกิต 
แบ่งออกเป็น 2 ทางเลือก 
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ทางเลือกโครงงาน  ทางเลือกปกติ   
219-300 การฝึกงาน ไมน่้อยกว่า 320 ชั่วโมง 
 

- 
 

ย้ายไปกลุ่มวิชาชพี 
(วิชาบังคับ) 

219-411 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 
2(0-6-0) 

- ยกเลิกรายวิชา 

และให้เลือกเรียนวิชาในหมวดวชิาเฉพาะ           
กลุ่มวิชาชีพ (เลือก) 9 หน่วยกิต 

เลือกเรียนวิชาในหมวดวิชาเฉพาะ กลุ่มวชิาชีพ 
(เลือก) 6 หน่วยกิต 

 

ทางเลือกสหกิจศึกษา  ทางเลือกสหกิจศึกษา   
219-400 สหกิจศึกษา 8(0-48-0) 217-400  สหกิจศึกษา 6(0-36-0) ปรับหน่วยกิต  
และให้เลือกเรียนวิชาในหมวดวชิาเฉพาะ            
กลุ่มวิชาชีพ(เลือก) 3 หน่วยกิต 

  

วิชาเลือกทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
219-432 ระบบเรียนรู้อัตโนมัตสิำหรับงานระบบ

เมคาทรอนิกส์ 3((3)-0-6) 
217-432 การเรียนรู้ของเครื่องสำหรับงานระบบ

เมคาทรอนิกส์ 3((3)-0-6) 
ปรับชื่อและเนื้อหา
รายวิชา 

219-433  การติดต่อสื่อสารระหว่างมนุษยก์ับ
หุ่นยนต์  3((3)-0-6) 

- ยกเลิกรายวิชา 

- 217-433 การเขียนโปรแกรม PLC ระดับสูง 
3((2)-2-5) 

รายวิชาใหม ่

วิชาเลือกทางวิศวกรรมไฟฟ้า 
- 211-323 ระบบขับเคลื่อนด้วยเคร่ืองจักรกล

ไฟฟ้า 2((2)-0-4) 
รายวิชาใหม ่

 212-242 การประมวลผลสัญญาณเต็มหน่วย 
3((3)-0-6) 

รายวิชาใหม ่

วิชาเลือกทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 
- 216-491 วิศวกรรมความร้อนและของไหล 2 

3((3)-0-6) 
รายวิชาใหม ่

 
 
 
 
 
 
 



174 

 

ภาคผนวก  ญ 

ภาระงานสอนและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำ
หลักสูตรทุกคน 

 
1. อาจารย์นิติพันธุ์  วิทยผดุง 

 วุฒิการศึกษาสูงสุด  วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล), มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2553 
 

ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้  
217-221 พ้ืนฐานการสร้างหุ่นยนต์ 2((1)-3-2) 
217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 320 ชั่วโมง 
217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2((1)-3-2) 
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3(0-9-0) 

   

ผลงานวิจัยและ/หรือ ผลงานทางวิชาการย้อนหลัง 5 ปี  
2.1 ผลงานวิจัยที่ตีพิมพ์ในวารสารทางวิชาการ 

  1) Auysakul, J., Booranawong, A., Vittayaphadung, N., & Smithmaitrie, P. (2023). An 
Optimized Design of the Soft Bellow Actuator Based on the Box–Behnken Response Surface Design. 
Actuators, 12(7 : 300), 1–21. https://doi.org/10.3390/act12070300. 
  2) Meetami, K., Gonsrang, S., Dechwayukul, C., Kaewapichai, W., Neranon, P.,  
Vitayaphadung, N. & Auysakul, J.. (2023). Modeling and Tuning of Electronic Throttle Control 
System in Formula Student Car. International Journal of Automotive and Mechanical Engineering, 
20(4), 10917 – 10930.  https://doi.org/10.15282/jame.20.4.2023.09.0844 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

https://doi.org/10.3390/act12070300
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2. ดร.กิตตินันท์  มลิวรรณ 
 วุฒิการศึกษาสูงสุด  Ph.D. (Fluid Mechanics), Paul Sabatier University, Toulouse, France, 2547 

 

ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้  
200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพ้ืนฐาน 2((1)-2-3) 
216-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6) 
217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 320 ชั่วโมง 
217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2((1)-3-2) 
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3(0-9-0) 

 
ผลงานวิจัยและ/หรือ ผลงานทางวิชาการย้อนหลัง 5 ปี  

2.1 ผลงานวิจัยที่ตีพิมพ์ในวารสารทางวิชาการ 
 1) Rusmadee Sabooding, Juntakan Taweekun & Kittinan maliwan. (2025).  Evaluation and 
mapping of aerosol optical depth in Southeast Asia using ground-based and satellite data for solar 
energy applications. MAUSAM, 76(2). 499-508. 
 2) Chayakorn Chaitammachok, Juntakan Taweekun & Kittinan Maliwan. (2024). Wind 
Potential Assessment for Songkhla, Thailand. Journal of Advanced Research in Fluid Mechanics 
and Thermal Sciences, 118(1). 86–103 
 3) Yuttapong Dumpan, Juntakan Taweekun & Kittinan Maliwan. (2024). Synthesis and 
Characterization of Activated Carbon from Giant Sour Tamarind Fruit Shell by KOH Activation. 
Journal of Advanced Research in Micro and Nano Engineering, 20(1), 51–58 
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3. รองศาสตราจารย์ ดร.พฤทธิกร  สมิตไมตรี 
 วุฒิการศึกษาสูงสุด  Ph.D. (Mechanical Engineering), University of Kentucky, U.S.A., 2547 

 

ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้  
217-333 แนะนำวิทยาการหุ่นยนต์ 2((2)-0-4) 
217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 320 ชั่วโมง 
217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2((1)-3-2) 
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3(0-9-0) 

   

ผลงานวิจัยและ/หรือ ผลงานทางวิชาการย้อนหลัง 5 ปี  
2.1 ผลงานวิจัยที่ตีพิมพ์ในวารสารทางวิชาการ 

 1) Pruittikorn Smithmaitrie, Methasit Khaonualsri, Wannipa Sae-Lim, Piyanun 
Wangkulangkul, Supakool Jearanai & Siripong Cheewatanakornkul. (2024). Development of deep 
learning framework for anatomical landmark detection and guided dissection line during 
laparoscopic cholecystectomy. Heliyon, 10(3). e25210. 1-14. 
 2) Auysakul, J., Booranawong, A., Vittayaphadung, N., & Smithmaitrie, P.. (2023). An 
Optimized Design of the Soft Bellow Actuator Based on the Box–Behnken Response Surface Design. 
Actuators, 12(7 : 300), 1–21. https://doi.org/10.3390/act12070300. 
 3) Tangudomkit, K., & Smithmaitrie, P.. (2023). Effects of the Butterfly Forewing Flap-and-
twist Motion on the Generation of Thrust and Lift. International Journal of Mechanical Engineering 
and Robotics Research, 12(3), 175–183.  
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4. อาจารย์ชลิตา  หิรัญสุข 
 วุฒิการศึกษาสูงสุด  M.Phil  (Artificial Intelligence (Robotics )), University of Edinburgh, UK, 2549 

 

ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้  
216-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6) 
216-351 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3((3)-0-6) 
217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 320 ชั่วโมง 
217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2((1)-3-2) 
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3(0-9-0) 

 

ผลงานวิจัยและ/หรือ ผลงานทางวิชาการย้อนหลัง 5 ปี  
2.1 ผลงานวิจัยที่ตีพิมพ์ในวารสารทางวิชาการ 
  1) Kraiwit Thongprawit, Jutamanee Auysakul, Kunlapat Thongkaew, Chalita Hiransoog & 

Charoenyutr Dechwayukul. (2025). Design of Telescopic Soft Gripper for Mangosteen Harvesting. 
Engineering, Technology & Applied Science Research, 15(2). 20998-21008. 
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5. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.จุฑามณี  อุ๋ยสกุล 
 วุฒิการศึกษาสูงสุด  D.Eng (Mechanical Engineering), Harbin Engineering University, China, 2562 

 

ภาระงานสอนในหลักสูตรนี้  
216-222 กลศาสตร์วัสดุ 3((3)-0-6) 
217-331 ชุดวิชาระบบอัตโนมัติและกำลังของไหล 6((4)-4-10) 
217-300 การฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 320 ชั่วโมง 
217-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
217-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
217-313 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2((1)-3-2) 
217-411 โครงงานออกแบบรวบยอดทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3(0-9-0) 

 

ผลงานวิจัยและ/หรือ ผลงานทางวิชาการย้อนหลัง 5 ปี  
2.1 ผลงานวิจัยที่ตีพิมพ์ในวารสารทางวิชาการ 

  1) Kraiwit Thongprawit, Jutamanee Auysakul, Kunlapat Thongkaew, Chalita Hiransoog & 
Charoenyutr Dechwayukul. (2025). Design of Telescopic Soft Gripper for Mangosteen Harvesting. 
Engineering, Technology & Applied Science Research, 15(2). 20998-21008. 
  2) Meetami, K., Gonsrang, S., Dechwayukul, C., Kaewapichai, W., Neranon, P.,  Vitayaphadung, 
N. & Auysakul, J.. (2023). Modeling and Tuning of Electronic Throttle Control System in Formula 
Student Car. International Journal of Automotive and Mechanical Engineering, 20(4), 10917 – 10930.  
https://doi.org/10.15282/jame.20.4.2023.09.0844 
  3) Auysakul, J., Booranawong, A., Vittayaphadung, N., & Smithmaitrie, P. (2023). An Optimized 
Design of the Soft Bellow Actuator Based on the Box–Behnken Response Surface Design. Actuators, 
12(7 : 300), 1–21. https://doi.org/10.3390/act12070300. 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 

https://doi.org/10.3390/act12070300
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ภาคผนวก  ฎ 
 

สำเนาสัญญาจ้าง (กรณีอาจารย์ชาวต่างชาติต้องมรีะยะเวลาไม่น้อยกว่า 9 เดือน)  
 

-ไม่เผยแพร่ข้อมูลส่วนบุคคล 
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-ไม่เผยแพร่ข้อมูลส่วนบุคคล 
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-ไม่เผยแพร่ข้อมูลส่วนบุคคล 
 
 
 
 
 
 
 
 

  



182 

 

ภาคผนวก  ฏ 

สำเนาสัญญาจ้าง (กรณีอาจารย์ใหม่) 
-ไม่เผยแพร่ข้อมูลส่วนบุคคล 
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-ไม่เผยแพร่ข้อมูลส่วนบุคคล 
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-ไม่เผยแพร่ข้อมูลส่วนบุคคล 
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ภาคผนวก ฐ 

ข้อบังคับมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ว่าด้วยการศึกษาช้ันปริญญาตรี พ.ศ. 2568 
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ภาคผนวก ฑ 

คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร  
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ภาคผนวก ฒ 

คำสั่งแต่งตั้งที่ปรึกษาจากภาคอุตสาหกรรม  

 


